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kust | doddvky bez DPH za 1 kus bez DPH za

Robotické soustava - blok mechaniky vybaveni zafizeni nebo 1 pozadované mnozsti
robotickéh clovékoden ks
o centra
Univerzalni mechanicka platforma s osazenim kolecky s dvémi hnacimi motory, ovladacem pohonu a
senzorickym blokem. Velikost platformy min. 10 cm v priméru, pohon motorem minimalné 0 az 6 voltd - 2
kolecka. Vestavény ovlada¢ motoru, minimalné 4 pohybové senzory na obvodu platformy. MoZnost USB
konektivity, moznost pripojeni externiho senzoru, moznost pfipojeni nadfizeného ovladace silnéjsiho zdroje N .| Technicka
1 P v e L x P vy . 30 1. 8719 Ke 261570 K¢ .
napdjeni nebo rozsifujiciho mechanického ¢lenu nebo nadfizeného pocitace s vestavénym programem. specifikace
Veskera mechanicka stavba musi byt pfipravena pro osazeni dalSimi senzory, nebo skupinou senzor(i a
veskerou elektronikou pro ovlddani nebo fizeni. Soudasti platformy je dvojity senzor pro rozpoznavani bilo-
cerného rozhrani.
Pohonna jednotka (motorek) bez vlastniho ovladace. Rezervni pohon pro dopliikové mechanické osazeni, Technicka
2 |napdjeni minimalné 0 az 6 volt, osazena prevodovkou, vystupni moment a otacky odpovidajici velikosti 30 1. 1197 K¢ 35910 K¢ .
.y .y .y - specifikace
robotické sestavy, mechanicka a elektrickd kompatibilita.
Pohonna jednotka, servo motor s ovladacem- krokovy motor s vlastni prevodovkou a ovladacem, Technicka
3 |kompatibilni s fidici jednotkou, napajeni minimalné 0 az 6 volt(, vystupni moment a otacky odpovidajici 50 1. 1696 K¢ 84 800 K¢ .
S _ s s . specifikace
velikosti robotické sestavy, mechanicka a elektricka kompatibilita.
Stavebnice v kompletu minimalné 600 dilku, z toho:
4x motor (napf. 2x hnaci motor, 2x servomotor) napajeci napéti minimalné 0 az 6 volt(, kompatibilni s Fidici Technicka
4 |jednotkou, 2x koncové spinace, 2x svételné senzory kompatibilni s fidici jednotkou, 6x ozubené kolo, 12x 10 1. 14 464 K¢ 144 640 K¢ Set:cifillfa:e
htidel, spojky, desky, prevody, pohony, fixacni a spojovaci ¢leny, fidici jednotka minimalné 4 digitalni vstupy, 4 P
vystupy, napajeci napéti minimalné 0 az 6 voltl, kompatibilni s dalSimi Fidicimi jednotkami, senzory a pohony
Doplitkova hanicka sad bazi htidelovych soudastek riznych délek i alnimi spojkami Znosti Technicka
5 Opljl olva mec| amcla sada na bazi hiide ovlyc soucase, raznyc ele s}u}nlvlerzva nImIlSDBOJ amis moznosti | - 1 1796 K& 17 960 K& n
napojeni na motorovy pohon pro stavbu velkych, ale lehkych konstrukci, minimalné 350 dilk{ specifikace
3D tiskdrna, minimalni pracovni plocha — 10500 cm3 (215 x 215 x 300 mm), integrované LCD, USB, pocet Technicka
6 [trysek 2, vyménitelna tryska 0,4 mm, pIné automaticka kalibrace tiskové plochy, vyhfivana podlozka, 1 1. 97 755 K¢ 97 755 K¢ .
. - L L specifikace
podporované materialy — PLA, ABS, Nylon,... spotfebni material
Mechanicka ruka pro osazeni minimalné tfemi pohonnymi jednotkami - moznost kombinace s jinym Technicka
7 |mechanismem, pohon tfemi jednotkami, napajeni minimalné 0 az 6 voltl, plné kompatibilni s fidici 20 1. 2 893 K¢ 57 860 K¢ .
. ; L L - S specifikace
jednotkou. Velikost minimdlné 10 cm, minimalné 3 osy otaceni, kompatibilni pfipojeni.
Vrtulovy agregat pro vytvoreni vzdusného proudu s konektorem ptipojitelnym do fidici jednotky, velikost Technicka
8 |vrtule plastového typu minimalné 5 cm, v rozsahu otdcek zajistujici bezpecnost zakd, kompatibilni pfipojenti, 10 1. 1929 K¢ 19 290 K¢ .
P PR - specifikace
pohon motorem s napajecim napétim minimélné 0 aZ 6 voltd, velikost vrtule max. 25 cm.
Roboticka soustava - senzoricky blok - pohybové senzory
IR senzor - méfeni teploty s vyuZitim citlivého infracerveného ¢idla, samostatné umisténé cidlo bez N .| Technicka
9 _ ploty s vyuzl > 1N | nostatne umis' 100 1 386 K& 38600Kg|
elektroniky a procesoru. Mechanicky kompatibilni pro osazeni, kompatibilni pfipojeni. specifikace
10 UIFr?zYul(lovy' senzor s gerlera'torem uItr{azvuku a od?o?t?vou jednotlfou zaji§t’tﬂj|ici ?t:{vovfenilvzdélenosti v 20 a 3187 ke 63 740 K& Tech_n'icka'
minimalnim rozsahu 0,1 az 1 m. Mechanicky kompatibilni pro osazeni, kompatibilni pfipojeni. specifikace
IR senzor s ¢ockou - Pro fyzikalni aplikace, méreni teploty s vyuZitim citlivého infracerveného cidla, Technicka
11 [samostatné umisténé ¢idlo bez elektroniky a procesoru. Mechanicky kompatibilni pro osazeni, kompatibilni 10 1. 2992 K¢ 29920 K¢ ik
pfipojen. specifikace
Fotobrana - pro fyzikalni a biologické aplikace aplikace, senzor umozriuje studium riznych druh( pohybu s Technicka
12 |rhznymi rezimy Casu, rychlosti a zrychleni. Mohou byt zapojeny jedna nebo dvé fotobrany. Mechanicky 20 1. 2 793 K¢ 55 860 K¢ .
S . L specifikace
kompatibilni pro osazeni, kompatibilni pfipojeni.
Roboticka soustava - dotykové senzory
. 0 . . . o S . .| Technicka
13 |Tladitko - ¢idlovy agregat s uchycenim bez digitalniho zaznamu, kompatibilni pfipojeni. 40 1. 289 K¢ 11 560 K¢ .
specifikace
Silovy senzor pro fyzikdIni aplikace, méFeni sil v tahu,v tlaku a sily vyvolané dopadem télesa, obsahuje hacek N .| Technicka
14 Y senzor pro 1v pkace, meren! v P g 10| 1 3501 k¢ 35910k
pro zavéseni zatéze, kompatibilni pripojeni. specifikace
Roboticka soustava - senzor fyzikalniho typu
Proudovy senzor - pro zkoumani elektrickych jevi a souvislosti, méfi proud riznych odporovych kapacitnich ¢i Technicka
15 | TOUCOYY Senzorpro ZEoum ven JEVH 3 sotisiost, MEr! Prouc THanyeh odporowyen «apas 10| 1 1397 k¢ 13970Ke|
induktivnich prvkd, stejné tak jako fotovoltaickych ¢lankd baterii a jinych zdroju. kompatibilni rozhrani. specifikace
Senzor napéti - pro zkoumani elektrickych jev( a souvislosti, méfi napéti riznych odporovych, kapacitnich, ¢i
induktivnich prvku, také fotovoltaickych €lankd, baterii a jinych zdroju napéti, moZnost pouziti ke sledovani Technicka
16 |napéti pfi nabijeni nebo vybijeni kondenzatorl, moZnost spojeni s proudovym senzorem pro studium zavislosti| 10 1. 1417 K¢ 14 170 K¢ ik
pribéhu hodnot proudu na aplikovaném napéti v rliznych elektrickych obvodech, moznost vyuziti k méreni specilikace
nizkého napéti, kompatibilni rozhrani.
Senzor svétla, pro fyzikélni, chemické a biologické aplikace zaméfené naméfené na osvétleni, vyuziti v riznych Technicka
17 |[situacich (napf. studium svételnych emisi pfi chemickych reakci v chemii, fotosyntéza v biologii, svételné 10 1. 2 045 K¢ 20 450 K¢ .
v cus . M P L . specifikace
zareni zarovky ve fyzice apod), moznost ménit citlivosti, kompatibilni rozhrani.
. A e - . L . . <| Technicka
18 [Tlakovy senzor pro fyzikalni a chemické aplikace, pro méfeni tlaku plynt, kompatibilni rozhrani. 10 1. 2 873 K¢ 28 730 K¢ ik
specifikace
Senzor zvuku, pro apilkace zamérené na akustiku, méfeni akustického tlaku v decibelech, detekce a zobrazeni . .|Technicka
19 |, . o L ) 20 1. 2184 K¢ 43 680 K& .
zdkladnich akustickych veli¢in, kompatibilni rozhrani. specifikace




20

Senzor magnetického pole, méreni magnetické pole s vysokou citlivosti, moZnost méfit velmi nizké hodnoty
magnetického pole jako napi. magnetické pole Zemé, méfeni v jednotkdch militesla (mT), ukladani dat dle
konkrétniho méfeni, kompatibilni rozhrani.

10

1896 K¢

18 960 K¢

Technicka
specifikace

21

Senzor zrychleni, pro fyzikalni aplikace, vysledky zrychleni v kazdém rozméru mohou byt zobrazeny
samostatné, ukladani dat na procesoru v nékolika souborech dle konkrétniho méreni, kompatibilni rozhrani.

10

2793 K¢

27 930 K¢

Technicka
specifikace
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Senzor teploty - univerzalni zafizeni pro pfirodovédné badani, bezkontaktni méreni, rozsah méreni v rozsahu
bezpecdnych teplot- 20 az + 350 stupiidl C, moZnost pouZiti v biologii, fyzice, chemii a dalSich pfedmétech v
procesech jako napt. fotosyntéza, endotermické a exotermické reakce, tepelné pochody apod., ukladani dat
dle konkrétniho mé¥eni, kompatibilni rozhrani.

10

2554 K¢

25540 K¢

Technicka
specifikace

23

Zobrazovaci modul s dotykovym diplejem, uhlopfitka displeje minimalné 8,9", minimalni rozliseni 1280 x 800,
kapacita uloZisté minimalné 32 GB, opera¢ni pamét minimalné 2 GB, minimalné bodovy vykon dle
www.cpubenchmark.net 1150 boduslot pro pamétovou kartu Micro SDHC, Wi-Fi, BlueTooth, rozhrani USB,
rozliSeni fotoaparatu minimalné 2 Mpx, moznost ovladani minimalné 5-ti senzor(, vicenasobné méreni s on-
line pribéhem a zéznamem dat, zpétny vystup dat do PC nebo jiného zobrazovaciho zafizeni, zobrazovaci a
matematické funkce - moznost zobrazeni pribéhu méreni v grafu, tabulce, zobrazeni minimalnich a
maximalnich hodnot, optimalizace obrazu. Kompatibilni s operacnim systémem windows, ktery $kola vlastni,
odnimatelna klavesnice

15

4419 K¢

66 285 K¢

Technicka
specifikace

24

Wi-Fi modul pro pfenos datovych signalli ze senzor(i s moZznosti nastavit parametry mé¥eni, nebo pfimo
ovladat a monitorovat pfipojeny senzor.

30

1785 K¢

53 550 K¢

Technicka
specifikace

25

Senzorovy tester s mechanickou stavbou. Soubor jednoduché pfistrojové a mechanické stavby - kladky,
drzéky, pohybové dréhy, mfizky, plosiny, bariéry apod. pro ovéfovani ¢innosti pouzivanych senzori s moznosti
jejich nastaveni a sestaveni do celku pred jejich pouZitim na robotickém modelu. Mechanika - experimentalni
vozik, hmotnost 50 g, svinovaci metr 3 m, misky pro zévazi se zavésem (2 ks), ukazatel pro paku, stupnice s
dilky, vyvaZovaci jezdec pro pdaku, vyvazovaci téliska 50 g, posuvné méfitko, déleni 0,1 mm, sada zavazi 1-50 g,
velmi presné, ulozené v krabicce, ty¢ valcova, 500 x 10 mm (2 ks), hlinikovy kvadr, 50 x 20 x 20 mm ocelovy
kvadr, 50 x 20 x 20 mm, valcova pruzina 3 N/m, valcova pruzina 20 N/m, kladky, sada 4 ks s hlubokou drazkou.
Dynamika - experimentalni vozik, hmotnost 50 g, s nizkym tfenim, s ty¢kou pro upevnéni zavazi se zarezem 10
g anebo 50 g (2 ks), zavazi s vyiezem 50 g (4 ks), zavaZi s vyfezem 10 g (3 ks), drzak zavazi 10 g, tyc, vélcova L =
60 mm, D = 10 mm, pruzny ndraznik, ocelova pruzina pro demonstraci elastického razu, nasouvatelny na
experimentalni vozik (2 ks), karoserie experimentalniho voziku (2 ks), pruZina pro vozik pro razové pokusy s
dvémi experimentdlnimi voziky, vozik s pohonem s volitelnou rychlosti, pro experimenty s rovnomérnym
pohybem, potenciometr pro nastaveni rychlosti. Pfepina¢ na volby pohybu vpfed/stop/vzad, zditky pro externi
napdjeni (nerovnomérny pohyb), baterie 9 V, vodici kladka, plastickd hmota, s nizkym soucinitelem tfeni, se
svornikem s upinacim Sroubem na uchyceni na stdl anebo kolejnici, svinovaci metr, L = 300 cm, univerzalni
spojka kolejnic, drdha a opticka lavice, 2 x 50 cm, hlinikovy profil, robustni s natisténou milimetrovou stupnici,
sestavitelnd do 1 m kolejnice, na Celni strané, otvor pro upevnéni kladky pfipadné stativové tyce

pro demonstraci zrychleného pohybu.

10

37556 K¢

375 560 K¢

Technicka
specifikace

Roboticka soustava - elektronicka ¢dst

26

Ridici jednotka, minimalné 3x vstup, 3x vystup. Vstup umoZfuje prijem signalu a jeho zpracovani na
senzorové slozky, vystup slouZi k ovladani externich ¢i silovych ¢len( prostfednictvim prikazu pro prislusny
ovlada¢ nebo pfimym Fizenim aktivovaného ¢lenu (motor, elektromagnet, svétlo ...) Ridici jednotka je
vystavéna na procesoru s rychlym zpracovanim dat, napajeci napéti minimalné 6V, jednotka umisténa v
odolném boxu s USB rozhrannim a jednotlivé konektory. Musi byt kompatibilni s pouZitymi vstupnimi
(senzory) vystupnimi ¢leny (napf. motory), fidicimi jednotkami.

30

7212 K¢

216 360 K¢

Technicka
specifikace

29

Souprava propojovacich kabel moZnost spojovani fidicich jednotek, propojovani fidicich jednotek volnymi
propojovacimi kabely, propojovani senzort, pohonych jednotek pfipadné jinych ¢asti robotického modulu
(minimalné 7 propojovacich kabeld kompatibilnich s dodanym zafizenim).

10

1897 K¢

18 970 K¢

Technicka
specifikace

30

Nahradni pamét. PFipojena flash pamét slouzi k rozsifeni programového vybaveni nebo jako externi GloZisté
dat, napt. z probéhlych experimentud nebo jednotlivych staveb robotickych moduld. Velikost: 32GB, USB 3.0

30

930 K¢

27900 K¢

Technicka
specifikace

31

Kontroler volného operaéniho systému, kontroler na bazi rychlého procesoru, slouZici jak k programové
nadstavbé, tak k pamétové rezervé, moznost otevieného programovani na bezplatné platformé.

10

4833 Ke

48 330 K¢

Technicka
specifikace

32

Systémova baterie. Baterie ulozend v plastovém boxu, kterou Ize pfimo pfipojit k mechanické platformé s
indikaci nabiti, vystup minimalné 700 mA.

20

1591 Ke

31820 K¢

Technicka
specifikace

Roboticka soustava - ostatni prvky sestavy

34

Interaktivni dotykovy display, minimalné 10 touch, technologie ULTRA HD, rozliSeni minimalné 3840x2160
p,povrch s ochranou vrstvou min. 4mm tlustou, antileskly, odezva maximalné 5ms, uhlopficka displeje
minimdlné 84 ", konektivita minimalné VGA, 2x HDMI, USB, soudasti displeje musi byt i mini pocita¢
integrovany do téla tabule v konfiguraci minimalné: bodovy vykon dle www.cpubenchmark.net 2900 bodd,
HDD minimalné 500GB, RAM minimélné 4 GB, LAN: minimalné 1 GBs, WIFI. soucésti dodavky musim byt
pojizdny televizni stojan technické udaje: Nastavitelna vyska min.: 1300 - 1700mm (stfed obrazovky),VESA
standart

Policka na pfislusenstvi,Policka na kameru,Systém vedeni kabeldze,Pojezdova kolecka s brzdou, material slitina
hliniku.

103 940 K&

103 940 K¢

Technicka
specifikace

35

Notebook, uhlopficka displeje minimalné 14 ", minimalné bodovy vykon dle www.cpubenchmark.net 2000
bodd, pamét minimalné RAM 4 GB, ¢tecka pamétovych karet, minimdlni rozliseni displeje 1366 x 768, Pomér
stran 16:9, SSD minimalné 128GB, Hmotnostni do 1,5 kg, grafické vystupy HDMI, Wifi, minimalné 3xUSB .

15

11472 K¢

172 080 K¢

Technicka
specifikace




36

Software, operacni systém pro NTB

Software pro ovladani a programovani robot - pIné implementovany do notebooku, pIné kompatibilni se
vSemi senzorickymi moduly a ovladaci. Monitor NTB musi umozZriovat zobrazovani vystupnich dat ze
senzorickych a modulovych méfeni v grafické a tabulkové podobé a zarover poskytovat zobrazeny protokol
pouZitého programu v pfipadé programovani autonomnich systéma.

15

1686 K¢

25290 K¢

Technicka
specifikace

37

Multifunkéni pracovni stil. Stdl s rozmérem 1,2 m2 (0,8m x 1,5m) s odolnou pracovni deskou minimalni
tloustky 12mm s otéru odolnym povrchem, s mistem pro uloZeni &asti robotickych sestav, uréen pro praci s
robotickymi sestavami, tak k obecnému vyuziti, elektroinstalace ukoncena trojzasuvkou. MozZnost nastaveni
vysky 68, 72, 76 cm, nebo vice rozmér(i. Pevna rdmova stavba s rektifikaci pro ustaveni do zcela vodorovné
polohy (max.0,5mm).

15%*

5 846 K¢

#HODNOTA!

Technicka
specifikace

** dodavka v poctu 8 stoll na zakladé pozadavki objednatele. Neméni se tim funkénost zafizeni. Zachovani
nabizené ceny.
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Vzorovy robot se minimalné 3 vestavénymi funkcemi, které umoznuji zakladni funkcionalitu (pohon -
motorika, pohyb v prostoru - pohyb po naprogramované trajektorii, vyhybani se prekazkam, vyhledavani a
nésledovani zdroje infracerveného zéfeni). Pfedsestaveny robot ma zabudovany 3 predprogramované funkéni
celky vcetné mechanické stavby a ovladacl. Moznost pfipojeni robotické ruky s ichopem, ¢i jiné mechanické,
senzorické, ¢i procesorové nadstavbé, roboticky modul musi umoznit dalsi Upravu programu. Minimalné 2
kusy z vySe uvedenych robotl musi umozZnovat vyssi senzorickou konektivitu (minimalné 50 senzorickych
vstupl), vyssi vypocetni vykon Fidici jednotky pro feseni naroénych badatelskych ukold minimalni bodovy
vykon dle www.cpubenchmark.net 2000 bodl, pamét minimalné RAM 4 GB, HD minimdlné 128 GB. Vedle
vlastniho software, ktery je unikatni pro dané robotické sady, $kola pozaduje moznost programovani v
programovacim jazyku C++, Python a v prostiedi Matlab Simulink

10

14 963 K¢

149 630 K¢

Technicka
specifikace

39

Navody, ukazky - sada - prezentovany zakladni moZnosti mechanické stavby, programovaci procedury, ukazky
funkci, ukdzky sestavenych modelli, metodické postupy véetné programovacich krokd.

10

2 694 K¢

26 940 K¢

Technicka
specifikace

40

Zku3ebni plochy pro orientaci autonomnich model (bilé ¢ary, Cerné Cary, prekazky)

10

2494 ke

24 940 K¢

Technicka
specifikace

41

Pfepravni box, 1 ks stacionarni sestavy skfini pro ulozeni zakoupenych sad, provedeni lamino lesklé, barva dle
dohody, uzamykatelné po jednotlivych schrankach, 1 ks mobilni box pro 30 sad, kola prdmér 100 mm, dvé kola
opatrena naslapnou brzdou, barva dle dohody, uzamykatelné, mobilni boxy pro uloZeni a prepravu 10 ks
sestavenych robotu - véetné prostoru na senzory, pohony, adaptéry, mechanické dily, pfevody, fidici jednotky,
....kola primér 100 mm, dvé kola opattfena naslapnou brzdou, barva dle dohody, uzamykatelné,

10

7 431Ke

74 310 K¢

Technicka
specifikace

42

Univerzalni programovaci prostredi, predstavuje vlastni fidici program, ktery je implementovan do paméti
fidicich jednotek, kde jednoduchou formou urcuje vstupni parametry déje, napf. je-li logicka forma senzort
ano/ne a na zakladé takovychto parametr( ovldddme konrétni externi jednotku, konkrétnim pokynem po
konkrétni dobu. Program ma jednoduchou strukturu vzajemné propojenych blokd s vyplnénymi parametry
rozhodovacich procedur. Pro pfipad vy3$iho programovani, tj. vétsiho naroku na rychlost, pamét, vstup,
vystup, rozhrani, je nutné vyuzit dalich programd. Casové neomezena multilicence minimalné pro 30 souprav.
Vedle vlastniho software, ktery je unikatni pro dané robotické sady, skola pozaduje dodani software pro
programovani v programovacim jazyku C++, ktery je ve Skole vyucovan. Dale pozadujeme moznost
programovani v Python a v prostfedi Matlab Simulink (postacuje omezend aplikace) tento software a
programovaci prostiedi jsou rovnéz ve skole vyucovény.

74 494 K¢

74 494 K¢

Technicka
specifikace

2726 894 K¢




