
Parametr Požadovaná min.hodnota Nabízená hodnota

Účel použití - univerzální mobilní pacientský zvedák, použitelný ve všech situacích, včetně

zvedání z podlahy, zvedání z polohy vleže 
ANO ANO

Minimální nosnost 250 kg min 250 kg ANO

Elektricky nastavitelná šířka podvozku ANO ANO

Použití i pro zvedání pacienta v horizontální poloze (opce) ANO ANO

Systém pro zvedání pacienta v horizontální poloze bez nutnosti polohování pacientů ANO ANO

Systém pro zvedání pacienta v horizontální poloze s možností polohování pacientů ANO ANO

Celohliníková konstrukce s hmotností do 40 kg ANO, max 40 kg ANO

Možnost vážit pacienta na zvedáku (elektronická váha) - možnost beznástrojově

přidat/vyjmout elektronickou váhu. Váha musí být třídy III a být vyměnitelná, aby

umožňovala použití s více zvedáky

ANO ANO

Elektrické i mechanické nouzové spouštění ANO ANO

Elektrické nouzové zvedaní (v případě závady ovladače) ANO ANO

Velké tlačítko pro nouzové zastavení, s krytem pro ochranu proti nechtěné aktivaci ANO ANO

Bezdrátový ruční ovladač s dvěma rychlostmi a ovládáním rozchodu podvozku ANO ANO

1 ks elektronická váha třídy III včetně příslušenství k zavěšení ANO ANO

1 ks závěsný systém pro zvedání pacienta v horizontální poloze bez nutnosti polohování,

šířka min 75 cm s mechanickým vyrovnávačem těžiště
ANO; min 75 cm ANO

1x bočnice sada 2 ks ANO ANO

1x sada 8 ks podpůrné popruhy ANO ANO

1x pomocná špachtle pro umístění popruhů ANO ANO

1x náhradní sada popruhů ANO ANO

1 x plachta na zvedání pacienta v horizontální poloze ANO ANO

 …………………Viking L…………………………. (uveďte nabízený typ)

Krajská nemocnice T. Bati, a.s.

KNTB Zlín - zvýšení kvality návazné péče I. - část 3 - lůžka a zvedáky pacientů  – opakované 

zadání - část E

Zvedák pacientů s příslušenstvím - ARO

Příslušenství



1x systém pro zvedání pacienta v horizontální poloze bez nutnosti polohování s

mechanickým vyrovnávačem těžiště
ANO ANO

1x závěsná hrazda s rychloupínacím prvkem ANO ANO

1x pacientský vak s podporou hlavy, zesílení zad/nohou ANO ANO

Účel použití - univerzální mobilní pacientský zvedák, použitelným ve všech situacích,

včetně zvedání z podlahy, nácviku chůze a zvedání z polohy vleže 
ANO ANO

Celohliníková konstrukce s hmotností do 35 kg ANO, max 35 kg ANO

Elektricky nastavitelná šířka podvozku ANO ANO

Možnost použití i pro zvedání pacienta v horizontální poloze bez nutnosti polohování

pacientů
ANO ANO

Možnost nácviku chůze ANO ANO

Možnost vážit pacienta na zvedáku (elektronická váha) ANO ANO

Minimální nosnost 205 kg min 205 kg ANO

Integrovaný akumulátor s indikátorem stavu nabití a krátkým nabíjecím časem ANO ANO

Univerzální hrazda min 430 mm na zavěšení vaku ANO; min 430 mm ANO

1x elektronická váha třídy III včetně příslušenství k zavěšení ANO ANO

1x přídavné opěrné madlo pro nácvik chůze ANO ANO

1x vesta pro nácvik chůze vel. L ANO ANO

1x pomocné popruhy pro nácvik chůze ANO ANO

2x pacientský vak s podporou hlavy, zesílení zad/nohou ANO ANO

1x závěsný pacientský vak bez opory hlavy ANO ANO

Rozsah zdvihu od 45 cm (nebo méně) do 175 cm (nebo více) min rozsah 45 - 175 ANO

Elektricky nastavitelný rozchod podvozku s možností ovládání na dálkovém ovladači

zvedáku
ANO ANO

Rychlost zvedaní (s pacientem) min. 35 mm/sek min 35 mm / sek ANO

Indikaci stavu akumulátoru, buď na kontrolní jednotce, nebo na ručním ovladači ANO ANO

Integrovaná nabíječka (bez externího adaptéru) ANO ANO

Společné požadavky

DIOP

 ………………Viking M……………………………. (uveďte nabízený typ)

Příslušenství



Zvedák musí umožňovat nácvik chůze s opěrnými madly a hrudní vestou ANO ANO

Zvedání pacientů pro přesun v sedě z lůžka do sedu, ze země a zpět pomocí dvoubodové

hrazdy a vaku
ANO ANO

Ke každému zvedáku požadujeme závěsné horizontální systémy pro zvedání ležících

pacientů s bezpečnostní pojistkou (rychloupínákem). Jeden systém musí být vybaven

zvedací konstrukcí s 6-8 body pro uchycení zvedací plachty a možností mechanického

vyrovnání těžiště bez nutnosti ručního posunu s pacienty. Druhý systém požadujeme taktéž

s možností mechanického vyrovnání těžiště bez nutnosti ručního posunu s pacienty

ANO ANO

Systém musí umožnit zvedání, přesun a hygienu u pacientů bez nutnosti polohování ANO ANO

Bezpečnostní pojistka na závěsu ramene, proti nechtěnému vypadnutí popruhů z oka ANO ANO

Voděodolný ANO ANO

Klasifikaci ochrany IPx4 nebo vyšší pro zvedák i pro ruční ovladač ANO ANO

Konstrukce z lehkých slitin, nepodléhající korozi materiálu ANO ANO

Kontrolní jednotka musí být vybavena tlačítkem pro nouzové zastavení zvedáku, dle normy ANO ANO

Pro případ selhaní / závady elektrického zvedání je nutné, aby zvedák byl vybaven

možností mechanického spouštění zvedáku
ANO ANO

Pokyny pro vyplnění:

V ……Horoměřicích……………., dne  ………………………

_____________________________________________

podpis účastníka zadávacího řízení

1. Účastník zadávacího řízení je povinen vyplnit všechna pole ve sloupci "Nabízená hodnota" 

2. Účastník zadávacího řízení do předloženého formuláře u údajů, kde je minimální hodnota stanovena na ANO, doplní ANO-NE, podle vlastností a funkcí 

nabízeného přístroje (hodnota NE znamená nesplnění požadované vlastnosti přístroje a znamená nesplnění zadávacích podmínek)

3. Účastník zadávacího řízení do předloženého formuláře u údajů, u nichž je stanovena minimální nebo maximální požadovaná hodnota číselně, doplní do 

druhého sloupce konkrétní číselnou hodnotu, kterou dosahuje jím nabízený výrobek (nedodržení stanoveného maxima či nesplnění požadovaného minima 

znamená nesplnění zadávacích podmínek)

5. Vyplněný formulář účastník zadávacího řízení předloží v rámci své nabídky (jako přílohu návrhu kupní smlouvy)

4. Účastník zadávacího řízení do předloženého formuláře u údajů, kde je minimální požadovaná hodnota stanovena kombinací bodů 2. a 3., doplní do 

druhého sloupce ANO-NE (dle vlastností a funkcí přístroje) i konkrétní číselnou hodnotu, kterou dosahuje nabízený přístroj (hodnota NE a nesplnění 

požadované hodnoty znamená nesplnění zadávacích podmínek)

POZNÁMKA: Uvedené technické požadavky jsou minimální. Účastník zadávacího řízení může nabídnout zařízení i s lepšími parametry.


