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Roboticky systém pro rehabilitaci horni kKetiny, musi obsahovat a #plat nasledujici minimalni

pozadavky:

Roboticky gistroj pro funkni rehabilitaci rukou.

* Rukavice podporujici kloubni hybnost ruky se&mnou schopnosti detekce aktivnich
pohyhi.

» Sada rukavic prodaiské i dosplé pacienty pro levou i pravou ruku.

* MozZnost pouziti vestoje, vsédvsed na voziku.

* Motivacni zpitna vazba — c¥eni ve virtualni realit

» Stimulani audio a video efekty.

» Hlasové vedeni podavajici pacientoiégné instrukce.

» Stimulovana 3D animace ruky, kterdibe byt zobrazena v libovolnych pozicich a
z raznych uhti pohledu.

* PC s dotykovym displejem a dostatgm vykonem pro péeby robotického systému.

* Nastaveni rozsa@hpohybu jednotlivych prét

* MoZnost kombinovatizné variace pohybprsti do flexe a extenze getné moznosti
~Spetky”.

» Prednastavené terapie, moznost individualizace prkchi cviéeni s realnymi fedmety.

» Pasivni mobilizace.

* Funleni asistované cveni s realnymi fedmety bézného denniho Zivota.

* Interaktivni hry.

» VySetteni motorickych schopnosti pacienta v real@se — pasivni rozsahy pohybu,
aktivni rozsahy pohybu, rychlostigsnost pohybu.

* MozZnost roz&eni o aktivni asistovanou terapii — senzatigtpoje snimaji aktivni pohyby
pacienta a pomaha pouzeiigad: nutnosti nebo po celou dobtigtroj facilituje pacientv
pohyb.

* MozZnost roz&eni o bilateralni terapii — terapizena pacientem — pacientovi pohyby

vykonavané zdravou rukou jsou simultémmovadny na postizenou ruku.
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