Podpora odborného vzdélavani zaméstnancu Il (reg.¢. CZ.03.1.52/0.0/0.0/15_021/0000053)

osu

Evropska unie
Evropsky socialni fond
Operacni program Zaméstnanost

o

Ufad price CR

ptiloha €. 6 dohody ¢.:

TAA-MN-25/2018

POVEZ Il Vzdeélavaci zarizeni: ABB s.r. 0.

Plan vyuky

(Cz.03.1.52/0.0/0.0/15_021/0000053)

Lektor: 1u9,0,0,0,0,0,9,¢,0,9,0.9,0,0.9,¢.0.9.¢

Zaméstnavatel:

Yanteng Czechia Automotive Interiors

Systems s. r. o.

ICO: 287 39817 Misto vyuky: ABB s. r. 0., Skolici centrum jednotky ABB Robotika, Nad Jezerem 567, 252 42 Vestec

Nazev vzdélavaci aktivity:

Specialista + Diagnostika zdvad, feseni problému a zaklady udrzby

Pocet
vyucovacich
Datum’ hodin Od-do Okruhy planovanych témat

Bezpecnost prace na robotizovanych pracovistich; Pracovni objekty (WorkObjects) - Definice pracovnich objekt( a jejich pouzZiti v programu; Funkce - Tvorba

1 11.6.2018 8 8:00 - 16:30 [novych (vlastnich) funkci, definice argument( a vyhody pouzivani; Prakticka cvic¢eni
Rizeni toku programu — cykly - Tvorba cyklu pro opakovani urcitych (s nastavenym poctem zopakovani) casti programu; Slozené datoveé Typy - Prace se slozenymi
datovymi typy (napF. RobTarget, JointTarge), programova zména jen nékterych poloiek slofzeného datového typu; RobotStudio Online - Uprava nastaveni robotu

2 12.6.2018 8 8:00-16:30 |a upravy programu pres pocitac, generovani nového systému ze zalohy robotu pfi selhani; Prakticka cviceni
Zasady dodrzovani bezpecnych pracovnich postupl pfi praci s el. zatizenim, opravnéné osoby, prvni pomoc pfi Urazu elektrickym proudem; Kontroler - Vnitfni
zapojeni - blokové schéma jednotlivych komponentd a jejich propojeni; Kontroler - Zdrojova ¢ast - zdroje napéti pro robot, sezndmeni s nominalnimi hodnotami;
Kontroler - Main computer - pfipojeni a propojeni do ostatnich ¢asti; Kontroler — Axis computer - pfipojeni a propojeni do ostatnich ¢asti; Kontroler — Karta
bezpecnosti - pfipojeni, sezndmeni s funkci, spravné zapojeni, chyby v zapojeni; Prakticka cviceni

3 13.6.2018 8 8:00 - 16:30
Kontroler — Vstupni a vystupni karty - typy, jejich spravné zapojeni, zakladni nastaveni; Kontroler — Servo karty - typy, jejich funkce, spravné zapojeni; Manipulator
— Motory - elektrické pripojeni, komponenty motoru (resolvery-brzdy); Manipuldtor — SMB karta - pfipojeni, funkce; Aktualizace ¢itacl; Prakticka cviceni

4 14.6.2018 8 8:00 - 16:30
Diagnostika zavad na zakladé protokolu udalosti; Diagnostika zavad na zdkladé stavu jednotek; Praktické simulace zavad a poruch vcetné jejich odstranéni;
Pravidelné kontroly robotu dle konkrétniho modelu manipulatoru - pravidelné kontroly naplné, opotrebeni, vile a brzd; Prakticka cviceni; Zavérecny test

5 15.6.2018 8 8:00 - 16:30
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Vyplrite pouze bild pole

* V pripadé, Ze vzdélavaci aktivita bude probihat v uréitém terminu denné, vypiste do prvniho sloupce datum od-do (napf. 1.8.2016-20.8.2016).
V ptipadé, Ze vzdélavaci aktivita bude probihat nepravidelné nebo pouze v urcity den v tydnu, vypiste jednotlivé dny do pfipravenych sloupcd.

Datum: 30.5.2018 y » , Ing. Gabriela Jefabkova, HR Manager (na zékladé pIné moci)
— jméno, ptijmeni, funkce
Vyrizuje: XXXXXXXXX . e
— a podpis opravnéné
Cislo telefonu: XXXXXXXXX .
_ osoby (razitko)
Email: XXXXXXXXXXXX




