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ZKRATOVY PROUD Ik: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA: 1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN—C-S

OCHRANA: AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE
PELV 24VDC
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PC 06 - CIR
ROZVADEC STANICE RD1 preeo

PRILOHA €:

06-03-6070-03_002_00 Rzv RD1.dwg
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MERO CR, a.s

MONITORING ROPNYCH PRODUKT( ROPOVODU DRUZBA

STOR:
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OZNACENI: RD

TYP: RITTAL AE 800x600x250mm (V,S,H)
PRIVOD A VWVODY: DNEM ROZVADECE
STUPEN KRYTI: IP65

JMENOVITY PROUD In: 16A

ZKRATOVY PROUD Ik: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA: 1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN-C-S

OCHRANA: AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE
PELV 24VDC
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MONITORING ROPNYCH PRODUKTU ROPOVODU DRUZBA
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N acE 1700023 MERO CR, a.s.

SOUBOR:

DATUM:

POPE REWIZE:




RD1 |

OSAZENI PRISTROJU

(o] (o]
LUCASYSTEM 40/40
PLCT PLCY.1 HM1
ACAM
= ﬂ —
3 3
> b
2 7 EXP1
L a
: -
- =
2 &5 © B
g e g8 3
1] ]
®| &8
= BAT1 BAT2
VOSK BATERE O BTERE
(0] (@]

OZNACEN[: RD

TYP: RITTAL AE 800x600x250mm (V,S,H)
PRIVOD A VYVODY: DNEM ROZVADECE
STUPEN KRYTI: IP65

JMENOVITY PROUD In: 16A

ZKRATOVY PROUD |k: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA: 1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN-C-S
AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE

OCHRANA:
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PRILOMA ¢:

PS03 SYSTEM ASR_SSP II.

mvesior:  MERO CR, a.s

MONITORING ROPNYCH PRODUKTU ROPOVODU DRUZBA

Nz ACE 1700023 MERO CR, a.s.

PS/S0:

17-03-1701-03_001_00 Rzv RD1.dwg

SOUBOR:

DATUM:

POPE REVIZE:




RD1

MONTAZNI PANEL

704

TYP: RITTAL AE 800x600x250mm (V,S,H)
PRIVOD A VYVODY: DNEM ROZVADECE
STUPEN KRYTI: IP65

JMENOVITY PROUD In: 16A

ZKRATOVY PROUD Ik: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA: 1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN-C-S

OCHRANA: AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE
PELV 24VDC
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OZNACENI: RD

TYP: RITTAL AE 800x600x250mm (V,S,H)
PRIVOD A VYVODY: DNEM ROZVADECE
STUPEN KRYTI: IP65

JMENOVITY PROUD In: 16A

ZKRATOVY PROUD Ik: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA: 1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN—C-S

OCHRANA: AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE
PELV 24VDC
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OZNACENI: RD

TYP: RITTAL AE 800x600x250mm (V,5,H)
PRIVOD A VYVODY: DNEM ROZVADECE
STUPEN KRYTI: IP65

JMENOVITY PROUD In: 16A

ZKRATOVY PROUD Ik: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA:
OCHRANA:

1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN—C-S

AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE
PELV 24VDC
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OZNACENI: RD

TYP: RITTAL AE 800x600x250mm (V,S,H)
PRIVOD A V¥VODY: DNEM ROZVADECE
STUPEN KRYTI: IP65

JMENOVITY PROUD In: 16A

ZKRATOVY PROUD lk: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA: 1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN—-C-S

OCHRANA: AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE
PELV 24VDC
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DATUM:

POPIS REWZE:




RD1

MONTAZNI PANEL

PARE C:

DATUM:
29.11.2017
29.11.2017
29.11.2017

STPER PO DPS

NETUKA Z.

2/2
NETUKA Z.
ING. RUZICKA T.

UST/UST0 - FORMAT: A4

VED.PROJEKTU:
ISCHVALIL:

ROZVADEC STANICE RD1 preecon:
29-03-04-03_002

PRILOHA C:

Nbzav:

704

116
U o o U\
| - | =435mm. — —\
| |
: DIN35x7,5 L=370mm ‘
o s SR BN N
. = k=
E =
i =
Lo Y
1l 1}
- (| _DIN35x7,5
| ''''''' [ =370mm _‘ L=100mm
| |
i _ DIN35x7,5 L=370mm_ ||
I |
& | |
& — _ ]
[ =435mm
<+ o
gj o]
2 _ DN3575 L=285mm
i
&
\N o 0 n/
OZNACENI: RD

TYP: RITTAL AE 800x600x250mm (V,5,H)
PRIVOD A VYVODY: DNEM ROZVADECE
STUPEN KRYTI: IP85

JMENOVITY PROUD In: 16A

ZKRATOVY PROUD Ik: MAX 10kA
KATEGORIE PREPETI: 3

STUPEN ZNECISTENI: 2

NAPETOVA SOUSTAVA: 1/PE+N AC 230V 50Hz, sit TN-C-S

OCHRANA: AUTOMATICKYM ODPOJENIM OD ZDROJE
PELV 24VDC

PS03 SYSTEM ASR_SSP II.
29-03-04-03_002_00 Sch RD1.dwg
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