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Nazev vzdélavaci aktivity: |Skoleni robotizace ABB - skupina 1
Pocet
vyucovacich
Datum’ hodin Od-do Okruhy planovanych témat
Modul Operator +
Sefizovac
Bezpeclnost pfi praci s robotem; pracovni reZzimy robotu - automaticky, ruéni, ruéni 100%; struény popis systému - HW, SW; ovladaci panel FlexPendant -
q 11.6.2018 6 9:30-16:00 [navigace a funkce ovladaciho panelu
, 12.6.2018 6,5 9:00 - 16:00 Souradné systémy - zakladni prehled soufadnych systému (zakladna, svét); rucni prestaveni - rezim pohyb, uzamykani joysticku, ptirQstky
Zaklady programovani - Uvod do programovani, vysvétleni zakladnich pojm0 (program, modul, rutina, instrukce), orientace v programu; procedury - vytvareni
vlastnich procedur a metodika vhodného zapouzdfovani; datové typy - instrukce a vysvétleni (Tool data, Wobj data, Zone data, Speed data); prace s
13.6.2018 6,5 9:00 - 16:00 . . ol , ‘. . .
operatorskym oknem - vysvétleni instrukci pro praci s oknem operatora (TPErase, TPWrite, TPReadNum)
3
Pohybové instrukce -vysvétleni pouZiti pohybovych instrukci (Movel, Movel, MoveC, MoveAbs)); definice a tvorba nastroje (TCP) - vysvétleni zakladnich pojm
14.6.2018 6,5 9:00-16:00 |2 nastaveni; funkce - variabilita v programovani, parametrizace; rozhodovani - vysvétleni instrukci pro rozhodovani (fizeni toku dat) a jejich vhodné pouziti
4
V/V signaly - pouzivani vstupnich/vystupnich signal pro ovladani externich zatizeni; zalohovani a obnova - popis zalohovani a obnovy systému a programu;
5 15.6.2018 6,5 9:00 - 16:00 predstaveni SW RobotStudio
Modul Diagnostika
a odstranéni zavad
+ Pravidelna udrzba
6 robotu
Zasady dodrZovani bezpecnych pracovnich postupt pfi praci s el. zafizenim, opravnéné osoby, prvni pomoc pfi Urazu elektrickym proudem; Pfipojeni robotl k
7 23.7.2018 6 9:30 - 16:00 elektrické siti - typy kabelaZe pro pfipojeni robotu, jisténi; Kontroler - vnitini zapojeni robotu - blokové schéma jednotlivych komponenta a jejich propojent;
Kontroler - Vstupni a vystupni karty - typy, jejich spravné zapojeni, zakladni nastaveni; Kontroler - Servo karty - typy, jejich funkce, spravné zapojeni;
Manipulator - Blokové schéma - blokové schéma jednotlivych komponentl a jejich propojeni; Manipulator - Kabeldz - rozdéleni, seznameni s jednotlivymi typy,
6,5 9:00-16:00 |zivotnost; Manipulator - Zdkaznickd kabela? - funkce, parametry, Udrzba; Manipulator - Motory - elektrické p¥ipojeni, komponenty motoru (resolvery-brzdy);
Manipulator - SMB karta - pfipojeni, funkce; Udriba a servis - Zasady spravné udriby a servisovani robotu
8 24.7.2018
Bezpecnost pfi praci a manipulaci s robotem - Zasady dodrZzovani bezpeénych pracovnich postupl pfi praci a manipulaci s robotem, opravnéné osoby; Obsluha
9 25.7.2018 6,5 9:00-16:00 |ropoty v ruénim rezimu - jednoduché ukony, servisni a prepravni poloha; Funkce jednotlivych mechanickych ¢asti manipulatoru - motory, prevodovky, jejich

Datum:

7.2.2018 ., o , Ing.Marcel Micek, Plant manager
jméno, pfijmeni,

Vyfizuje:

Mgr.Vlasta Sloupva

Cislo telefonu:

funkce a podpis

420416 829 270 opravnéné osoby

Email:

vlasta.sloupova@adient.com (razitko)

Vyplrite pouze bila pole

* V pripadé, zZe vzdélavaci aktivita bude probihat v uréitém terminu denné, vypiste do prvniho sloupce datum od-do (napf. 1.8.2016-20.8.2016).

V ptipadé, Ze vzdélavaci aktivita bude probihat nepravidelné nebo pouze v urdity den v tydnu, vypiste jednotlivé dny do pfipravenych sloupct.
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