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Zameéstnavatel: Republic k.s. ICo: 46711953 Misto vyuky: ABB s.r.0., Skolici centrum jednotky ABB Robotika, Nad Jezerem 567, 252 42 Vestec
Nazev vzdéldvaci aktivity: |Skoleni robotizace ABB - skupina 1
Pocet
vyucovacich
Datum’ hodin Od-do Okruhy pldnovanych témat
Modul Operator +
Sefizovac
Bezpecnost pfi praci s robotem; pracovni rezimy robotu - automaticky, ruéni, rué¢ni 100%; stru¢ny popis systému - HW, SW; ovladaci panel FlexPendant -
. 26.2.2018 6 9:30 - 16:00 |navigace a funkce ovladaciho panelu
, 27.2.2018 6,5 9:00 - 16:00 Souradné systémy - zakladni prehled souradnych systému (zakladna, svét); rucni prestaveni - rezim pohybU, uzamykani joysticku, pfirlistky
Zaklady programovani - ivod do programovani, vysvétleni zakladnich pojm0 (program, modul, rutina, instrukce), orientace v programu; procedury - vytvareni
vlastnich procedur a metodika vhodného zapouzdfovani; datové typy - instrukce a vysvétleni (Tool data, Wobj data, Zone data, Speed data); prace s
28.2.2018 6,5 9:00 - 16:00 . , vt , . , .
operatorskym oknem - vysvétleni instrukci pro praci s oknem operdtora (TPErase, TPWrite, TPReadNum)
3
Pohybové instrukce -vysvétleni pouZziti pohybovych instrukci (Movel, Movel, MoveC, MoveAbs)); definice a tvorba nastroje (TCP) - vysvétleni zakladnich pojm
1.3.2018 6,5 9:00 - 16:00 |2 nastaveni; funkce - variabilita v programovani, parametrizace; rozhodovani - vysvétleni instrukci pro rozhodovani (fizeni toku dat) a jejich vhodné pouZziti
4
V/V signaly - pouzivani vstupnich/vystupnich signal( pro ovladani externich zafizeni; zalohovani a obnova - popis zalohovéani a obnovy systému a programu;
5 2.3.2018 6,5 9:00 - 16:00 predstaveni SW RobotStudio
Modul Specialista +
6 Programator
Bezpecnost prace na robotizovanych pracovistich; pracovni objekty (WorkObjects); funkce; fizeni toku programu — cykly; sloZzené datové typy; RobotStudio
9.4.2018 6 9:30 - 16:00 Online
7
Zasady programovani - jak metodicky postupovat pfi strukturovaném programovani; jmenny rejstrik, vysvétlivky - vysvétleni zakladnich pojmU a orientace v
10.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 . C , - , . vy ,
8 manuadlech; struktura programu - zopakovani zakladni struktury programu a jeji prohloubeni (program, moduly, rutiny, instrukce) se zamérenim na pochopeni
Rutiny - popis a vytvareni rutin (procedury, funkce) se vstupnimi parametry i bez nich; World zény - omezeni pracovniho prostoru manipulatoru; preruseni
9 11.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 (Interrupts) - preruseni vykondvani programu a dalsi navazani, obsluha asynchronnich sporadickych udalosti
Datové typy - vysvétleni datovych typU, vhodného poufZiti a jejich reprezentace v paméti fidiciho PC; obsluha chyb (Error handling) - vysvétleni postupt pro
12.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 |oSetfeni neocekavanych chyb v programech, popsané postupy zvysuji robustnost program; vyhledavaci instrukce - popis a vysvétleni instrukci pro zjisténi
10 neznamé polohy predmétu
Programova zména trajektorie (Program displacement) - popis a vysvétleni instrukce, ktera hromadné méni naprogramované trajektorie; individualni rozbor
13.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 |programu - Ucastnici si mohou pfinést sv(j vlastni program, ktery s nimi Skolitel projde a vysvétli jim mista, u kterych maji nejasnosti; RobotStudio Online -
11 tvorba robotického systému ze zéalohy, Upravy na existujicim robotickém systému, Uprava programu a parametr( kontroleru
Modul RobotStudio
12 Basic
13 23.4.2018 6 9:30- 16:00 |Pfedstaveni kurzu; Pfehled ndzvoslovi, bezpecnostni predpisy; Sezndmeni s prostfedim RobotStudia
14 24.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 |Struktura a prace s programem v ramci RobotStudia; Konfigurace robot
15 25.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 |Tvorba vlastniho systému; Vytvoreni a definice nastroje
16 26.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 |Vytvoreni a definice pracovniho objektu; Tvorba a prace s trajektorii
17 27.4.2018 6,5 9:00 - 16:00 |CAD import a tvorba vlastnich 3D objekt(; Kontrola dosahli manipulatoru, externi osy
Modul RobotStudio
18 Advanced
19 28.5.2018 6 9:30- 16:00 |Predstaveni kurzu; prehled nazvoslovi, bezpecnostni predpisy; ovladaci panel FPU — pokrocila znalost; obsah, parametry a funkce manipulatoru; obsah
20 29.5.2018 6,5 9:00 - 16:00 |Tvorba systému ze zalohy a jeho obnova; Bezpecnostni okruhy robotu; diagnostika systému; administrace ptistupu; zavérecna diskuze
Modul Diagnostika
a odstranéni zavad
+ Pravidelnd udrzba
21 robotu
22 23.7.2018 6 9:30- 16:00 |Zasady dodrzovani bezpecnych pracovnich postupl pti praci s el. zafizenim, opravnéné osoby, prvni pomoc pfti Urazu elektrickym proudem; Pfipojeni robotd k
23 24.7.2018 6,5 9:00 - 16:00 |Kontroler - Vstupni a vystupni karty - typy, jejich spravné zapojeni, zakladni nastaveni; Kontroler - Servo karty - typy, jejich funkce, spravné zapojeni;
24 25.7.2018 6,5 9:00 - 16:00 |Bezpecnost pfi praci a manipulaci s robotem - Zasady dodrZovani bezpecnych pracovnich postupl pti praci a manipulaci s robotem, opravnéné osoby; Obsluha

Vyplrite pouze bild pole

* V pripadé, ze vzdélavaci aktivita bude probihat v urcitém terminu denné, vypiste do prvniho sloupce datum od-do (napfr. 1.8.2016-20.8.2016).

V pfipadé, Ze vzdélavaci aktivita bude probihat nepravidelné nebo pouze v urcity den v tydnu, vypiste jednotlivé dny do pfipravenych sloupcu.

Datum:

7.2.2018

Vyftizuje:

Mgr.Vlasta Sloupova

jméno, prijmeni, funkce

Cislo telefonu:

420 416 829 270

a podpis opravnéné
osoby (razitko)

Email:

vlasta.sloupova@adient.com

Ing.Marcel Micek, Plant manager

Podpora odborného vzdélavani zaméstnanc( Il (reg.¢. CZ.03.1.52/0.0/0.0/15_021/0000053)
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