
příloha č. 6 dohody č.: Vzdělávací zařízení: xxx

Plán výuky Lektor: xxx

Zaměstnavatel: IČO: 3865436 Místo výuky:

Název vzdělávací aktivity: xxx

Datum*

Počet 

vyučovacích 

hodin Od-do

1 19.2.2018 8 8:00 -16:30

2 20.2.2018 8 8:00 -16:30

3 21.2.2018 8 8:00 -16:30

4 22.2.2018 8 8:00 -16:30

5 23.2.2018 8 8:00 -16:30

6 5.3.2018 8 8:00 -16:30

7 6.3.2018 8 8:00 -16:30

8 7.3.2018 8 8:00 -16:30

9 8.3.2018 8 8:00 -16:30

10 9.3.2018 8 8:00 -16:30
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Vyplňte pouze bílá pole

* V případě, že vzdělávací aktivita bude probíhat v určitém termínu denně, vypište do prvního sloupce datum od-do (např. 1.8.2016-20.8.2016).

LBA-MN-14/2018

Webasto Roof Componensts Czech republic 

Programování robotů ABB

 V případě, že vzdělávací aktivita bude probíhat nepravidelně nebo pouze v určitý den v týdnu, vypište jednotlivé dny do připravených sloupců.

Okruhy plánovaných témat

Datum:

Vyřizuje:

Číslo telefonu:

Email:

Bezpečnost práce na robotizovaných pracovištích, pracovní objekty (WorkObjects), funkce, řízení toku programu - cykly, složené datové typy, Robot Studio, Online, 

Jak metodicky postupovat při strukturovaném programování, jmenný rejstřík, vysvětlivky, Vysvětlení základních pojmů a orientace v manuálech, Struktura 

Rutiny - Popis a vytváření rutin (procedury, funkce) se vstupními parametry i bez nich. World zóny

Datové typy - vysvětlení datových typů, vhodného použití a jejich reprezentace v paměti řídícího PC, Obsluha chyb - Vysvětlení postupů pro ošetření

Programová změna trajektorie - popis a vysvětlení instrukce, která hromadně mění naprogramování trajektorie, individuální rozbor programu

Představení kurzu, přehled názvosloví, bezpečnostsní předpisy, seznámení s prostředím RobotStudia, praktická cvičení

struktura a práce s programem v rámci RobotStudia, konfigurace robotu, tvorba vlastního systému, praktická svičení

vytvoření a definicenástroje, vytvoření a definice pracovního objektu, praktická cvičení

Tvorba a práce s trajektorií, CAD import a tvorba vlastních D objektů, praktická cvičení

Kontrola dosahů manipulátoru, externí osy, praktická cvičení, závěrečná shrnutí, závěrečný test

POVEZ II 
(CZ.03.1.52/0.0/0.0/15_021/0000053)

jméno, příjmení, funkce 

a podpis oprávněné 

osoby (razítko)

Podpora odborného vzdělávání zaměstnanců II (reg.č. CZ.03.1.52/0.0/0.0/15_021/0000053)

OSÚ


