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TeĐhŶiĐké a teĐhŶologiĐké požadavky Ŷa upgrade ŵěříĐího vozu Plasser EM 50 

 

OďeĐŶé požadavky: 

Opakovatelnost a reprodukoǀatelŶost ŵěřiĐího sǇstéŵu ŵusí ŶejŵéŶě odpoǀídat ;Ŷeďo ďýt lepšíͿ 
požadaǀkůŵ eǀropskýĐh Ŷoreŵ uǀedeŶýĐh ǀ Ŷorŵě EN ϭϯϴϰϴ-Ϯ. RozlišeŶí ǀšeĐh ŵěřeŶí ŵusí ďýt 
ŶejŵéŶě Ϭ,Ϭϰ ŵŵ.  

DosažeŶǇ ŵusí ďýt ŶásledujíĐí ŵiŶiŵálŶí hodŶotǇ reprodukovatelnosti: 

 PřeǀýšeŶí / příčŶí ǀýška: Ϯ,ϱ ŵŵ 

 ZďorĐeŶí koleje: ϭ,Ϭ ŵŵ 

 PodélŶá ǀýška: Ϭ,ϴ ŵŵ ;ǀlŶoǀá délka ϯ-25 m) 

 Souosost: ϭ,ϭ ŵŵ ;ǀlŶoǀá délka ϯ-25 m) 

 Rozchod: 1,0 mm 

Jako součást ŶaǀigačŶího řešeŶí ŵusí sǇstéŵ zazŶaŵeŶáǀat ke každéŵu ŵěřeŶí geoŵetrie koleje 

polohu podle GPS, a to i při ǀýpadĐíĐh sigŶálu GPS. SǇstéŵ ŵusí ďýt ŶastaǀeŶ tak, aďǇ uŵěl 
zpraĐoǀáǀat difereŶĐiálŶí GPS ;DGPSͿ. 

Softǁare dodáǀaŶý ǀ ráŵĐi upgrade hardǁaru ďude iŶtegroǀat ǀeškeré fuŶkĐe stáǀajíĐího softǁaru. 
PropojeŶí suďsǇstéŵů a sběr i aŶalýza dat ŵusí zůstat zaĐhoǀáŶǇ ǀ takoǀéŵ staǀu, aďǇ ďǇla zaručeŶa 
kontinuita s aktuálŶě použíǀaŶýŵ hardǁareŵ a softwarem. 

 

SpeĐifikaĐe jedŶotlivýĐh částí Díla: 

1) Upgrade ŵěřících systéŵů – ŵoderŶizaĐe SW ŵěříĐíĐh sǇstéŵů při zaĐhoǀáŶí ǀšeĐh 
požadoǀaŶýĐh fuŶkĐioŶalit; ZďorĐeŶí, Vzepětí oďou kolejŶiĐovýĐh pásů, Stykové ploĐhy a podélŶé 
výšky oďou kolejŶiĐovýĐh pásů, RozĐhod koleje, PřevýšeŶí a vzájeŵŶá výšková poloha, Aŵplitudy 
drsŶosti a vlŶkovitosti jízdŶíĐh kolejovýĐh ploĐh oďou kolejŶiĐovýĐh pásů, PříčŶý profil hlavy kolejŶiĐe 
oďou kolejŶiĐovýĐh pásů, BočŶí a svislé ojetí hlavy kolejŶiĐe oďou kolejŶiĐovýĐh pásů, RyĐhlost, 
KiloŵetrováŶí a stoŵetrové zŶačeŶí, MezŶíky jako Ŷapř. přejezdy Đest, ŵostů, tuŶelů atd., Výšková a 
ďočŶí poloha spodŶíĐh hraŶ oďou proudovýĐh kolejŶiĐ relativŶě k jízdŶíŵ kolejíŵ, MěřeŶí profilu trati. 

2) Náhrada hlavŶího počítače s operačŶíŵ systéŵeŵ – Ŷáhrada hlaǀŶího počítače za serǀer či 
jeho ǀýŵěŶa s koŵpatiďilitou se sǇstéŵeŵ WiŶdoǁs ϳ a ǀǇšší, dodáǀka odpoǀídajíĐíĐh 
paŵěťoǀýĐh disků ǀčetŶě ϯϬ% kapaĐitŶí rezerǀǇ pro ďudouĐí rozǀoj diagŶostiĐké teĐhŶologie. 
ŘešeŶí ďude oďsahoǀat: 
- PaluďŶí hlaǀŶí počítač ;serǀerͿ, 
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- EtherŶetoǀá koŵuŶikaĐe ϭGď/s, 
- OperačŶí sǇstéŵ ŵiŶiŵálŶě WiŶdoǁs ϳ, 
- Serǀeroǀý počítač ďude oďsahoǀat odpoǀídajíĐí hardǁare podle aktuálŶíĐh 

teĐhŶologiĐkýĐh a teĐhŶiĐkýĐh staŶdardů ǀýǀoje pro čteŶí pulsů kodéru a událostí Ŷa 
dopraǀŶí Đestě a pro ǀýstup oďeĐŶýĐh poǀelů. AŶalogoǀé ŵěřiĐí sigŶálǇ ;Ŷapř. teplotaͿ se 
ďudou číst poŵoĐí deskǇ s ǀǇsokorǇĐhlostŶíŵ A/D přeǀodŶíkeŵ. MěřiĐí hardǁare dodáǀá 
také ǀzdáleŶostŶí pulsǇ do jiŶýĐh suďsǇstéŵů. 

- Serǀeroǀý počítač ďude spouštět a zastaǀoǀat ǀšeĐhŶǇ ŵěřiĐí suďsǇstéŵǇ ;pro geoŵetrii 
koleje, profil kolejŶiĐe atd.Ϳ prostředŶiĐtǀíŵ sítě EtherŶet, 

- VšeĐhŶǇ suďsǇstéŵǇ ďudou poŵoĐí ǀzdáleŶostŶíĐh pulsů proǀádět sǇŶĐhroŶizaĐi s 
ostatŶíŵi ǀýsledkǇ ŵěřeŶí. 

3) VýŵěŶa HW + SW pro ŵěřeŶí GPK – dodáǀka a ŵoŶtáž HW+SW pro ŵěřeŶí sǀislé a 
ǀodoroǀŶé polohǇ proudoǀýĐh kolejŶiĐ za ǀǇužití elektroŵeĐhaŶiĐkého seŶzoroǀého 
sǇstéŵu. 
SǇstéŵ ŵusí praĐoǀat při rǇĐhlosti do ϲϱ kŵ/h. SǇstéŵ ŵusí ďýt sĐhopeŶ ǀzorkoǀáŶí profilů 
kolejŶiĐe s frekǀeŶĐí do ϭϴϬ Hz. SǇstéŵ ŵusí zajišťoǀat autoŵatiĐkou detekĐi tǇpu oďou 
kolejŶiĐ ǀ reálŶéŵ čase. 
ParaŵetrǇ ŵěřeŶé ǀ upgradoǀaŶéŵ sǇstéŵu ŵusí zahrŶoǀat paraŵetrǇ poskǇtoǀaŶé 
aktuálŶě ŶaiŶstaloǀaŶýŵ sǇstéŵeŵ ŵěřeŶí profilu kolejŶiĐe 

 

MěřeŶǇ ďudou ŶásledujíĐí paraŵetrǇ: 
- PříčŶý profil oďou kolejŶiĐ 

- Výška a šířka oďou kolejŶiĐ 

- Sklon obou kolejnic  

- HŵotŶost kolejŶiĐe ;detekĐe ID kolejŶiĐe ǀ reálŶéŵ časeͿ 
- RozĐhod a ŵiŶiŵálŶí rozĐhod  
Z ǀýsledků ŵěřeŶí ďudou ǀǇpočteŶǇ ŶásledujíĐí paraŵetrǇ: 
- OpotřeďeŶí oďou kolejŶiĐ Ŷa ǀýšku a Ŷa šířku 

- OpotřeďeŶí hlaǀǇ kolejŶiĐe ;ŵŵ² Ŷeďo proĐeŶtoͿ 
- OpotřeďeŶí kolejŶiĐe ǀ až deǀíti užiǀateleŵ defiŶoǀaŶýĐh poziĐíĐh Ŷa hlaǀě kolejŶiĐe, a to 

pro oďě kolejŶiĐe 

- VnitřŶí a ǀŶější hraŶa oďou kolejŶiĐ 

4) Systéŵ ŵěřeŶí profilu trati – upgrade a iŵpleŵeŶtaĐe sǇstéŵu ŵěřeŶí profilu trati LASER 
SCANNER LSM Q ϮϱϬϭ do hlaǀŶího počítače.  

5) Systéŵ ŵěřeŶí vlŶkovitosti kolejŶic – ǀýŵěŶa stáǀajíĐího HW a SW za sǇstéŵ CORR-005. 

RozlišeŶí, opakoǀatelŶost a reprodukoǀatelŶost ŵěřeŶí tětiǀǇ ǀlŶkoǀitosti: 
RozlišeŶí Ϭ.ϬϬϲ ŵŵ 

95 % opakovatelnost 0,03 mm 

95 % reprodukovatelnost 0,06 mm 

ProǀozŶí paraŵetrǇ  
Rozsah rychlosti: od Ϭ do ǀíĐe Ŷež ϮϱϬ kŵ/h ;ŵetriĐký sǇstéŵͿ 

od Ϭ do ǀíĐe Ŷež ϭϱϱ ŵph ;ďritský iŵperiálŶí sǇstéŵͿ 
Rozsah zrǇĐhleŶí: ϮϬ g 

OkolŶí sǀětlo: Ŷeŵá ǀliǀ 

FrekǀeŶĐe ǀzorkoǀáŶí: Až ϭϲϬϬϬ Hz ;šířka pásŵa ϯϮ kHzͿ 
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VzorkoǀáŶí každýĐh ϱ ŵŵ až do ϮϱϬ kŵ/h ;ŵetriĐký sǇstéŵͿ 
VzorkoǀáŶí každýĐh ¼” až do ϭϱϱ ŵph ;ďritský iŵperiálŶí sǇstéŵͿ 
VlŶoǀá délka: ϭϬ ŵŵ – 2000 mm 

RǇĐhlost přeŶosu dat: 936 KB / km (vzorky po 25 cm) 

ϭ,Ϯϰ MB / ŵíle ;ǀzorkǇ po ϭ stopěͿ 
 

6) Systéŵ ŵěřeŶí kolejŶicového profilu, ojetí kolejŶic – ǀýŵěŶa stáǀajíĐího HW a SW za ORIAN 
VI. 

LaserǇ ŵusí ďýt přesŶě teplotŶě staďilizoǀáŶǇ tak, aďǇ ŶeďǇlo ŶutŶé stíŶit oďlast ŵěřeŶí Ŷa 
kolejŶiĐi před sǀětleŵ okolí. 
VideokaŵerǇ ŵusí zaĐhǇĐoǀat plŶý příčŶý profil kolejŶiĐe z oďlasti hlaǀy kolejnice tak, aby 

ďǇlo ŵožŶé koŵpleǆŶí a přesŶé ŵěřeŶí kolejŶiĐe. 
SǇstéŵ ŵusí praĐoǀat při rǇĐhlosti do ϲϱ kŵ/h. SǇstéŵ ŵusí ďýt sĐhopeŶ ǀzorkoǀáŶí profilů 
kolejŶiĐe s frekǀeŶĐí do ϭϴϬ Hz. SǇstéŵ ŵusí zajišťoǀat autoŵatiĐkou detekĐi tǇpu oďou 
kolejŶiĐ ǀ reálŶéŵ čase. 
MiŶiŵálŶí reprodukoǀatelŶost: 
- Profil kolejnice: 0.127 mm 

- Výška kolejŶiĐe: 0,39 mm 

- Šířka kolejŶiĐe: Ϭ,Ϯϲ ŵŵ 

- SkloŶ kolejŶiĐe: Ϭ,ϱ stupňů  
- Rozchod: 1,0 mm 

7) Systéŵ ŵěřeŶí převýšeŶí koleje – ǀýŵěŶa stáǀajíĐího HW a SW Ŷa ŵěřeŶí přeǀýšeŶí koleje, 
dodáǀka a iŵpleŵeŶtaĐe saŵostatŶého sǇstéŵu s ǀlastŶíŵ operačŶíŵ sǇstéŵeŵ. 

8) Dodávka a zaškoleŶí 1 ks přeŶosŶého laserového zařízeŶí CALIPRI – k ŵěřeŶí profilu kol, 
kolejŶiĐ a ǀýhǇďek; CALIPRI CϰϮ - laser a taďlet ǀčetŶě ŵěříĐíĐh ŵodulů a SW pro ŵěřeŶí a 
aŶalýzu, PřeŶos dat poŵoĐí WIFI, Bluetooth, EtherŶet, Eǆport ǀýsledků ŵěřeŶí ǀ *.ǆŵl, *.csv, 

*.pdf, *.dǆf, MiŶiŵálŶí praĐoǀŶí doďa Ŷa ďaterie je ϰ hodiŶǇ. 
9) Dodávka a zaškoleŶí sekveŶčŶího ŵěřidla RAILSTRAIGHST k ŵěřeŶí vlŶkovitosti – 

RAILSTRAIGHST tǇp COMPAKT ǀčetŶě ǀǇhodŶoĐoǀaĐího SW. 

 


