Piiloha €. 28.4 — Stavaijici stav ,Vyména stavajiciho fidiciho sytému jeviStnich mechanism
spodni sféry jevisté”

1. Popis jednotlivych zafizeni navrzenych k vyméné systému fizeni

a) Tocna
Technické parametry:
Oznacené T1
Pocet 1ks
Rychlost (0,01 —1,00) m/s (obvod)
Nosnost 500 kg/m? statickd, 100 kg/m? dynamicka
Ovladani ovladaci skfifika P3, pfipojeni v portalech a na tGrovni -3,850m pod scénou
Ucel Scénické efekty
Umisténi Jevisté
Motor 7,5kW, asynchronni
Spinace nema
Snimace ARC snimac na obvodu toény
Brzda 1x brzda
Poznamka

b) Mobilni propadlo

Technické parametry:

Oznalené MP1

Pocet 1ks

Rychlost (0,01-0,30) m/s

Nosnost 500 kg/m? statickd, 100 kg/m? dynamicka
Ovladani lokalni ovladaci skfinka

Ugel Scénické efekty

Umisténi Jevisté, umisténi v otvoru tocny
Motor 3kW, asynchronni

Spinace polohové spinace na draze
Snimace IRC snimac

Brzda dvé na sobé nezavislé brzdy
Poznamka

c) Stil orchestristé
Technické parametry:

Oznacené S1
Pocet 1ks
Rychlost (0,01-0,10) m/s
Nosnost 500 kg/m? statickd, 100 kg/m? dynamicka
Ovladani ovlddaci skfirika P3, pfipojné misto v technické 16zi
Ugel Vytvofeni orchestrové jamy pied forbinou nebo prodlouZeni forbiny
Umisténi Pfed forbinou
Motor 2x 18,5kW, asynchronni, elektronicka hridel
Spinace polohové spinace na draze, polohy 0,000m, -0,350m, -2,150m, -2,550m, -3,850m
Snimace ARC snimac
Brzda dvé na sobé nezavislé brzdy
Poznamka - 5x aretace linearnim pohonem v danych polohach
- IR zavora
- sloupky
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d) Plosina dekoraci

Technické parametry:

Oznalené D1

Pocet 1ks

Rychlost 0,10 m/s

Nosnost 500 kg/m? statickd, 200 kg/m? dynamickd, max. 3000kg

Ovladani ovladaci skfinka D1-MM1 a D1-MM2, z (rovné zavazeciho tunelu nebo z urovné podjevisté.
Obé ovlddaci mista jsou v blizkosti ploSiny a obsluha musi mit pfimou viditelnost na jeji provoz.

Ucel doprava dekoraci z podjevistniho prostoru do prostoru zavazeciho tunelu -zadniho jevisté

Umisténi zadni jevisté

Motor 15kW, asynchronni

Spinace spinace na dréaze, polohy 0,000m (aretovana), -0,220m pfedsuvna (aretovana), -3,970m spodni
poloha

Snimace ARC snimac

Brzda dvé na sobé nezavislé brzdy

Poznamka - PloSina je stabilné zaparkovana v horni poloze, kde tvofi pevnou podlahu a musi umoznit

prejezd kamionu s maximalni vahou nakladu 8 tun.

- Na drovni £0,000m v zavaZecim tunelu je systém odnimatelnych kontaktnich sloupku se
$ndrou, které je nutno osadit pfi manipulaci s plosinou.

- Na urovni —=3,970m je systém kontaktnich $ndr, které blokuji jizdu plosiny. Tyto kontaktni
$idry jsou osazeny mezi sloupy stavby.

- Z divodu parkovani plosiny na urovni 0,000m je dole na urovni —3,970m vytvorena sklopna
lavka pres jdmu plosiny pro komunikaci do zadnich prostor podjevisté. Tato lavka je sniméana
koncovym spinacem, ktery blokuje jizdu ploSiny.

- 2x aretace linedrnim pohonem v danych polohach

e) Hydraulicka dopravni plosina

Technické parametry:

Oznacené HDP1

Pocet 1ks

Rychlost 0,10 m/s

Nosnost 500 kg/m? staticka, 100 kg/m? dynamicka
Ovladani lokdIni ovladaci skfirika

Ucel doprava dekoraci z podjevistniho prostoru
Umisténi pod to¢nou

Motor hydraulika

Spinace spinace na draze

Snimace ARC snimac

Brzda dvé na sobé nezavislé brzdy

Poznamka '

2. Popis stavajiciho systému
Stavajici rozvadéce jsou v provedeni ocelo-plechovych sk¥ini s rozméry (2000x800x400)mm (V x S x H).
Umistény jsou v rozvodné na urovni -3,850.
Rozmisténi zafizeni v rozvadécich

Rozvadéc Velikost (v x § x h) Vyznam

RM4.1 2000x800x400 Hlavni privod technologie — 63A
RM4.2 2000x800x400 Stul orchestfisté S1, To¢na T1
RM5 2000x800x400 Stul D1

lokalni pfivody pro MP1 a hydraulickou dopravni ploSinu HDP1.
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3. Popis stavajiciho systému Fizeni

Cely systém je navrien jako centrdlni Fizeni z jednoho primyslového PLC. Pro vlastni Fizeni polohy osy jsou
v systému vytvofeny polohové regulace se zavedenou zpétnou vazbou z absolutnich snimaéd firmy TR
Electronic. Regulované osy pak maji zavedenu rychlostni zpétnou vazbu z IRC snimaci firmy LARM pFimo do
frekvenéniho ménice. Jednotlivé osy jsou vybaveny koncovymi vackovymi spinaci firmy Stromag nebo spimadi
umisténymi pfimo na draze daného zafizeni.

Ovladaci pult fizeni P3 Ovladaci pult je osazen 7“ dotykovou obrazovkou, ovladacim joystickem pro nastaveni
rychlosti a sméru vybranych zafizeni, ovladatem s klicem a signalizaci zapnutého stavu a hfibovym tlacitkem
pro nouzové zastaveni systému. Systém fizeni umoznuje vSechny zakladni potieby pro jizdu s jednotlivym
zafizenim. Stavajici systém Fizeni je vybaven fidicim PLC Beckhoff.

4. Popis stavajici instalace a napétova soustava
Stavajici instalace je provedena v ocelo-plechovych instalacnich Zlabech. Kabely jsou uloZeny oddélené
(sdélovaci a silové) v kabelovych Zlabech. Trasy k jednotlivym zafizenim jsou provedeny pomoci kabelovych
zlabl s pouZiti typovych kabelovych kolen a odbocek. K jednotlivym zafizenim jsou kabely vedeny ze Zlabu pFes
prichodky a dale pancéfovymi trubkami po konstrukci pohond.
Napajeni jednotlivych poli je provedeno kabely CYKY pfislusnych prifezi a poétﬁ zil. Pro pfipojeni motort jsou
pouZity stinéné kabely CMFM. Pripojeni brzd je provedeno kabely CYKY. Koncové spinace jsou pfipojeny kabely
CMSM. Samostatné IRC snimace jsou tazeny kabely SYKFY 10x2x0,5. Kombinované (hybridni) snimaée IRC+ARC
jsou propojeny kabely SZP 2+5p. Ostatni datové linky jsou propojeny kabely BELDEN STP 4p. Cat.5.
Elektrické zafizeni je provedeno pro napétovou sit 3+N+PE 400/230V,50Hz-TNC-S, ochrana pfed urazem
elektrickym proudem je u nezivych casti samocfinnym odpojenim od zdroje. Ocelové ¢&asti jsou spojeny
ochrannym pospojovanim.
Energeticka bilance:
Pfivod do rozvadéce RM4.1 je 63A.

V Praze dne 27. 09. 2017
Jiti Blazek — technicky feditel HDK
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