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1. Nazev veiejné zakdzky

LABORATORNI VYBAVENI PRAKTICKE VYUKY A
VYZKUMU PRO PHD INFRA - KOMPONENTY POLOHOVACIHO
SYSTEMU S LINEARNIMI MOTORY ViCEUCELOVOU TESTOVACI DRAHU

(URYCHLOVACI ZARIZENI PRO IMPAKTNI TESTOVANI) - STOLN{ RAM
DRAHY A PRISLUSENSTVI

Udaje o acastnikovi:

Ugastnik

Obchodni firma nebo nazev

(jedna li se o pravnickou osobu)
Obchodni firma nebo jméno a piijmeni
(jedna li se o fyzickou osobu)

MD technik s.r.o.

Sidle | Drahelgicka 166, 252 18, Uhonice
- cela adresa véetné PSC - o B

Pravai forma S.1.0.

Identifikaéni &islo 06798926

Zakladni informace o pfedmétu plnéni:

Kli¢ové parametry zakazky:

o Pfedmétem dodavky je tuhy stolni ram viceufelové testovaci drahy s polohovatelnou vrchni
deskou a definované pfislusenstvi, pficemz dodavka zahrnuje vyrobu, dopravu a montaz
v mistnosti vyhrazené pro instalaci viceugelové testovaci drdhy (spole¢na laboratoi K618 a K622,
FD CVUT. 1. patro, Horska 3, Praha).

e Stolni ram predstavuje hlavni nosnou konstrukei. na jejiz vrchni desku budou montovény dvé
testovaci drahy — jedna slinedrnimi motory a drubhd s pneumatickym vélcem. Drahy budou
montovany do rastru dér pripravenych na ramu. Déle bude na desku montovano pfisludenstvi drah
blize specifikované niZe (toto nepiedstavuje pfisludenstvi, které je soudasti této zakazky).
Parametry ramu musi spliiovat pozadavky definované v této technické specifikaci a v naértu a
technickém popisu ramu s oznalenim vykresu DDH-VR-1-revl, ktery je soulasti vefejné
zakazky. Principem drahy je urychleni dronu nebo jiného bfemena na definovancu rychlost,



pii¢emz bfemeno opousti drahu na konci drahy a urychlovaci vozik drahy je zastaven v
dopadovém bloku.

PrisluSenstvi pro montdz na vrchni desku ramu (neni soucasti dodavky) zahmuje - dopadové
brzdici bloky, méfici a rovnaci prvky (laserové kiize. drzdky na kamery atp.). Montaz
piislusenstvi je rovnéz realizovéna ptimo do rastru montazni dér pfipravenych v ramu.

Vrchni deska ramu je opatiena rastrem dér pro montaz drah a pfisludenstvi.

Vrchni deska rdmu je vyskové polohovatelna na jedné strané ramu (viz vykres DDH-VR-1-revl) a
na druhé strané vyskové polohovatelna a naklopitelna kolem rotaéniho kloubu. Technické
provedeni systému vyi3kového ustaveni a naklapéni neni blize specifikovano. Je mozné pouZit
libovolné provedeni, pfi¢emz pohon maze byt ruéni nebo motorizovany. Molorizace je
preferovana. V pfipadé realizace rucniho pohonu je nutné technické fedeni pfipravit na piipadnou
pozdéjsi motorizaci.Vyikova stavitelnost a naklapéni mohou byt dva oddélené systémy. Systém
vyskového polohovani musi byt nastavitelny plvnule (tj. bez pevnych aretaé¢nich krokil). Systém
naklapéni muze byt realizovan i ve varianié s diskrétnimi aretaénimi kroky. Soucdsti dodavky
bude kompletni systém umozZilujici ustaveni polohy a naklapéni, pficemz je pro zajisténi tuhosti
po nastaveni pelohy piipudténa dodatecna mechanicka aretace ramu v pohyblivém uloZeni.

Typ konstrukce stolu neni specifikovan ani materidlem ani provedenim. DuleZitym prvkem navrhu
je dostateéna tuhost a robustnost celé konstrukce véetné jednotlivych spoji.

Zadna &ast konstrukce nesmi v podélném sméru v libovolné poloze presahovat o vice nez 50 mm
odpovidajici zakladni puadorysny rozmeér stolniho ramu. V piipadé, Ze by technicky navrh
G&astnika predpokladal montaz dilcich prvkio (typicky zvedakia) mimo zakladni pidorysné
rozméry stolu, musi to byt provedeno pouze v pri¢ném sméru a rozméry prvku nesmi zvétiovat
priéné padorysné rozméry ramu o vice nez 500 mn.

Nohy stolu pro kontakt s podkladem jsou ustavitelné pro kompenzaci ncrovnosti podlahy a
umoznuji pfiketveni stolu do podkladu pomoci droubu.

Spodni ram je ve spodni nepohyblive ¢asti vhodné technicky uzpasoben pro dodatednou montaz
balastni zatéZze o maximalni hmotnosti 300 kg.

Soucasti dodavky je prisludenstvi zahrnujici prvky pro elektrické a pneumatické pfipojeni drahy
s linedrnimi motory a drahy s pneumatickym valcem. Jmenovité¢ mobilni pocitatovou skiin pro
montdz mériciho potitate. méfici elektroniky a rozvadéce pro ovladani jednotlivych drah (napf.
napajeni motorti, kompresoru a ventill, instalaci motorovych driverli apod.). Mobilni potitaéova
skiin bude vramei dodavky obsahovat pfipraveny rozvadé¢ pro montaz motorovych drivert,
piipojeni kompresoru. civek ventili a ovladacich prvku dle zapojeni doporuéeného vyrobcem
jednotlivych komponent. Rozvadéd bude umoziioval montdz standardnich prvki na DIN listu,
Mérici potitat ani méfici elektronika nejsou soudasti dodavky. Doporuéena zapojeni a se Fidi
dokumentaci vyrobce jednotlivveh komponent a jsou blize referovana dale.

Zadavatel vefejné zakazky dirazné doporucuje prohlidku mista pInéni zakazky a Komponent drah,
ke kterym bude dodavano prislusenstvi v ramci této zakazky. Technicky ndvrh a realizace zakazky
musi byt provedena s ohledem na dispozice budovy.

Soutasti zadavaci dokumentace je i 3D model obsahujici zikladni piedstavu zadavatele o
rozmisténi jednotlivych pracovnich prvkl na ramu véetné CAD modelu jednotlivych htavnich
komponent, které uz ma zadavatel pro realizaci drahy k dispozici. Z uvedeného modelu je dale
ziejmy koncept uchyceni jednotlivych casti drahy na dodavany ram. Ucastnikovi je doporugeno,
aby uvedené podklady pouzil pfi zpracovani rozvahy k zakdzce a jeho rozvaha respekiovala
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predkladany koncept. V pFipadé nejasnosti nebo alternativnich fedeni mize uéastnik do uplynuti
Ihiity pro podani nabidek véc konzultovat standardni cestou. Odborny kontakt zadavatele se
zavazuje na dotazy reagovat bez zbyte¢ného odkladu.

Ueastnik predlozi spolu s ostatni dokumentaci k zakdzce i ramcovou piedstavu ramu (studii a
popis). Vyrobni dokumentaci rimu za3le u¢astnik po objednani ke konzultaci. pfipominkovani a
odsouhlaseni odbornym kontaktem zadavatele. Odsouhlaseni realizace bude provedeno pisemné a
schvaleno obéma smluvnimi stranami pfed zapoéetim praci na fyzické realizaci ramu.
Komponenty vzduchové drahy (pro stanoveni komponent rozvadéée): ventil Festo MFH-3-3/4,
civka ventilu Festo MSFG-24/42-50/60. pneumaticky vélec DGC-50-3900-KF-PPV-A,
standardizovany kompresor 10 bar.

Kompenenty drdhy s linearnimi motory {pro stanoveni komponent rozvadéée). driver motoru
Kollmorgen AKD2G-SPN-6V125-A100-0000-A, linearni motor Unimotion LMLAZ2I1. enkodér
DHLOOIDCI3UAAST70DF00.

Doporuéena zapojeni a odkazy na dokumentaci:

Cést pneumaticka
Zapojeni bude zahrnovat ptipojeni 1 faze sit¢ 230 V do rozvadéce. jisténi. rozhrani pro ptipojeni
kompresoru a rozhtani pro ptipojeni civky 24 V pro ovladani pneumatického ventilu.

Kompresor Matabro MB-K207
https:/‘'www.arctacni-pripravky.cz/user/related filesin vod_- mb-k207.pdf

Pneumaticky valec DGC-50-3900-KF-PPV-A
files/c15a045884bc0d0c88c3d13d6951F7234ed84¢6410269dd3ie5bitbiec9bebd806877 11d788des
Lc2fac5dttdoeaa00d75b] 216 10ab328bef72b01 7edt513824/DGC- -G -GF -KF_operating-
instr_2024-071_8196748¢1.pdf?sv=2024-08-04&s¢=2025-12-

05T16%3A43%3A58Z& sr=b&sp=r&rscd=nlinc%3B+filcname?3DDGC- -G -GF -
KF_operating-instr_2024
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Pneumaticky ventil MFH-3-3/4 + MSFG-24/42-50/60
https:/'www.festo.com/in‘en/a/ 11967/ tab=SUPPORT_PORTAL&documentT ypeGroup=PRODL
CT_INFORMATION& documentTypes=&support Portal (=



Cast pro linedrni motor

Zapojeni bude zahmovat pfipojeni sité | faze sité 230 V odliné od ¢asti pneumatické do
rozvadéée, jisténi, pfipravu pro montaz driveru AKD2G a rozhrani pro propojeni driveru AKD2G
s elektromotorem LMLAZ21 a enkodérem DHLOOIDCI3UAASTODF00. Kabelaz pro pfipojeni
motoru a enkodéru k driveru je jiz na misté u zadavatele se standardnimi koncovkami.

Driver AKD2G-SPN-6V1258-A100-4000-A
hups:/ www kolimorgen.conysites/ default/files/akd/documentation/userts20guide/ AK D% 20User
2520Gmdes20EN%20Rev620) pdl

Elcktromotor LML A2]
https://unimotion.cu/catalopue/ Imla-hncar-motors- 108

Enkodér DHLOOIDCI3UAASTODFO
rls.sifeng/lilcuploader/download/download 7d= 1 &id=d 59&1itle=Data+sheet¥e3 A+ Artos"™+Rotar
ytAbsoluiet Magnctict Encoder+System +%28 DR DO 145,29




