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Priloha ¢. 1 — technicka specifikace
TECHNICKA SPECIFIKACE

Pfedmétem vefejné zakazky je dodavka manipulatoru s rotaénim linearnim posunem (dale jen
~,manipulator®).

Manipulator bude slouzit k osazeni riznymi pokro€ilymi elektrostatickymi a magnetickymi sondami,
které bude prostfednictvim fidiciho systému tokamaku mozZné nastavovat do libovolné hloubky a uhlu
natoCeni v plazmatu vic¢i magnetickym siloGaram.

Manipulator musi s ohledem na svuj Gcel a vyuziti spliiovat / umoznovat / mit tyto nasledujici
minimalni parametry:
e DN 40 CF ¢i DN 40 KF vakuova pruchodka - kombinovany manipulator s linearnim Z posunem
smeérem do vakua (rozsah posunu alespori 10 cm) a zarover s moznosti uhlové rotace
e oba stupné volnosti motorizované s detekci aktualni pozice a uhlu (plug and play komplet)



