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Priloha ¢. 2 — Technicka specifikace

Nazev technologie/
vybaveni

Akcelerometricky oblek pro snimani pohybu

Pocet kusti

1

Odborna charakteristika
pofizovaného vybaveni

Akcelerometricky oblek predstavuje pokrocilou technologii pro sledovani a analyzu
pohybu clovéka v redlném case, urcenou k vyuziti ve virtualni realité, motion capture
pro animaci, rehabilitaci, ergonomii i biomechanickém vyzkumu. Zafizeni poskytuje
detailni informace o kinetice a kinematice téla, coz pfispiva k efektivni diagnostice,
prevenci pracovnich Urazl a optimalizaci rehabilitacnich metod.

Systém musi byt plné integrovan do prostredi Unity3D a Python s podporou real-time
zpracovani dat. Dodavka zahrnuje vyvojové SDK pro pristup ke streamovanym datim a
moznost jejich integrace do vlastnich aplikaci, pficemz je zajiSténa i licence pro dalsi
komercni vyuziti. Pro komplexni snimani lidského skeletonu je nezbytné vyuzit alespon
16 senzorli, doplnénych kompatibilnimi rukavicemi umozZnujicimi presné snimani
pohybu prstli s frekvenci minimalné 100Hz. Pfi analyze chize musi byt dosaZzena Uhlova
chyba nizsi nez 3° a snimaci frekvence dosahnout az 200 Hz, pficemz zafizeni musi
udrZovat presnost i v primyslovém prostiedi, kde mliZze dochazet k ruseni.

Oblek musi byt dostupny v alespon Sesti variantach, aby vyhovél méreni osob s riznymi
télesnymi dispozicemi. Kromé hardware je soucasti doddvky také licence pro vycitani
dat a vyvojové SDK s neomezenym vyuzitim, véetné minimalné dvouletého servisu a
aktualizaci. Software pro ergonomickou analyzu je vyzadovan s licenci platnou
minimalné 6 let, pricemz export biomechanickych dat musi byt mozny do otevienych
formatd, konkrétné C3D a CSV.

Vyvojova platforma, ktera je nedilnou soucasti dodavky, musi obsahovat minimalné 5
IMU a disponovat dokovaci stanici pro jejich nabijeni, s provozem na baterii
umoznujicim minimalné 5 hodin nepretrzitého méreni. Soucasti dodavky je rovnéz
neomezena licence pro vyvoj s vyuzitim SDK a podpora Bluetooth minimdlné verze 5 a
presnosti méreni naklonu senzory max 2° dynamicky, a 1° staticky.

Pro spravné zpracovani dat, grafické vypocty, animaci a simulace je nutné dodat také
vykonnou pracovni stanici. Ta musi byt vybavena grafickou kartou s paméti min 32 GB
VRAM a benchmarkem dle passmark min 37000 (Average G2D Mark a min 20000 CUDA
jader. Pocita¢ musi byt dimenzovany na dostatecné chlazeni karty v plném vykonu.
operacni paméti v konfiguraci alespon 4x32 GB, SSD diskem s kapacitou minimalné 2
TB, procesorem s minimalné 24 jadry a benchmarkem dle PassMark dosahujicim
minimalné 60 000 a internim uloZistém tvofenym minimalné jednim HDD diskem o
kapacité 20 TB.

J¢el potizovaného vybaveni

Pofizeni akcelerometrického obleku je klicové pro Uspésnou realizaci projektu v
oblastech rehabilitace a ergonomie. Toto vybaveni umoZfuje detailni a pfesnou
analyzu pohybovych vzorcl, coZ je nezbytné pro rozvoj efektivnich rehabilitacnich
metod a ergonomickych feSeni. Pomoci tohoto obleku Ize ziskat cenna data o
biomechanice téla, coZz umoznuje lépe pochopit a IéCit pohybové poruchy a zranéni. V
oblasti ergonomie poskytuje tento oblek duleZité informace o optimalnim usporadani
pracovniho prostfedi a prevenci pracovnich zranéni.
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Popis parametru:

PoZadovana
hodnota:

Ucastnikem nabizena
hodnota:

Sestava akcelerometrického obleku

Integrace do prostifedi Unity3D a Python
(real-time) véetné vyvojového SDK pro
pristup ke streamovanym datim a
moznosti integrace do vlastnich
vyvijenych véetné licence pro dalsi
komeréni vyuziti

Ano

ANO

Pocet senzorll pro komplexni snimani
lidského skeletonu

min. 16

17+1

Snimani pohybu prstli pomoci rukavic
kompatibilnich s celym systémem

Ano, vzorkovaci
frekvence min
100Hz, odezva

ANO, vzorkovaci
frekvence senzoru je
120Hz, latence signalu

max 8ms je <5ms
Technické parametry: Uhlova chyba méreni pFI analy'/ze chize <3° <3°
- nejdilezit&jsi minimalni v&. | Frekvence snimani segmentd lidského Min 200Hz AZ 240Hz
konkrétnich hodnot téla
MozZnost méfeni v prdmyslovém ano ANO
prostredi bez omezeni presnosti rusenim
Pocet vyménnych oblekd (velikosti) min. 6 6 velikosti S, M, L, XL,
XXL, XXXL
Licence pro vycitani dat, SDK pro ano ANO
programovani vlastnich aplikaci a
biomechanickou analyzu s neomezenou
licenci a podporou s aktualizacemi
minimalné 3 roky
SW pro Ergonomickou analyzu s licenci Min 6 let 6 let.
Export biomechanickych dat do C3D, CSV FBX, BVH, XLS, C3D
otevienych formatd
Kompatibilni vyvojova platforma
Typy vnitfnich sensord Gyroskop, Gyroskop,
akcelerometr, akcelerometr,
magnetometr magnetometr
Pocet jednotlivych senzor( Min 5 5
Dokovaci stanice pro nabijeni Ano ANO
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Provoz na baterii Min 5h Min 5h
Neomezené licence pro vyvoj (SDK) Ano Ano
Bluetooth Min ver. 5 ANO min ver. 5
Chyba méfeni naklonu staticky pro 1o Max 1° ANO - Max 1°
RMS

Chyba méreni naklonu staticky 10 RMS Max 2° ANO - Max 2°

Soucasti musi byt vykonna pracovni stanice pro slozité grafické vypocty, animaci a

simulace s nasledujicimi parametry

Graficka karta s minimalnimi pozadavky

VRAM min.
32GB, min
20000 CUDA
jader, min
benchmark G2D
dle passmark o
hodnoté min

ANO - VRAM min.
32GB, min 20000
CUDA jader, min
benchmark G2D dle
passmark o hodnoté
min 37000

37000
Operacni pamét Min 4x32 GB ANO - Min 4x32 GB
SSD disk Min 2 TB ANO - Min 2 TB
Procesor Min 24 ANO - Min 24
jader CPU jader CPU markem dle
markem dle PassMark min 60,000
PassMark min
60,000
Interni HDD Min 20TB ANO - Min 20TB
Ostatni
Skoleni v hodinach (anglicky nebo ¢esky Min 50h ANO - 50h
jazyk)
Podpora vyrobce na tizemi CR Ano ANO

VSechny parametry jsou zavazné.
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Prodavajici prohlasuje Ze dodavané plnéni splfiuje viechny zde uvedené technické parametry.




