Priloha ¢.2

Tabulka pozadovanych parametrt

PARAMETR SPLNENO NESPLNENO
Variabilni fizeni rychlosti pohybu pfihanéce ANO
Rizeni sméru pohybu pfihanéce ANO
Rizeni navijeni/odvijeni fetézu ANO
Zaznam polohy pfihanéce ve staji ANO
Moznost sepnuti signalizace a funkce elektrického ANO
ohradniku
Snimani napéti akumulatoru ANO
Moznost ovladat fidici systém manualné i ANO
automaticky
Frekvence aktualizace systémovych informaci max. ANO
500 ms
Moznost propojeni s detekénim systémem pres TCP ANO
MODBUS
HW ¢ast systému zahrnuje fidici jednotku véetné ANO
prvkll pro propojeni s ostatnimi komponenty
prihanéce
Schopnost detekce objektd v realném case ANO
v dynamickém prostiedi
Moznost detekce predem stanovenych objektl ANO
Stanoveni polohy detekovanych objektd vici ANO
prihanéci
Stanoveni vzdalenosti sledovanych objektt od ANO
pomysiné spodni hrany pfihanéce
Vypocet optimalni rychlosti pohybu pfihanéce ANO
s ohledem na stanovenou vzdalenost nejblizsiho
objektu
Propojeni s Fidicim systémem ANO
HW &ast systému zahrnuje edge computing zatizeni ANO
pro realizaci detekci objektt s vypocetnim vykonem




min. 100 TOPS, zafizeni pro snimani obrazu
spliujici certifikaci IP67 s vertikalnim HFOV min.
140" a IR prisvitem schopné pofizovat zaznam o
rozliSeni min. 3000x1080, PoE switch umoznuijici
vstupni napajeni o napéti 12 V i 24 V s vystupnim
vykonem min. 60 W.

Poznamka:

V pfipadé, Zze by technicka specifikace obsahovala poZadavky nebo odkazy na obchodni
firmy, ndzvy nebo jména a pfijmeni, specifickd oznaceni zbozi a sluzeb, které plati pro
urCitou osobu, popfipadé jeji organizacni slozku za pfiznacné, patenty a vynalezy, uzitné
vzory, prumyslové vzory, ochranné znamky nebo oznaceni plivodu, zadavatel umozruje u
téchto polozek pouzit ijinych, kvalitativné a technicky obdobnych FeSeni.






