Stalé datové rozhrani HELIOS - Vykaz dodavatele silnice L.tFidy

2. Detailni popis XML elementu

NiZze uvedené tabulky obsahuji kromé bliz§i specifikace jednotlivych atributl i informaci o
logickych kontrolach, které budou pfi vstupu do IS HELIOS Green provadény. Kromé té&chto
logickych kontrol se budou provadét i kontroly formalni (rozsah udajdl, datovy typ apod.).

2.1 Hlavickové udaje
Hlavicka je v XML dokumentu reprezentovana elementem VykazPrace.

Vyznam jednotlivych atributl:

Atribut Typ | Pov. | Poznamka

Verze CHAR | A | Cislo verze XML struktury.
Ma-li XML soubor jinou verzi nez je otekavana, je vyfazen ze
zpracovani.

Aktuainé platna verze je 1.2

ExpozituraRSD | CHAR A Cislo expozitury (krajské spravy RSD). Napf. 04, 09, 15.
ldentifikuje kraj, kde byly prace vykonany.
Cislo expozitury musi byt v &iselniku expozitur

iC INT A | IC dodavatele.
Provadi se kontrola, zda dany dodavatel v IS HELIOS Green existuje.
PlatceDPH CHAR A Pfiznak A / N urcujici, zda dodavatel je ¢i neni platcem DPH

A = dodavatel je platcem DPH; N = dodavatel neni platcem DPH; jiné
hodnoty nejsou pfipustné

CisloFaktury INT A Cislo faktury, kterym dodavatel nérokuje Ghradu praci. Toto &islo musi
byt unikatni pro kazdy datovy soubor

DatumVytvoreni | INT A Datum vytvoreni souboru ve tvaru RRRRMMDD

Obdobi INT A | Obdobi, za které se prace vykazuji ve tvaru RRRRMM

Poradi INT A Potadové ¢islo souboru v rdmci mésice

Castka INT A Celkova fakturovana ¢astka. Max. 4 desetinna mista jsou oddélena

teckou.
Musi odpovidat soudtu ¢astek z polozek souboru (suma atributi Castka
+ Valorizace)

2.2 Polozkové udaje

PoloZka je v XML struktufe reprezentovana elementem Prace.

A&ribut Typ | Pov. | Poznamka

Silnice CHAR | N Identifikator silnice .tfidy. Max 10 znaku
Musi odpovidat Siselniku silnic Ltfidy (je-li zadano)

Akce CHAR | A | Cislo akce.

‘ Musi odpovidat ¢iselniku akei.

Cinnost INT A Kéd €innosti.
Musi existovat v ¢iselniku &innosti.

MJ CHAR | A Kéd mémé jednotky.
Musf odpovidat MJ uvedené v Eiselniku €innosti u vykazované ginnosti

PocetMJ INT A Potet vykazovanych mémych jednotek. Max. 4 desetinna mista jsou
oddélena teckou.

Castka INT A Castka za aktualni polozku. Max. 4 desetinna mista jsou oddélena te¢kou.
Dodavatelé, ktefi jsou platci DPH, zde uvedou ¢astku bez DPH
Dodavatelé, ktefi nejsou platci DPH, zde uvedou Castku véetné DPH

Valorizace INT N | Valorizace (korekéni poloZka ovliviujici vysoutéZenou cenu) za
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aktudlni poloZku. Max. 4 desetinna mista jsou oddélena teckou.
Dodavatelé, ktefi jsou platci DPH, zde uvedou ¢astku bez DPH
Dodavatelé, ktefi nejsou platci DPH, zde uvedou €&astku véetné DPH
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TECHNOLOGICKY PREDPIS — VZOR

Zhotovitel kazdého tseku predklada ke schvaleni technologicky predpis opravy (TePf) s nasledujicimi
podrobnostmi:

TeP¥ pro SO 101 - 108

Vzor technologického predpisu
Technologicky predpis se musi Fidit CSN EN 14 188-1, TKP 1 a TP 92 pro CBK a TP 115 pro AHV.

1. Identifika€ni udaje dokumentu - titulni list
e Poradové Cislo, Zhotovitel, Stavba, Stavebni objekt, ucinnost, zpracovatel, schvalujici organ
Zhotovitele a Objednatele véetné jména, funkce, data a podpisu odpovédnych osob

2. Obsah

3. Odpovédny persondl zhotovitele a podzhotovitel( za provadéni rozhodujicich
technologickych procest

4. Identifikacni idaje investora

5. Vysvétlivky pouZitych termini a zkratek a odkazy na pouzité predpisy
e Alespon TKP 1a TP 92 aTP115

6. Technické udaje o Stavbé
e Ukazatele Stavby jako napf. délkové ¢i objemové charakteristiky, skladby a typy konstrukci
(vyméry a objemy praci)

7. PouZivané stavebni materidly a stavebni smési
e Jejich identifikace, vlastnosti a prikazni zkousky

8. Popis technologie provadéni stavebnich praci véetné dopravy materialt a smési, vykonovych
charakteristik vyrobnich center a stanoveni klimatickych omezeni véetné zptisobu oSetfovani
hotovych konstrukci

e Sparydle KL9 a KL 10 nebo KL 13 TP 92 (pfesny postup praci v krocich)

e Trhliny dle KL 11 TP 92 (piesny postup praci v krocich)
e Trhliny dle TP 115 kap. 8.1 a 8.2 (pfesny postup v krocich)
e Zohlednit vedeni stavebniho deniku v rdmci postupu praci i v ndvaznosti na KZP

9. PouZivané stavebni mechanismy

10. Kontrolu a zkou3eni — KZP v élenéni na zkou$ky prikazni, kontrolni stavebnich materiéll a
smési a hotovych konstrukci a pFipadné pFejimaci zkousky
e Kontrolni a zkusebni plédn nebo odkaz na néj, je-li samostatnym dokumentem

11, Zasady BOZP a pfip. PO
12. Zajisténi ochrany Zivotniho prostiedi
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13. Tabulka sezndmeni pracovnikii s dokumentem
14. Seznam pFiloh

15. Prilohy
e Certifikat o zplsobilosti zhotovitele; veskeré doklady k pouzitym materidlim a smésim
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1 UCEL DOKUMENTU

Tento predpis stanovuje zdvazné poZadavky na predavana data telemetrickych tdajil z GPS jednotek.
Stanovi format, strukturu, obsah a povinnost jednotlivych datovych poloZek. Stanovi rovnéz
podminky, za kterych jsou pfislusna data vyZadovana. Dodrzeni ustanoveni tohoto dokumentu je
predpokladem ke korektnimu zpracovani zaslanych datovych sad.

1.1 Obecny pfehled

Datové sady jsou pfedavéany na vefejna technicka rozhraniR a S poskytovana na URL adresach
zvetfejnénych na webu https://podporagps.rsd.cz. Zptsob technické realizace komunikace s témito
rozhranimi je definovan v dokumentu Technicky pFedpis funkce sbéru telemetrickych dat a jejich
predavani v jeho aktualni verzi.

1.2 Zmény oproti pfedchozi verzi

Zmény verze 1.2 oproti verzi datové sady definované ve verzi 1.1

e V datové vété LIGHTTRAILER, byla zrusena pro dodavatele povinnost pfedavat atributy
lighton, modearrow, akuvoltage a rampup

Zmény verze 1.2 oproti verzi datové sady definované v dokumentu KOMUNIKACNI PROTOKOL 1.0

¢ oddélena dokumentace formatu datové sady od komunikacniho protokolu

e pfidan povinny konstantni atribut version do elementu CREATED

e pfidany atributy RoadState, RoadSlip, WaterlLevel a CriticalWarning do elementu
TEMPERATURE

¢ doplnéno omezeni poctu Cislic u atributu gpsunitid elementu GPSRECORD

¢ doplnéna omezeni délky textu u atributu RZ, driver a company elementu VEHICLEINFO

e upfesnén datovy typ a format atributu gram elementu SPREADINGINFO

e doplnén znak * vedle nazvu elementu, oznacujici elementy, které jsou povinné v libovolné
datové sadé

e upraven pfiklad XML zaznamu datové sady, aby odpovidal verzi 1.1 protokolu

¢ doplnén popis webové aplikace pro testovani pfenosu datové sady a jejiho parsovani a
podoby dat uklddané do systémd RSD

e Vdatové vété LIGHTTRAILER, byla zrusena pro dodavatele povinnost predavat atributy
lighton, modearrow, akuvoltage a rampup


https://podooragps.rsd.cz

2 OBSAH DAT

U pojmenovdni atributi a elementi v XML nezdleii na velikosti pismen. Hvézdicka * vedle ndzvu elementu vyznacuje jeho povinnost v kaZdé datové sadé
a neni soufdsti ndzvu elementu.

Atribut Formiat Rozsah hodnot Jednotky Povinny
" Xml* o | Zahlavni XML dokumentu [ ‘ ANO
Ptiklad: <?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>
GPSDATA* - | ANO
PFiklad: : <GPSDATA>
CREATED* ‘ Cas vygenerovéni YYYY-MM- ' ANO =
\ | DDTHH:MM:SS
+HH:MM | N [
version Identifikator verze datové sady Konstantni text | ,1.1% I ANO
Pfiklad: J <CREATED version="1.1" >2014-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>
' GPSRECORD* ' gpstime ' Redlny &as, kdy byl 2zaznam pofizen v YYYY-MM- [ N ANO o
GPS jednotce v SEC (SELC) DDTHH:MM:SS ' ‘
g i | (N o | +HH:MM | :
gsmsignal Kvalita signdlu GSM (0-5, O=bez signalu,  Cislo 0-5 | ANO \
| 5=silny signal) B B | : - ‘
satellitecount | Potet satelitd Cislo ' Kladné celé &islo J | ANO ‘
gpsunitid | lednoznaény identifikator GPS jednotky | Cislo ' Kladné celé &islo ‘ { ANO

\ | ‘ | (max. 20 E&islic)

T — —

’ Ptiklad: | <GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5" satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">




Atribut i Rozsah hodnot Jednotky Povinny

'VEHICLEINFO* Rz | Registracni znatka vozidla Text 1 1-15 znakd | ANO
‘ Type Druh vozidla Cislo dle 1 =0sobni vozidlo | ANO
rozsahu
2 = Dodavkové vozidlo

| 3 = Nékladni vozidlo |
4 = Traktor / stroj

\ 5 = Pfivésny vozik
\ | 6 = Osoba | |

' Driverid ID Fidice Eislo Kladné celé &islo dle ANO,
| databaze zadavatele NE dodavatelé udrzby
Driver ! Jméno a pfijmeni fidice | Text 1-30 znakd ‘ NE,
i J ANO dodavatelé udriby
Company Nazev dodavatele Text 1-20 znak( | NE, Y
| 7 [ N - | S I ANO dodavatelé tdriby
idvehicleorig Identifikator vozidla Cislo Kladné cele Eislo NO
technology | Nesena nastavba Cislo dle = sypac | ANO pouze u VEHICLE!NFO/type 2,34
rozsahu | 2 = sekatka

3 = samoshér
4 = kropice
| 5 =valnik

6 = nosic kontejnerli |

7 = ostatni

Pfiklad' | <VEHICLEINFO rz-"ZAH5487" type-"Z“ driverid= "215487" driver= :.ompany="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />




Nazev Atribut Popis Format Rozsah hodnot Jednotky Povinny
POSITIONINFO*  Ignition Zapnuté zapalovani (kli@)~ AAAAAA bit | false/true | ] RNO,_p@e u_VEHIELE_INFC‘J/typeE 12,34 |
|Longitude  Zemépisna délka ve formatu WG584 dd.dddddd Kladné reainé &islo | ANO B |
Latitude Zemépisna Sirka ve formatu WGS84 dd.dddddd Kladné redlné ¢islo | ANO
Speedgps l Aktualni rychlost z GPS ‘&slo  Kladnérealnééislo,  km/h ANO R
! E |- | ldesetinnémisto _ e —— —
| speedtach ’ Aktudlni rychlost z tachografu Cislo Kladné redlné ¢islo, | km/h ANO, pokud vozidlo umoiriuje, plati pouze
‘ 1 desetinné misto ' u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
“ Speedcan | Aktudln r;chlc;st?CAl\stérnice &islo ~ Kladné redlné ¢islo, . Im_ 'ﬂlo,_pom vozidlo umoiiiuje, plati pouze
1 desetinné misto u VEHICLEINFO/type =1,2,3,4
T;choéps | Aktualni stav tachometru | Cislo | Kladné rediné islo, | Km E ANO, plati pouzeT VEHICLEINFO/tyﬁa =
3 desetinnd mista 1,2,3,4,5
| | (2568.125 km) -
| tachotach Aktudini stav tachometru z tachografu | &islo Kladné rediné Cislo, | Km | ANOL pokud vozidlo umoiﬁ—uje, plati pouze |
3 desetinna mista u VEHICLEINFO/type = 2,3,4
‘ - B (2568.125 km) R |
‘ Tachocan Aktudlni stav tachometru z CAN sbérnice ' Cislo Kladné realné ¢&islo, | Km | ANO, pakud vozidlo umoZiuje, plati pouze
3 desetinna mista | u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
(2568.125 km)
modedrive | Redim jizdy Cislo dle 1 = zimni Gdriba ANO
rozsahu 2 = bé¥na Udriba
‘§=>kion<tr’oln|'j|'zda
i 4= inspekém’_jl’zda
5 = jizda BESIP
6 = sluZebni jizda
7=DIO
PFiklad: J <POSITIONINFO ignition="true" longitude="14.578964" latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3" tachogps="2568.125"

| tachotach="2568.125" tachocan="2568.125" modedrive="2" />



Povinny

| ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a

| VEHICLEINFO/technology = 1

' ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

' ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a

VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

zaznamu (I}

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

" ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
1 VEHICLEINFO/technology = 1

Nazev Atribut Popis Format Rozsah hodnot Jednotky
SPREADINGINFO spreadingmodeﬂ' @ii?posypu - 'Cislodle | 1=vozidlo neni
rozsahu vybaveno sypacem
2 = nesype ‘
3 = chemicky posyp |
4 = chemicky posyp ‘
se zkrdpénim
5 =inertni posyp
6 = inertni posyp se
zkrdpénim
7 = zkrapéni
| Plow Stav pluzeni | bit false/true
I ————— S V— — — — . —
Gram Aktudlni gramaz posypu (g/m2) Cislo Kladné realné &islo,  g/m2
\ 1 desetinné misto
Widthleft  Aktudlni nastavené &ife posypuaoléva Eislo ' Kladné reainé gislo, m
(m) | 1 desetinné misto
|
widthright Aktudlni nastavené Sife posypu aoprava | Cislo | Kladné redlné ¢éislo, m
(m) ' 1 desetinné misto
i S — |
Sumsalt Spotieba chemického materialu od Cislo Kladné realné ¢islo, |t
predchoziho zéznamu (t) 3 desetinnd mista ‘
Suminert Spotfeba inertniho materialu od Eislo Kladné rediné ¢islo, |t )
pfedchoziho zaznamu (t) 3 desetinna mista
Sumbrine ' Spotfeba solanky Jpr"edchoziho Cislo | Kladné celé &islo ’ |

| ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a

| VEHICLEINFO/technology = 1

PFiklad:

| <SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60" widthleft="2.5" widthright="1.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132" sumbrine="33" />



Atribut

Format Rozsah hodnot

Jednotky

CUTSINFO  cutsl Sledovani ¢innosti cepaku hlavni kosy bit false/true ANO, pokud je
| ) 1 i ) I | ~ VEHICLEINFO/technology = 2 B
cuts2 | Sledovani éinnosti cepaku druhé kosy bit false/true ANO, pokud je
I — VEHICLEINFO/technology = 2
cuts3 Sledovani ¢innosti t¥eti kosy bit false/true | ANO, pokud je
‘ | VEHICLEINFO/technology =2 ]
Ptiklad: _i <CUTSINFO cuts1="true" cuts2="false" cuts3="false" />
SWEEPSINFO centralbroom  Sledovani ¢innosti valcového kostéte bit ’ false/true j ANO, pokud je
| _ | | VEHICLEINFO/technology = 3 _ 1
Leftbroom Sledovani ¢innosti levého kostéte bit | false/true ANO, pokud je
| b VEHICLEINFO/technology = 3
rightbroom | Sledovani tinnosti pravého kostéte bit false/true ANO, pokud je
| , [ | VEHICLEINFO/technology =3 o
Turbine | Sledovani turbiny bit false/true ANO, pokud je
| . ‘ | _ VEHICLEINFO/technology = 3
runningshaft | Sledovani spusténi Sachty | bit ‘ false/true | ANO, pokud je
] | S | | |VEHICLEINFO/technology=3 |
' priklad: | <SWEEPSINFO centralbroom="true" leftbroom="true" rightbroom="true" turbine="true" runningshaft="true" />
SPRINKLERSINFO | leftflushing Sledovani finnosti levého splachu I pit ‘false/true ANO, pokud je
B | VEHICLEINFO/technology =4 )
rightflushing Sledovani €innosti pravého splachu bit | false/true | ANO, pokud je
- { - | | | VEHICLEINFO/technology = 4
centralflushing ' Sledovani ¢innosti stfedniho splachu bit | false/true | ANO, pokud je
| _ | VEHICLEINFO/technology = 4
Misting Sledovani éinnosti mlzeni {oz6nu) bit false/true ANO, pokud je
| | | | _VEHICLEINFO/technology =4
Pump | Sledovani Cinnosti Cerpadia ' bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
. Priklad: { <SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true" centralflushing="true" misting="true" pump="true" />




Rozsah hodnot Jednotky Povinny

LIGHTTRAILER Lighton | Svételna Sipka zapnuta : bit false/true ‘ ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
| ; _ | [ ~/NE dodavatelé/

modearrow | Rezim zapnuté Sipky Cislo dle | O=neni zapnuta ' | ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
rozsahu 1= Sipka doleva /NE dodavatelé/

2= 8ipka doprava ‘

3=%ipka dold

|akuvoltage | Nap&ti akumuldtord vystrazného ' Cislo ' Kladné redlné gislo,  V ' ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5 L
zafizeni (V) | jedno desetinné /NE dodavatelé/ ‘
- misto (napf. 12.4 V) - |
Rampup Sledovani zvednuté svételné rampy bit false/true ' ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
. | ‘ _/NE dodavatelé/
[ Crash Podezieni na stfet s cizim vozidlem bit false/true ‘ NE
£ , - S
| P¥iklad: <LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6" rampup="true" crash ="false" />
TEMPERATURE  Tempair | Teplota vzduchu °C Cislo | Redlné &islo, 1 =€ 'NE
- | | desetinné misto | | -
| Temproad Teplota vozovky °C Cislo ' Redlné ¢islo, 1 [<¢ NE
| - |  desetinné misto I B -
RoadState Aktualni stav povrchu vozovky Text 1-30 znak 'NE |
| RoadSlip ‘ Aktualni kluzkost povrchu vozovky [-] Cislo Redlné ¢islo, 2 - 'NE B
| 0 - R | desetinna mista [ | - ) ‘
I WaterLevel | Aktudlni vyka vody [mm] Cislo Realné &islo, 1 mm | NE |
i desetinné misto u . -
i CriticalWarning | VystraZny pfiznak kritické sjizdnosti bit false/true NE

Priklad: J <TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavend" roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />




Format Rozsah hodnot

Povinny

WORKINFO

Carrier Sledovani ¢innosti nastavby (myti bit false/true | ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
znatek, myti smérovych sloupkl, myti s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
nastavcl na svodidla, myti baliset, myti soudasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
svodidel, ¢isténi propustkd, Cisténi souasné POSITIONINFO/modedrive =2
vpusti, pfikopova fréza, sefezavani
krajnic, hlouben{ pfikop, opravy
| silniCnich svah) | - | |
Crane ' Sledovani ¢innosti nastavby jefabu | bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soutasné POSITIONINFO/modedrive =2
Platform Sledovani €innosti plosiny bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/ndstavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
souéasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
L - | soutasné POSITIONINFO/modedrive =2
| Loading Sledovani €innosti nakladace (otacky bit false/true | ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
' motoru > 0) | s povinnosti sledovat tyto &innosti a
souasné& pro VEHICLEINFO/type=4 a
| soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
| roadmarking Sledovani ¢innosti samojizdného | bit | false/true | ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
znaékovaciho stroje pro VDZ ‘ s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soutasné pro VEHICLEINFO/type=4a
[ | . | soutasné POSITIONINFO/modedrive =2
removalmarking | Sledovani ¢innosti samojizdny stroj pro | bit false/true | ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
| nedestruktivni odstrafiovani VDZ s povinnosti sledovat tyto €innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
| | [ B | soutasné POSITIONINFO/modedrive =2
| Roller Sledovani ¢innosti vélce (otdcky motoru  bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby

>0)

s povinnosti sledovat tyto Cinnosti a
soudasné pro VEHICLEINFO/type=3,4a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2




paverfinisher | Sledovéni &innosti finideru bit  false/true

ANO, pokud se jedn3 o vozidla/ndstavby
s povinnosti sledovat tyto €innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
|l | B _ , ' soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
distributionAB | Sledovani &innosti distributoru bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/néastavby
| s povinnosti sledovat tyto éinnosti a
soudasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
| _ | | soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
Milligcut Sledovani Cinnosti frézy bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/néstavby !
s povinnosti sledovat tyto &innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4a

- » - | soucasné POSITIONINFO/modedrive =2 |

|
Piiklad: | <XWORKINFO rolier ="true"/>



Rozsah hodnot Jednotky Povinny
EXTENDEDINFO Revs ' Potet otagek hlavniho motoru podvozku  Cislo ‘ Kladné redlné &islo Ot | ANO, pokud VEHICLEINFO/type = 3,4
| | | od pfedchoziho zdznamu \ nebo VEHICLEINFO/type = 2 (vozidlo
‘ umoiziiuje)
| V , NE dodavatelé idriby
revsextension | Pocet otaéek nastavbového motoruod  Cislo Kladné rediné ¢islo | Ot NE
\ predchoziho zdznamu \
Fuel Spotfeba PHM od piedchoziho zéznamu | Eislo Kladné realné Cislo | Litr ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4
(5 desetinnych mist) | a vozidlo umoziuje
- ‘ | | dodavatelé adrzby NE .
| Levelphm Hladina PHM v nédrZi v procentech Cislo Kladné celé &islo % ' ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4
objemu nadrie 0-100 % ‘ a vozidlo umoZiuje
- i S | i  dodavatelé udriby NE
powervoltage  Palubni napéti (V) Cislo Kladné rediné ¢islo, V | ANO, pokud je VEHICLEINFO/type =
jedno desetinné 11,2,34,5
misto (napf. 13.6 V) dodavatelé udrzby NE
Lighthouse | Sledovani zapnuti majakd | bit false/true } ANO, pokud je vozidlo vybaveno, pouze
‘ i | u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
| P¥iklad: | <EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.00223" levelphm="48" powervoltage="13.6" lighthouse="true" />




3 STRUKTURA DAT

Data budou pfedavana v obecném a standardizovaném formatu XML (Extensible Markup Language).
S rootovym elementem <GPSDATA></ GPSDATA > a kédovanim UTF-8

Kompletni popis dat pro vSechna vozidla vyplyva z nize uvedené tabulky, kde jsou také uvedeny
popisy, hodnoty, kterych nabyvaji, jednotky a informace v jakych ptipadech jsou dané parametry
povinné. V pfipads, Ze je néjaka odli¥nost mezi vozidly Reditelstvi silnic a délnic s. p. (déle jen RSD) a
dodavatel( Gdriby, je toto uvedeno v poslednim sloupci. PouZiti je pak dano uvedenymi pfiklady.

3.1 Pfiklad XML zaznamu

Pro ilustraci pfiklddame pfiklad kompletniho XML zaznamu. Tento pfiklad je pouze ilustraéni a ma
ukdzat vyuZiti viech atributd a v praxi nemGZe nastat.

<?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>
<GPSDATA>
<CREATED version="1,1">2018-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5"
satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">

<VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver='
" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />

<POSITIONINFO ignition="true" longitude ="14.578964"
latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3"
tachogps="2568.125" tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
modedrive="2" />

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60"
widthleft="145.2" widthright="125.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132"
sumbrine="1" />

<CUTSINFO cutsi="true" cuts2="false" cuts3="false" />

<SWEEPSINFO centralbroom="true" leftboroom="true" rightbroom="true"
turbine="true" runningshaft="true" />

<SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true"
centralflushing="true" misting="true" pump="true" />

<LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6"
rampup="true” crash="false" />

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavena"
roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.223" levelPHM="48"
powervoltage="25.6" lighthouse="true" />

</GPSRECORD>



</GPSRECORD>

</GPSRECORD>
</GPSDATA>

V pripadé, Ze typ vozidla nebo typ jizdy nevyZaduje preddni informaci, vynechdvdme pfi zasilani
celou datovou vétu. Napriklad, neni-li vozidlo sekackou, element CUTSINFO bude vynechdn.
Elementy, které musi obsahovat povinné kaZda datova sada GPSRECORD jsou v tabulce OBSAH DAT
oznacfeny hvézdi¢kou vedle ndzvu elementu.



4 TESTOVANI A OVERENI KOREKTNOSTI DATOVE SADY

2a uéelem moinosti ovéfeni spravnosti formatu a dat obsazenych v datovych sadach byla
vytvoFena testovaci a aplikace a zvefejnéna na portélu https://podporagps.rsd.cz/DataTest

Pro moZnost aplikaci pouzivat je nutné, aby si poskytovatel datovych sad GPS vyzadal svij unikatni
kli¢ APIKEY u povéFeného pracovnika RSD.

4.1 Pouiiti testovaci aplikace datovych sad

Do pole APIKEY viozte kli¢, ktery Vam byl piidélen pracovnikem RSD. Obsah zpravy GPS vkladejte
bez kofenového elementu DOC v kédovani UTF-8, poté stisknéte tladitko Test, prijeti zpravy na
rozhrani je indikovano zelenym zaskrtavatkem, v pfipadé, Ze se objevi ¢erveny krizek, zkontrolujte
obsah zpravy a vas APIKEY a akci opakujte. Poté vyckejte zpracovani, dokud je zobrazen prvek
probihajici ¢innosti na misté tlacitka Test. Nasledné se objevi pfehledny obsah zaznamu, ktery
vznikl v testovaci DB v levé casti stranky, spolu s opisem prevzatych dat na rozhrani a seznamem
chyb a vad. V ¢asti pravé Pro opakovany test pouzijte tlacitko Reset, které pfipravi formular pro
dalsi test s novymi daty. Vas APIKEY zlstane zadan.

4.2 Scénar testovani

Uzivatel zada APIKEY a Obsah zpravy

Stiskne tlacitko Test

Aplikace zavola protokolem HTTPS REST API Funkci TestLoad a pfedé ji APIKEY a Obsah zpravy
obohaceny o vygenerovany rootovy element DOC, kde Clientld bude vygenerovany jedine¢ny
BIGINT , volani je synchronni a pocké na navratovou hodnotu (OK - 2XX / Error )

AP o
' Lbind Do pole APIKEY viodte kI, kiery Vam
Obsahyzpriny byl pidélen pracovniken: RSD. Obsa’
<GPSDATA Zprévy GPS vkiddejte bez koferwrveho
*CREZTEG2016-05-27T14 1€ 31+-0° 00« CREATED> elementu DOC v kodovéni UTF-8
GRSRECCRD gpsteres 20180527744 180101 00 gamswgnas 5 saleftecouni=3  Pote stisknéle tialitka T et

gesentes HEE985453T5441 > zpravy na rozhrant je inds
VEHICLEWED = 2AH548T hpe= 2 divend= 215437 drmar= van Novas company="¢ Zelenym zadkrtavatkem. v pfinade, ze
w07 5358470 tecteicion = 5 se objevi cerveay kiizeh. zkontrelujte
<PCSTIONFD sprtios fonghude = 14 570064 lstbude= 51 100884 speeagps=2 Obsah Zprévy a vas ARIKEY a akdl

speadcac="22 3 wachogps= 2568 125° lachnlach="2568 125’ lachocan= 2562 125 mogedry OPakujte Pote vylkejte zpracovant

SPREADINGINED Spreadrg=ate= ) plor= ous gram= ¢l widrnall= 145 2 memgry  dokud je zobrazen prvek presypacict:
gemnel= 0 134 sumbines hodin Nastedné se objevi piehtedny
=CUTSINFQ cunt="true cuisd= e’ aured= face obsah raznamu, ktery vznik! ¢

<SWEEPSINFO cenrabroon=¥ve eADr00M: e Hgnebroom= tnie” lurbme= vue” rimn  LeStovaci DE ve spodm tastl stransy
Jetfsang="rud "onituskng="Te cemraushing= True’ micling= 1 spolu se seznamem cryb a vad. Pro
on="tue modeaITow: | AKuvoxage= 25§ rampup="true’ casn='%  Opakovany test pcuzijte Hadko

<TEMPERATURE tempar= 22 ¥ teromat= 202 & Reset, které pfipravi formuldt pro
ZEXTENDEDINF D reves 22 revsesannons  Biei="0 223 teveiPHM= 43 powervoiage=' IS test s novymi daty vas APIKEY
« SF3RECORD> zdstane zadan

~GFSDATA>

Aplikace si zapamatuje Clientid


https://podporagps.rsd.cz/DataTest

= Aplikace zobrazi indikator nic / zelené zaskrtavéatko / Cerveny kfizek (indkator Uspéchu odeslani)
na zikladé vracené hodnoty volani

=V pfipadé, Ze volani skoncilo OK, dojde k zobrazeni indikatoru nic/ presypaci hodiny (indikator
Cekani na zapis do DB), znepfistupni se tlacitka Test a Reset a spusti se interni Timer , ktery vycka
10 Sekund

APIKey o
nAkS5{inBSNNF2n3N02ZMI0IINGI 2K Th 1132890dEnsOcim3g7hscvs
Obsah 2014wy
[: B LTI 18 1.0 R €
R e 20180527114
154 L4
£ Arii g 4 3

L]
5
< 3
~

4
]

= Svypréenim timeru dojde protokolem HTTPS REST API k volani funkce TestResult a
predani APIKEY a Clientld. Funkce vrati prazdny JSON nebo JSON s obsahem dat a seznamem
chyb.



Vysledek utozeného zaznamu
Vypis z databaze

1p: 192.16,16.16

created: 2018-05-27714:18:31
clientid: e62d00ad667be46
last: 2018-05-27T1418:31
pocer: 0

gostime: 2018-05-27714:18:01
latitude: 51 100894
longitude: 14578964
gsMsignal: 5
satelliteCount: 8
gosUnitiD: 56598545875441
rz: 2AH5487

type: 2

driveld: 215487

driver: Jan Novak
company: Firmaxyz
idvehicleOrig: 5658478
technology: 5

ignition: true

speedGps: 22.3
speedTach: 23.8
speedCan: 22.3
tachoGps: 2568.125
tachoTach: 2568 125
tacnoCan: 2568.125
modeDrive: 2
spreadingMode: 3

plow true

gram: 60

widthLafi 1452
wigthRight: 125.5
sumSait: 0.123

suminert 0.132
sumBrine: 1

cutst: true

cuts2; false

cuts3: false

leftBroom: true
centraiBroem: true
rightBroom: true

turbine: rue

Auditr zaznam

id: cfosffac-7bdu-4a06-b27d-7d45eb78be2f
deliveryTime: 2023-09-
07T13:00:53.6833843+02:C0

ip: 192.16.1€ 16

message. <DAC chentid="e62d00ad667beds">
<GPSDATA

<CREATED~2018-05-27T14:18:31
01:00</CREATED>

<GPSRECORD gpstime='2018-05-27T14:18:01
01:00" gsmsignal="5" satellitecount="9
gpsunitid="56598545875441">

<VEHICLEINFO rz="2AHS5487" type="2"
driverid="215487" driver="jan Movak
company="Firmaxyz " idvehicleorig="5658478"
technology="5" 7>

<POSITIONINFO igniuon="true" fongitude
="14.578964" latitude="51.100894"
speedgps="22.3" speediach="23.8"
speedcan="22.3" tacnogps="2568.125
tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
modedrive="2" i~

<SPREADINGINFO spreadingmode="3"
plow="true" gram="60" widthleft="145.2"
widthright="125.5" sumsalt="0.123"
suminert="0.132" sumbrine="1" />
<CUTSINFO cuts1="true* cuts2="false"
cuts3="false" s>

<SWEEPSINFO centralbroom="true’
leftbroom="true" rightbroom="true
turbine="true" runningshaft="true" ;>
<SPRINKLERSINFO leftflushing="true"
rightflushing="true" centralflushing="true
misting="true" pump="true” =
<LIGHTTRAILER lignton="true" modearrow="1"
akuvoltage="25.6" rampup="true" crash="false
1>

<TEMPERATURE tempalr="22.3" temproad="20.2
>

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension=""
fuel="0.223" levelPHM="48" powervoltage="25.6"
lighthouse="true" /=

Pokud funkce TestResult vrati prazdny JSON, interni Timer se nastavi na dal$i 5 Sekund prodelvy,
poté opakuje predchozi odrazku.

Pokud funkce TestResult vrati neprazdny JSON, dojde ke skryti indikatoru nic/ presypaci hodiny
(indikator ¢ekani na zapis do DB) a obsah vraceného JSON se bud pfimo a nebo po parsovani
zobrazi v prvku Obsah zdznamu v DB GPS a zpristupni se tlacitko Reset

Stiskem tlacitka Reset dojde k vymazani prvku Obsah zpravy, uvededeni obou indikator( do
vychaziho prazdného stavu, vymazani obsahu prvku Obsah zaznamu v DB GPS a zpfistupnéni
tlacitka Test, pozor - cbsah prvku APIKEY musi ziistat k dispozici

4.3 Vysledky testovani

V levém sloupci vystupniho okna si m(iZe poskytovatel telemetrickych dat ovéfit v testovacim
prostfedi, jak bude vypadat zdznam jim zasilanych dat pfimo v databazi. Pravy sloupec mu ukaie,
v jaké podobé byla data origindlné pfijata a zobrazi pfipadné chyby s datovou sadou spojené —
nespravné formaty, chybéjici idaje, popfipadé nekorektni datové typy.

Poskytovatel pak mize pfizplsobit v ramci ladéni svoji sluzbu, tak aby poskytovala datové sady, které
se budou korektn& prenaset, parsovat a uklddat do systémd RSD.



Technicky predpis funkce sbéeru
telemetrickych dat a jejich predavani
pomoci rozhrani TCP/IP Socket a REST -
orostiednictvim Vefejného rozhrani RSD
pro prijem GPS dat
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1 UvoD

Tento piedpis stanovuje poZadavky na provedeni a kvalitu GPS jednotek a telemetrickych dat vozidel
provadéjici idribu komunikaci ve spravé Reditelstvi silnic a dalnic s. p. (dale jen RSD) a to jak vozidel
RSD, tak vozidel dodavatelii provadsjicich idrzbu na zakladé uzavienych ramcovych dohod.

Dodavatel bude provadéné ¢innosti (drzby komunikaci, evidovat v software webové aplikace
»Provozni denik”, kterou Objednatel Dodavateli zpfistupni a umozni vyskoleni uZivateli vitézného
Dodavatele k jejimu uzivani.

Zadavatel si vyhrazuje pravo na zménu protokolu pro predavani dat i datového formatu a obsahu.

Souéasti komunikaéniho protokolu jsou pFilohy — aktuélné platnd dokumentace ke GPS ke staZeni
niZe v aktualné platném znéni https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze) a
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/(Verze)

Kde (Verze) oznaduje €islo verze Protokolu () resp. Datového formatu ()
Pro nejnovéjsi platnou verzi se Cislo nahrazuje slovem ,Aktualni“
Tedy aktualné nejnovéjsi verze Protokolu je k dispozici pod odkazem

https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni

a nejnovéjsi platna verze datového formatu je k dispozici pod odkazem

https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/Aktualni

1.1 Nazvoslovi

Jednotka GPS — je zjednoduseny nazev pro technické zafizeni umisténé ve vozidlech, které zajistuje
sbér a predavani dat o poloze, automaticky generovanych dat o provadénych ¢innostech, data z CAN
sbérnice vozidel, vozidlovych nastaveb a dat ze ¢tecek RFID, které jsou k ni pfipojeny.

GPS - pro potieby tohoto dokumentu obecné jakykoliv globalni druZicovy polohovy systém

Vozidla — timto pojmem jsou myslena vSechna vozidla a stroje slouZici pro udrzbu komunikaci
popsana v tomto dokumentu.

Voziky - pfivésné vozidlo nesouci dopravni zafizeni nebo zafizeni predbé&iné vystrahy podle typu
pouZivany jako vystrazny vozik nebo predzvéstny vozik.

Komunikaéni server — server na strané provozovatele GPS jednotek, ktery sbira data poskytovana
GPS jednotkami vozidel, podle nize uvedeného funkéniho popisu a datového formatu a nasledné je
predava do ISUD.

Informaéni systém uGdriby dalnice / a silnic (ISUD/ISUDaS) — informacni systém sledovani a kontroly
Gdrzby komunikaci ve spravé RSD.

Dodavatelé tidriby — dodavatelé RSD provadéjici ¢innosti tdrzby.
Rozhrani S — rozhrani pro pfedavani telemetrickych dat prostifednictvim TCP/IP Socketu

Rozhrani R — rozhrani pro predavani telemetrickych dat prostfednictvim HTTP / REST API


https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze)_a
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datow
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovv_format/Aktualni

1.2 Ucel dokumentu

Pfedpis upravuje technické provedeni mechanismu predévani telemetrickych dat na vefejna rozhrani
RSD — rozhrani S a R. Definuje komunikaéni postupy a omezeni obou rozhrani, kterd musi byt
dodrZena pii implementaci klientskych sluZeb na strané poskytovatele telemetrickych dat pfi jejich
navrhu a provozu. Pfedpis stanovi zavazné postupy, jejichZz dodrZeni je podminkou pro pfevzeti
plnéni.

Zmény oproti pfedchozi verzi

Zmény verze 1.1.1. oproti verzi datové sady definované v dokumentu KOMUNIKAENI PROTOKOL 1.0

e oddélena dokumentace formatu datové sady od komunikaéniho protokolu

o doplnéna kompletni definice REST rozhrani R (Swagger) a popis jeho pouZiti

¢ doplnén pfehled soucasti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro pFijem telemetrickych dat
e pfidén blok Chybové stavy a oéekdvana reakce na strané klientské sluzby pro rozhrani S

e pridén Ukazkovy kéd (.NET Core — C#) a Testova metoda pro unit test pro rozhrani S

e zavedeno elektronické umisténi dokumentl https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni

e odebrana specifikace povinnosti pro C-ITS


https://podporagDS.rsd.cz/ke-stazeni/

2 ARCHITEKTURA SYSTEMU

2.1 Konceptualni diagram
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Diagram schematicky popisuje proces sbhéru, prenosu a pfedavani dat, ktery je ur€en timto
predpisem. Data jsou sbirana na urovni vozidla pomoci jednotky GPS, ktera sleduje polohu pomoci
satelitniho systému GPS, snimd telemetricka data z vozidla, popf. vozidlové nastavby a zpracovava
tyto informace déle dopinéné o data ze ¢tecky karet. Data jsou nasledné pomoci mobilni sité
prena$ena na komunikacni server, kde jsou pfevedena do jednotného formatu (viz dokument
Technicky pfedpis datového formatu telemetrickych Gdaju) a koneéné predéana ke zpracovani a
uloZeni do ISUD / ISUDaS.

2.2 Komponenty systému

Pfehled poZadovanych soucasti feSeni na strané poskytovatele Gdrzby a poskytovatele
telemetrickych dat.

Tato ¢ast definuje poZadavky jednotky uréené do vozidel RSD. Pro dodavatele tdriby jsou klicové
funkéni poZadavky popsané v dalsich kapitolach (sbér, prenos a format), povinné (daje a zdvazny
datovy format je pak presné stanoven v dokumentu Technicky prFedpis datového formatu
telemetrickych udaji, nicméné parametry HW mohou vyuZit jako doporuceni pro spravné funkce HW.

2.2.1 GPS jednotka

GPS jednotky musi spliiovat tyto parametry:

e napdjeni universalniv rozsahu 12/24 V, tj. vhodné do vSech typl vozidel bez nutnosti pouZiti
prevodniki napéti,

¢ teplotni rozsah od -25°C + 60°C,

e podpora pfipojeni CAN sbérnice (FMS standard),



e  GPS pfijimac s vysokou citlivosti (doporu¢ena podpora 2 siti globalniho druZicového
polohového systému),

¢ modem pro on-line pfenos dat {GPRS nebo novéjsi technologie),
» integrované akceleracni/deceleracni Cidlo,
¢ vnitfni pamét pro zdznamy o kapacité minimalné 40.000 zaznam{,
o zaloini napétiv pfipadé vypadku napajeni (minimélné 15 minut),
*» moinost ukladat do zaznam servisni informace:

o palubni napdjeni,

o pocet satelitd,

o kvalita GSM signalu.

* jednotka musi byt vybavena dostatecnym poctem pfislusnych vstupd, aby bylo mozné
sledovat niZe uvedené parametry z vozidla,

¢ nedostupnost GSM sité - v pfipadé vypadku nebo nedostupnosti mobilni sité musi byt data
uklddana v jednotce GPS a po pfipojeni do domovské sité okamzité odeslana,

¢GPS jednotka musi odesilat uloZena data od nejstarSich zéznamu po nejnovéjsi.

2.2.2 Sbér dat na vozidie

2.2.2.1 Sledované parametry

Hodnoty sledované jednotkou GPS nebo ziskdvané z jinych systém ve vozidle a sbirané jednotkou
GPS pro zaji§téni pfenosu. Vsechna vozidla budou poskytovat povinné sledované hodnoty. Dalsi
parametry jsou zavislé zejména na technické vyspélosti vozidla a jeho schopnosti pfedavat tyto data
jednotce GPS. Ostatni parametry se lisi v zavislosti na typu vozidla, resp. jeho néastavby. Nize je pro
pfehlednost uveden zakladni vypis sledovanych dat, které jsou ndsledné presné specifikovany

v samostatném dokumentu Technicky predpis datového formatu telemetrickych tidaja v aktualni
verzi.

Povinné sledované u viech vozidel a stroji

e Datum, ¢as — vzniku zaznamu,

o Kuvalita signalu GSM,

e Podlet satelitl,

¢ Jednoznacny identifikator jednotky,

e Registracni znacka vozidla

e Druh vozidla (osobni, dodavkové, nakladni, traktor/stroj, vozik, osoba),
o ID tidiée/jméno fidi¢e (NE pro dodavatele),

o Cislo smlouvy (NE pro RSD, ANO pro dodavatele)

e |dentifikator vozidla,

e Nesena nastavba (sypa&, sekatka, samosbér, kropice, valnik, nosi¢ kontejnert, ostatni)
e Zapnuté zapalovani (klicek),

e Zemépisna poloha,

¢  Aktudlni rychlost z GPS,



e  Aktualni rychlost z tachometru z GPS,

e  Aktudlni rychlost z CAN sbérnice,

e  Aktualni stav tachometru z GPS,

e  Aktudlni stav tachometru z tachometru,
e  Aktualni stav tachometru z CAN sbérnice,

e ReZim jizdy (zimni GdrZba, letni GdrZba, kontrolni jizda, inspekéni jizda, jizda BESIP, sluzebni
jizda, DIO),

e  Otactky motoru, pouze u nakladnich vozidel, stroju, pop¥. pokud dodédvkové vozidlo
umoiznuje,

e Spotieba PHM od pfedchdzejictho zaznamu (pro doddvkové, nékladni vozidla, traktor/stroj)
(NE pro dodavatele),

e Palubni napéti (NE pro dodavatele),

e Sledovani zapnuti majaku {pokud je jim vozidlo vybaveno).

2.2.2.2 Data specificky podle vozidel

Jedna se o Gplny vy&et vozidel, na kterych mize byt v ramci poskytovani sluzeb pro RSD pozadovéno
umisténi GPS a predavani dat GPS. Konkrétni povinnost vyplyva ze specifikace ¢innosti v konkrétni
smlouvé a proto vycet povinnych vozidel a mechanizaci je uveden v podrobné specifikaci sluZeb.

e Sypac

o reZim posypu (nesype, chemicky posyp, chemicky posyp se zkrapénim, inertni posyp,
inertni posyp se zkrapénim, zkrapéni)

o stav pluZeni,
o gramai posypu,
o aktudlni nastavena Sife posypu,
o spotfeba materidlu (chemického, inertniho, solanky),
e Sekacka
o Cinnosti cepaku hlavni kosy,
o Cinnosti cepaku druhé kosy,
o Cinnosti cepaku tieti kosy,
e Samosbér —s rozdélenim
o valcové kosté,
o levé botni kosté,
o pravé bocni kosté,
o turbina/sani,
o spusténa Sachta,
e  Kropici vaiz
o levysplach,
o pravy splach,

o stfednisplach,



o miZeni (ozénu),

o

e Vozik (RSD)*

* pro dodavatele povinna pouze poloha GPS, ostatni tidaje nepovinné

(o]

e}

e}

o

o  wiw

cerpadla, (popt. Cisténi propustk, Cisténi vpusti)

vystraZna svétla/sSipka zapnuto,

rezim zapnuté Sipky (doleva, doprava, dol{)

rampa nahofe,

napéti akumulatoru

¢ Dalsi typy vozidel/néstaveb

Vidy se sleduje €innost nastavby popf. stroje provadéjici ¢innost, pro kterou je uréena v rozsahu

pracuje/nepracuje. Typy nastaveb popft. stroji:

o univerzalni nosi¢, ndstavba (pokud neni specifikovan v jinych ¢innostech) (bude

popsani v deniku):

myti znadek

myti smérovych sloupki
myti nastavcl na svodidla
myti baliset

myti svodidel

¢isténi propustkd
Cisténi vpusti

tlakova voda

Cisténi

sefezavani krajnic
hloubeni ptikopt

oprava silni¢nich svah(

vozidlo provadéjici inspekéni jizdu

u
jetab
| |

plodina

prace vozidla

¢innost nastavby

Cinnost nastavby

nakladac

prace vozidia (otacky motoru vétsi nez 0)

samopojizdny znackovaci stroj

samojizdny stroj pro nedestruktivni odstrafiovani VDZ

samojizdny stroj pro nedestruktivni obnovu PVV

prace vozidla

prace vozidla



= prace vozidla
o valec
= prace vozidla
o finiSer
®  prace vozidla
o distributor
= prace vozidla
o fréza
= prace vozidla
o pracovni vozidlo (napf. nakladni vozidlo odvaZejici odpad nebo vytéZeny material na
skladku nebo deponii} — dle definice v konkrétni smlouvé (neplati pro vozidlo
privazejici pracovniky)
= prace vozidla
o specidlni saci Cistici vozidlo

= prace vozidla, v¢. odvozu odpadu na skladku

2.2.2.3 Pribéh sbéru dat

Jednotka musi byt schopna zaznamendvat data na zakladé téchto parametri:

e Po Case - nastaveni max. 10 vtefin pfi jizdé,
e Po ujeté vzdélenosti - (minimalni nastavitelny interval 10 m),
e Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
Specificka je situace vozikii, a proto je tfeba specifické nastavent:

e Je v provozu {zapnutd jakakoliv vystraha)

o Po case - nastaveni max. 60 vtefin,

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
e Neniv provozu (klidovy reZim)

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu doporucéené nastaveni 10°.

Pro sbér dat musi byt spinén alespor jeden z uvedenych parametrd.

2.2.3 Pfeddvdni dat do systému RSD

2.2.3.1 Frekvence

Predavani dat do systému RSD musi byt realizovano okam#ité s maximalnim zpozdénim 60 sekund od
vzniku dat (plati pfi dostupnosti signdlu GSM, jinak v co nejkrat3im ¢ase po ziskani signalu).



2.2.3.2 Mechanismus

Data budou pfedavana na rozhrani RSD, které se nachazi na vefejné URL adrese specifikované

v dokumentaci na strankach https://podporagps.rsd.cz/ v datovém forméatu uréeném v samostatném
dokumentu Technicky predpis datového formatu telemetrickych udaji, a to vidy v pofadi od
nejstarsich zaznamd po nejnovéjsi.

2.2.3.3 Obsah preddvanych dat

Data budou odpovidat dattim, ktera vznikaji na GPS jednotkach.

2.3 Piehled souéasti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro piijem telemetrickych dat
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Vyée uvedené schéma DTD (data transfer diagram) je pfiloZeno pro informaci a mlze byt voditkem
pro pracovniky IT poskytovatelii telemetrickych dat pfi uvahdch o navrhu a realizaci klientskych
sluZeb pro pfedavani telemetrickych dat.

Vstupni body R a S reprezentuji vefejna rozhrani. R reprezentuje HTTP/REST API rozhrani,
S reprezentuje Socket TCP/IP rozhrani.

Vstupni bod E reprezentuje rozhrani HTTP/SOAP , které jiz neni ve verzi 1.1 podporovéno pro nové
uzavirané smlouvy a je zachovano pouze z dlivodu zpétné kompatibility s rozhranim verze 1.0
platnym pro dobihajici smlouvy.

Vstupni bod O je interni a vefejné nepfistupny.


https://podporagps.rsd.cz/v

Z uvedeného schématu vyplyva, Ze pfijem telemetrickych dat a jejich zpracovani v systému RSD
probiha asynchronné a pro Ucéely kompenzace vysokych zatizeni v uréitych momentech, napfiklad ve
chvili nepfiznivych meteorologickych podminek je oddéleno pfijeti davky telemetrickych dat od jejiho
parsovani, validace obsahu a zavedeni do relacni databaze stfednédobou frontou.

Z tohoto usporadani vyplyvaji i nékteré zasadni charakteristiky systému pro pfijem telemetrickych
dat v interakci s klientskymi sluZzbami zasilani telemetrickych dat na strané poskytovateld.

e Prevzeti telemetrickych dat na rozhrani je synchronni, ale dalsi zpracovani je asynchronni,
z toho vyplyva, Ze rozhrani R i S vraceji navratové hodnoty chybovych stavil souvisejici pouze
s komunikaci, pfedéanim a pfevzetim datové sady a s formatem datové sady. Pfipadné chyby
a vady obsahu datové sady (nevalidni rozsah hodnot, chybéjici povinné elementy a datové
véty pro dany typ provozovaného vozidla a dalsi) zde vyhodnocovany nejsou a nejsou tedy
ani soucasti synchronni odezvy.

¢ Veskeré pokyny uvedené v tomto predpisu, tykajici se frekvence predavani dat a pfipadnych
¢asovych limitl se vztahuji na pfedéani datové sady prostfednictvim jednoho ze synchronnich
rozhrani R nebo S a poskytovatel dat nemusi pocitat s Zadnou rezervou na zpracovani dat
vnitfnimi mechanismy systém@ RSD

e QO kaZdé at jiZ Uspésné nebo neuspéiné pfedané datové sadé se v ramci celého mechanismu
jejiho zpracovéni v systémech RSD vede auditni zdiznam — stopa. Do této auditni stopy jsou
zaznamendvdny i pfipadné problémy s obsahem dat, rozsahem hodnot atd. Pfistup
k auditnim stopam je k dispozici povéfenym pracovnikiim RSD.

eV pfipadé rozhrani R je k dispozici APl nazvané R-ERR, zprostfedkujici feed chybovych
zaznam z auditni stopy, v€etné identifikatoru pivodni pfedavané datové sady. Zaznamy ve
feedu jsou odstrafiovany s predanim klientské sluzbé volanim R-ERR API nebo, nejsou-li
vyzvednuty, tak po 24 hodinach od vzniku.

2.4 Protokoly a rozhrani

2.4.1 TCP/IP-Rozhrani$

Klient se pfipoji k serveru na predem definovanou adresu URL a port.
Napf¥. GPST.RSD.CZ:45123

Po navézani spojeni se pienese cely obsah zpravy, ktera je tvofena daty ve formatu XML obsahujicimi
standardni XML hlavicku a vlastni data v rootovém elementu <DOC> .... </DOC> .

Server pfi pfijmu dat kontroluje, zda datovy blok XML obsahuje pocétek a zakonéeni rootového
elementu. Pfijetim rootového elementu </DOC>, ofekéva zarover prevzeti odezvy klientem.

Po ukonceni pfenosu dat se klient piepne do rezimu pfijmu a pfijme zpravu o chybach prenosu, ktera
obsahuje, v pfipadé korektné pfijatych dat pouze dva znaky , OK", v pfipadé, Ze v pienosu dat doslo

k chybé&, obsahuje jeji kdd, a detailni popis, jehoZ délka se mize liSit. Tato kontrola slouZi k
zabezpeceni prenosu a vylouc¢eni chyb béhem pfenosu.



2.4.1.1 Komunikaéni diagram
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|
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o data(reply) —
= read() [ T
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4
close()

Komunikace je synchronni, ocekava se, Ze klient po odeslani kazdé relace po¢ka s dalsi relaci na
potvrzeni pfedchazejici ptijetim ,0K". V pfipadé, Ze server vrati cokoliv jiného nez ,,0K“, ma se za to,
Ze data nebyla Gispésné pFenesena. Vyjimkou je chybovy kéd ,,44X", zde doslo k pienosu zpravy, ale
klient odmitl prevzit vysledek pfenosu. V pfipadé, Ze tento vysledek byl OK, zprava je pfijata.

U veskerych prenosi je predpoklddano kédovani textu UTF-8.



2.4.1.2 Komunikace na socketu - zdsady

1/ Prijimat odpovéd — data povaZovat za odeslana aZ v pfipadé potvrzeni zprdvou , 0OK”
2/ Pfijimat a reagovat na chyby - jsou zasilany jako odpovéd’ na komunikaci

3/ Neresetovat zbyteéné spojeni v priibéhu

4/ Nezasilat zpravy delsi neZ 512 KB (pfiblizné), nebo vyZadujici konektivitu a pfenos delsi nez 3
sekundy

5/ Nezasilat z jednoho klienta vice neZ 3 spojeni za sekundu (nejedna se o bloky zprav, ale opravdu o
spojeni)

6/ Respektovat limit max. 10 konkurencnich klientd a umét reagovat na odmitnuti spojeni a pfipadné
chyby 46X~ v pfipadé prokazatelné potteby lze individudlné dojednat navyseni Skdlovanim do 3itky a
load balancerem

7/ Redeni bylo navrieno na rovnomérnou komunikaci s jednotlivymi GPS jednotkami, koncentrace a
davkové zasilani miZe znamenat pretiZeni, nesnaite se tedy data ukladat v bufferech na strané
klientskych sluzeb a odesilat je hromadné.

2.4.1.3 Technickd omezeni a doporuceni

Parametr Rozmezi Doporuéend
| hodnota

Prodleva mezi relacemi >=10ms 20ms

Prodleva po nelispé$ném pokusu o navazani relace >=100ms 1s

Velikost pfenasené zpravy 1kB - 786 kB ~ 64 kB

Doba trvani relace 50ms — 1200ms <1000ms

Paralelni relace <=10

2.4.1.4 Zabezpeleni

Metody pro autentizaci a $ifrovani komunikace nebyly na vyZadani poskytovatelt dat
implementovany.

2.4.1.5 Chybové stavy a oCekdvand reakce na strané klientské sluzby

Chyby a odezvy Eekavana reakce klienta
0K Odeslani datové sady probéhlo bez problémi
41X — Problémy navazani konexe [Kontrola kvality konektivity do internetu

42X — Neplatna komunikace a uzavieni kandlu  [Ovéreni spravné funkce klientské aplikace
klientem




43X — neplatny obsah zpréavy, netplnéd zprava  [Nové odeslani Gpiné zpravy nebo zpravy ve
neobsahujici konec</DOC> pravném formatu XML

44X — klient odmitl pFijmout potvrzeni OK nebo [Provést kontrolu pfijimani potvrzeni a chyb, ale
oznameni chyby konkrétni datovou sadu jiz vice€etné nezasilat

45X — neotekédvana preruseni komunikace RST a [Kontrola kvality konektivity do internetu
timeout

46X — Session Flood — pfili velky poéet spojeni, |[Omezit pofet navazovanych spojeni, jejich frekvenci
pfili§ dlouha zprava, pfili§ mnoho klientu a dobu odesilani datovych sad, tak jak je uvedeno
v bodu ,,Komunikace na socketu — zasady”

47X - Problémy piistupu k rozhrani fronty Zvazit snizeni frekvence odesilani datovych sad,
pokud je vyrazné vyssi, neZ poZzadované minimum
dle ustanoveni tohoto dokumentu. V pfipadé

49X - Jind chyba modulu Socket opakovaného vyskytu kontaktovat podporu v RSD

48X - Zdmek nebo timeout pfi odeslani do fronty

2.4.1.6 Ukdzkovy kod (.NET Core — C#)

using Microsoft.Extensions.Logging;
using System.Net;

using System.Net.Sockets;

using System.Text;

using System.Threading. Tasks;

namespace SSL_TCP_Protocol_Client
{
[}/ <summary>
/// Non secure Tcp client - for non-server actions
/11 </summary>
public class NsTcpClient
{
#region Private NsTcpClient properties
private readonly TcpClient _client;
private readonly ILogger _logger;
private readonly NetworkStream _networkStream;
#endregion

#region NsTcpClient constructor
public NsTepClient(string machineName, ILogger logger)
{
_logger = logger;
// Create a TCP/IP client socket.
// machineName is the host running the server application.

try

{
TepClient _client = new TcpClient();
IPEndPoint endPoint = new IPEndPoint(IPAddress.Loopback, 3050);
_client.Connect{endPoint);
_logger.LogDebug("Client connected.");
// Create a NetworkStream to access the client's stream.
_networkStream = _client.GetStream();

}




