1 UCEL DOKUMENTU

Tento pFedpis stanovuje zdvazné poZadavky na preddvana data telemetrickych udajt z GPS jednotek.
Stanovi format, strukturu, obsah a povinnost jednotlivych datovych poloZek. Stanovi rovnéz
podminky, za kterych jsou pfisluina data vyZadovana. Dodrzeni ustanoveni tohoto dokumentu je
predpokladem ke korektnimu zpracovani zaslanych datovych sad.

1.1 Obecny prehled

Datové sady jsou predavany na vefejnd technicka rozhrani R a S poskytovana na URL adresach
zvefejnénych na webu https://podporagps.rsd.cz, Zpusob technické realizace komunikace s témito
rozhranimi je definovan v dokumentu Technicky pfedpis funkce sbéru telemetrickych dat a jejich
preddvani v jeho aktudlni verzi.

1.2 Zmény oproti predchozi verzi

Zmény verze 1.2 oproti verzi datové sady definované ve verzi 1.1

e V datové vété LIGHTTRAILER, byla zruSena pro dodavatele povinnost preddvat atributy
lighton, modearrow, akuvoltage a rampup

Zmény verze 1.2 oproti verzi datové sady definované v dokumentu KOMUNIKACNIi PROTOKOL 1.0

e oddélena dokumentace formatu datové sady od komunikaéniho protokolu

e pfidan povinny konstantni atribut version do elementu CREATED

e priddny atributy RoadState, RoadSlip, WaterlLevel a CriticalWarning do elementu
TEMPERATURE

e doplnéno omezeni poctu Cislic u atributu gpsunitid elementu GPSRECORD

e doplnéna omezeni délky textu u atributu RZ, driver a company elementu VEHICLEINFO

e upiesnén datovy typ a format atributu gram elementu SPREADINGINFO

¢ doplnén znak * vedle ndzvu elementu, oznacujici elementy, které jsou povinné v libovolné
datové sadé

e upraven pfiklad XML zaznamu datové sady, aby odpovidal verzi 1.1 protokolu

¢ doplnén popis webové aplikace pro testovani pfenosu datové sady a jejiho parsovéni a
podoby dat uklddané do systém RSD

eV datové vété LIGHTTRAILER, byla zru$ena pro dodavatele povinnost preddvat atributy
lighton, modearrow, akuvoltage a rampup


https://podporagps.rsd.cz

2 OBSAH DAT

U pojmenovadni atributi a element v XML nezdleZi na velikosti pismen. Hvézdicka * vedle ndzvu elementu vyznaluje jeho povinnost v kazdé datové sadé
a neni soufdsti nazvu elementu.

Atribut Rozsah hodnot Jednotky Povinny
Xml* | Zahlavni XML dokumentu ' ] . ANO -
 Pfiklad: l <?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?> J
'GPSDATA* —— a | | ANO
' Pfiklad: <GPSDATA> I
'CREATED* | €as vygenerovani I YYYY-MMm- ' | ANO ,‘
| DDTHH:MM:SS '
| I - | +HH:MM
version | Identifikator verze datové sady Konstantnitext  ,1.1" ANO
Priklad: <CREATED version="1.1" >2014-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>
GPSRECORD*  gpstime | Redlny &as, kdy byl zdznam pofizenv | YYYY-MM- | ANO ‘
| GPS jednotce v SEC (SELE) DDTHH:MM:SS | ‘
ALY , 7 +HH:MM - ,
‘ gsmsignal \ Kvalita signdlu GSM (0-5, O=bez signdlu, Cislo 10-5 ANO ‘
| — ' 5=silny signal) } | -
[ satellitecount | Pocet satelit( [ Cislo Kladné celé ¢islo ANO
 gpsunitid Jednoznaény identifikator GPS jednotky | Cislo Kladné celé &islo ANO

\ | (max. 20 &islic) |
P¥iklad: | <GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5" satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">




Format Rozsah hodnot Jednotky

VEHICLEINFO* Rz  Registraéni znatka vozidla Text 1-15 znakl ANO
- ‘Type "~ Druhvozidla  islodle | 1= Osobni vozidlo ANO
- B | rozsahu U - _ - J
\ ‘ 2 = Dodévkové vozidlo
3 = Nakladni vozidlo
4 = Traktor / stroj
5= Pl"'l'vésnv vozik
| 6 = Osoba R
Driverid D Fidige Cislo Kladné celé &islo dle ' ANO, .
B | B ] | databaze zadavatele | NE dodavatelé udrzby
Driver ‘Jméno a prijmeni fidi¢e Text | 1-30 znakl | NE,
i I [ | ANO dodavatelé udriby
| Company Nézev dodavatele Text 1-20 znakd NE,
l _ ANO dodavatelé idriby
idvehicleorig | Identifikator vozidla | Cislo Kladné celé éislo ANO
I'technology | Nesend ndstavba Cislo dle 1 =sypaé ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 2,3,4
| rozsahu 2 = sekacka
| ‘ 3 = samosbér | |
4= kropice -
' 5 = valnik
| 6 = nosic¢ kontejneri |
| 7 = ostatni | _
Piiklad: | <VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver="Jan Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />




Nézev Rozsah hodnot Jednotky Povinny
' POSITIONINFO*  ignition Zapnuté zapalovant (kligek) ' bit false/true | | ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
| Longitude ' Zemépisna délka ve formatu WGS84  dd.dddddd | Kladné realné &islo |ANO
' Latitude Zemé&pisna $ifka ve formatu WGS84 dd.dddddd Kladné rediné &islo |ANO
i S?)eedgps ~ Aktudlni rychlos;z GPS Eislo * Kladné rediné Cislo, “km/h '|_AWO_ >
. - B 1 desetinné misto -
| speedtach Aktualni rychlost z tachografu Cislo Kladné redlné &islo, | km/h | ANO, pokud vozidlo umoiriuje, plati pouze
' 1 desetinné misto | u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
Speedcan | Aktudini rymos—t z CAN sbérnice -~ Cislo | Kladné redlné ¢islo, [ km/h " ANO, pokud vozidlo Lmoiﬁuje, plati pouze
! 1 desetinné misto | u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
h?at:h—ogps | Aktudlnistavtachometru | €islo | Kladné redIné ¢islo, |Km ANO, plati pouze u VEHICLEINFO/type =
‘ ‘ 3 desetinnd mista 1,2,3,4,5
| (2568.125 km) .
tachotach Aktualni stav tachometru z tachografu ' &islo | Kladné reélné &islo, | Km ANO, pokud vozidlo umbir'\Tjje, plati poT;ze_ i
' ' 3 desetinna mista u VEHICLEINFO/type = 2,3,4
I B (2568.125km)
‘ Tachocan Aktualni stav tachometru z CAN sbérnice | Cislo Kladné rediné ¢islo, | Km ANO, pokud vozidlo umoiriuje, plati pouF'
‘ 3 desetinna mista u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
, (2568.125 km) -
' modedrive Re¥im jizdy Cislo dle 1 = zimni udriba ANO N
rozsahu 2 = bé2na tdriba

3 = kontrolni jizda

4 = inspekéni jizda
5= jizda BESIP
| 6 = sluZebni jizda
| ! ' 7=DIO
{ <POSITIONINFO ignition="true" longitude="14.578964" |atitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3" tachogps="2568.125"
| tachotach="2568.125" tachocan="2568.125" modedrive="2" />

! Priklad:




Nazev

Atribut Popis Format
SPREADINGINFO  spreadingmode Re¥im posypu islo dle
rozsahu
Plow Stav pluzeni - bit
Gram Aktualni grama? posypu (g/m2) Eislo
‘Widthleft | Aktudlni nastavené Site posypu doleva [ Eislo
(m)
' widthright Aktudini nastavené Sife posypu dopra;fa Eislo
(m)
Sumsalt : Spot?ebia chemického materialu od
| pfedchoziho zaznamu (t)
Suminert Spot]"eba inertniho materialu od Eislo
pfedchoziho zaznamu (t)
Sumbrine ' Spotieba solanky od predchoziho Eislo

Rozsah hodnot

Jednotky

Povinny

" 1=vozidlo nenf

| vybaveno sypatem

2 = nesype

3= chemicky posyp ‘

4= chemicky posyp
' se zkrdpénim
5 = inertni posyp

6 = inertni posyp se
zkrapénim

7 = zkrapéni

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
| VEHICLEINFO/technology = 1

false/true

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4a
VEHICLEINFO/technology = 1

| Kladné redlné &islo,

1 desetinné misto

‘“g'/mZ

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
| SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

&slo

| Kladné realné &islo,
| 1 desetinné misto

Kladné rediné cislo,
| 1 desetinné misto

Kladné redlné ¢islo,
3 desetinna mista

m

m

|
+

[t

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

' ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

~ ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a

VEHICLEINFO/technology = 1

| zaznamu (1)

| Kladné redlné ¢islo,
' 3 desetinna mista

' Kladné celé &islo

t

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4a
| VEHICLEINFO/technology = 1

| ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

Pfiklad:

| <SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60" widthleft="2.5" widthright="1.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132" sumbrine="33" />



hodnot Jednotky Povinny

Nizev Format Rozsah

CUTSINFO cutsl Sledovani €innosti cepaku hlavni kosy \ bit ] false/true ANO, pokud je
il VEHICLEINFO/technology = 2
| cuts2 Sledovani ¢innosti cepaku druhé kosy bit false/true ANO, pokud je
B _ | VEHICLEINFO/technology = 2 ]
| cuts3 Sledovani ¢innosti tieti kosy bit false/true ANO, pokud je
[ . ‘ VEHICLEINFO/technology = 2
| PFiklad: ] <CUTSINFO cuts1="true" cuts2="false" cuts3="false" />
SWEEPSINFO centralbroom  Sledovani innosti vdlcového ko3téte ' bit false/true | ANO, pokud je
| B ‘ | VEHICLEINFO/technology = 3 |
| Leftbroom Sledovani €innosti levého kostéte | bit false/true | ANO, pokud je ;
B , | 7 | VEHICLEINFO/technology = 3
rightbroom Sledovani ¢innosti pravého kostéte bit false/true | ANO, pokud je
‘ | VEHICLEINFO/technology = 3
 Turbine Sledovani turbiny bit | false/true ANO, pokud je
| 7 | VEHICLEINFO/technology = 3
| runningshaft | Sledovani spuiténi Sachty bit | false/true ANO, pokud je
l i I e | i - VEHICLEINFO/technology = 3 |
Pfiklad: l <SWEEPSINFO centralbroom="true" leftbroom="true" rightbroom="true" turbine="true" runningshaft="true" />
Lo TR S - = - "0 SIS o e e ) S e et M i P J
SPRINKLERSINFO  leftflushing Sledovéni Einnosti levého splachu | bit | false/true ] ANO, pokudje ‘
| VEHICLEINFO/technology = 4
i rightflushing Sledovani ¢innosti pravého splachu bit false/true ANO, pokud je
| VEHICLEINFO/technology = 4
| centralflushing  Sledovéni ¢innosti sttedniho splachu bit false/true ANO, pokud je
» | | | VEHICLEINFO/technology = 4
Misting | Sledovani ¢innosti mlZeni (ozénu) bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
Pump | Sledovani ¢innosti erpadla | bit false/true ANO, pokud je
! \

VEHICLEINFO/technology = 4

Priklad: <SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true" centralflushing="true" misting="true" pump="true" />



Atribut

Rozsah hodnot

LIGHTTRAILER

Lighton Svételna Sipka zapnu-téi bit false/true | ANO, pokud VEHICLEINFO/typé=_5
_ | - . _ | /NE dodavatelé/
' modearrow | ReZim zapnuté Sipky Cislo dle O=neni zapnuta | ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
rozsahu 1= Zipka doleva | /NE dodavatelé/
2= Sipka doprava
3=8ipka dold
| akuvoltage Napéti akumulator( vystrainého | &islo Kladné rediné &islo, Vv | ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
' zatizeni (V) | jedno desetinné /NE dodavatelé/
. misto (napf. 12.4V) -
Rampup Sledovani zvednuté svételné rampy bit false/true | ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
| ] . | /NE dodavatelé/
| Crash ' Podezfeni na stfet s cizim vozidlem bit | false/true | NE
‘ Pfiklad: J <LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6" rampup="true" crash ="false" />
| TEMPERATURE  Tempair ' Teplota vzduchu °C [Eislo | Redlné &islo, 1 [*c 'NE
| | desetinné misto | |
! I - : |
‘ Temproad | Teplota vozovky °C Cislo | Redlné ¢islo, 1 | NE
- | | | desetinné misto
| RoadState | AktudIni stav povrchu vozovky Text 1-30 znakd | NE
‘ RoadSlip | AktudIni kluzkost povrchu vozovky [-] Cislo . Redlné éislo, 2 . I NE
______1l | o desetinnd mista i -
‘ WaterlLevel | AktudIni vy3ka vody [mm] Cislo | Redlné &islo, 1 mm 'NE
- [ desetinné misto
CriticalWarning | Vystrazny priznak kritické sjizdnosti bit false/true NE

; PFiklad:

jL<TEMPERATU RE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavena" roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />



Rozsah hodnot

Jednotky

Povinny

' WORKINFO

Carrier Sledovani ¢innosti nastavby (myti bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
znacek, myti smérovych sloupkd, myti s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
nastavcd na svodidla, myti baliset, myti souasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
svodidel, ¢isténi propustku, ¢isténi soutasné POSITIONINFO/modedrive =2
vpusti, pfikopova fréza, sefezdvani
krajnic, hloubeni pfikopQ, opravy
. | silniénich svah) - |
| Crane Sledovani €innosti néstavby jefébu | bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
| s povinnosti sledovat tyto innosti a
soutasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
|
Platform Sledovani éinnosti plosiny | bit | false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby |
| 5 povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
B - soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
Loading Sledovani €innosti nakladace (otacky bit false/true | ANO, pokud se jedna o vozidia/nastavby
’ motoru > 0) 's povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
| sou€asné pro VEHICLEINFO/type=4 a
- s ‘ | sou€asné POSITIONINFO/modedrive =2
i roadmarking | Sledovani ¢innosti samojizdného bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
| znatkovaciho stroje pro VDZ | s povinnosti sledovat tyto €innosti a
f soucasné pro VEHICLEINFO/type=4 a
- | souasné POSITIONINFO/modedrive =2
removalmarking | Sledovéni ¢innosti samojizdny stroj pro | bit false/true | ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby |
nedestruktivni odstranovani VDZ s povinnosti sledovat tyto Cinnosti a |
soudasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a |
| | . sou¢asné POSITIONINFO/modedrive =2 |
Roller Sledovani ginnosti vélce (otdcky motoru | bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby

>0)

s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soudasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2




Piklad:

paverfinisher Sledovani ¢innosti finiseru bit

'

distributionAB | Sledovani ¢innosti distributoru it

Milligcut Sledovani ¢innosti frézy ' bit

false/true

' false/true

' false/true

ANO, pokud se jedna o vozidla/nédstavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
souéasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a

| souasné POSITIONINFO/modedrive =2

ANO, pokud se jedna o vozidla/néstavby
s povinnosti sledovat tyto Cinnosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a

| soutasné POSITIONINFO/modedrive =2

ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a

soutasné POSITIONINFO/modedrive =2

<WORKINFO roller ="true"/>




Atribut

Revs

Format

Povinny

EXTENDEDINFO Poiet otacek hlavniho motoru podvozku ICI’SlO ] Kladné rediné &islo | Ot ANO, pokud VEHICLEINFO/type = 3,4
od pfedchoziho zdznamu ' | nebo VEHICLEINFO/type = 2 {vozidlo
‘ umoiziiuje)
(o o ‘ | ~ NEdodavatelé Gdrzby
revsextension | Podet otacek nastavbového motoruod | Cislo } Kladné redlné &islo | Ot NE
' pfedchoziho zdznamu
Fuel Spotteba PHM od predchoziho zaznamu  Cislo | Kladné reédlné &islo | Litr | ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4
| {5 desetinnych mist) a vozidlo umoznuje
| | [ | | | dodavatelé udriby NE
Levelphm Hladina PHM v nadrzi v procentech Cislo Kiadné celé Cislo % | ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4 |
objemu nadrze 0-100 % | a vozidlo umoiiiuje
| || il dodavatelé Gdriby NE
| powervoltage | Palubni napéti (V) | &islo Kladné redlné &islo, { v ANO, pokud je VEHICLEINFO/type =
jedno desetinné 1,2,3,4,5 '
| R misto (napf. 13.6 V) dodavatelé Gdriby NE -
| Lighthouse | Sledovani zapnuti majaka bit false/true ANO, pokud je vozidlo vybaveno, pouze
; u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
! Piiklad:

| <EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.00223" levelphm="48" powervoltage="13.6" lighthouse="true" />



3 STRUKTURA DAT

Data budou pfedavana v obecném a standardizovaném formatu XML (Extensible Markup Language).
S rootovym elementem <GPSDATA></ GPSDATA > a kédovéanim UTF-8

Kompletni popis dat pro viechna vozidla vyplyva z niZe uvedené tabulky, kde jsou také uvedeny
popisy, hodnoty, kterych nabyvaji, jednotky a informace v jakych pfipadech jsou dané parametry
povinné. V piipadé, e je néjaka odlisnost mezi vozidly Reditelstvi silnic a dalnic s. p. (dale jen RSD) a
dodavatell Gdrzby, je toto uvedeno v poslednim sloupci. PouZziti je pak dano uvedenymi pfiklady.

3.1 Priklad XML zaznamu

Pro ilustraci pfikladame pfiklad kompletniho XML zdznamu. Tento pfiklad je pouze ilustraéni a ma
ukdzat vyuZiti viech atributl a v praxi nemiiZe nastat.
<?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>
<GPSDATA>
<CREATED version="1.1">2018-05-27T14:18:31+01:00</CREATED >

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5"
satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">
<VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver="Jan
Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />
<POSITIONINFO ignition="true" longitude ="14.578964"
latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3"

tachogps="2568.125" tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
modedrive="2" />

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60"
widthleft="145.2" widthright="125.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132"
sumbrine="1" />

<CUTSINFO cutsi="true" cuts2="false" cuts3i="false" />

<SWEEPSINFO centralbroom="true" leftbroom="true" rightbroom="true"
turbine="true" runningshaft="true" />

<SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true"
centralflushing="true" misting="true" pump="true" />

<LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6"
rampup="true" crash="false" />

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavena"
roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.223" levelPHM="48"
powervoltage="25.6" lighthouse="true" />

</GPSRECORD>



</GPSRECORD>

</GPSRECORD>
</GPSDATA>

V pfipadé, Ze typ vozidla nebo typ jizdy nevyZaduje preddni informaci, vynechdvame pfii zasilani
celou datovou vétu. Napriklad, neni-li vozidlo sekackou, element CUTSINFO bude vynechan.
Elementy, které musi obsahovat povinné kaZdd datovd sada GPSRECORD jsou v tabulce OBSAH DAT

oznaceny hvézdi¢kou vedle ndzvu elementu.



4 TESTOVANI A OVERENIi KOREKTNOSTI DATOVE SADY

Za uéelem moZnosti ovéFeni spravnosti formatu a dat obsaZenych v datovych sadach byla
vytvoiena testovaci a aplikace a zvefejnéna na portilu https://podporagps.rsd.cz/DataTest

Pro moinost aplikaci pouZivat je nutné, aby si poskytovatel datovych sad GPS vyZadal sviij unikatni
klit APIKEY u povéfeného pracovnika RSD.

4.1 Pouliti testovaci aplikace datovych sad

Do pole APIKEY vlozte kli¢, ktery Vam byl pfidélen pracovnikem RSD. Obsah zpravy GPS vkladejte
bez korenového elementu DOC v kodovani UTF-8, poté stisknéte tlacitko Test, prijeti zpravy na
rozhrani je indikovano zelenym zaskrtavatkem, v pfipadé, Ze se objevi cerveny kfizek, zkontrolujte
obsah zpravy a vas APIKEY a akci opakujte. Poté vyckejte zpracovani, dokud je zobrazen prvek
probihajici ¢innosti na misté tlacitka Test. Nasledné se objevi prehledny obsah zdznamu, ktery
vznikl v testovaci DB v levé ¢asti stranky, spolu s opisem pievzatych dat na rozhrani a seznamem
chyb a vad. V ¢asti pravé Pro opakovany test pouzijte tlacitko Reset, které pfipravi formular pro
dalsi test s novymi daty. Vas APIKEY zlstane zadan.

4.2 Scénar testovani

Uzivatel zada APIKEY a Obsah zpravy

Stiskne tlacitko Test

Aplikace zavola protokolem HTTPS REST API Funkci TestLoad a pfeda ji APIKEY a Obsah zpravy
obohaceny o vygenerovany rootovy element DOC , kde Clientld bude vygenerovany jedineény
BIGINT , volani je synchronni a pocké na navratovou hodnotu (OK - 2XX / Error )
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Aplikace si zapamatuje Clientid



Aplikace zobrazi indikator nic / zelené zagkrtavatko / cerveny kfizek (indkéator Gspéchu odeslani)
na zikladé vracené hodnoty volani

V piipadé, ze volani skoncilo OK, dojde k zobrazeni indikatoru nic/ pfesypaci hodiny (indikator
¢ekani na zapis do DB), znepfistupni se tlacitka Test a Reset a spusti se interni Timer , ktery vycka
10 Sekund

AP IRy 0
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Obsah rpravy

\
E=iEE

S vyprienim timeru dojde protokolem HTTPS REST API k volani funkce TestResult a
predani APIKEY a Clientld. Funkce vrati prézdny JSON nebo JSON s obsahem dat a seznamem
chyb.



Vysledek uloZzeneho zaznamu
Vypis z databaze

ip: 192.16.16.16
created: 2018-05-27714:18:31
clientld: e62d00ad667bedt
last 2018-05-27T14:18:31
pocetn: 0

gpstime: 2018-05-27T14:18:01
latitude: 51 100894
longitude; 14578964
gsMsignal: 5
satelliteCount: 9
gpsuUmitiD: 56598545875441
rz: 2AH5487

type: 2

driveid: 215487

driver: Jan Novak
company. Firmaxyz
idvehicleOng: 5658478
technology: 5

Ignstion: true

speedGps: 22.3
speedTach: 23.8
speedCan: 22.3

tachoGps: 2568.125
tachoTach: 2568 125
tachoCan: 2568.125
modeDrive: 2
spreadingMode: 3

plow: true

gram; 69

widthLeft: 145.2
widthRight: 125.5

sumsSait: 0 123

semlnert: 0.132

sumBrine: 1

cutst: true

cuts2: false

cuts3: faise

leftBroom: true
centralBreom: true
rightBroom: true

turbine: true

Auditni zaznam

id: cf96ff6c-7bdd-2a06-b27d-7d45eb78be2f
deiveryTime: 2023-09-
07T713:00:53.6833843+02:00

1p: 192.16.16 16

message: <DOC clientid="e62d00ad667bed6">
<GPSDATA>

<CREATED»2018-05-27T14:18:31
01:00</CREATED>

«GPSRECORD gpstime="20138-05-27T14:18:01
01:00° gsmsignal="5" satellitecount="9
gpsunitid="56598545875441">

<VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2"
driverid="215487" driver="Jan Novak
company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478"
technology="5" />

<POSITIONINFD i1gnition="true” longitude
=14.578964" latitude="51.100894"
speedgps="22.3" speedtach="23.8"
speedcan="22.3" tachogps="2568.125"
tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
modedrive="2" 7>

<SPREADINGINFO spreadingmode="3"
plow="true" gram="60" widthleft="145,2"
widthright="125 5" sumsait="0.123"
suminert="0. 132" sumbrine="1" />
<CUTSINFO cutst="true" cuts2="false
cuis3="false” i/~

<SWEEPSINFO centralbroom="true’
leftbreom="true" rightoroom="true
turbine="true" runningshaft="true" />
<SPRINKLERSINFO leftflushing="true"
rightflusning="true" centralfiushing="true"
misting="true" pump="true” />
<LIGHTTRAILER lighton="true" modeasrow="1"
akuvoltage="25.6" rampup="true” crash="false
>

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2"
1>

<EXTERDEDINFQ revs="22" revsextension=""
fuel="0.223" levelPHM="48" powervciiage="25.6"
lighthouse="trpe" />

Pokud funkce TestResult vrati prazdny JSON, interni Timer se nastavi na dalsi 5 Sekund prodelvy,

poté opakuje predchozi odrazku.

Pokud funkce TestResult vrati neprazdny JSON, dojde ke skryti indikatoru nic/ presypaci hodiny
(indikator cekani na zapis do DB) a obsah vraceného JSON se bud’ pfimo a nebo po parsovani
zobrazi v prvku Obsah zaznamu v DB GPS a zpfristupni se tlacitko Reset

Stiskem tlacitka Reset dojde k vymazani prvku Obsah zpravy, uvededeni obou indikatord do
vychoziho prazdného stavu, vymazani obsahu prvku Obsah zaznamu v DB GPS a zpfistupnéni
tlacitka Test, pozor - obsah prvku APIKEY musi zUstat k dispozici

4.3 Vysledky testovani

v v

V levém sloupci vystupniho okna si mtze poskytovatel telemetrickych dat ovéfit v testovacim
prostiedi, jak bude vypadat zaznam jim zasilanych dat pfimo v databazi. Pravy sloupec mu ukaZze,
v jaké podobé byla data originalné pfijata a zobrazi pfipadné chyby s datovou sadou spojené —
nespravné formaty, chybéjici idaje, popfipadé nekorektni datové typy.

Poskytovatel pak muze pfizplisobit v ramci ladéni svoji sluZbu, tak aby poskytovala datové sady, které
se budou korektné prenaset, parsovat a ukladat do systémi RSD.



Technicky predpis funkce sbéru
telemetrickych dat a jejich predavani
pomoci rozhrani TCP/IP Socket a REST -
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pro prijem GPS dat

Verze 1.1.1 Ze dne 25. 10. 2023

11 NAZVOSIOVI. - o.eetereansaseassnssassussarmasasnonsosntonrsenisssdsssins shas s i3s FiSa0H S5 ea 30w mm g HEFRARHR SRS EA R BR s SR SRS A O
1.2 UZl AOKUMENTU ...vvveerreeeeerisesessesesesesae s e s sessssessesssssssassas s sasessesesasssssesssessssssssassessenssaes
2 ATCHITEKRUTA SYSTEINIL 1:cvsrrssmvsns sismsssussssssussnsessssnsinssnsesass esssssments syersssshsnsassneasesseessyasssase ssesng veransnanan
2.1 Konceptudlni didBram ......c..ocervereeeiiiiiiiininiiisiaene e et sa s s a s e
2.2 KOMPONENLY SYSTIMU . <. ;cicussiuniissimmmssnisiissionnnanss svovsssussasscsssitossassos 59464 EAvH TR 45 sunT ot 8B RECHHITEET
2.2.0  GPS JEONOTKE  ivsisessees smvussssnssmevsnnssmsss ssinssissss s suissnssres vess 5rss 44T H8 5445488 (5 HE 04T BETR SR S DS EaRS SRS REY
2.2.2  Sherdat NaVOZILIE ......occeiiiiececccere e s
2.2.2.1 SledoVan@ ParameEly.......ccucciiciierier it sesear e ne e ta s st b s rr e s en e e
2.2.2.2 Data specificky podle VOZIAE .. ..qvusswsvsmss o s ssssssseissersaiamssanmsnivsiesassvsssinsives
2.2.2.3 Prubeh SBERUITAL .. coeosresnorimaesssnsninsrsssrsesinsasssasavsspessnssassesssonnsevnsanssasesunnanssanse sas
2.2.3  Predavéani dat do SYSTEMU RSD.....c.c.cveveieeieriereririesesese et aesessesereseesssnsssssessssssssenssssaens
2.2.3:1 FLOKVOINCR s vvnsssmssnsssatasssnsss somai soves sndsinkia FRETERaEES S ST sobedos o3 H5ns5 4R EERITE O TR ATSSebROPRS R SERBEEES
2.2.3.2 MV ECIAIISTIVUIS 55 6us v smuwsnusssensssss s ansn oss 65485408 653050 A3 48 954085 01 6 03 43 4804S O SBSWHNE S0 LuPESR SO AP RIS 10
2233 Obsah predavanych dat ... 10

2.3 Piehled soucasti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro pfijem telemetrickych dat.......... 10

2.4 PTOLOKOIY 8 FOZNTANT ... covmsusinsussinmsmsessussssnesisnsvassssnsss snesissssassssinnsssssss ssauuassissassssssas vasssssusocss 11

241 TCP/IP — ROZNIANIS c oo cririecenvisnsmesriisusie oy srihsassusuissmsswsssssensazenmenssinorasessvessonss 11
24.11 KOMUNIKACNT dIABIAM «....oooeeirivieiericceerie et enie st e st seseeseesenrsesnesenesnnsssnnenne 12
2.4.1.2 Komunikace na sOCKetU - ZASadY ......cccceereriirnrieniirccicnie s seeereereeser et snenieens 13
2.4.13 Technickd omezeni @ dOPOTUCENT c..vverreie et 13

2414 ] o174 o L=T o1 =] 11 OO OO 13



2.4.1.5 Chybové stavy a oéekavana reakce na strané klientské sluzby ...........cccovviiinenne, 13

2.4.1.6 Ukéazkovy kod (\NET €COre — CH) ..eeeevererecierencciinstisineisisesesis st sisssssaneseses 14
2417 Testova metoda pro Unit teStY ..c..ccvevirrcecrmrcciiiniiiiini e sensesessnnnans 16
242  REST APL— ROZNTANT Ri....oonreensennssonsssnesssasnasensanne st i6505565 80 0030500550 SRRRTRIR L SHeONT RV aRTRIRTRAT FA S 17
2421 Definice REST AP iuseievsssers asimss cansssannesvasssvsmss ianss sinstnssss s sraassnss Seaiaisassanstpasasaasoans iss 17
2.4.2.2 (1= o1 T o7 1] 1 | [V OO S 18
2423 ZADEZPECENT ..veee ettt e b a s 19
24.24 Chybové stavy:a reakce na chybY ..o s immssmssomssmsrmssomirio 19

2.5 POPIS dat @ TOTTIAT cisosss cossmorssmvomsnsssmmms coorm s mass st (oo eanssnr s v s s s ne o (s P3RS ST Ry SEAsHR I emavestars 19

2.6 Evidence uZiti konkrétnich vozidel a ndstaveb v ramci CiNNOSti.......coccvvvvevvvericviinnerieeceeeieeens 20



1 UvoD

Tento pfedpis stanovuje pozadavky na provedeni a kvalitu GPS jednotek a telemetrickych dat vozidel
provadéjici tdrzbu komunikaci ve spravé Reditelstvi silnic a dalnic s. p. (ddle jen RSD) a to jak vozidel
RSD, tak vozidel dodavatelii provadgjicich Gdrzbu na zaklad& uzavienych rémcovych dohod.

Dodavatel bude provadéné ¢innosti tidrzby komunikaci, evidovat v software webové aplikace
»Provozni denik”, kterou Objednatel Dodavateli zpfistupni a umozni vyskoleni uZivatel( vitézného
Dodavatele k jejimu uZivani.

Zadavatel si vyhrazuje pravo na zménu protokolu pro pfedavani dat i datového formatu a obsahu.

Soutasti komunikacniho protokolu jsou pfilohy — aktudiné platna dokumentace ke GPS ke stazeni
nize v aktualné platném znéni https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze) a
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/(Verze)

Kde (Verze) oznatuje &islo verze Protokolu () resp. Datového formatu ()
Pro nejnovéjSi platnou verzi se islo nahrazuje slovem ,Aktualni”
Tedy aktudIné nejnovéjsi verze Protokolu je k dispozici pod odkazem

https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni

a nejnovéjsi platna verze datového formatu je k dispozici pod odkazem

https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/Aktualni

1.1 Nazvoslovi

Jednotka GPS — je zjednoduseny néazev pro technické zafizeni umisténé ve vozidlech, které zajistuje
sbér a pfedavani dat o poloze, automaticky generovanych dat o provadénych ¢innostech, data z CAN
sbérnice vozidel, vozidlovych nastaveb a dat ze ¢tecek RFID, které jsou k ni pfipojeny.

GPS — pro potteby tohoto dokumentu obecné jakykoliv globalni druZicovy polohovy systém

Vozidla — timto pojmem jsou myslena viechna vozidla a stroje slouZici pro udrzbu komunikaci
popsana v tomto dokumentu.

Voziky — pFivésné vozidlo nesouci dopravni zafizeni nebo zafizeni pfedbézné vystrahy podle typu
pouzivany jako vystrazny vozik nebo predzvéstny vozik.

Komunikaéni server — server na strané provozovatele GPS jednotek, ktery sbira data poskytovana
GPS jednotkami vozidel, podle nize uvedeného funkéniho popisu a datového formatu a nasledné je
predava do ISUD.

Informaéni systém Gdrby délnice / a silnic (ISUD/ISUDaS) — informacni systém sledovani a kontroly
udriby komunikaci ve spravé RSD.

Dodavatelé tidrzby — dodavatelé RSD provadéjici ¢innosti tdrzby.
Rozhrani S — rozhrani pro pfedavani telemetrickych dat prostfednictvim TCP/IP Socketu

Rozhrani R — rozhrani pro pfedavani telemetrickych dat prostfednictvim HTTP / REST AP!


https://podporaeps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze)_a
https://podporaeps.rsd.cz/ke-stazeni/Datow
https://podporaeps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni
https://podporaeps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovv_format/Aktualni

1.2 Uéel dokumentu

Pfedpis upravuje technické provedeni mechanismu pfedavani telemetrickych dat na vefejnd rozhrani
RSD — rozhrani S a R. Definuje komunika&ni postupy a omezeni obou rozhrani, kterd musi byt
dodriena pfi implementaci klientskych sluZeb na strané poskytovatele telemetrickych dat pfi jejich
navrhu a provozu. Pfedpis stanovi zdvazné postupy, jejichz dodrZeni je podminkou pro pfevzeti
pinéni.

Zmény oproti pfedchozi verzi
Zmény verze 1.1.1. oproti verzi datové sady definované v dokumentu KOMUNIKACNI PROTOKOL 1.0

e oddélena dokumentace formatu datové sady od komunikaéniho protokolu

¢ doplné&na kompletni definice REST rozhrani R (Swagger) a popis jeho poutZiti

¢ doplnén prehled soucasti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro pFijem telemetrickych dat
e pfidan blok Chybové stavy a oéekdvana reakce na strané klientské sluzby pro rozhrani S

e pridan Ukazkovy kéd (.NET Core — C#) a Testova metoda pro unit test pro rozhrani S

e zavedeno elektronické umisténi dokument( https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/

e odebrana specifikace povinnosti pro C-ITS


https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/

2 ARCHITEKTURA SYSTEMU

2.1 Konceptualni diagram

] 3

sit
S
«”
X =
. ’
a s
sledovani polohy ;. piencad
2

predivani dat do ISUD

" PSP e e R >
datovy format )

komunikalni server informadni systém
udriby diinioce

sbér dat na vozidie

Diagram schematicky popisuje proces sbéru, pfenosu a pfeddvani dat, ktery je uréen timto
predpisem. Data jsou sbirana na trovni vozidla pomoci jednotky GPS, kterd sleduje polohu pomoci
satelitniho systému GPS, snima telemetricka data z vozidla, popf. vozidlové nastavby a zpracovava
tyto informace dale doplnéné o data ze &tecky karet. Data jsou nasledné pomoci mobilni sité
pfendsena na komunikacni server, kde jsou prevedena do jednotného formatu (viz dokument
Technicky predpis datového formatu telemetrickych tudaju) a koneéné predana ke zpracovani a
uloZeni do ISUD / ISUDaS.

2.2 Komponenty systému

Ptehled pozadovanych souéasti feSeni na strané poskytovatele ddriby a poskytovatele
telemetrickych dat.

Tato &ast definuje poZadavky jednotky uréené do vozidel RSD. Pro dodavatele udrzby jsou kli¢ové
funkéni poZadavky popsané v dalich kapitolach (sbér, pfenos a format), povinné tdaje a zavazny
datovy format je pak pFesné stanoven v dokumentu Technicky pFedpis datového formatu
telemetrickych tdaji, nicméné parametry HW mohou vyuZit jako doporuceni pro spravné funkce HW.

2.2.1 GPS jednotka

GPS jednotky musi splfiovat tyto parametry:

¢ napajeni universalniv rozsahu 12/24 V, tj. vhodné do viech typl vozidel bez nutnosti pouZiti
pfevodnikl napéti,

e teplotni rozsah od -25°C + 60°C,

* podpora pfipojeni CAN sbérnice (FMS standard),



s  GPS pfijimac s vysokou citlivosti (doporu¢ena podpora 2 siti globéiniho druZicového
polohového systému),

¢ modem pro on-line pfenos dat (GPRS nebo novéjsi technologie),
* integrované akceleracni/deceleracni ¢idlo,
e vnitfni pamét pro zaznamy o kapacité minimalné 40.000 zaznamii,
o zaloZni napéti v pfipadé vypadku napdjeni (minimalné 15 minut),
¢ moznost ukladat do zaznamu servisni informace:

o palubni napéjeni,

o pocet satelitd,

o kvalita GSM signalu.

¢ jednotka musi byt vybavena dostateénym poctem pfisludnych vstupti, aby bylo moiné
sledovat niZe uvedené parametry z vozidla,

¢ nedostupnost GSM sité - v pfipadé vypadku nebo nedostupnosti mobilni sité musi byt data
ukladéna v jednotce GPS a po pfipojeni do domovské sité okamZité odeslana,

* GPS jednotka musi odesilat ulozend data od nejstarsich zaznamu po nejnovéjsi.

2.2.2 Sbérdat na vozidle

2.2.2.1 Sledované parametry

Hodnoty sledované jednotkou GPS nebo ziskdvané z jinych systémii ve vozidle a sbirané jednotkou
GPS pro zaji$téni pfenosu. Viechna vozidla budou poskytovat povinné sledované hodnoty. Dal3i
parametry jsou zavislé zejména na technické vyspélosti vozidla a jeho schopnosti pfedavat tyto data
jednotce GPS. Ostatni parametry se lisi v zavislosti na typu vozidla, resp. jeho néstavby. NiZe je pro
pfehlednost uveden zakladni vypis sledovanych dat, které jsou nasledné piresné specifikovany

v samostatném dokumentu Technicky pfedpis datového formatu telemetrickych tdaja v aktudini
verzi.

Povinné sledované u viech vozidel a stroji

e Datum, ¢as — vzniku zaznamu,

e Kvalita signalu GSM,

e Pocet satelitu,

¢ Jednoznacdny identifikdtor jednotky,

e Registracni znacka vozidla

e Druh vozidla (osobni, dodavkové, nakladni, traktor/stroj, vozik, osoba),
e |D fidi¢e/jméno ridice (NE pro dodavatele},

o Cislo smlouvy (NE pro RSD, ANO pro dodavatele)

e Identifikator vozidla,

¢ Nesend nastavba (sypa¢, sekacka, samosbér, kropice, valnik, nosi¢ kontejner(, ostatni)
e  Zapnuté zapalovani (klicek),

e Zemépisna poloha,

e  Aktualni rychlost z GPS,



e  Aktualni rychlost z tachometru z GPS,

e  Aktudlni rychlost z CAN sbérnice,

e  Aktualni stav tachometru z GPS,

e  Aktualni stav tachometru z tachometru,
e  Aktudlni stav tachometru z CAN sbérnice,

e ReZim jizdy (zimni UdrZba, letni ddriba, kontrolni jizda, inspekéni jizda, jizda BESIP, sluZzebni
jizda, DIO),

e Otacky motoru, pouze u nakladnich vozidel, strojli, popf. pokud dodavkové vozidlo
umoinuje,

e Spotfeba PHM od pfedchazejiciho zaznamu (pro dodavkové, nakladni vozidla, traktor/stroj)
(NE pro dodavatele),

e Palubni napéti (NE pro dodavatele),

e Sledovani zapnuti majaku (pokud je jim vozidlo vybaveno).

2.2.2.2 Data specificky podle vozidel

Jedné se o Gplny vycet vozidel, na kterych mize byt v rdmci poskytovani sluzeb pro RSD pozadovéno
umisténi GPS a pfedédvani dat GPS. Konkrétni povinnost vyplyva ze specifikace ¢innosti v konkrétni
smlouvé a proto vylet povinnych vozidel a mechanizaci je uveden v podrobné specifikaci sluzeb.

e Sypat

o reZim posypu (nesype, chemicky posyp, chemicky posyp se zkrapénim, inertni posyp,
inertni posyp se zkrapénim, zkrapéni)

o stav pluZeni,
o gramai posypu,
o aktudlni nastavena Sife posypu,
o spotfeba materialu (chemického, inertniho, solanky),
o Sekacka
o Cinnosti cepaku hlavni kosy,
o Cinnosti cepaku druhé kosy,
o Cinnosti cepaku treti kosy,
e Samoshér — s rozdélenim
o valcové kosté,
o levé boéni kosté,
o pravé boc¢ni kosté,
o turbina/sani,
o spusténa Sachta,
e Kropici viz
o levysplach,
o pravy splach,

o stiedni splach,



o mlzeni (ozénu),
o terpadla, (popf. Cisténi propustkd, ¢isténi vpusti)

e Vozik (RSD)*

* pro dodavatele povinna pouze poloha GPS, ostatni tidaje nepovinné

o vystrainéa svétla/Sipka zapnuto,
o rezim zapnuté Sipky (doleva, doprava, doli)
o rampa nahofe,
o napéti akumulatoru

e Dalsi typy vozidel/nastaveb

Vidy se sleduje ¢innost nastavby popft. stroje provadéjici ¢innost, pro kterou je uréena v rozsahu
pracuje/nepracuje. Typy nastaveb popf. stroju:

o univerzélni nosi¢, nastavba (pokud neni specifikovan v jinych ¢innostech) (bude
popsani v deniku):
= myti znacek
= myti smérovych sloupki
®»  myti nastavcl na svodidla
= myti baliset
*  myti svodidel
= (i§téni propustkl
= (iSténi vpusti
= tlakova voda
= CiSténi
®  sefezavani krajnic
= hloubeni pfikopl
= oprava silni¢nich svahi
o vozidlo provadéjici inspekéni jizdu
= prace vozidla
o jefab
®  ¢innost nastavby
o ploSina
= ¢innost nastavby
o nakladaé
®  prace vozidla (otacky motoru vétsi nez 0)
o samopojizdny znackovaci stroj
= prace vozidla
o samojizdny stroj pro nedestruktivni odstranovani VDZ
= prace vozidla

o samojizdny stroj pro nedestruktivni obnovu PVV



= prace vozidla
o valec

=  prace vozidla
o finiSer

= prace vozidla
o distributor

= prace vozidla
o fréza

= prace vozidla

o pracovni vozidlo (napf. nakladni vozidlo odvazejici odpad nebo vytéZzeny material na
skladku nebo deponii) — dle definice v konkrétni smlouvé (neplati pro vozidlo
privazejici pracovniky)

®  prace vozidla
o specidlni saci Cistici vozidlo

= prace vozidla, v€. odvozu odpadu na skiadku

2.2.2.3 Pribéh sbéru dat

Jednotka musi byt schopna zaznamendévat data na zdkladé téchto parametri:

e Po Case - nastaveni max. 10 vtefin pfi jizdé,
e Po ujeté vzdalenosti - (minimalni nastavitelny interval 10 m),
e Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
Specifickd je situace vozik(, a proto je tfeba specifické nastaveni:

e Jev provozu (zapnuta jakdkoliv vystraha)

o Po case - nastaveni max. 60 vtefin,

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
e Neniv provozu (klidovy rezim)

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu doporucené nastaveni 10°.

Pro sbér dat musi byt spinén alespon jeden z uvedenych parametra.

2.2.3 Preddvdni dat do systému RSD

2.2.3.1 Frekvence

Predéavéni dat do systému RSD musi byt realizovano okam#ité s maximalnim zpozdénim 60 sekund od
vzniku dat (plati pfi dostupnosti signdlu GSM, jinak v co nejkratSim ¢ase po ziskani signdlu).



2.2.3.2 Mechanismus

Data budou ptedavéna na rozhrani RSD, které se nachazi na veiejné URL adrese specifikované

v dokumentaci na strankéch https://podporagps.rsd.cz/ v datovém formatu urCeném v samostatném
dokumentu Technicky pfedpis datového formatu telemetrickych tdaju, a to vidy v poradi od
nejstarsich zaznami po nejnovéjsi.

2.2.3.3 Obsah pfeddvanych dat

Data budou odpovidat datiim, ktera vznikaji na GPS jednotkéach.

2.3 Piehled souéasti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro pfijem telemetrickych dat
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Vy3e uvedené schéma DTD (data transfer diagram) je pfiloZeno pro informaci a muize byt voditkem
pro pracovniky IT poskytovateli telemetrickych dat pfi Uvahach o ndvrhu a realizaci klientskych
sluzeb pro predavani telemetrickych dat.

Vstupni body R a S reprezentuji vefejna rozhrani. R reprezentuje HTTP/REST API rozhrani,
S reprezentuje Socket TCP/IP rozhrani.

Vstupni bod E reprezentuje rozhrani HTTP/SOAP , které jiz neni ve verzi 1.1 podporovéano pro nové
uzavirané smlouvy a je zachovano pouze z diivodu zpétné kompatibility s rozhranim verze 1.0
platnym pro dobihajici smlouvy.

Vstupni bod O je interni a vefejné nepfistupny.


https://podporagps.rsd.cz/

Z uvedeného schématu vyplyva, Ze piijem telemetrickych dat a jejich zpracovani v systému RSD
probiha asynchronné a pro tcely kompenzace vysokych zatizeni v uréitych momentech, napfiklad ve
chvili neptiznivych meteorologickych podminek je oddéleno pfijeti davky telemetrickych dat od jejiho
parsovani, validace obsahu a zavedeni do relaéni databdaze stfednédobou frontou.

Z tohoto uspoFadani vyplyvaji i nékteré zasadni charakteristiky systému pro pfijem telemetrickych
dat v interakci s klientskymi sluZzbami zasilani telemetrickych dat na strané poskytovateld.

e Prevzetitelemetrickych dat na rozhrani je synchronni, ale dalsi zpracovani je asynchronni,

z toho vyplyva, Ze rozhrani R i S vraceji ndvratové hodnoty chybovych stavi souvisejici pouze
s komunikaci, pfedanim a pfevzetim datové sady a s formatem datové sady. PFipadné chyby
a vady obsahu datové sady (nevalidni rozsah hodnot, chybéjici povinné elementy a datové
véty pro dany typ provozovaného vozidla a dalsi) zde vyhodnocovéany nejsou a nejsou tedy
ani soucasti synchronni odezvy.

e Veskeré pokyny uvedené v tomto pfedpisu, tykajici se frekvence predavani dat a pFipadnych
¢asovych limith se vztahuji na pfedéani datové sady prostfednictvim jednoho ze synchronnich
rozhrani R nebo S a poskytovatel dat nemusi poditat s Zddnou rezervou na zpracovani dat
vnitfnimi mechanismy systémd RSD

e O kaZdé af jiz usp&iné nebo nelspésné predané datové sadé se v ramci celého mechanismu
jejiho zpracovani v systémech RSD vede auditni zéznam — stopa. Do této auditni stopy jsou
zaznamenavany i pfipadné problémy s obsahem dat, rozsahem hodnot atd. Pfistup
k auditnim stopam je k dispozici pov&fenym pracovnikiim RSD.

e V pfipadé rozhraniR je k dispozici APl nazvané R-ERR, zprostfedkujici feed chybovych
zaznami z auditni stopy, véetné identifikatoru pivodni pfedavané datové sady. Zaznamy ve
feedu jsou odstrafiovany s pfedanim klientské sluzbé volanim R-ERR API nebo, nejsou-li
vyzvednuty, tak po 24 hodinach od vzniku.

2.4 Protokoly a rozhrani

2.4.1 TCP/IP-Rozhrani$

Klient se pFipoji k serveru na predem definovanou adresu URL a port.
Napt. GPST.RSD.CZ:45123

Po navéazani spojeni se pfenese cely obsah zpravy, ktera je tvofena daty ve formatu XML obsahujicimi
standardni XML hlavi¢ku a vlastni data v rootovém elementu <DOC> .... </DOC>.

Server pfi pfijmu dat kontroluje, zda datovy biok XML obsahuje poéétek a zakonceni rootového
elementu. Pfijetim rootového elementu </DOC>, ofekdva zdroveii pfevzeti odezvy klientem.

Po ukonéeni pfenosu dat se klient pfepne do reZimu pfijmu a pfijme zpravu o chybach prenosu, ktera
obsahuje, v pfipadé korektné pfijatych dat pouze dva znaky ,OK”, v pfipadé, Ze v pfenosu dat doslo

k chybé, obsahuje jeji kdd, a detailni popis, jehoi délka se miize liSit. Tato kontrola slouZi k
zabezpedeni pfenosu a vylouceni chyb béhem pFenosu.



2.4.1.1 Komunikacni diagram

TCP Client

socket()

TCP Server

socket()

bind(}

7

listen{)

accept()

connect()

fo—— TCP connection establishment ——————»

blocks unti
connection
from client

v

- data {request) >

read()

!

do something

IS

— read()

"

e data (reply) —

write(}

close()

EOF notification

Komunikace je synchronni, ocekava se, Ze klient po odeslani kazdé relace pocka s dalsi relaci na
potvrzeni pfedchazejici pFijetim ,OK". V pfipadé, Ze server vrati cokoliv jiného neZ ,,0K“, ma se za to,
Ze data nebyla Uspésné prenesena. Vyjimkou je chybovy kéd ,,44X“, zde doslo k pfenosu zpravy, ale
klient odmitl prevzit vysledek prenosu. V pfipadé, Ze tento vysledek byl OK, zprava je pfijata.

U veskerych pfenost je predpokladdno kédovéni textu UTF-8.



2.4.1.2 Komunikace na socketu - zasady

1/ PFijimat odpovéd — data povaZovat za odeslana aZ v pfipadé potvrzeni zpravou ,0K“
2/ Pfijimat a reagovat na chyby - jsou zasilany jako odpovéd' na komunikaci

3/ Neresetovat zbyteéné spojeni v pribéhu

4/ Nezasilat zpravy del3i neZ 512 KB (pfiblizné), nebo vyZadujici konektivitu a pfenos delsi nez 3
sekundy

5/ Nezasilat z jednoho klienta vice neZ 3 spojeni za sekundu (nejednad se o bloky zprav, ale opravdu o
spojeni)

6/ Respektovat limit max. 10 konkurenénich klientti a umét reagovat na odmitnuti spojeni a pfipadné
chyby 46X~ v ptipadé prokazatelné potfeby lze individuilné dojednat navyseni Skalovanim do Sitky a
load balancerem

7/ Re$eni bylo navrieno na rovhomérnou komunikaci s jednotlivymi GPS jednotkami, koncentrace a
dévkové zasilani miZe znamenat pfetiZzeni, nesnaZte se tedy data ukladat v bufferech na strané
klientskych sluZeb a odesilat je hromadné.

2.4.1.3 Technickd omezeni a doporuleni

Parametr | Rozmezi Doporuéenéﬂ

| hodnota
Prodleva mezi relacemi >=10ms 20ms
Prodieva po nelispésném pokusu o navazani relace >=100ms 1s
Velikost p}enééené Zpravy 1kB - 786 kB ~ 64 kB B
Doba trvani relace - 50ms - 1200ms <1000ms
Paralelni relace ) <=10 )

2.4.1.4 Zabezpeleni

Metody pro autentizaci a §ifrovani komunikace nebyly na vyZzadani poskytovatell dat
implementovany.

2.4.1.5 Chybové stavy a oekdvand reakce na strané klientské sluzby

Chyby a odezvy : Otekavana reakce klienta
0K Odesléni datové sady probéhlo bez problém
41X — Problémy navazani konexe " IKontrola kvality konektivity do internetu

42X — Neplatna komunikace a uzavieni kandlu  |Ovéfeni spravné funkce klientské aplikace
klientem




43X ~— neplatny obsah zpravy, nelpina zprava
neobsahujici konec</DOC>

[Nové odeslani uplné zpravy nebo zpravy ve
spravném formatu XML

44X — klient odmitl pfijmout potvrzeni OK nebo
oznameni chyby

Provést kontrolu pfijimani potvrzeni a chyb, ale
konkrétni datovou sadu jiz viceCetné nezasilat

45X — neofekédvana preruseni komunikace RST a
timeout

Kontrola kvality konektivity do internetu

|46X — Session Flood — pfilis velky pocet spojeni,
pfili§ dlouhd zprava, pfilis mnoho klient(

Omezit potet navazovanych spojeni, jejich frekvenci
a dobu odesildni datovych sad, tak jak je uvedeno
v bodu ,Komunikace na socketu — zdsady”

47X :7Problémy pfistupu k rozhrani fronty
48X - Zamek nebo timeout pfi odeslani do fronty

49X - Jind chyba modulu Socket

Zvazit snizeni frekvence odesilani datovych sad,
pokud je vyrazné vyssi, neZ pozadované minimum
dle ustanoveni tohoto dokumentu. V pripadé

lopakovaného vyskytu kontaktovat podporu v RSD |

2.4.1.6 Ukdzkovy kéd (.NET Core — C#)

using Microsoft.Extensions.Logging;
using System.Net;

using System.Net.Sockets;

using System.Text;

using System.Threading.Tasks;

namespace SSL_TCP_Protocol_Client
{
/// <summary>
/// Non secure Tcp client - for non-server actions
/11 </summary>
public class NsTcpClient
{
#iegion Private NsTcpClient properties
private readonly TcpClient _client;
private readonly lLogger _logger;
private readonly NetworkStream _networkStream;
H#endregion

#region NsTcpClient constructor

public NsTepClient(string machineName, ILogger logger)

{
_logger = logger;
// Create a TCP/IP client socket.

/{ machineName is the host running the server application.

try

{
TcpClient _client = new TcpClient();
IPEndPoint endPoint = new IPEndPoint{IPAddre
_client.Connect{endPoint);
_logger.LogDebug("Client connected.");
// Create a NetworkStream to access the client’
_networkStream = _client.GetStream();

}

ss.Loopback, 3050);

§ stream.



catch (SocketException err)
{
_logger.LogError(err.Message);
}
}
public NsTcpClient(string adress,int port, ILogger logger)
{
_logger = logger;
// Create a TCP/IP client socket.
// machineName is the host running the server application.

try

{
TepClient _client = new TcpClient();
IPEndPoint endPoint = new IPEndPoint(IPAddress.Parse(adress), port);
_client.Connect{(endPoint);
_logger.LogDebug("Client connected.");
// Create a NetworkStream to access the client's stream.
_networkStream = _client.GetStream(};

}

catch (SocketException err)

{
_logger.LogError(err.Message);

}

}

#endregion

#region Public methods ReadMessage, SendMessage and CloseClient
public Task<string> ReadMessage()
{
// Read the message sent by the server.
// The end of the message is signaled using the
// "<EOF>" marker
byte[] buffer = new byte[2048];
StringBuilder messageData = new();
int bytes;
do
{
bytes = _networkStream.Read(buffer, 0, buffer.Length);
// Use Decoder class to convert from bytes to UTF8
// in case a character spans two buffers.
Decoder decoder = Encoding.GetEncoding("utf-8").GetDecoder();
char[] chars = new char[decoder.GetCharCount(buffer, 0, bytes)];
decoder.GetChars(buffer, 0, bytes, chars, 0);
messageData.Append(chars);
// Check for /DOC.
if (messageData.ToString().IndexOf("</DOC>") I=-1)
{
break;

}
}while (bytes !=0);

return Task.Run(() => messageData.ToString());

}

public Task SendMessage(string messageData)
{

int charscn = messageData.Length;

int loopctr =0;

do



{
int chunkLength = (messageData.Length - 1024 * loopctr) >= 1024 ? 1024: (messageData.Length - 1024 *

loopctr);
char[] messagePart = messageData.Substring(1024 * loopctr, chunkLength).ToCharArray();

// Use Encoder class to convert from bytes from UTF8
// in case a character spans two buffers.
Encoder encoder = Encoding.UTF8.GetEncoder();

byte[] bytes = new byte[encoder.GetByteCount(messagePart, 0, chunkLength, true)];
encoder.GetBytes(messagePart, 0, chunkLength, bytes, 0, true);
_networkStream.Write(bytes);

charscn -= chunkLength;
loopctr++;

}while (charscn 1= 0);
return Task.CompletedTask;

}

public void CloseClient()

{
if {_networkStream!=null && _networkStream.CanWrite) _networkStream.Close();
if {_client!=null) _client.Close();
_logger.LogDebug("Client closed.");

}

#endregion

}
}

2.4.1.7 Testovd metoda pro Unit testy

[TestMethod]
public async void Test_RSD_NS_Client()
{
using var loggerFactory = LoggerFactory.Create(builder => builder.AddFilter{"Microsoft”, LogLevel.Warning)
AddFilter("System”, LoglLevel. Warning)
AddFilter("UnitTest1", LogLevel.Debug));
logger = loggerFactory.CreateLogger<UnitTest1>();

NsTcpClient nsClient = null;

// Directory, where are the tes data sets stored as XML files
string[] files =
Directory.GetFiles(@"X:\RSD\GPS_vstup", "* xml", SearchOption.AllDirectories);

nsClient = new NsTcpClient("grv-gpst.rsd.cz”, logger, false);
Assert.isNotNull(nsClient);

foreach (string fileName in files)

{
// Send message to the server.
await nsClient.SendMessage(File.ReadAllText(fileName));
// Read message from the server.
string serverMessage = await nsClient.ReadMessage();
Assert.AreEqual(serverMessage, "OK");



nsClient.CloseClient();

}

2.4.2 REST APl - Rozhrani R

Rozhrani umoZiiuje zasilat data zprav GPS na REST rozhrani definované nasledujicim Swagger
popisem:

2.4.2.1 Definice REST API
{

"openapi": "3.0.1",
Yinfo™: {
"title": "GPS_Records_REST_ Server",
"version": "v1"
b
"paths": {
"/GPSRecords/HeartBeat": {
"get": {
"tags": [
"GPSRecords"
1,
"responses": {
"200": {

"description": "Success"

}s
"/GPSRecords/State": {
"get": |{
"tags": [
"GPSRecords"
1,
"responses": {
n200": {

"description": "Success"

b
" /GPSRecords/PostMessage": {
"post™: |
"tags": [
"GPSRecords"



1s
"parameters": [
{
"name": "messageId",
"in": "query",
"schema": {
"type": "string",

"format™: "unid"

"name": "remoteIPAddress",
*in": "“query"™,
"schema": {

"type": "string",

"nullable”: true

1,
"requestBody": {
"ocontent™: {
"text/plain": {
"schema": {
"type": "string",

"nullable": true

b,

"responses": {
w200": {
"description": "Success"

by
"components": { }

2.4.2.2 Metody rozhrani

e Metoda /GPSRecords/ HeartBeat se pouZije jako ovéfeni, Ze je rozhrani pfipraveno a
nedochazi k timeoutu.

¢ Metoda /GPSRecords/ PostMessage pfijima jako parametry
hodnoty "messageld" a "remotelPAddress”, kde messageld je jednozna¢nym identifikdtorem
zpravy ve formatu GUID, slouZicim pozdéji k parovéani datové sady s feedem chyb auditniho



zdznamu a remotelPAddress je fetezec uvadéjici zdrojovou IP adresu. V téle zpravy pak
metoda olekéavé data predavana jako MIME "text/plain”

Datovou sadou je obsah zpravy, ktera je tvofena daty formatu XML dle dokumentu Technicky
predpis datového formatu telemetrickych

2.4.2.3 Zabezpeceni

Volani je provadéno se Sifrovanim protokolem HTTPS

2.4.2.4 Chybové stavy a reakce na chyby

Obé metody vraceji chybové kédy dle standardu protokolu http/2.0. Uspéné volani metody je
identifikovano navratovym kédem 200.

V pfipadé chyby jsou vraceny kédy 500.YYY, kde YYY predstavuje viastni detail kategorie kédu chyby:
31X REST — chyba volani metody

32X REST — chyby obsahu a kédovani znakii

33X REST — nedostupnost nebo timeout interni cache

37X Problémy pfistupu k rozhrani fronty

38X Zamek nebo timeout pfi odeslani do fronty

39X Jind chyba modulu REST

Chyby 500.31X - 500.33X jsou vraceny na klienta, ostatni chyby jsou zapséany pouze do auditniho
logu.

Pouze chyby 500.33X jsou resitelné opakovanym voldnim metody se stejnym obsahem s prodlenim. U
ostatnich chyb vede takoveé feseni pouze k obdrZeni stejného chybového hidseni a dirazné se na
klientu nedoporucuje.

2.5 Popis dat a format

Data budou pfedavana v obecném a standardizovaném formatu XML (Extensible Markup Language).

Kompletni popis dat pro viechna vozidla vyplyva ze samostatného dokumentu Technicky predpis
datového formatu telemetrickych tdaju, kde jsou také uvedeny popisy, hodnoty, kterych nabyvaji,
jednotky a informace v jakych pfipadech jsou dané parametry povinné. V pfipadé, Ze je néjaka
odlinost mezi vozidly RSD a dodavatelii Gidrzby, je toto uvedeno v dokumentu jako poznémka ke
konkrétni polozce.

Podrobné informace o formatech, ¢iselniky, pfiklady a ndvody jsou umistény jako aktualni a
pfedchozi podporované verze tohoto dokumentu a dokumentu Technicky predpis datového formatu
telemetrickych udajt na strankach https://podporaGPS.rsd.cz. Ke vSem informacim uvedenych na
téchto strankach je vedeno datum platnosti informace.

Objednatel si vyhrazuje pravo zménit formalni naleZitosti komunikaéniho protokolu. K takové Gpravé
dat ¢i datové komunikace Objednatel Dodavatele pisemné vyzve s uréenim lhity, dokdy musi
Dodavatel prejit na nové uréeny protokol, pficem?Z tato lhita nebude krat$i neZ 6 mésict od doruceni
vyzvy Dodavateli.



2.6 Evidence uziti konkrétnich vozidel a ndstaveb v ramci Cinnosti

Dodavatel je povinen evidovat jednotlivé innosti a uZiti jednotlivych konkrétnich nastaveb dle
odstavce 3.2.1.2 v provoznim deniku v systému ISUDaS a tento provozni denik musi byt v souladu se
zasilanymi daty GPS.

Provozni denik slouZi k zaznamenavani provoznich udaju. Za kazdy den je veden jeden denik.
V provoznim deniku je mozné evidovat vyjezdy a ndvraty vozidel, pocasi a jiné udalosti

{mimoFadné udalosti, poruchy, ad.)



POLOZKOVY ROZPOCET PLNENI

RAMCOVADOHODA - spary a trhliny AB

Sil. I. tF. Pardubického kraje, spary a trhliny, okr. Pardubice

Pitohac. 2

Cislo Ramcové dohody: 11PU-005320  ev.&. 240/25

SO 101 Spéry a trhliny ve vozovce s AHV 1210 200,00 K¢
SO 102 Pretésnéni pficnych spar monalitického Zlabu 75 000,00 K¢
SO 180 DIO 247 000,00 K¢
INabidkova’ cena za 12 mésici v KE CELKEM bez DPH 1532 200,00 K¢
21% DPHVKE 321762,00 K&
|Nabidkova cena za 12 mésicii v KE CELKEM véetné DPH 1853962,00 K&
Nabidkovd cena za 24 mésici v KE CELKEM bez DPH 3064 400,00 K&
21% DPHvKé 643 524,00 K&
Nabidkova cena za 24 mésict v KE CELKEM véetné DPH 3707 924,00 K

Nabidku podava:



Priloha &. 3

SEZNAM PODDODAVATELU

a) Dodavatel nevyuzije pfi plnéni pifedmétu Rémcové dohody a dil¢éich smluv Zzadnych

b)

1.

2.

3

poddodavateld.

Dodavatel vyuzije pii plnéni pfedmétu Ramcové dohody a dil¢ich smluv nasledujicich

poddodavateli:

jméno/nazev:
se sidlem:
I1CO:

rozsah plnéni:

jméno/nazev:
se sidlem:
ICO:

rozsah plnéni:

jméno/nazev:
se sidlem:
ICO:

rozsah plnéni:

DROMOS Construction s.r.o.

Mikulasska 2184/46a, Pod Bezrucovym vrchem, 794 01 Krnov
09258591

10 %

RPS s.r.o.

Pramyslova 199/2, 250 64 MéSice
23729112

10 %

Silverton s.r.o.

Za zastavkou 373, 109 00 Praha 10 — Dolni Mécholupy
24283410

10 %



Priloha ¢. 4
PREDAVACI PROTOKOL - VZOR

Reditelstvi silnic a dalnic s. p.

se sidlem Cer&anska 2023/12, Kr¢&, 140 00 Praha 4
ICO: 65993390

(déle jen ,,RSD<)

a

jméno/nazev: EDS Trade s.r.o.
se sidlem: éerveny dvir 1180/18, Pod Cvilinem, 794 01 Krnov
1CO: 03832210

(déle jen ,,Dodavatel*)
timto potvrzuji, Ze nize uvedeného dne, mésice a roku:

1. Dodavatel odevzdal a RSD od né&j ptevzalo nasledujici Pln&ni:
druh Plnéni:

mnozZstvi / rozsah: |[bude doplnéno|

specifikace Plnéni (napi. vyrobce, model, typ, znacka): [bude doplnéno]
2. Spole&né s PInénim Dodavatel odevzdal a RSD od n&j pievzalo nasledujici Dokumentaci vztahujici
sekPineni: RIS
3. RSD uvadi, Ze:
a) vyse uvedené PInéni bylo prevzato RSD bez zjevnych vad.
b) vyse uvedené Pln&ni bylo pfevzato RSD s nasledujicimi zjevnymi vadami: _

4. Tento predavaci protokol se podepisuje ve dvou (2) stejnopisech s tim, Ze jeden (1) stejnopis je
uréen pro RSD a jeden (1) stejnopis je uréen pro Dodavatele.

V Praze dne V Praze dne

Reditelstvi silnic a ddlnic s. p. FNC Trade e rn

jednatel a obchodni feditel



Priloha &. §

DILCI OBJEDNAVKA - VZOR

Cislo souvisejici Rémcové dohody: 11PU-005320 ev.&. 240/25
Cislo dil&i objednavky:
Ze dne:

Objednatel: Dodavatel:
Reditelstvi silnic a délnic s. p.
Sidlo:

Adresa:

ICO

160: 65993390 DIC: -

DIC:  CZ65993390
zapsany v obchodnim rejstfiku pod sp. zn.:

A 80478 vedenou u Méstského soudu v Praze

Tato dil¢i objednavka je navrhem na uzavieni dil¢i smlouvy ve smyslu €l. IIT uzaviené Ramcové
dohody. Zpiisob akceptace diléi objednavky dodavatelem (uzavieni diléi smlouvy), obchodni, smluvni
a platebni podminky a dal§i priva a povinnosti smluvnich stran touto dil¢i dohodou vyslovné
neupravend stanovuje Ramcova dohoda.

Na zdkladé uzaviené Ramcové dohody u Vis objednavame:

e e e P

Maisto dhod i |5 e

_

Celkova hodnota objednavky v K& bez DPH / v&. DPH: [SEERINERE / [DISNEEn

Objednatel pouzije pfijaté plnéni pro Géely, které nejsou pfedmétem DPH a ve vztahu k danému plnéni
nevystupuje jako osoba povinna k této dani.

Objednatel pouzije pfijaté plnéni pro G&ely uréené k ekonomické ¢innosti a ve vztahu k danému plnéni
vystupuje jako osoba povinna k DPH.



Nisledujici tabulka odkazuje na Smluvni podminky pro stavby mensiho rozsahu — Obecné podminky
ve znéni Smluvnich podminek pro stavby mensiho rozsahu — Zvlastni podminky (dale jen ,,Smluvni
podminky*).

Nizev Pod-&lanku Cislo Pod- Udaje
Smluvnich podminek ¢lanku
Smluvnich
podminek
. . Reditelstvi silnic a délnic s. p.
Nézev a adresa Objednatele | 1.1.4 Cerdanska 2023/12, Kré, 140 00 Praha 4
Nézev a adresa Zhotovitele | 1.1.5 .
Datum zahéjeni praci 1.1.7 ‘
Doba pro dokonceni 1.1.9 _
tydnu
Doba pro uvedeni do 1.1.22 Nepouzije se.
provozu
Sekce 1.1.26 Nepouzije se.
Faktura 1.1.28 _ )
Dal3i nalezitosti faktury: [ ERDIREIN
Dalsi nalezitosti nejsou uréeny.
Hierarchie smiuvnich 1.3 (a) Dil¢i objednavka/Priloha
dokumenti | (b) Rdmcova dohoda
(c) Zvlastni podminky
(d) Obecné podminky
B (e) Vykaz vymér
Pravo 1.4 Pravo Ceské republiky
Komunikace 1.5 Cestina
Poskytnuti stavenisté 2l Od Data zahajeni praci oznameného dle
Pod-¢lanku 1.1.7
Povéfend osoba 3.1
Zastupce objednatele 3.2
Zajisténi splnéni smlouvy 4.4
Zaruka za odstranéni vad 4.6.
Projektova dokumentace 5.1
Zhotovitele
Harmonogram 72 Do 7 dnti po Datu zahajeni praci -
Forma harmonogramu:




