2 OBSAH DAT

U pojmenovani atributiu a elementi v XML nezaleZi na velikosti pismen. Hvézdicka * vedle ndzvu elementu vyznaduje jeho povinnost v kazdé datové sadé

a neni soucdasti ndzvu elementu.

Nazev Atribut Popis Format Rozsah hodnot Jednotky Povinny

i

Xmi* ' ' Zahlavni XML dokumentu i ' ANO
Piiklad: <?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>
GPSDATA* | - ' ' - *777W04 o
Pfiklad: <GPSDATA>
CREATED* B i Cas vygenerovani YYYY-MM- ANO
DDTHH:MM:SS
) +HH:MM
‘ version ] Identifikitor verze datové sady Konstantni text , 1.1 ANO
Priklad: <CREATED version="1.1" >2014-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>
'GPSRECORD*  gpstime Redlny ¢as, kdy byl zdznam pOFI’ZG;Vﬁ CYYYY-MM- ~  aNnO 7
| GPS jednotce v SEC (SELC) ' DDTHH:MM:SS
P N S | - +HH:MM
gsmsignal Kvalita signalu GSM (0-5, 0=bez signélu, | Cislo 0-5 ANO
| | | 5=silny signal) o | |
satellitecount  Pocet satelitt Cislo Kladné celé &islo | ANO
gpsunitid f Jednoznatény identifikator GPS jednotky Cislo Kladné celé Cislo | ANO
S S S - | {max. 20 islic)

Priklad: <GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5" satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">

1o



Atribut Formét Rozsah hodnot Jednotky Povinny

VEHICLEINFO* Rz Registracni znacka vozidla Text 1-15 znakd ANO
' Type Druh vozidla Cislo dle 1 = Osobni vozidlo ANO
rozsahu

2 = Dodévkové vozidlo .
3 = Nakladni vozidlo
4 = Traktor / stroj

|

|

I S —— — S

! 5= Piivésny vozik |

I 6 = Osoba |

| B . -
' Driverid | ID fidie Cislo  Kladné celé islo dle ANO,
l B databdze zadavatele ' | NE dodavatelé udriby
Driver Jméno a pfijmeni fidice Text 1-30 znak } | NE,
i | ANO dodavatelé udrzby |
Company Nazev dodavatele Text 1-20 znakd NE,
| . | ' ANO dodavatelé ddriby
| idvehicleorig Identifikator vozidla Cislo Kladné celé éislo ANO
technology Nesend nastavba Cislo dle 1 = sypat ' i ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 2,3,4 |
rozsahu 2 =sekatka |

' 3 =samosbér

! 4 = kropice ‘
' 5 =valnik

| 6 = nosi¢ kontejnerd |
7 = ostatni

Piiklad: <VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver="Jan Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />



Format Rozsah hodnot Jednotky

POSITIONINFO*  Ignition | Zapnuté zapalovani (klicek) it | false/true ' ' ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

[Llongitude | Zemépisna délka ve formatu WGS84  dd.dddddd | Kladné reaIné &islo ANO
Latitude | Zemepisna $iika ve formatu WGS84 dd.dddddd Kladné redlné &islo ANO
| Speedgps Aktudlni rychlost z GPS Cislo | Kladné redlné &islo,  km/h | ANO
- - ~ ldesetinné misto
speedtach | Aktudlni rychlost z tachografu Cislo Kladné realné &islo, km/h ANO, pokud vozidlo umoizriuje, plati pouze |
| 1 desetinné misto u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
Speedcan " Aktudlni r\?chlost 2 CAN sbérnice Cislo Kladné relné ¢islo, ' km/h ANO, pokud vozidlo umoiiiuje, plati poE
i 1 desetinné misto u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
Tachogps | Aktualni stav tachometru | Cislo Kladné rediné éislo, |Km ANO, plati pouze u VEHICLEINFO/typg =
3 desetinna mista 12345
- | B S (2568.125 km) ! ‘
tachotach Aktualni stav tachometru z tachografu Cislo | Kladné rediné &islo, ' Km ANO, pokud vozidlo umoziuje, plati pouze
l 3 desetinna mista u VEHICLEINFO/type = 2,3,4
| | (2568125 km) _ |
Tachocan Aktualni stav tachometru z CAN sbérnice Cislo Kladné redlné Cislo, | Km { ANO, pokud vozidlo umoZiuje, plati pouze
3 desetinna mista u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
. - (2568.125 km) B - - )
modedrive ReZim jizdy Cislo dle 1 = zimni udrzba ANO
| rozsahu 2 = bé#n4 Udrzba

'3 = kontrolni jizda
| T=Teosn e | |
5 = jizda BESIP
| | 6 = sluzebni jizda

Priklad: | <POSITIONINFO igrﬁﬁéﬁ;'irueTlo—ﬁ&ude="14.578964" latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3" tachogps=Ti§6“8712§'
: tachotach="2568.125" tachocan="2568.125" modedrive="2" />




Néazev Atribut Popis Forméat Rozsah hodnot Jednotky Povinny
SPREADINGINFO  spreadingmode ReZim posypu Cislo dle 1 = vozidlo neni ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
rozsahu “vybaveno sypaéem VEHICLEINFO/technology = 1
2 = nesype
3 = chemicky posyp
4 = chemicky posyp
| se zkrdpénim
5 = inertni posyp
| | 6 = inertni posyp se
zkrédpénim
| 7 = zkrapéni
Plow Stav pluZeni bit falseftrue ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
| { ’ VEHICLEINFO/technology = 1
Gram | AktudInf gramaZ posypu (g/m2) | Cislo Kladné realné &islo, g/m2 ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
1 desetinné misto VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2
Widthleft Aktudlni nastavené Sife posypu doleva Eislo Kladné redlné ¢islo, 'm ANO, pok]ﬂ VEHICi.EINFO/type =§,3,4 a
(m) 1 desetinné misto VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2
widthright Aktuslni nastavené &ife posypu doprava | Cislo  Kladné redlné &slo, | m ANOT;;kud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
(m) 1 desetinné misto VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
| ' SPREADINGINFO/spreadingmode > 2
I b — p— = .
| Sumsalt Spotieba chemického materialu od ] ¢islo Kladné redlné &islo, |t ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
pfedchoziho zaznamu (t) 3 desetinnd mista | VEHICLEINFO/technology = 1
Suminert Spotieba inertniho materilu od | Cislo ' Kladné reélné &islo,  t | ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
ptedchoziho zdznamu (t} ‘ 1 3 desetinnd mista | VEHICLEINFO/technology = 1
; SO, — g2 = - o | i -
g Sumbrine Spotreba solanky od predchoziho | Eislo Kladné celé cislo il ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
zaznamu (1) i VEHICLEINFO/technology = 1

Ptiklad:

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60" widthleft="2.5" widthright="1.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132" sumbrine="33" />



Format Rozsah hodnot Jednotky Povinny

CUTSINFO cutsl ‘ Sledovani Cinnosti cepaku hlavni kosy | bit false/true ANO, pokud je
1 — - 1 | N | - VEHICLEINFO/technology = 2
cuts2 | Sledovani €innosti cepaku druhé kosy bit false/true ANO, pokud je
| | | - ~ VEHICLEINFO/technology = 2 !
cuts3 ’ Sledovani Cinnosti tfeti kosy bit false/true | ANO, pokud je
- R - - l _ VEHICLEINFO/technology =2 i
Priklad: <CUTSINFO cuts1="true" cuts2="false" cuts3="false" />
SWEEPSINFO centralbroom  Sledovani ginnosti vilcového koStéte  bit false/true { ANO, pokud je
‘ | | 7 | VEHICLEINFO/technology = 3
Leftbroom Sledovani &innosti levého kostéte bit | false/true ’ ANO, pokud je
_ | | _ VEHICLEINFO/technology = 3
rightbroom Sledovani éinnosti pravého kostéte | bit false/true . ANO, pokud je
- - ) VEHICLEINFO/technology = 3 B
Turbine Sledovani turbiny bit | false/true ANO, pokud je
i o VEHICLEINFO/technology = 3 .
i runningshaft ‘ Sledovani spusténi Sachty bit l false/true ANO, pokud je
i | VEHICLEINFO/technology = 3
P¥iklad: <SWEEPSINFO centralbroom="true" leftoroom="true" rightbroom="true" turbine="true" runningshaft="true" />
SPRINKLERSINFO leftflushing ! Sledovani €innosti levého splachu bit falseftrue ANO, pokud je
] ! | | | ' VEHICLEINFO/technology = 4
rightflushing | Sledovéni ginnosti pravého splachu bit false/true ANO, pokud je
R R — - i B __ VEHICIEINFO/technology=4
centralflushing ! Sledovani Einnosti stfedniho splachu bit false/true ANO, pokud je
| | | ' : VEHICLEINFO/technology = 4 B
Misting i Sledovani &innosti mlZeni (ozénu) | bit | false/true ANO, pokud je
N P VEHICLEINFO/technology = 4
Pump ! Stedovani ¢innosti ¢erpadla bit false/true I ANO, pokud je

I T o ! ~_ VEHICLEINFO/technology = 4
PFiklad: <SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true" centralflushing="true" misting="true" pump="true" />




Atribut Format Rozsah hodnot Jednotky
LIGHTTRAILER Lighton Svételna Sipka zapnutd bit false/true | ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
L | — ... [NEdodavatelé/
modearrow ReZim zapnuté Sipky Cislo dle O=neni zapnuta | ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
rozsahu 1= Sipka doleva /NE dodavatelé/ |
2= Sipka doprava |
3=3ipka doll
.;k_u;:ﬂtage ] ﬂ;pét]' akumulator( vystrainého Cislo ! Kladné realné &islo, V | ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5 .
‘zarizeni (V) | jedno desetinné /NE dodavatelé/
| [ B ~ misto (napi. 12.4 V) - -
Rampup Sledovani zvednuté svételné rampy bit false/true ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
. . i . | /NE dodavatelé/
Crash Podezieni na stiet s cizim vozidlem | bit false/true i . NE
PFiklad: <LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6" rampup="true" crash ="false" />
TEMPERATURE Tempair ATepIota vzduchu °C Cislo Readlné cislo, 1 *C NE |
_ (- desetinné misto |
Temproad 1 Teplota vozovky °C | Cislo Readlné &islo, 1 °C NE
i o desetinné misto B
RoadState Jiktuélnl’ stav povrchu vozovky Text ' 1-30 znakd NE
RoadSlip Aktualni kluzkost povrchu vozovky [-] Eislo Redlné Cislo, 2 | NE
I R L desetinnamista _ ] ]
WaterlLevel | Aktudlni vyska vody [mm] | &islo Realné ¢islo, 1 I mm | NE
I - - 7!_ | desetinné misto .
CriticalWarning 1 VystraZzny pfiznak kritické sjizdnosti bit [false/true ''NE
, o , |
Priklad: <TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavend" roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />



Atribut Format Rozsah hodnot Jednotky Povinny

WORKINFO Carrier Sledovani ¢innosti ndstavby (myti bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
znacek, myti smérovych sloupkl, myti s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
nastavcl na svodidla, myti baliset, myti soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4a
svodidel, éisténi propustkd, éisténi soucasné POSITIONINFO/modedrive =2

vpusti, pfikopova fréza, sefezavani
krajnic, hloubeni pfikopt, opravy
| silni¢nich svah() - | i
Crane Sledovéni ¢innosti nastavby jerdbu bit false/true ANO, pokud se jednd o vozidla/nastavby |
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soudasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
| sou€asné POSITIONINFO/modedrive =2

Platform Sledovani ¢innosti ploSiny bit falseftrue ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby |
s povinnost( sledovat tyto ¢innosti a
soudasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
| N ~ soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
! Loading Sledovani ¢innosti nakladace {(otacky | bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/néastavby
i motoru > 0) s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soudasné pro VEHICLEINFO/type=4 a
. S - | i soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
roadmarking Sledovani €innosti samojizdného bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/ndstavby
{ znatkovaciho stroje pro VDZ f | s povinnosti sledovat tyto innosti a

; ' souéasné pro VEHICLEINFO/type=4a
i N S soutasné POSITIONINFO/modedrive =2
removalmarking Sledovéni ¢innosti samojizdny stroj pro | bit false/true : ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
| nedestruktivni odstrafiovéni VDZ { s povinnosti sledovat tyto cinnosti a
3

! soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
| b , - , | soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
Roller | Sledovani &innosti vélce (otacky motoru  bit | false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/néstavby
>0) s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
| sou¢asné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a

soutasné POSITIONINFO/modedrive =2 |




paverfinisher Sledovani ¢innosti finiSeru bit

distributionAB | Sledovani &innosti distributoru bit

e e

| Mitligcut Sledovani &innosti frézy bit

|
| |
S P _— '

Priklad: <WORKINFO roller ="true"/>




false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavhy
s povinnosti sledovat tyto €innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
- sou€asné POSITIONINFO/modedrive =2
false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto €innosti a
souéasné pro VEHICLEINFO/type=3,4a
 souasné POSITIONINFO/modedrive =2 __
false/true ANO, pokud se jedné o vozidla/néstavby
s povinnosti sledovat tyto Cinnosti a
soudasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
soucasn& POSITIONINFO/modedrive =2




Atribut

Rozsah hodnot Jednotky Povinny

'EXTENDEDINFO  Revs | Poet otagek hlavniho motoru podvozku | Cislo

| od predchoziho zdznamu
1

revsextension  Polet otacek nastavbového motoruod  Cislo
predchoziho zaznamu

| Kladné redlné éislo Ot

ANO, pokud VEHICLEINFO/type = 3,4
nebo VEHICLEINFO/type = 2 (vozidlo
umoZfuje)

’ _ | NE dodavatelé tdrzby
Kladné redlné gislo Ot NE

|

| Fuel iSpotFeba PHM od ptedchoziho zdznamu ! Cislo

Levelphm ' Hladina PHM v nadrzi v procentech I Cislo
' objemu nadrie

powervoltage  Palubni napéti (V) - " Eislo

| Lighthouse Sledovani zapnuti majaka ' bit

ANO, pokud je VEHICLEINFQO/type = 2,3,4
a vozidlo umoziiuje
| | | dodavatelé Udrzby NE
| Kladné celé ¢islo | % ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4 l
] 0-100 % a vozidlo umoZnuje
. | ‘ dodavatelé Gdrzby NE

Kladné redlné ¢islo, |V ANO, pokud je VEHICLEINFO/type =
jedno desetinné | 1,2,3,4,5

imisto (napf. 13.6V) |  dodavatelé udriby NE

Kladné redlné &islo  Litr
(5 desetinnych mist)

false/true I ANO, pokud je vozidlo vybaveno, pouze
u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

P¥iklad: <EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.00223" levelphm="48" powervoltage="13.6" lighthouse="true" />



3 STRUKTURA DAT

Data budou pfedévéana v obecném a standardizovaném formatu XML (Extensible Markup Language).
S rootovym elementem <GPSDATA></ GPSDATA > a kédovanim UTF-8

Kompletni popis dat pro viechna vozidla vyplyva z nize uvedené tabulky, kde jsou také uvedeny
popisy, hodnoty, kterych nabyvaji, jednotky a informace v jakych pfipadech jsou dané parametry
povinné. V p¥ipadé, 7e je néjaka odlidnost mezi vozidly Reditelstvi silnic a dalnic s. p. (déle jen RSD) a
dodavatelt udrzby, je toto uvedeno v poslednim sloupci. Pouliti je pak dano uvedenymi pfiklady.

3.1 Priklad XML zaznamu

Pro ilustraci pfiklddame ptiklad kompletniho XML zdznamu. Tento pfiklad je pouze ilustracni a ma
ukdzat vyuZiti vSech atributt a v praxi nemuze nastat.

<?xml version="1,0" encoding="utf-8" ?>
<GPSDATA>
<CREATED version="1.1">2018-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+4+01:00" gsmsignal="5"
satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">

<VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver="Jan
Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="58" />

<POSITIONINFO ignition="true" longitude ="14.578964"
latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3"
tachogps="2568.125" tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
modedrive="2" />

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60"
widthleft="145.2" widthright="125.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132"
sumbrine="1" />

<CUTSINFO cutsi="true" cuts2="false" cuts3="false" />

<SWEEPSINFO centralbroom="true" leftbroom="true" rightbroom="true"
turbine="true" runningshaft="true" />

<SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true"
centralflushing="true" misting="true" pump="true" />

<LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6"
rampup="true" crash="false" />

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavena"
roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.223" levelPHM="48"
powervoltage="25.6" lighthouse="true" />

</GPSRECORD>



</GPSRECORD>

</GPSRECORD>
</GPSDATA>

V pfipadé, Ze typ vozidla nebo typ jizdy nevyZaduje pFeddni informaci, vynechdvdme pri zasildni
celou datovou vétu. Napfiklad, neni-li vozidlo sekackou, element CUTSINFO bude vynechadn.
Elementy, které musi obsahovat povinné kazdd datovd sada GPSRECORD jsou v tabulce OBSAH DAT
oznaceny hvézdic¢kou vedie nazvu elementu.



4 TESTOVANI A OVERENIi KOREKTNOSTI DATOVE SADY

Za téelem moZnosti ovéfeni spravnosti formatu a dat obsaZenych v datovych sadach byla
vytvofena testovaci a aplikace a zvefejnéna na portélu https://podporagps.rsd.cz/DataTest

Pro moinost aplikaci pouZivat je nutné, aby si poskytovatel datovych sad GPS vyZddal svij unikatni
kli¢ APIKEY u povéfeného pracovnika RSD.

4.1 Pouiiti testovaci aplikace datovych sad

Do pole APIKEY viozte kli¢, ktery Vam byl pfidélen pracovnikem RSD. Obsah zpravy GPS vkladejte
bez korenového elementu DOC v kédovani UTF-8, poté stisknéte tladitko Test, pfijeti zpravy na
rozhrani je indikovano zelenym zaskrtavatkem, v pripadé, Ze se objevi cerveny krizek, zkontrolujte
obsah zpravy a vas APIKEY a akci opakujte. Poté vyckejte zpracovani, dokud je zobrazen prvek
probihajici cinnosti na misté tlacitka Test. Nasledné se objevi prehledny obsah zaznamu, ktery
vznikl v testovaci DB v levé Casti stranky, spolu s opisem prevzatych dat na rozhrani a seznamem
chyb a vad. V &asti pravé Pro opakovany test pouzijte tlacitko Reset, které pfipravi formular pro
dalsi test s novymi daty. Vas APIKEY z(stane zadan.

4.2 Scénar testovani

Uzivatel zadad APIKEY a Obsah zpréavy

Stiskne tlacitko Test

Aplikace zavola protokolem HTTPS REST API Funkci TestLoad a preda ji APIKEY a Obsah zpréavy
obohaceny o vygenerovany rootovy element DOC, kde Clientld bude vygenerovany jedinecny
BIGINT , volani je synchronni a pocka na navratovou hodnotu (OK - 2XX / Error )

APIKey 1]
02m: h 3g7hscvs ) )
g Do pole APIKEY viotte KiE. ktery vam
Obisah zpravy byt pidélen pracovrikem RSD. Obsah
<GPSDATA zprdvy GPS vkladejte bez kotenoveho
«CREATED>2018-05-27T 14 10 31+01 00« CREATED» elementu DOC v k6dovani UTF-8

GPSRECORD ppsbme= 2018-05-27714 18 02<01 00 gems:gnai= 5" saleMeccuni= § pote stisknéte tiaZitko Test. phijet
zpravy na rozhrami je indikovano
2efenym zadkrtavatkem. v pfipade. 2e
dvehicleang= 5858478" technulogy= 5 se cbjevi cerveny hiizek. zkantrolujte
<POSITIONINFO prvhon= tn:a’ fongdude = 14 578564 ‘attude= 37 100894 speeagpe=2 0b5ah 2prénvy a val APIKEY a akeat
speedcan="22 3 tachogps="2568 125" lactolach="2568 125 tachocan= 2562 125 mocedm Gpakujte. Pote vylkejte 2pracovan,

SPREADINGINFO spraadingmode= 3" plrv= true grams= OU' widinleft="145 2 mewge  dokud je zohrazen prvek presypacich
summnen= 0 132 sumbmne= hodin Nésledng se objewi pfehledny
«CUTSINFO cuat="trse cuts2= (size ' cutsd="Taise” ¢ obsah taznamu, klery vznikty
<SWEEPSINFO centrabroom= frue’ fefiorooms true nghtirooms true” ime= 2ue ruae  [€510VAC DE ve spodni East strank;
SPRINKLERSINF "t Jef NG TUe" g e erras e’ meetng=1  SPOIU S€ Seznamem chyb & vad. Pto
<LIGHTTRAILER bghlon-'true modearrow="1 akuvakage='258 rameup= (e’ crash="r OPaKOVany test pouzijte tlacitko
<TEMPERATURE tempar= 22 3" temproac= 202 4 Reset. které pfipravi formuldr pro
<EXTENDEDINFD revs= 22" revsextension=" fuet="0 227" teve®HM="43 povenotage= Ualsitest s novymi daty. Vas APIKEY
3PSRECORD zdstane zadan
<GPSDATA>

s

Aplikace si zapamatuje Clientld


https://podooragps.rsd.cz/DataTest

Aplikace zobrazi indikator nic / zelené zaskrtavatko / cerveny kfizek (indkator Gspéchu odeslani)
na zikladé vracené hodnoty volani

V pfipadé, ze volani skoncilo OK, dojde k zobrazeni indikatoru nic/ pfesypaci hodiny (indikator
Cekani na zépis do DB), znepristupni se tlacitka Test a Reset a spusti se interni Timer , ktery vycka
10 Sekund
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S vypréenim timeru dojde protokolem HTTPS REST API k volani funkce TestResult a
pfedani APIKEY a Clientld. Funkce vrati prazdny JSON nebo JSON s obsahem dat a seznamem
chyb.



Vysledek uiozeného zaznamu
Vypis z databaze

ip: 192.16.16.16

created: 2018-05-27714:18:37
clientld: e62d00ad667bed6
last: 2018-05-27T14,18:31
pocetn: &

gpstime: 2018-05-27714:18:01
latituoge: 51 100894
longitude: 14578964
gsMsignal: 5
sateliiteCount: 9
gosunitiD: 56598545875441
rz: 2AH5487

type: 2

driveid: 215487

driver: jan Novak
company. Firmaxyz
idvehicleOrig: 5658478
technology: 5

ignitian: true

speedGps: 22.3
speedTach: 23.8
speedCan: 22.3
tachoGps: 2568.125
tachoTach: 2568.125
tachoCan: 2568.125
madeDrive: 2
spreadingMode: 3

plow: true

gram: 60

widthLeft: 145.2
widthRight: 125.5
sumSalt 0.123

suminert: 0.132
sumBrine: i

cutsi: true

cuts2: false

cuts3: false

leftBroom: true
centralBroom: true
rightBroom: true

turbine: true

Auditni zaznam

id: cf96ffoc-7pdd-2a06-b27d-7d45eb78be2f
deliveryTime: 2023-09-
07713:00:53.6833843+02:00

1p: 192.76.16.16

message: <DOC chientid="e62d00ad667beds">
<GPSDATA>

<CREATED>2018-05-27T14:18.31
01:00</CREATED>

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27714:18:01
01:00° gsmsignal="5" satellitecount="9
gpsunitid="56598545875441">

<VERICLEINFO rz="2AH5487" type="2"
driverid="215487" driver="jan Novak
campany="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478"
technology="5" 1>

<POSITIONINFO ignition="true" longitude
="14.578964" latitude="51.1G0894"
speedgps="22.3" speedtach="23.8"
speadcan="22.3" tathogps="2568.125
tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
rmodedrive="2" />

<SPREADINGINFO spreadingmode="3"
plow="true” gram="60" widthleft="145.2"
widthright="125.5" sumsait="0 123"
suminert="0.132" sumbrine="1" />
<CUTSINFO cuts1="true" cuts2="false"
cuts3="false" r>

<SWEEPSINFO centralbroom="true'
leftbroom="true" rightbroom="true
turbine="true" runningshaft="true" />
«SPRINKLERSINFO ieftflushing="true"
rightflushing="true" centralflushing="true"
misting="true" pump="true" >
<LIGHTTRAILER highton="true" modearrow="1"
akuvoltage="25.6" rampup="true" crash="false’
f2d

<TEMPERATURE tampair="22.3" temproad="20.2"
=

<EXTENDEDMNFO revs="22" revsextension=""
fuel="0.223" levelPHM="48" powervoltage="25.6"
hghthouse="true" />

Pokud funkce TestResult vrati prazdny JSON, interni Timer se nastavi na dalsi 5 Sekund prodelvy,
poté opakuje predchozi odrézku.

Pokud funkce TestResult vrati neprazdny JSON, dojde ke skryti indikatoru nic/ presypaci hodiny
(indikator ¢ekani na zapis do DB) a obsah vraceného JSON se bud’ pfimo a nebo po parsovani
zobrazi v prvku Obsah zaznamu v DB GPS a zpfistupni se tlacitko Reset

Stiskem tlacitka Reset dojde k vymazani prvku Obsah zpravy, uvededeni obou indikatort do
vychoziho prazdného stavu, vymazani obsahu prvku Obsah zaznamu v DB GPS a zpfistupnéni
tlacitka Test, pozor - obsah prvku APIKEY musi zistat k dispozici

4.3 Vysledky testovani

> we

V levém sloupci vystupniho okna si mGZe poskytovatel telemetrickych dat ovéfit v testovacim
prostiedi, jak bude vypadat zaznam jim zasilanych dat pfimo v databazi. Pravy sloupec mu ukaze,
v jaké podobé byla data originédlné prijata a zobrazi pfipadné chyby s datovou sadou spojené —
nespravné formaty, chybéjici idaje, popfipadé nekorektni datové typy.

Poskytovatel pak mize pfizplsobit v ramci ladéni svoji sluzbu, tak aby poskytovala datové sady, které
se budou korektné prenaset, parsovat a ukladat do systémi RSD.
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1 UvoD

Tento pFedpis stanovuje poZadavky na provedeni a kvalitu GPS jednotek a telemetrickych dat vozidel
provadéjici idribu komunikaci ve spravé Reditelstvi silnic a dalnic s. p. (dale jen RSD) a to jak vozidel
RSD, tak vozidel dodavatelti provadéjicich Gdrzbu na zakladé uzavienych ramcovych dohod.

Dodavatel bude provadéné cinnosti Udrzby komunikaci, evidovat v software webové aplikace
»Provozni denik”, kterou Objednatel Dodavateli zpfistupni a umozni vyskoleni uzivatelll vitézného
Dodavatele k jejimu uZivani.

Zadavatel si vyhrazuje pravo na zménu protokolu pro pfedavani dat i datového formatu a obsahu.

Souéasti komunika&niho protokolu jsou pfilohy — aktualné platna dokumentace ke GPS ke staZeni
niZe v aktualné platném znéni https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze) a
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/(Verze)

Kde (Verze) oznaduje Cislo verze Protokolu () resp. Datového formatu ()
Pro nejnové;ii platnou verzi se Cislo nahrazuje slovem ,Aktualni”
Tedy aktudlné nejnovéjsi verze Protokolu je k dispozici pod odkazem

https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni

a nejnovéjsi platna verze datového formatu je k dispozici pod odkazem

https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/Aktualni

1.1 Nazvoslovi

Jednotka GPS — je zjednodu$eny nazev pro technické zafizeni umisténé ve vozidlech, které zajistuje
sbér a predavani dat o poloze, automaticky generovanych dat o provadénych ¢innostech, data z CAN
sbérnice vozidel, vozidlovych nastaveb a dat ze étecek RFID, které jsou k ni pfipojeny.

GPS — pro potieby tohoto dokumentu obecné jakykoliv globalni druZicovy polohovy systém

Vozidla — timto pojmem jsou myslena viechna vozidla a stroje slouZici pro Gdrzbu komunikaci
popsand v tomto dokumentu.

Voziky — pfivésné vozidlo nesouci dopravni zafizeni nebo zafizeni predbézné vystrahy podle typu
pouZivany jako vystrazny vozik nebo pfedzvéstny vozik.

Komunikaéni server — server na strané provozovatele GPS jednotek, ktery sbira data poskytovana
GPS jednotkami vozidel, podle nize uvedeného funkéniho popisu a datového formatu a nasledné je
predava do ISUD.

Informaéni systém udriby ddlnice / a silnic (ISUD/ISUDaS) — informaéni systém sledovani a kontroly
udrzby komunikaci ve spravé RSD.

Dodavatelé Gdrzby — dodavatelé RSD provadéjici &innosti udrzby.
Rozhrani S — rozhrani pro pfedavéni telemetrickych dat prostfednictvim TCP/IP Socketu

Rozhrani R — rozhrani pro pfedavani telemetrickych dat prostfednictvim HTTP / REST API


https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze)_a
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovv_format/Aktualni

1.2 Ucel dokumentu

Predpis upravuje technické provedeni mechanismu pfedavéni telemetrickych dat na verejna rozhrani
RSD — rozhrani S a R. Definuje komunikaé&ni postupy a omezeni obou rozhrani, ktera musi byt
dodrZena pfi implementaci klientskych sluZeb na strané poskytovatele telemetrickych dat pfi jejich
navrhu a provozu. Pfedpis stanovi zavazné postupy, jejichZ dodrzeni je podminkou pro pievzeti
pinéni.

Zmény oproti piedchozi verzi
Zmény verze 1.1.1. oproti verzi datové sady definované v dokumentu KOMUNIKAENI PROTOKOL 1.0

¢ oddélena dokumentace formatu datové sady od komunikaéniho protokolu

e doplnéna kompletni definice REST rozhrani R (Swagger) a popis jeho pouZiti

¢ doplnén prehled sou&asti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro ptijem telemetrickych dat
e pfidan blok Chybové stavy a otekdvand reakce na strané klientské sluzby pro rozhrani S

e pfidan Ukazkovy kéd (.NET Core — C#) a Testova metoda pro unit test pro rozhrani S

e zavedeno elektronické umisténi dokumentl https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni

e odebrana specifikace povinnosti pro C-ITS


https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/

2 ARCHITEKTURA SYSTEMU

2.1 Konceptudlni diagram
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sbhér dat na vozxidie

Diagram schematicky popisuje proces sbéru, pfenosu a predavani dat, ktery je urcen timto
predpisem. Data jsou sbirana na Grovni vozidla pomoci jednotky GPS, ktera sleduje polohu pomoci
satelitniho systému GPS, snima telemetricka data z vozidla, popf. vozidlové nastavby a zpracovava
tyto informace dale dopInéné o data ze ¢tecky karet. Data jsou nasledné pomoci mobilni sité
pfenasena na komunikaéni server, kde jsou prevedena do jednotného formatu (viz dokument
Technicky pFedpis datového formatu telemetrickych udaji) a kone¢né piedana ke zpracovani a
uloZeni do ISUD / ISUDaS.

2.2 Komponenty systému

Pfehled poZadovanych soucasti feSeni na strané poskytovatele GdrZby a poskytovatele
telemetrickych dat.

Tato ¢ast definuje poZadavky jednotky uréené do vozidel RSD. Pro dodavatele udriby jsou klicové
funkéni pozadavky popsané v dalSich kapitolach (sbér, prenos a format), povinné Gdaje a zavazny
datovy format je pak piesné stanoven v dokumentu Technicky predpis datového formatu
telemetrickych udaju, nicméné parametry HW mohou vyuZit jako doporuéeni pro spravné funkce HW.

2.2.1 GPS jednotka

GPS jednotky musi spliiovat tyto parametry:
e napdjeni universélniv rozsahu 12/24 V, tj. vhodné do v3ech typi vozidel bez nutnosti pou?Ziti
prevodnik( napéti,
e teplotnirozsah od -25°C + 60°C,
e podpora pfipojeni CAN sbérnice (FMS standard),



e GPS prijima¢ s vysokou citlivosti (doporu¢ena podpora 2 siti globélniho druZicového
polohového systému),

» modem pro on-line pfenos dat (GPRS nebo nové;jsi technologie),
e integrované akceleracni/deceleracni cidlo,
e vniténi pamét pro zdznamy o kapacité minimainé 40.000 zaznamti,
e zaloZni napéti v pfipadé vypadku napajeni (minimainé 15 minut),
e mozZnost ukladat do zdznam( servisni informace:

o palubni napdjeni,

o pocet satelitd,

o kvalita GSM signalu.

» jednotka musi byt vybavena dostateénym poctem pfislu$nych vstupt, aby bylo moiné
sledovat niZe uvedené parametry z vozidla,

e nedostupnost GSM sité - v pfipadé vypadku nebo nedostupnosti mobilni sité musi byt data
uklddéna v jednotce GPS a po pfipojeni do domovské sité okamZité odeslana,

»  GPS jednotka musi odesilat uloZena data od nejstarsich zaznamii po nejnovéjsi.

2.2.2 Sbérdat na vozidle

2.2.2.1 Sledované parametry

Hodnoty sledované jednotkou GPS nebo ziskdvané z jinych systému ve vozidle a sbirané jednotkou
GPS pro zajisténi pfenosu. Viechna vozidla budou poskytovat povinné sledované hodnoty. Dalsi
parametry jsou zévislé zejména na technické vyspélosti vozidla a jeho schopnosti pfedavat tyto data
jednotce GPS. Ostatni parametry se li$i v zavislosti na typu vozidla, resp. jeho nastavby. Nize je pro
prehlednost uveden zakladni vypis sledovanych dat, které jsou nasledné presné specifikovény

v samostatném dokumentu Technicky pfedpis datového forméatu telemetrickych Gdaju v aktualni
verzi.

Povinné sledované u viech vozidel a stroji

e Datum, ¢as — vzniku zaznamu,

e Kvalita signdlu GSM,

e Podet satelit(i,

e Jednoznacny identifikator jednotky,

e Registratni znacka vozidla

e Druh vozidla {osobni, dodavkové, nakladni, traktor/stroj, vozik, osoba),
¢ ID fidiée/jméno fidice (NE pro dodavatele},

e Cislo smlouvy (NE pro RSD, ANO pro dodavatele)

e |dentifikator vozidla,

e Nesena nastavba (sypa¢, sekatka, samosbér, kropice, valnik, nosi¢ kontejner(, ostatni)
e Zapnuté zapalovani (kli¢ek),

e Zemépisna poloha,

e  Aktudlni rychlost z GPS,



e  Aktualni rychlost z tachometru z GPS,

e Aktualni rychlost z CAN sbhérnice,

¢ Aktualni stav tachometru z GPS,

e Aktudlni stav tachometru z tachometru,
e  Aktudlni stav tachometru z CAN sbérnice,

¢ ReZim jizdy (zimni GdrZba, letni udrzba, kontrolni jizda, inspekéni jizda, jizda BESIP, sluzebni
jizda, D10},

e Otécky motoru, pouze u nakladnich vozidel, strojd, popt. pokud dodavkové vozidlo
umoznuje,

e Spotfeba PHM od pfedchazejiciho zéznamu (pro dodévkové, nakladni vozidla, traktor/stroj)
(NE pro dodavatele),

e Palubni napéti (NE pro dodavatele),

¢ Sledovani zapnuti majaku (pokud je jim vozidlo vybaveno).

2.2.2.2 Data specificky podle vozidel

Jedna se o Uplny vyéet vozidel, na kterych mtiZe byt v ramci poskytovani sluzeb pro RSD pozadovéno
umisténi GPS a pfedavani dat GPS. Konkrétni povinnost vyplyva ze specifikace ¢innosti v konkrétni
smlouvé a proto vycet povinnych vozidel a mechanizaci je uveden v podrobné specifikaci sluzeb.

e Sypat

o rezim posypu (nesype, chemicky posyp, chemicky posyp se zkrapénim, inertni posyp,
inertni posyp se zkrapénim, zkrapéni)

stav pluzeni,

gramai posypu,

o O ©

aktudlni nastavena Sire posypu,
o spotieba materialu (chemického, inertniho, solanky),
e Sekacka
o cinnosti cepdku hlavni kosy,
o €innosti cepdku druhé kosy,
o cinnosti cepaku tfeti kosy,
e Samosbér — s rozdélenim
o valcové koste,
o levé boéni kosté,
o pravé bocni kosteé,
o turbina/sani,
O spusténa Sachta,
e Kropici viiz
o levy splach,
o pravy splach,

o strfednisplach,



o mlieni{ozénu),
o ¢erpadila, (popt. ¢isténi propustkd, Cisténi vpusti)

e Vozik (RSD)*

* pro dodavatele povinna pouze poloha GPS, ostatni tidaje nepovinné

o vystraina svétla/Sipka zapnuto,
o reiim zapnuté Sipky (doleva, doprava, dold)
o rampa nahofte,
o napéti akumulatoru

e Dalsi typy vozidel/nastaveb

Vidy se sleduje &innost nastavby popf. stroje provadéjici ¢innost, pro kterou je uréena v rozsahu
pracuje/nepracuje. Typy nastaveb popf. stroju:

o univerzélni nosié, nastavba (pokud neni specifikovédn v jinych ¢innostech) (bude
popsani v deniku):
®*  myti znacek
= myti smérovych sloupki
= myti ndstavcl na svodidla
= myti baliset
= myti svodidel
= (iSténi propustku
w  {isténi vpusti
= tlakova voda
w  isténi
= sefezavani krajnic
= hloubeni pfikopt
= oprava silni¢nich svahi
o vozidlo provadéjici inspekéni jizdu
= prace vozidla
o jefab
s {innost nastavby
o ploSina
= {innost nastavby
o naklada¢
= prace vozidla {otacky motoru vétsi nez 0)
o samopojizdny znackovaci stroj
= prace vozidla
o samojizdny stroj pro nedestruktivni odstrafovani VDZ
= prace vozidla

o samojizdny stroj pro nedestruktivni obnovu PVV



= préce vozidla
o vilec

® préce vozidla
o finiSer

®  prace vozidla
o distributor

= prace vozidla
o fréza

= prace vozidla

o pracovnivozidlo (napf. nakladni vozidlo odvéZejici odpad nebo vytézeny materidl na
sklddku nebo deponii) ~ dle definice v konkrétni smlouvé (neplati pro vozidlo
ptivaZejici pracovniky)

= prace vozidla
o specialni saci Cistici vozidlo

= prace vozidla, v€. odvozu odpadu na skladku

2.2.2.3 Prubéh sbéru dat

Jednotka musi byt schopna zaznamendvat data na zakladé téchto parametri:

e Po case - nastaveni max. 10 vtefin pfi jizdé,
e Po ujeté vzdalenosti - (minimalni nastavitelny interval 10 m),
e Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
Specificka je situace vozikd, a proto je tieba specifické nastaveni:

e Jev provozu (zapnuta jakakoliv vystraha)

o Po Case - nastaveni max. 60 vtefin,

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
¢ Neniv provozu (klidovy reZim)

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu doporucené nastaveni 10°.

Pro sbér dat musi byt spinén alespoii jeden z uvedenych parametri.

2.2.3 Preddvdni dat do systému RSD

2.2.3.1 Frekvence

Predavani dat do systému RSD musi byt realizovano okamiZité s maximalnim zpoZdénim 60 sekund od
vzniku dat (plati pfi dostupnosti signadlu GSM, jinak v co nejkrat$im ¢ase po ziskani signélu).



2.2.3.2 Mechanismus

Data budou predavana na rozhrani RSD, které se nachazi na vefejné URL adrese specifikované

v dokumentaci na strankach https://podporagps.rsd.cz/ v datovém formatu uréeném v samostatném
dokumentu Technicky pfedpis datového formatu telemetrickych udaja, a to vidy v pofadi od
nejstarsich zaznamu po nejnovéjsi.

2.2.3.3 Obsah preddvanych dat

Data budou odpovidat datiim, ktera vznikaji na GPS jednotkach.

2.3 Piehled soucasti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro pfijem telemetrickych dat
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Vyse uvedené schéma DTD (data transfer diagram) je pfiloZeno pro informaci a mizZe byt voditkem
pro pracovniky IT poskytovatell telemetrickych dat pfi ivahach o névrhu a realizaci klientskych
sluzeb pro predavani telemetrickych dat.

Vstupni body R a S reprezentuji vefejna rozhrani. R reprezentuje HTTP/REST API rozhrani,
S reprezentuje Socket TCP/IP rozhrani.

Vstupni bod E reprezentuje rozhrani HTTP/SOAP , které jiZ neni ve verzi 1.1 podporovano pro nové
uzavirané smlouvy a je zachovano pouze z diivodu zpétné kompatibility s rozhranim verze 1.0
platnym pro dobihajici smlouvy.

Vstupni bod O je interni a vefejné nepfistupny.


https://podporagps.rsd.cz/v

Z uvedeného schématu vyplyva, Ze piijem telemetrickych dat a jejich zpracovani v systému RSD
probiha asynchronné a pro Gcely kompenzace vysokych zatiZzeni v uréitych momentech, napfiklad ve
chvili nepfiznivych meteorologickych podminek je oddéleno pfijeti davky telemetrickych dat od jejiho
parsovani, validace obsahu a zavedeni do relaéni databaze stiednédobou frontou.

Z tohoto usporadani vyplyvaji i nékteré zdsadni charakteristiky systému pro pfijem telemetrickych
dat v interakci s klientskymi sluzbami zasilani telemetrickych dat na strané poskytovateld.

e Prevzeti telemetrickych dat na rozhrani je synchronni, ale dalsi zpracovani je asynchronni,

z toho vyplyva, Ze rozhrani R i S vraceji navratové hodnoty chybovych stavii souvisejici pouze
s komunikaci, pfedanim a prevzetim datové sady a s formatem datové sady. Pfipadné chyby
a vady obsahu datové sady (nevalidni rozsah hodnot, chybéjici povinné elementy a datové
véty pro dany typ provozovaného vozidla a dalsi) zde vyhodnocovany nejsou a nejsou tedy
ani souéasti synchronni odezvy.

e Veskeré pokyny uvedené v tomto predpisu, tykajici se frekvence predavani dat a pfipadnych
¢asovych limitd se vztahuji na predani datové sady prostfednictvim jednoho ze synchronnich
rozhrani R nebo S a poskytovatel dat nemusi pocitat s Zadnou rezervou na zpracovani dat
vhitfnimi mechanismy systém@ RSD

e O kaZdé at jiz Uspésné nebo nelspésné pfedané datové sadé se v ramci celého mechanismu
jejiho zpracovani v systémech RSD vede auditni zéznam — stopa. Do této auditni stopy jsou
zaznamenavany i pfipadné problémy s obsahem dat, rozsahem hodnot atd. Pfistup
k auditnim stopam je k dispozici povéfenym pracovnikéim RSD.

e V pfipadé rozhraniR je k dispozici APl nazvané R-ERR, zprostiedkujici feed chybovych
zdznamd z auditni stopy, véetné identifikatoru piivodni pfeddvané datové sady. Zaznamy ve
feedu jsou odstrafiovany s pfedanim klientské sluzbé voldnim R-ERR API nebo, nejsou-li
vyzvednuty, tak po 24 hodinach od vzniku.

2.4 Protokoly a rozhrani

2.4.1 TCP/IP—Rozhrani$

Klient se pripoji k serveru na predem definovanou adresu URL a port.
Napf. GPST.RSD.CZ:45123

Po navazani spojeni se prenese cely obsah zpravy, ktera je tvofena daty ve formatu XML obsahujicimi
standardni XML hlavi¢ku a vlastni data v rootovém elementu <DOC> .... </DOC> .

Server pfi pfijmu dat kontroluje, zda datovy blok XML obsahuje pocatek a zakonceni rootového
elementu. Pfijetim rootového elementu </DOC>, ocekédva zaroveri prevzeti odezvy klientem.

Po ukonceni pfenosu dat se klient prepne do reZimu pfijmu a pfijme zpravu o chybach pfenosu, ktera
obsahuje, v pfipadé korektné pfijatych dat pouze dva znaky , OK“, v pfipadé, Ze v pfenosu dat doslo

k chybé, obsahuje jeji kod, a detailni popis, jehoZ délka se muze lisit. Tato kontrola slouzi k
zabezpecdeni prenosu a vylouéeni chyb béhem prenosu.



2.4.1.1 Komunikacni diagram

TCP Server

socket{)

TCP Client accept()

! socket() blocks until
connection
from client

connect(} |+———— TCP connection establishment ——»

v

data (request) L read()

do something

wiile() =

—————

- data (reply}

close() EOF notification —————— read()

Komunikace je synchronni, oéekéva se, Ze klient po odeslani kazdé relace pocka s dal3i relaci na
potvrzeni piedchézejici pfijetim ,,OK”. V pfipadé, Ze server vrati cokoliv jiného nez ,OK“, ma se za to,
7e data nebyla Gsp&3né pienesena. Vyjimkou je chybovy kéd ,,44X", zde doslo k pfenosu zpravy, ale
klient odmitl pfevzit vysledek pfenosu. V pfipadé, Ze tento vysledek byl OK, zprava je pfijata.

U veskerych prenosu je predpokladéno kddovani textu UTF-8.



2.4.1.2 Komunikace na socketu - zdsady

1/ Pfijimat odpovéd — data povazovat za odeslana aZ v pfipadé potvrzeni zpravou ,0K“
2/ Piijimat a reagovat na chyby - jsou zasilédny jako odpovéd na komunikaci

3/ Neresetovat zbyteéné spojeni v pribéhu

4/ Nezasilat zpravy delSi nez 512 KB (pfiblizné), nebo vyZadujici konektivitu a pfenos delSi nez 3
sekundy

5/ Nezasilat z jednoho klienta vice neZ 3 spojeni za sekundu (nejedna se o bloky zprav, ale opravdu o
spojeni)

6/ Respektovat limit max. 10 konkurenénich klientti a umét reagovat na odmitnuti spojeni a pfipadné
chyby 46X~ v pfipadé prokazatelné potieby lze individualné dojednat navy3eni Skdalovanim do Sirky a
load balancerem

7/ Redeni bylo navrzeno na rovhomérnou komunikaci s jednotlivymi GPS jednotkami, koncentrace a
davkové zasilani miZe znamenat pietiZeni, nesnazte se tedy data ukladat v bufferech na strané
klientskych sluzeb a odesilat je hromadné.

2.4.1.3 Technickd omezeni a doporuceni

Parametr Rozmezi Doporucend
hodnota

Prodleva mezi relacemi >=10ms 20ms

Prodleva po nelispéiném pokusu o navazani relace >=100ms 1s

Velikost pfenasené zpravy 1kB - 786 kB ~ 64 kB

Doba trvéni relace 50ms — 1200ms <1000ms

Paralelni relace <=10

2.4.1.4 Zabezpeceni

Metody pro autentizaci a Sifrovani komunikace nebyly na vyZadani poskytovatelll dat
implementovany.

2.4.1.5 Chyboveé stavy a ocekdvand reakce na strané klientské sluzby

Chyby a odezvy Ocekavand reakce klienta

0K Odeslani datové sady proBéhIo bez problému
41X — Problémy navazani konexe |[Kontrola kvality konektivity do internetu

42X — Neplatna komunikace a uzavieni kanalu  |Ovéfeni spravné funkce klientské aplikace

klientem




43X — neplatny obsah zpravy, nelplna zprava
neobsahujici konec</DOC>

Nové odeslani Giplné zpravy nebo zpravy ve
pravném formatu XML

loznameni chyby

44X — klient odmit! pfijmout potvrzeni OK nebo Provést kontrolu pfijiméani potvrzeni a chyb, ale

konkrétni datovou sadu jiZ viceCetné nezasilat

45X — neocekavana preruseni komunikace RST a
timeout

Kontrola kvality konektivity do internetu

46X — Session Flood — pfilis velky pocet spojeni,
pfili§ dlouhd zpréva, pfili§ mnoho klientl

lOmezit pocet navazovanych spojeni, jejich frekvenci
a dobu odesilani datovych sad, tak jak je uvedeno
v bodu ,, Komunikace na socketu — zasady”

47X - Problémy piistupu k rozhrani fronty
48X - Zamek nebo timeout pfi odeslani do fronty

49X - Jina chyba modulu Socket

Zvaiit snizeni frekvence odesilani datovych sad,
pokud je vyrazné vyssi, nez pozadované minimum
dle ustanoveni tohoto dokumentu. V pfipadé
opakovaného vyskytu kontaktovat podporu v RSD

2.4.1.6 Ukdzkovy kod (.NET Core — C#)

using Microsoft.Extensions.Logging;
using System.Net;

using System.Net.Sockets;

using System.Text;

using System.Threading.Tasks;

namespace SSL_TCP_Protocol_Client

{
/i suminaiy.
/1/ Non secure Tcp client - for non-server actions
/1{ < Jsuinmary:
public class NsTcpClient
{
#rerion Private NsTcpClient properties
private readonly TepClient _client;
private readonly ILogger _logger;
private readonly NetworkStream _networkStream;
gendregion

mregion NsTepClient constructor

public NsTepClient(string machineName, ILogger logger)

{
_logger = logger;
// Create a TCP/IP client socket.

// machineName is the host running the server application.

try
{
TcpClient _client = new TepClient();

IPEndPoint endPoint = new IPEndPoint(IPAddress.Loopback, 3050);

_client.Connect(endPoint);
_logger.LogDebug("Client connected.");

// Create a NetworkStream to access the client's stream.

_networkStream = _client.GetStream();

}



catch (SocketException err)
{
_logger.LogError(err.Message);
}
}
public NsTcpClient(string adress,int port, ILogger logger)
{
_logger = logger;
// Create a TCP/IP client socket.
// machineName is the host running the server application.

try

TepClient _client = new TepClient();
IPEndPoint endPoint = new IPEndPoint(IPAddress.Parse(adress), port);
_client.Connect(endPoint);
_logger.LogDebug('"Client connected.”);
// Create a NetworkStream to access the client's stream.
_networkStream = _client.GetStream();

}

catch (SocketException err)

{
_logger.LogError(err.Message);

}

}

#endregion

#iregicn Public methods ReadMessage, SendMessage and CloseClient
public Task<string> ReadMessage()
{
// Read the message sent by the server.
// The end of the message is signaled using the
// "<EOF>" marker.
byte[] buffer = new byte[2048];
StringBuilder messageData = new();
int bytes;
do
{
bytes = _networkStream.Read(buffer, 0, buffer.Length);
// Use Decoder class to convert from bytes to UTF8
/{ in case a character spans two buffers.
Decoder decoder = Encoding.GetEncoding("utf-8").GetDecoder();
char[] chars = new char[decoder.GetCharCount(buffer, 0, bytes)];
decoder.GetChars(buffer, 0, bytes, chars, 0);
messageData.Append(chars);
// Check for /DOC.
if (messageData.ToString().IndexOf{"</DOC>") 1= -1)
{
break;

}
} while (bytes 1= 0);

return Task.Run(() => messageData.ToString());

}

public Task SendMessage(string messageData)
{

int charscn = messageData.Length;

int loopctr=0;

do



{
int chunkLength = (messageData.Length - 1024 * loopctr) >= 1024 ? 1024: (messageData.Length - 1024 *

loopctr);
char[] messagePart = messageData.Substring(1024 * loopctr, chunkLength).ToCharArray();

// Use Encoder class to convert from bytes from UTF8
// in case a character spans two buffers.
Encoder encoder = Encoding. UTF8.GetEncoder();

byte[] bytes = new byte[encoder.GetByteCount{messagePart, 0, chunkLength, true));
encoder.GetBytes(messagePart, 0, chunkLength, bytes, 0, true);
_networkStream.Write(bytes);

charscn -= chunkLength;
loopctr++;

} while (charscn !=0);
return Task.CompletedTask;

}

public void CloseClient()

{
if {_networkStream!=null && _networkStream.CanWrite) _networkStream.Close();
if (_client!=null) _client.Close();
_logger.LogDebug("Client closed.");

}

fendregion

}
}

2.4.1.7 Testovd metoda pro Unit testy

[TestMethod]
public async void Test_RSD_NS_Client()
{
using var loggerFactory = LoggerFactory.Create(builder => builder.AddFilter("Microsoft", LogLevel.Warning)
AddFilter("System", LogLevel.Warning)
AddFilter("UnitTest1", LogLevel.Debug));
logger = loggerFactory.CreateLogger<UnitTest1>();

NsTcpClient nsClient = null;

// Directory, where are the tes data sets stored as XML files
string[] files =
Directory.GetFiles{@"X:\RSD\GPS_vstup”, "*.xm|", SearchOption.AllDirectories);

nsClient = new NsTcpClient("grv-gpst.rsd.cz", logger, false);
Assert.IsNotNull(nsClient);

foreach (string fileName in files)

i
// Send message to the server.
await nsClient.SendMessage(File.ReadAllText(fileName));
// Read message from the server.
string serverMessage = await nsClient.ReadMessage();
Assert.AreEqual(serverMessage, "OK");



nsClient.CloseClient();

}

2.4.2 REST APl —Rozhrani R

Rozhrani umoiiiuje zasilat data zprav GPS na REST rozhrani definované nasledujicim Swagger
popisem:

2.4.2.1 Definice REST API
{

“openapi": "3.0.1",

"info": {
"title": "GPS_Records_REST Server",
"version": "vl1"

}e

"paths": {
"/GPSRecords/HeartBeat": {
"get": {
"tags": [
"GPSRecords"
1.
"responses": {
vzoo®: {
"description": "Success"
}
}
}

}s
"/GPSRecords/State": {
"get"s |
"tags": [
"GPSRecords"
1r
"responses": {
"200m": {

"description”: "Success”

}y
"/GPSRecords/PostMessage”: {
"post™: |
"tags": [
"GPSRecords"



1,
"parameters": [
{
"name": "messagelId",
"in": "query",
"schema": {
"type": "string",

"format": "uuid"

"name": "remoteIPAddress",
"in": "query",
"schema": {

"type": "string",

"nullable": true

1,
"requestBody": {
"content": {
"text/plain": {
"schema™: {
"type": "string",

"nullable": true

by

"responses": {
"200||: {
"description": "Success"

}y
"components": { }

2.4.2.2 Metody rozhrani

e Metoda /GPSRecords/ HeartBeat se pouiije jako ovéFeni, Ze je rozhrani pfipraveno a
nedochazi k timeoutu.

e Metoda /GPSRecords/ PostMessage pfijima jako parametry
hodnoty "messageld"” a "remotelPAddress”, kde messageld je jednoznacénym identifikatorem
zpravy ve formatu GUID, slouZicim pozdéji k parovani datové sady s feedem chyb auditniho



zdznamu a remotelPAddress je fetezec uvadéjici zdrojovou IP adresu. V téle zpravy pak
metoda ofekavé data predavand jako MIME "text/plain"

Datovou sadou je obsah zpravy, kterd je tvofena daty formatu XML dle dokumentu Technicky
predpis datového formatu telemetrickych

2.4.2.3 Zabezpecleni

Volani je provadéno se Sifrovanim protokolem HTTPS

2.4.2.4 Chybové stavy a reakce na chyby

Obé metody vraceji chybové kédy dle standardu protokolu http/2.0. Uspéiné volani metody je
identifikovano navratovym kédem 200.

V piipadé chyby jsou vraceny kédy 500.YYY, kde YYY predstavuje vlastni detail kategorie kédu chyby:
31X REST - chyba volani metody

32X REST — chyby obsahu a kédovéni znakt

33X REST — nedostupnost nebo timeout interni cache

37X Problémy pfistupu k rozhrani fronty

38X Zamek nebo timeout pfi odeslani do fronty

39X Jina chyba modulu REST

Chyby 500.31X — 500.33X jsou vraceny na klienta, ostatni chyby jsou zapsdny pouze do auditniho
logu.

Pouze chyby 500.33X jsou fesitelné opakovanym voldnim metody se stejnym obsahem s prodlenim. U
ostatnich chyb vede takové reseni pouze k obdrZeni stejného chybového hldseni a diirazné se na
klientu nedoporucuje.

2.5 Popis dat a format

Data budou pfedavana v obecném a standardizovaném formatu XML (Extensible Markup Language).

Kompletni popis dat pro vSechna vozidla vyplyvd ze samostatného dokumentu Technicky predpis
datového formatu telemetrickych tdaju, kde jsou také uvedeny popisy, hodnoty, kterych nabyvaji,
jednotky a informace v jakych pfipadech jsou dané parametry povinné. V pfipadé, Ze je néjaka
odli$nost mezi vozidly RSD a dodavatel( tdriby, je toto uvedeno v dokumentu jako poznamka ke
konkrétni poloice.

Podrobné informace o formatech, €iselniky, pFiklady a navody jsou umistény jako aktualni a
pfedchozi podporované verze tohoto dokumentu a dokumentu Technicky pfedpis datového formatu
telemetrickych tdajd na strankach https://podporaGPS.rsd.cz. Ke viem informacim uvedenych na
téchto strankach je vedeno datum platnosti informace.

Objednatel si vyhrazuje pravo zménit formalni naleZitosti komunikacniho protokolu. K takové dGpravé
dat ¢i datové komunikace Objednatel Dodavatele pisemné vyzve s uréenim lhity, dokdy musi
Dodavatel pfejit na nové uréeny protokol, pfiéemz tato lhiita nebude kratsi nez 6 mésicl od dorudeni
vyzvy Dodavateli.



2.6 Evidence uZiti konkrétnich vozidel a ndstaveb v ramci €innosti

Dodavatel je povinen evidovat jednotlivé ¢innosti a uZiti jednotlivych konkrétnich nastaveb dle
odstavce 3.2.1.2 v provoznim deniku v systému ISUDaS a tento provozni denik musi byt v souladu se
zasilanymi daty GPS.

Provozni denik slouZi k zaznamendavani provoznich Udajt. Za kazdy den je veden jeden denik.
V provoznim deniku je moZné evidovat vyjezdy a navraty vozidel, po€asi a jiné udélosti

{mimofadné udalosti, poruchy, ad.)



PREHLED DELEK KOMUNIKACI
Silnice L.tridy

Pardubicky kraj okres Svitavy

Délka
Okres |nazev komunikace silnice
CZ0533 | SVITAVY 34 32,02
35 51,317
43 30,963
CZ20533 SVITAVY 114,3
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Pfiloha ¢. 2

POLOZKOVY ROZPOCET PLNENi

RAMCOVADOHODA - spary a trhliny AB

Sil. . tf. Pardubického kraje, spary a trhliny, okr. Svitavy

Cislo Ramcové dohody: 11PU-005323 ev.C. 243/25

SO 101 Spéry a trhliny ve vozovce s AHV 936 100,00 Ké
SO 102 Pretésnéni pfi¢nych spar monolitického ilabu 60 000,00 K¢
SO 180 DIO 204 405,00 K¢
[Nabfdkové cena za 12 mésict v K& CELKEM bez DPH 1200 505,00 Ké
21% DPHvKE 252 106,05 K¢
|Nabidkova cena za 12 mésicil v K& CELKEM vietné DPH 1452611,05 K¢
INabidkové cena za 24 mésicii v KE CELKEM bez DPH 2401 010,00 K¢
21% DPHvKE 504 212,10 K&
|Nabidkova cena za 24 mésicit v KE CELKEM vEetné DPH 2 905 222,10 K&

Nabidku podava:



Priloha ¢&. 3

SEZNAM PODDODAVATELU

a) Dodavatel nevyuzije pfi plnéni pfedmétu Ramcové dohody a dil¢ich smluv Zadnych

b)

1.

2.

3.

poddodavatelt.

Dodavatel vyuzije pifi plnéni pfedmétu Ramcové dohody a dil¢ich smluv nasledujicich

poddodavatelt:

jméno/nazev:
se sidlem:
I1CO:

rozsah plnéni:

jméno/nazev:
se sidlem:
1CO:

rozsah plnéni:

Jjméno/nazev:
se sidlem:
1CO:

rozsah plnéni:

DROMOS Construction s.r.o.

Mikulasska 2184/46a, Pod Bezru¢ovym vrchem, 794 01 Krnov
09258591

10 %

RPS s.r.o.

Primyslova 199/2, 250 64 Mésice
23729112

10 %

Silverton s.r.o.

Za zastavkou 373, 109 00 Praha 10 — Dolni Mécholupy
24283410

10 %



Priloha ¢. 4
PREDAVACI PROTOKOL - VZOR

Reditelstvi silnic a dalnic s. p.

se sidlem Cer&anska 2023/12, Kr¢&, 140 00 Praha 4
ICO: 65993390

(déle jen ,,RSD*)

a

jméno/nazev: EDS Trade s.r.o.
se sidlem: Cerveny dviir 1180/18, Pod Cvilinem, 794 01 Kmov
ICO: 03832210

(déle jen ,,Dodavatel®)
timto potvrzuji, Ze nize uveden¢ho dne, mésice a roku:

1. Dodavatel odevzdal a RSD od ngj ptevzalo nasledujici Plnéni:

druh Plnéni: [bude dopinéno]
mnozstvi / rozsah: —

specifikace PInéni (napf. vyrobce, model, typ, znacka): [bude doplnéno]
2. Spole&né s PInénim Dodavatel odevzdal a RSD od néj prevzalo nasledujici Dokumentaci vztahujici
sekPineni:  [ECHERNIRINENG
3. RSD uvadi, ze:
a) vyse uvedené PInéni bylo prevzato RSD bez zjevnych vad.
b) vyse uvedené Plnéni bylo pievzato RSD s nésledujicimi zjevnymi vadami: —
4, Tento piedavaci protokol se podepisuje ve dvou (2) stejnopisech s tim, Ze jeden (1) stejnopis je
ur&en pro RSD a jeden (1) stejnopis je uréen pro Dodavatele.

V Praze dne V Praze dne

Reditelstvi silnic a dalnic s. p. EDS Trade s.r.o.

jednatel a obchodni feditel



Priloha ¢. 5

DILCI OBJEDNAVKA - VZOR

Cislo souvisejici Rdmcoveé dohody: 11PU-005323 ev.¢. 243/25
Cislo dil¢i objednavky:
Ze dne:

Objednatel: Dodavatel:
Reditelstvi silnic a dalnic s. p.
Sidlo:

Adresa:

. 1C0:;
ICO: 65993390 DIC:

DIC:  CZ65993390
zapsany v obchodnim rejstiiku pod sp. zn.:

A 80478 vedenou u Mé&stského soudu v Praze

Tato dil¢i objednavka je navrhem na uzavieni dil¢i smlouvy ve smyslu ¢l. III uzaviené Ramcové
dohody. Zpusob akceptace diléi objednavky dodavatelem (uzavieni diléi smlouvy), obchodni, smluvni
a platebni podminky a dalsi prava a povinnosti smluvnich stran touto dil¢i dohodou vyslovné
neupravena stanovuje Ramcova dohoda.

Na zikladé uzavirené Ramcové dohody u Vis objednavame:

[ S S N

Meisto dodsin - |50

Celkova hodnota objednavky v K& bez DPH / v&. DPH: [FISENRIEN / DRSNS

Objednatel pouZije ptijaté plnéni pro Gcely, které nejsou piedmetem DPH a ve vztahu k danému plnéni
nevystupuje jako osoba povinna k této dani.

Objednatel pouzije ptijaté pInéni pro Gcely uréené k ekonomické ¢innosti a ve vztahu k danému plnéni
vystupuje jako osoba povinna k DPH.



