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1.

2.

Ulhreaven aesvesroondni ivil i chbo Mubshil Ly KORR

1.1. PBpjs ppzaddvkuuaseuddasndhiocstazuu

- dprava tvorby KIR o problematiku nabidkovych tras
- do nastaveni zakladnich parametr( tabulky pfidat checkbox zobrazovat nabidkové trasy
- ve vystupu KIR budou zobrazovény nabidkové trasy v zavislosti na volb& checkboxu

- pokud budou nabidkové trasy zobrazeny budou vhodné& zvyraznény.
1.2. Nid¥vhhréséa i
Implementace feSeni - viz. predchozi bod vyse

naslednych mezidobi™

2.1. Popis poZadavku a soutasného stavu
novy atribut ve vypoétech jizdni doby, ktery urduje:

Z jaké dopravny (stanice/odboéky/zastavky) se mé poditat mezidobi pro dalsi viak.

2.2. Navrh FeSeni
Implementace feSeni — viz. pfedchozi bod vyse
i HrmiE v it i ibearwed i aa nréesd

mezidobi pro elektromechanicka zabezpedlovaci zafizeni
v nadvaznosti na zmény vyvolané pfedpisem D1. ast prvni

3.1. PBpis ppzadavkiuaseuddsnehioostazuu

tykd optimalizace a zpiesnéni ¢asovych norem v provozu, kde jsou stéle vyuzivdna
elektromechanicka zabezpelovaci zafizeni (EZZA).

EZZA jsou starsi typy staniénich zabezpefovacich zafizeni, které k zajist&ni logickych zévislosti
mezi navéstidly a vyhybkami vyuZivaji kombinaci elektrickych obvod( (relé) a
mechanickych/elektromechanickych prvk@ (zév&rné a zapinaci zafizeni, hradlové zaraZky).
Zajistuji bezpeénost provozu tim, Ze:

Zavislosti navéstidel na poloze vyhybek.

Zavé&rem (uzamé&enim) viakové cesty b&hem prijezdu viaku.

Vylouéenim soudéasnych jizdnich cest, které se kiizi nebo ohroZuiji.

Kontrolou spravné postavené viakové cesty.
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3.2. Ndgvhhreseer i

Implementace feSeni — viz. pfedchozi bod vyse

ovani dat TIR do ETD - smazéani TIR v pripadé zrudené

kapacity

4.1. Pepissppzadavkiuassoncasnéhioostaa

Uprava fe¥eni, aby byl smazan TIR, (i pokud je ve stavu hotovo) a nebyl ptedavan do ETD, v
pfipad&, Ye dojde v KT ke zrueni DIR (pozadovaného vlaku)).

4.2, Ndgvhhréseei i

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

5.1. PBpisyppzadaykiwassondasnéhioostamu

Obsah fedeni ve vazbé na Upravy KANGO KMEN nebo v ramci pifechodu éiselniku HV v K-GVD
na REVOZ.

Popis zadani je uveden v bodé o hybridech v ¢asti KANGO KMEN V principu jde vypodet JD aby
umozZnil vypodet IJD na bateriovy pohon na tratich kde je odli§n4 trakce neZz mé HV tj.
neelektrifikované nebo jina napéjeci soustava. Pravdépodobné bez Uprav na strané K-GVD

Hybridni vozidlo - pro tyto uéely vozidlo, které je schopné jizdy v zavislé i nezavislé trakci

Stavaijici stav:

- hnaci vozidlo nezéavislé trakce - na karté Dynamika mé u v8ech charakteristik
(Charakteristika 3 kV, Charakteristika 25 kV, Charakteristika 15 kV vybramo: Ziadna) Toto
vozidlo se miZe pfi vypoétu ID v K-GVD pohybovat na vech trakcich i kolejich bez trakce

- hnaci vozidlo elektrické trakce - na kart& Dynamika m4 u prisluiné trakce vybrano
Prv4, u ostatnich Ziadna

- hnaci vozidlo elektrické trakce vicesystémové - na kart& Dynamika ma vybrano vice
trakci, typicky Charakteristika 3 kV - Prv4, Charakteristika 25 kV - Druh&; takové vozidlo ma
~kmenova data" v fad& 3xx0, data pro charakteristiku Prvé v fadé 3xx1 a data pro
charakteristiku Druhd v fad& 3xx2. Vozidlo s trakcemi 3 kV, 25 kV i 15 kV mé v fad& 3xx1
charakteristiku pro 3 kV, v fad& 3xx2 charakteristiku pro 25 kV i 15 kV (byvé stejnd), potom
ma vybrdno Charakteristika 3 kV - Prvé, Charakteristika 25 kV - Druha, Charakteristika 15 kV
- Druhé

Navrh pro hybridni vozidilo:
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- na kartu Dynamika doplnit volbu pro Charakteristika Nezdavisla trakce a mozZnosti v
trakcich rozsifit o volbu Tretia; ptislu$na data potom budou v fadé 3xx3

- hybridni 3 systémové vozidlo s trakcemi 3 kV, 25 kV, 15 kV a nezdvislou trakci potom
bude mit nasledujici kombinaci trakci:

kmenové fada 3xx0, resp. 6xx0 pro jednotky)

Charakteristika 3 kV - Prvé (pro lokomotivy data v fadé 3xx1, pro jednotky v fad& 6xx1)
Charakteristika 25 kV - Druh4 (data v fadé 3xx2, pro jednotky v fad& 6xx2)
Charakteristika 15 kV - Druh4 (data v fadé 3xx2, pro jednotky v fad& 6xx2)
Charakteristika nezavisld - Tretia (data v fadé 3xx3, pro jednotky v fadé 6xx3)

Pfechod mezi zavislou a nezavislou trakci pfi vypoétu JD bude stejny jako pfi stavajicim
piechodu mezi trakce mi 3 kV a 25 kV. Vozidlo se bude pohybovat dle charakteristiky na

prislu§ném systému

- nezavislou trakci bude mozno vybrat u v8ech fad, tedy budou mozné véechny
kombinace (napf. 3 kV + nezavisld, 25 kV + nezavisla, 3 kV+25kV+nezavisld apod.)

- vozidlo jen s jednou zavislou trakci a s nezavislou trakci (napf. 25 kV + nezavisld),
bude mit ,kmenovéa data" v fadé 2xx0 (lokomotiva, jednotka v fadé 5xx0), data pro 25 kV fadé
2xx1, resp. 5xx1 (Prvé), data pro nezavislou trakci v fadé 2xx2, resp. 5xx2 (Druh4)

- u stavajicich vozidel nezavislé trakce (u v8ech stévajicich trakci 3 kV, 25 kV a 15 kV
vybrano Ziadna), ptedpokladdam defaultni dopIn&ni Prv4 u trakce Nezavisl4

(potieba Fesit tak, aby vozidlo s vybranou pouze nezavislou trakci bylo schopno jizdy na viech
tratich, zatimco hybridni vozidlo pojede na tratich s trakci na charakteristiku pfislu§ného
systému a na nezavislou trakci jen na usecich bez elektrifikace)
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5.2. Navrh FeSeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

6. Uprava ireseni vwnodiu iizdnich dob v souvislosti se zusenim
rvchlostnikd typu 3

6.1. PBpjs ppzaddvkuuaseudasnelioostasruu

Uprava fe¥eni K-GVD aby pro vypoé&et ID ve viech modulech KANGO pro vozidla s pfechodnosti
3 nevyZadoval rychlostnik typu G. Uprava fe$eni K-GVD aby testoval pfechodnost HV.

6.2. Ndyvhhréséan i
Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

5/13
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7.

Uprava iresSeni modulu KR

7.1. PBpis ppzadavkiuuassoudasnéhioostaru

V souéasnosti modul KIR generuje vlaky osobni dopravy vefejné i neveiejné. Je potfeba do
tabulky KIR vlaky, které maiji piiznak *osobni doprava neveiejn4”, neuvadét.

Fm -
8F Viak 54-1378/3 - DUR X<

Obecné Zadost, DJR Komumikace Rizné Kalemii' Casya koleje Dispozice Ukony Diufly Subjekty HY, PV Pomamky, sluzby IDS  Pokyny
Seznam doprawvmich druhii viaku

z Do DuhVi KV KalN  Kalld Kalod KalText
[R] Prha-Holesovice Salzburg HbF R Qbn jede BYIL

7.2. Nidgvhhiréséan i
Implementace feSeni — viz. pfedchozi bod vyse

Tmffiommaowaanii uwZivatelil imfonmadcnim texiem v Tresdii aamliikace

K-GVD

8.1. PBpjs ppzaddykuiazseutasnehioostayuu
MoZnost zobrazit uZivatelim KANGO-GVD text zadany oprévn&nym uZivatelem (napf.
administratorem). Uelem je informovat uZivatele napf. o planované odstavce.

MozZno FeSit spole&né se stejnym bodem pro zasiléni zprév uZivatel@im u ostatnich modul
KANGO, pfipadné& i s bodem pro zobrazeni pfihléSenych uZivateld.

8.2. Nd¥vhhréséai i

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

Nisiro] mro administratora K-GYD - zobrazeni pibihlasenvch
uzivatelii

9.1. PBpis ppzadavkuvasoucasnehioostayuu

MoZnost zobrazeni seznamu aktuéln& pfihldSenych uZivatell v&etn& moZnosti ukon&eni &innosti
vybraného uZivatele (stejné feseni jako je poZzadovéno u K-TRAS a K-KMEN).

Po jednani 10.2. Bude upfesné&no misto, kde maji byt uvedeni pfihlaseni uzivatelé zobrazeni.

MozZno Fesit spoleéné se stejnym bodem pro zobrazeni seznamu pfihla$enych uZivatelim u
ostatnich modul& KANGO, pripadn& i s bodem pro zasildni informaéniho textu uZivatelGim.
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9.2, Ndavhhreseni i

Implementace feSeni — viz. predchozi bod vyse

7y

10. Uprava stavového modelu KANGO TRAS pii zméné
dopravni sité

10.1. Popis pozadavku a sou€¢asného stavu

- pokud je trasa ve fézi ndz, tak pfi zmé&né sit&, kterd se ho tyka, tras piejde do faze “kdz.”
Spravn& by méla zistat ve fazi *ndz". To samé plati i pro f4zi “fdz”a *prd”. Zmé&na sit& nesmf
zplisobit zm&nu t&chto fazi u DIR. A to z ddivodu toho, Ze je to jiZ na stran& dopravce a
neodekdva se samovolnd zména faze u IM. Dopravce nevi, ze néco ménime. V soudasné dobé
se stavy Yadosti u IM a dopravce *rozhodi” a zp(isobuje to datové problémy.

- po odmitnuti prvniho navrhu DIR - ve fazi *ndz" zabezpeéit pfedani této informace do trasy
vlaku a jejiho predéni do KANGO-GVD.

Po jednani 10.2. Diskutovano. P¥i vzniku nového bodu (pfevodu databdze na novéd kmenova
data) pfijde trasa v K-GVD o stav "Hotovo". P¥i opakovaném vyslani trasy KT nehlid4 stav
“Hotovo"”. Nové bude KT hlidat, aby pfi opakovaném vyslani méla pfipojena trasa v K-GVD stav
“Hotovo". Bude provedeno. Pfi pfevodu databdze na novd kmenova data provéfit, zda se
automaticky nastavuje pfiznak *Modifikovany - poslat DIR").

10.2. NA&vrh Feeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

11. UmoZnéni prijmu 2adosti o trasu v pfipadé nasobné
poZadovaného disla viaku

11.1. Popis pozadavku a sou€asného stavu

V pfipadé, Ze je v Zadosti od dopravce pfijde vice &isel v trase zadosti bude pouzito &islo viaku
z kontingentu d&isel pro Z2&dosti bez uréeného ¢isla viaku.

11.2. NA&vrh Feeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

5 & -}

12. Kontrola stejného zadani Gkonl u vSech napojenych DIR
v KANGO Tras

12.1. Popis pozadavku a sou€asného stavu

7/13
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Kontrolovat pfi editaci vice DIR nebo pfi napojeni vice DIR do jedné trasy shodu tkon( ve
v8ech DIR napojenych na trasu.

12.2. NA&vrh FeSeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

13. I"Jp_rava komunikace mezi KANGO TRAS a KOKA mimo JRD
nebo Uprava uZivatelského FeSeni JRD s cilem zajisténi
pfehlednosti zpracovani zprav

13.1. Popis pozadavku a sou€asného stavu
KT nebude nové komunikovat s KOKA trs JRD, ale stane se klientem K-Modulu. Pfedmé&tem
fe$eni neni uZivatelské rozhrani nad seznamem zprav. Pfedpoklada se, Ze pro piehled o

zprévéach bude vyuzivdno feseni K-Modulu.

13.2. NA&vrh Feeni

Implementace feSeni - viz. predchozi bod vyse

7y

14. Uprava chovéni tikonli v KANGO TRAS pii pfijmu Zadosti a
tvorbé navrhu

14.1. Popis poZzadavku a soutasného stavu
Pfi prijmu Zadosti a pti editaci DIR:

. aby v bodé s pobytem byl vZdy ukon (za pobyt je poZzadovéan rozdilny &as pfijezdu a
¢as odjezdu nebo uvedeni minimalni pobytu).

) aby v bod& s ukonem ,pobyt kratsi neZ plil minuty® byl vZdy i jiny tkon.

) aby nebylo moZné pofidit Ukon IM - pfijimat jenom Ukony dopravce.

) aby pii zmé&né& HV, byl vZdy zadéan ukon Pfepiah.

. Aby pfi zm&né& parametr trasy byl vZdy zadan tkon

14.2. NAvrh Fe8eni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

15. Informovéni uZivateld informaénim textem v prostiedi
aplikace KANGO-TRAS

15.1. Popis pozadavku a sou€¢asného stavu

8/13
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MoZnost zobrazit uZivatelim KANGO-TRAS text zadany oprévn&nym uZivatelem (napf.
administratorem). Uelem je informovat uZivatele napf. o planované odstavce.

MozZno FeSit spole&né se stejnym bodem pro zasiléni zprév uZivatel@im u ostatnich modul
KANGO, pfipadné& i s bodem pro zobrazeni pfihldSenych uZivateld.

15.2. NA&vrh Feeni

Implementace feSeni — viz. pfedchozi bod vyse

16. Nastroj pro administratora KANGO-TRAS - zobrazeni
pfihlagenych uZivateli

16.1. Popis pozadavku a sou€¢asného stavu

MoZnost zobrazeni seznamu aktuéln& pfihldSenych uZivatelli v&etn& moZnosti ukon&eni &innosti
vybraného uZivatele (stejné fedeni jako je poZzadovéno u K-GVD a K-KMEN)).

MozZno Fedit spoleéné se stejnym bodem pro zobrazeni seznamu pfihla$enych uZivatelim u
ostatnich modulé KANGO, pfipadn& i s bodem pro zasilani informa&niho textu uZivatelGm.

16.2. NA&vrh Feeni

Implementace feSeni - viz. predchozi bod vyse

17. Zména resSeni zadavani a vymezovani dat délek staniénich
koleji véetné& nové poloZky .délka uZitedné koleje dle ETCS"

17.1. Popis pozadavku a sou€¢asného stavu

Bude piepracovéano feseni zaddvani a vymezovéni dat délek staniénich koleji, aby bylo v
souladu s piedpisemn D5/1. Bude soudasné vytvoiena novéa polozka ,délka uZite¢né koleje dle
ETCS*

17.2. NA&vrh FeSeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

9/13
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18. PoZadavek na tpravu vvchozi hodnoty uvoliiovaci rychlosti

18.1. Popis pozadavku a sou€¢asného stavu
UmozZnit zadani prézdné (null) hodnoty u uvolfiovaci rychlosti (pfidani hodnoty do
Ciselnikuw).

Provést konverzi hodnoty uvoltiovaci rychlosti z ,0* na ,-* u v8ech névéstidel v dopravnich
bodech a usecich s hodnotou Provoz ETCS ,-* a zéroveii dany bod & dsek neobsahuje ani jednu
kolej s zadanym profilemn ETCS L2.

Prodiskutovéano 4.2.

1) Do uZivatelského rozhrani dat hodnotu ,nevybramo™. Prodiskutovat zda nova hodnota
nevybrano nebo pomicka.

2) U v8ech bod, kde je dnes uvolfiovaci rychlost 0 hromadn& pirepsat hodnotu 0 na
nevybréno viz podminky v 2. Odstavgi.

Vychézime z toho Ze uvoliiovaci rychlost mtZe byt nulovou hodnotu, které je v datech
vyjédiena 0. Ale zaroveii potiebujeme vyjadfit, Ze uvolfiovaci rychlost neexistuje, napf. na
tratich bez ETCS, tak proto poZzadujeme novou hodnotu ,-".

Zména hodnoty uvolfiovaci rychlost z ,,0" na ,,-* mé dvé& podminky - pokud dopravni bod &i
usek mé Povoz ETCS ,-* a zaroveii se v bodé ¢i useku neni ani jedna kolej s ETCS profilem L2,
tak se u navéstidel v daném bodé& a useku zméni uvolfiovaci rychlost z 0 na -. Podminka s

koleji s profilem L2 m4 za udel eliminovat pifedpfipravena data v misté& kde ETSC neni jesté
~aktivované®, ale data ETCS jsou jiZ pofizena.

18.2. NA&vrh FeSeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

7

19. Uprava testu kontroly rvchlostnich profilt ETCS

10/13

19.1. Popis poZzadavku a sou€asného stavu

Absence rychlostnich profili ETCS na nékterych objektech v bodech a hranach zplisobi
nepouZitelnost kontroly dat.

Kontrola dat rychlostniho profilu ETCS v K-Kmen vyhodnoti Ze v objektech, kde neni zadana
urovefl ETCS L2 - chybi rychlostni profil ETCS a vréti chybové hlé$eni, pfi¢emZ se jedna o
Zadoucf stav.

Pro praktickou pouZitelnost bude nutné upravit testy dat rychlostnich profilG ETCS navézanim
na podminku zadané trovné ETCS L2.
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19.2. NAvrh Fegeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

20. Doplnéni vvznacovani poloZzek v mapé
20.1. Popis pozadavku a soutasného stavu
Dale by bylo Zadouci pro snadnéjsi orientaci a praci v K-Kmen doplnit vyznadovani zadanych

dat v mapovém zobrazeni infrastruktury po vzoru napf. zadanych/nezadanych pomalych jizd v
~Panelu pre vyznadovani*, viz obrazek.

Doplnit vyznadované polozky:.:

zadané rychlostni profily ETCS;

nezadané rychlostni profily ETCS;

zadany vyhradni/vyhradni s vyjimkami/smi$eny provoz ETCS;
nezadany Zzadny provoz ETCS;

zadan4 uroveii ETCS L2;

nezadand uUroveil ET CS L2;

pfipadné dalsi poloZky a revize souéasnych a nepouZivanych (k diskuzi).

20.2. NAavrh Fegeni

Implementace feSeni - viz. pfedchozi bod vyse

11/13
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21. Export dat dopravnich tsekl

21.1. Popis pozadavku a sou€asného stavu
Prosim o umoZnéni exportu seznamu Dopravnich Useku z klienta KK. Jedna se o obdobny
export jako je u dopravnich bodf.

Sestavu a export prosim rozsifit o Provozovatele, Délku a Trasovaci délku. Provozovatel by mél
byt ve druhém sloupci.

Hodnotu ZZ prosim zménit z ¢isla na textovou poloZku.

21.2. NAvrh FeSeni

Implementace feSeni - viz. predchozi bod vyse

22. Informovani uZivateld informaénim textem v prostiedi
aplikace K-KMEN

22.1. Popis pozadaviku a sou€asného stavu
MoZnost zobrazit uZivatelm KANGO-KMEN text zadany opravn&nym uZivatelem (napf.
administratoremn). U&elem je informovat uZivatele napt. o planované odstévce.

MozZno Fe$it spoleén& se stejnym bodem pro zasiléni zprév uZivatel@im u ostatnich modul
KANGO, pfipadné& i s bodem pro zobrazeni pfihléSenych uZivateld.

22.2. NAvrh FeSeni

Implementace feSeni — viz. pfedchozi bod vyse

23. Néastroj pro administratora K-KMEN - zobrazeni
prihlaSenych uZivatelii
23.1. Popis pozadavku a sou€asného stavu
MoZnost zobrazeni seznamu aktuéln& pfihldSenych uZivatelli v&etn& moZnosti ukon&eni &innosti
vybraného uZivatele (stejné fedeni jako je poZzadovéno u K-TRAS a K-GVD).

Po jednani 10.2. Bude upfesné&no misto, kde maji byt uvedeni pfihla$eni uzivatelé zobrazeni.

MozZno Fedit spoleéné se stejnym bodem pro zobrazeni seznamu pfihlaSenych uZivatelim u
ostatnich modul KANGO, pfipadn& i s bodem pro zasildni informaéniho textu uZivatelGm.
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Zménové poZzadavky
aplikace KANGO

23.2. Navrh FeSeni

Implementace feSeni — viz. pfedchozi bod vyse

7y

24, Uprava poloZek GPS souradnic mna desetinny forméat

24.1. Popis pozadavku a souéasného stavu

Uprava dialogu Dopravni bod a Dopravni bod SR70. Nov& bude v SR70 zobrazen GPS formét v
desetinném formatu, ktery bude ve vychozim stavu vypoéten ze stavajicich soufadnic GPS bez
moznosti editace. Desetinny forméat bude uloZen v databazi KK a bude poskytovan ve exportu
CSV a WS KK.

Sjednoceni pouziti formatu GPS v modulech KANGO. V ostatnich modulech KANGO se nyni s
GPS polohou nepracuje a ani se to zatim nepiedpokladia.

Jedn4 se o doplné&ni tidaji o bodu o soufadnice GPS v desetinném formétu obdobné& jako v &4sti
Primarni lokality a dopln&ni do seznamu bod SR70, exportli z SR70 a do WS.

Pouzit existujlci algoritmus - zverejnit i v SR70.

24.2. Navrh FeSeni

Implementace feSeni — viz. pfedchozi bod vyse
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