Příloha č. 2
Věcná náplň řešení projektu
Projekt:	Řídicí platforma pro vysoce přesné osazování mikroelektronických komponent

Ev.č.:	FV20403

Etapy řešení:
	
Etapa
a podetapy
	
Název etapy
a stručný přehled činnosti v etapě
	
Orientační zajištění řešení
etap (organizace)
	Orientační termín
ukončení etapy
(měs/rok)

	                                                                          Rok 2017

	1. etapa
	
	
	

	DC 1.1
	Návrh a implementace SW infrastruktury
	EZconn Technologies
	Přechází do r. 2018

	DC 1.2
	Návrh a realizace rozhraní člověk-stroj (MMI)
	EZconn Technologies
	Přechází do r. 2018

	DC 1.3
	Návrh a implementace rozhraní pro datový sklad (DW)
	EZconn Technologies
	Přechází do r. 2018

	DC 2.1 
	Návrh a vytvoření laboratorního experimentálního modelu
	ČVUT
	Přechází do r. 2018

	DC 2.2
	Návrh a vývoj matematického simulačního modelu
	ČVUT
	Přechází do r. 2018

	DC 3.1
	Návrh a implementace algoritmů pro přesné optické měření
	ČVUT
	Přechází do r. 2018

	                                                                          Rok 2018

	DC 1.1
	Návrh a implementace SW infrastruktury
	EZconn Technologies
	Přechází do r. 2019

	DC 1.2
	Návrh a realizace rozhraní člověk-stroj (MMI)
	EZconn Technologies
	06/2018

	DC 1.3
	Návrh a implementace rozhraní pro datový sklad (DW)
	EZconn Technologies
	06/2018

	DC 2.1 
	Návrh a vytvoření laboratorního experimentálního modelu
	ČVUT
	06/2018

	DC 2.2
	Návrh a vývoj matematického simulačního modelu
	ČVUT
	06/2018

	DC 3.1
	Návrh a implementace algoritmů pro přesné optické měření
	ČVUT
	Přechází do r. 2019

	2. etapa
	
	
	

	DC 1.4
	Testování a integrace MMI
	EZconn Technologies
	Přechází do
r. 2019

	DC 1.5
	Testování a integrace DW
	EZconn Technologies
	Přechází do r. 2019

	DC 2.3
	Návrh a implementace algoritmů pro iterative learning control
	ČVUT
	Přechází do r. 2019

	DC 2.4
	Návrh a implementace algoritmů pro generování trajektorie
	ČVUT
	Přechází do r. 2019

	[bookmark: _GoBack]
	                                                    Rok 2019
	
	

	DC 1.1
	Návrh a implementace SW infrastruktury
	EZconn Technologies
	062019

	DC 1.4
	Testování a integrace MMI
	EZconn Technologies
	06/2019

	DC 1.5
	Testování a integrace DW
	EZconn Technologies
	06 2019

	DC 2.3
	Návrh a implementace algoritmů pro iterative learning control
	ČVUT
	06/2019

	DC 2.4
	Návrh a implementace algoritmů pro generování trajektorie
	ČVUT
	06/2019

	DC 3.1
	Návrh a implementace algoritmů pro přesné optické měření
	ČVUT
	06/2019

	3. etapa
	
	
	

	DC 1.6
	Testování a integrace navržených algoritmů do řídicí platformy
	EZconn Technologies
	Přechází do r. 2020

	DC 2.5
	Simulační a experimentální verifikace a validace navržených algoritmů
	ČVUT
	Přechází do 
r. 2020 

	DC 3.2
	Testování a integrace algoritmů pro přesné optické měření
	ČVUT
	Přechází do r. 2020

	
	                                                     Rok 2020
	
	

	DC 1.6
	Testování a integrace navržených algoritmů do řídicí platformy
	EZconn Technologies
	062020

	DC 2.5
	Simulační a experimentální verifikace a validace navržených algoritmů
	ČVUT
	06/2020 

	DC 3.2
	Testování a integrace algoritmů pro přesné optické měření
	ČVUT
	06/2020

	4. etapa
	
	
	

	DC 1.7
	Implementace řídicí platformy na prototypovém HW, verifikace a validace technologie
	EZconn Technologies
	Přechází do 
r. 2021

	
	                                                       Rok 2021
	
	

	DC 1.7
	Implementace řídicí platformy na prototypovém HW, verifikace a validace technologie
	EZconn Technologies
	06/2021



