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Definice

Systémova sbérnice RS HDRU a DIC

Protokol pro vyménu dopravnich informaci mezi centry

Datové distribu¢ni rozhrani

Dopravni informaéni centrum

Global Network

Jednotna georeferencni sit pozemnich komunikaci vyuzivana NDIC
Hlavni dopravni fidici ustfedna

Jednotny systém dopravnich informaci

Narodni dopravni informaéni centrum provozované RSD

Otevieny standard beztabulkové lokace pro sdileni informaci
o dopravé, pocasi atd.

Ridici systém
Reditelstvi silnic a dalnic s.p.

Kanal dopravnich informaci, jejichz distribuce probiha
prostfednictvim rozhlasového vysilani.

Technicka sprava komunikaci hl. m. Prahy, a.s.

Systém jednotné trigonometrické sité katastralni — je pravouhly
soufadnicovy referen¢ni systém pouzivany v geodézii na uzemi
Ceské republiky a Slovenské republiky (pro zeméméfické prace
v civilnim sektoru).

Model sité pozemnich komunikaci StreetNet vyuzivany TSK

Souradny systém pro lokalizaci dopravnich udalosti
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1. Uvod

Zadavatel pozaduje rozsifeni funkcionality RS HDRU a DIC o softwarovou aplikaci (dale jen
.Modul dynamické lokalizace“ nebo “Modul’), kterd bude tvofit jadro sluzby provadéjici
obousmeérny preklad mezi nize uvedenymi lokalizanimi systémy. Pouzitim této aplikaci bude
mozne:

e Rozsifit stavajici dopravni informace poskytované prostfednictvim RS HDRU a DIC
dalSim odbératelim o dalSi zpUsoby lokalizace dopravnich informaci a tim pfispét k vétsi
otevienosti a celkové efektivité (celkové uspésnosti pfenosu) dopravnich informaci. Tato
funkcionalita bude v budoucnu implementovana jak v nativnich protokolech DDR3
datového distribuéniho rozhrani RS HDRU a DIC, tak pfi pfedavani dopravnich informaci
ve formatu DATEXII.

e Zefektivnit praci RS HDRU a DIC v souvislosti s rizikem ztraty lokalizace dopravnich
informaci pfi zmé&né mapového podkladu v RS HDRU a DIC (obvykle dvakrat roéné).

e ZvysSit schopnost prebirat dopravni informace od tfetich stran bez nutnosti prace
nad totoznym mapovym podkladem na strané RS HDRU a DIC i poskytovatele informace
(napf. slozek 1ZS).

Poptavany Modul dynamické lokalizace musi mandatorné provadét konverze lokalizaci
dopravnich informaci mezi témito lokalizacnimi systémy:

e Popis mista pomoci TMC lokace (stanoveny v ISO EN 14819).

e Popis mista systémem otevieného beztabulkového popisu lokace OpenLR.

e Popis mista pomoci identifikatord usek( modelu sité pozemnich komunikaci vyuzivanych
RS HDRU a DIC — StreetNet, resp. NDIC RSD — Global Network (v kombinaci
se staniéenim konce a poéatku udalosti). Modely sité splfiuji normu CSN EN 1SO 20524.

Protoze popis pomoci TMC lokaci a identifikatoru sité GN je zavisly na konkrétnim mapovém
podkladu, tedy konkrétni verzi sité StreetNet/GN a konkrétni verzi TMC lokaénich tabulek,
je zapotrebi provadét konverze i mezi riznymi verzemi téhoz podkladu.

S ohledem na sledovani efektivity konverze mezi lokaénimi systémy musi Modul dynamické
lokalizace umoznit ovérovat Uspésnost konverze lokalizace dopravni udalosti provedené nad
konkrétni verzi mapového podkladu. Timto zplsobem Ize vyhodnocovat efektivitu Sifeni
dopravnich informaci rliznymi zpasoby.

Modul dynamické lokalizace musi rovnéz umoznit kédovat do OpenLR popis udalosti platné
v dobé zmény datového podkladu a tim zefektivnit jeji pfenos na novy datovy podklad
v pfipadé, Ze odbératel jesté nepfesel na novou verzi datového podkladu.

Modul dynamické lokalizace musi respektovat architekturu a integraéni vzory RS HDRU a DIC
a pro integrace vyuzivat architekturu RESTful APIl. Modul bude poskytovat webové sluzby,
které na dotaz se zadanou lokalizaci a identifikaci zdrojového zplsobu lokalizace prevedou
lokalizaci do pozadovaného tvaru (typ lokalizace, verze mapového podkladu, verze
lokaliza¢nich tabulek).

Navrh a realizace Modulu dynamické lokalizace budou provedeny tak, aby ho bylo mozno
integrovat do RS HDRU a DIC, a to prostfednictvim napojeni na jeho interni integraéni sbérnici
ESB, a zadlenit ho jako dal$i modul RS HDRU a DIC vedle té&ch jeho jiz stavaijicich,
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které budou jeho sluzby vyuZivat. Uprava daldich modulid RS HDRU a DIC, které sluzby
Modulu dynamické lokalizace budou vyuZivat pro svoji Cinnost, neni predmétem této verejné
zakazky.

2. Predmet dodavky

Pfedmétem dodavky je realizace Modulu dynamické lokalizace, poskytnuti sou€innosti pfi jeho
zakomponovani do prostfedi RS HDRU a DIC jeho provozovatelem a zaijisténi jeho provozu
v rozsahu a za podminek stanovenych v dalSich odstavcich této kapitoly.

2.1 Hlavni vlastnosti dodavky Modulu dynamické lokalizace

Modul dynamické lokalizace bude dodan jako samostatna aplikace. Bude pfedan formou
instalaéniho bali¢ku s kontejnerem Docker, ktery bude predan provozovateli RS HDRU a DIC,
ktery zajisti jeho instalaci. Dodavatel spolu s instalaénim baliCkem pfeda skript (pfipadné dalsi
nezbytné soucasti a jejich dokumentaci) a popis zplsobu sestaveni modulu a jeho instalace
do kontejneru v takové podobé, aby jakykoliv odborné zplsobily dodavatel (jimz je v sou€asné
dobé provozovatel RS HDRU a DIC) byl schopen provést nasazeni a provoz.

Dodavatel specifikuje pozadavky na virtualizovanou infrastrukturu datového centra zadavatele
potfebné pro vytvofeni provozniho a testovaciho prostfedi Modulu. Definuje pocet virtualnich
serverud, jejich vypoc€etni vykon (napf. pocétem jader), pozadavky na datova ulozisté
a pozadavky na systémovy a databazovy software tak, aby Modul dynamické lokalizace
dokazal obslouzit minimalné 10 dotazl za sekundu.

Instalaci a provoz testovaciho a provozniho prostfedi zajisti zadavatel (prostfednictvim
provozovatele RS HDRU a DIC) véetné spravy téchto prostiedi, ktera mimo jiné zahrnuje
ukony spojené s instalacemi, aktualizacemi, administraci, provoznim a bezpecnostnim
monitoringem. Tento provozovatel celkové odpovida zadavateli za provoz RS HDRU a DIC
a bude odpovédny i za provoz Modulu. Nicméné dodavateli bude umoznén zabezpecCeny
vzdaleny pfistup pro pfipad provadéni nezbytnych servisnich zasahl ve vyjimecnych
¢i mimoradnych pfipadech, kdy takovy pfistup bude nevyhnutny.

2.2 Popis HW a SW prostiedi Zadavatele a zakladni informace
o RS HDRU a DIC

Systém RS HDRU a DIC je v prostfedi TSK nasazen ve dvou prostfedich — testovacim
a produkénim. Testovaci prostfedi je urfeno pro testovani novych verzi systému pied
nasazenim do produkcéniho (ostrého) prostfedi. Koncovi uzivatelé pracuji jen v produkénim
prostiedi. Mezi testovacim a produkénim prostiedi je rozdil pouze v konfiguracich serveru.
Aplikace instalované na serverech jsou v obou prostfedich stejné, obdobné jako jejich
konfigurace.

Jako systémovy software se vyuzivda VMware vSphere™ 8.0 a novéjsi, Microsoft Windows
Server (aktualni verze edice Datacenter), Ubuntu Server LTS, Red Hat Enterprise Linux, MS
SQL Server, Zabbix a Docker. Serverové komponenty RS HDRU a DIC tvofi ESB-ActiveMQ-
Artemis, ElasticSearch, Kibana, FileBeat, WSO2 Enterprise Integrator, WSO2 Api Manager,
URL Rewrite, Microsoft Application Request Routing.
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Telematicka zafizeni a
systémy ve spravé TSK Odbératelé dat Externi systémy
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Funkéni moduly

V prehledovém schématu RS HDRU a DIC jsou zachyceny aplikaéni moduly, které jsou
pfipojeny pfes interni sbérnici ESB a komunikuji napfimo pomoci sluZzeb systému. Tyto moduly
maji své vlastni GUI ve formé& webovych aplikaci. Déale jsou v ném patrné funkéni moduly
systému, coz jsou jeho back-end moduly bez GUI. Tyto moduly maji rozhrani, vlastni
databazové ulozisté a s okolim komunikuji pres interni sbérnici. Kazdy modul, ktery uchovava
data, ma své vlastni uloZité, resp. databazi. Pak to jsou komunikaéni moduly pro komunikaci
s externimi telematickymi systémy a zafizenimi ve spravé TSK, které provadéji transformaci
pfichazejicich dat a s interni sbérnici komunikuji pomoci standardizovanych sluzeb systému.
Kromé komunikace s externim svétem zajistuji komunika&ni moduly pfedavani dat na sbérnici,
a to v normovaném tvaru, kdy komunikaéni moduly zajistuji pfeklad formatu dat na takovy,
kterému rozumi sbérnice, a také preklad externich identifikator evidovanych poskytovateli dat
na interni, které eviduje RS HDRU a DIC.

«ESBY = «ESB» = Elasticsearch =]
Enterprise integrator Int APl Manager
Filebeat E Dashboard server @ Kibana E
Bonobo Git server DEV E ActiveMQ @

Integraéni platforma RS HDRU a DIC je tvofena pomoci ESB (interni a externi sbérnici), ktera
zajistuje komunikaci mezi integraéni platformou a vnitfnimi moduly RS HDRU a DIC, mezi
integraCni platformou a externimi aplikacemi a mezi integra¢ni platformou a pfipojenymi
telematickymi zafizenimi. Jeji struktura je zachycena v dal$im obrazku. Pro kazdy modul RS
HDRU a DIC jsou na strané integraéni platformy vytvofeny potfebné sluzby, kterymi je
provadén pfijem, zpracovani a vydej dat (stavova, servisni, provozni a méfena). VSechna data
tak putuji prostfednictvim integraéni platformy z jednotlivych aplikaci i zafizeni do pFislusnych
databazi. Soucasti externi sbérnice je integracni nastroj WSO2 API Manager, ktery funguje
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jako kompletni platforma pro vytvareni, integraci a vystaveni digitalnich sluzeb jako
spravovanych rozhrani API. Umoznuje navrhovat, publikovat a spravovat zivotni cyklus API.

Datovou vrstvu RS HDRU a DIC tvofi &tyfi datova ulozisté, na &tyfech oddélenych serverech.

Chod RS HDRU a DIC je monitorovan v non-stop rezimu a zajistuje moznost prib&zného
dohledu nad jeho bezvadnym chodem, detekci jeho naruseni, rekonstrukci udalosti &i incidentu
a podporu pfi analyze a feSeni vzniklych problémd. Sledovan je predevSim HW systému
(servery) a také monitoring logt systému, kdy je kladen dlraz na kontrolu pfijmu dat
z definovanych rozhrani a interni procesy mezi moduly systému. Monitoring je strukturovan
na real-time monitoring zajistujici prubézné sledovani sité a serverd s cilem detekovat
problémy a pak analyzu souborl s auditnimi zaznamy s cilem vyhodnocovat probéhlé udalosti.
Dohled a monitoring provadi provozovatel systému.

Data systému jsou pravidelné zalohovana, aby i v pfipadé havarie nedoslo po obnoveni
provozu systému ke ztraté dat. Zalohuji se data a konfigurace, které provadi provozovatel.
Data se pfenasi na smluvené ulozisté, odkud si je pfebira spravce systému (zadavatel), ktery
vytvafi imunizované zalohy. Zalohovani na urovni virtualizacni infrastruktury provadi rovnéz
spravce systému. Cilovy stav obnoveni (Recovery Point Objective, RPO) vychazi
ze skuteénosti, Ze pro chod RS HDRU a DIC jsou nutna zejména online data, resp. nejsou
nutna data historicka. Ztrata dat z telematickych zafizeni v kratkodobém horizontu vyznamné
neovliviiuje ani statistiky v Aplikaci pro dopravni inzenyry. Hodnota RPO je stanovena na 24
hodin. Cilovy ¢as zotaveni (Recovery Time Objective, RTO) je stanovena na 24 hodin. Je to
&as nutny pro zprovoznéni serverdi RS HDRU a DIC po zprovoznéni obnovenych virtualnich
server(l spravcem systému.

V ramci provozu RS HDRU a DIC jsou nastaveny procesy proaktivniho dohledu a periodické
a preventivni udrzby, v&etné provadéni pravidelnych servisnich Ukonu, nasazovani opravnych
verzi a poskytovani podpory uzivatelim.

Sluzby podpory provadi provozovatel v sou€innosti se spravcem. Je-li problém
v infrastruktufe, je Fe$en pracovniky spravce. Vznikne-li problém v RS HDRU a DIC, je fe$en
provozovatelem. Prvotni posouzeni situace je provedeno pracovniky podpory urovné L1.
Struktura procesu a €innosti souvisejicich s vykonem ¢innosti sluzeb podpory je zachycena
v dalSim schématu.

Mezi periodicky provadéneé c¢innosti patfi kontroly vytvafeni aplikaCnich, databazovych,
bezpecénostnich a systémovych log soubor(, kontroly webovych a aplikacnich sluzeb, kontroly
dostupnosti pfichozich a odchozich dat, zalohovani a pfesun dat na offline ulozisté + ovéreni
zalohovanych dat, implementace aktualizované referenéni podkladové silni¢ni sité, véetné
vazby na lokalizani databazi, profylaxe HW vybaveni + nahrani opravnych a aktualizaCnich
zaplat.
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+  Kontrola HW (wytifeni
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+ Mésitni reporty
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Warkflow tiketd

* Vyvoldni feSeni nestandardnich stavi
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Cinnostech
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(email ze Zabbix]
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optimalizatnich opatfent
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*+  Kontrola wytvafeni logl +  Rozsifeni funkcionality
. KE)ntmI::Ingmrrvch Lepseni efektivity prace
zamnamu i i i islativni zmé:

. Preventivni Zinnosti egislativni zmény
Kontrola dostupnosti | Zména pracovnich postupl

+  Podnéty ke tméndm

+ Konzultace k pozadovanym tpravam

Exit plan

v Ipracovani a realizace exit planu

S2H)

Rozvoj

{Provddi ASO)

+  Technologicky upgrade

Aktualizace 5

silnién sité e Naslazenigejgg o Systémovd
* Valdace + Administrétorské

v Testovén

*  Aktualizace dokumentaci

+ ajisténi objednivky

(Providi

+  Konzultace k provedenym zméndm
+ Skolen uivateli a administratord k

provedenym zméndm
fl H‘-‘

Aktualizace RS HDRU a DIC predstavuiji instalace jeho novych a opravnych verzi. Provadi je
provozovatel a probihaji na kazdém prostfedi (vyvojovém u dodavatele, testovacim
i produkénim u zadavatele). Zmény jsou testovany a vyhodnoceny zvlast, nasledné
se pfechazi k instalaci na dalSi prostfedi.

-

Release management je Fizeny proces nasazovani novych verzi softwaru, at uz v ramci oprav
chyb nebo rozvojovych pozZadavkl. Zahrnuje spravu, planovani, testovani, tvorbu
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harmonogramd a Fizeni dané faze nasazeni softwarovych verzi a opravy chyb. RS HDRU
a DIC je provozovan jako nékolik softwarovych aplikaci, které jsou na sobé navzajem zavislé,
a tak nékteré release nelze upgradovat bez preru$eni provozu jedné nebo vice &asti RS HDRU
a DIC. Proto je nutné pfi nasazeni release peclivé planovat a fidit jednotlivé kroky.

Vyvojové prostiedi je provozované na infrastruktufe dodavatele a je také dostupné pouze
v jeho prostfedi. Slouzi k vyvoji aplikaci a internimu testovani. Je zcela v gesci dodavatele.

Testovaci a produkéni prostfedi jsou provozovana na infrastruktufe zadavatele (spravce)
a jsou dostupna pouze v jeho prostfedi. Slouzi pro testovani novych verzi aplikaci RS HDRU
a DIC. Na produkénim prostFedi je ostra verze RS HDRU a DIC, kterou vidi koncovi uzivatelé.
Na testovacim a produkénim prostfedi jsou udrzovany stejné verze aplikaci, pfipadné
testovaci prostfedi kratkodobé predchazi produkéni prostfedi z diavodu testovani nového
release — novy release je vzdy prvné nasazen na testovaci prostfedi a po dohodé
s Objednatelem je nasazen na produkéni prostfedi. O obé prostfedi se stara z pohledu
softwaru a aplikaci provozovatel, z pohledu HW a infrastruktury spravce. Z datového pohledu
je shoda mezi testovacim a produkénim prostfedim zajiStovana provozovatelem, kdy jsou
z produkéniho na testovaci prostfedi v pravidelnych, kvartalnich cyklech pfenaseny vSechny
dopravni informace, které maji platnost delSi nez 3 mésice, a vSechna metadata telematickych
zarizeni. V pfipadé, Ze je vytvofena nova verze aplikace, tak je po internim otestovani
z vyvojového prostiedi pfenesena na testovaci. Zde je otestovana pracovniky provozovatele
a spravce. Pokud spravce schvali dané upravy, tak je aplikace nasledné prenesena
na produkéni prostredi.

Postup je znazornén v nasledujicim diagramu, kdy faze v modrych polich provadi spravce
a faze v Sedych polich provadi provozovatel. Pfechody mezi fazemi jsou jednosmérné (modré)
i obousmérné (Cervené), kdy spravce i provozovatel miize vracet stav mezi jednotlivymi fazemi
k pfepracovani feseni.

e
B -

o -
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2.3 Specifikace pfredmétu dodavky

Pfedmétem dodavky je softwarova aplikace — Modul dynamické lokalizace, ktery bude
zaclenén do RS HDRU a DIC a ktery bude poskytovat sluzby dynamické lokalizace pro pfevod
lokalizace mezi pozadovanymi formaty. Soucasti dodavky je poskytnuti soucinnosti potfebné
pro jeho zakomponovani do prostfedi RS HDRU a DIC provozovatelem tohoto systému.
Vlastni napojeni na integraéni sbérnici RS HDRU a DIC nebo uprava stavajicich moduld RS
HDRU a DIC nejsou predmétem této dodavky.

Nicméné pfedmétem této dodavky jsou vSechny vlastnosti a soucasti Modulu dynamické
lokalizace, aby do RS HDRU a DIC byl integrovatelny a byl v prostfedi tohoto systému
provozovatelny a spravovatelny. Modul dynamické lokalizace tedy na své strané musi mit
pfislusné integracni funkcionality, aby ho bylo mozZno instalovat a pfipojit k integracni sbérnici
RS HDRU a DIC. V ramci napojeni na tuto integraéni sbérnici bude Modul vyuzivat svoji interni
kontrolu validity vkladanych dat (napf. kontrolovat datovy typ, délku proménné, znak
nebo gislici apod.).

2.4 FunkCni pozadavky na sluzbu dynamické lokalizace

Funkéni pozadavky na Modul dynamické lokalizace a jim poskytované sluzby Ize shrnout
témito body:

1. Modul dynamické lokalizace musi provadét konverzi liniovych i bodovych popisu poloh
dopravnich udalosti a informaci, pficemz na vstupu a vystupu modulu bude vyluéné
informace o poloze daného jevu.

2. Modul dynamické lokalizace musi provadét konverzi popisu poloh nejméné mezi témito
formaty:

o StreetNet/GN: Popis mista pomoci identifikatord uUseku ¢i navazujicich Usek
konkrétni verze mapové sady doplnéné o pfipadné souradnice mista, resp. konce
a podatku udalosti (tak jak je provedeno ve vystupu RS HDRU a DIC pres DDR)
a/nebo ofsetl na zacatcich a koncich useku (od zacatku daného useku ve sméru jeho
digitalizace).

e TMC: Popis mista stanoveny v ISO EN 14819, tzv. TMC lokace.
e OLR: Popis mista v OpenLR — systém oteviené dynamické lokalizace.

3. Modul dynamické lokalizace musi provadét konverzi popist poloh mezi zadanymi zplsoby
lokalizace, zadanymi typy a (riznymi) verzemi mapovych podkladu:

a. TMC - GN,
b. GN & GN,
c. OLR & GN,

d. TMC - TMC.

Smeér konverze a pfipadna znama verze mapového podkladu je parametrem dotazu.
V ramci jednoho dotazu se provadi konverze do jednoho zvoleného popisu polohy.

4. Konverze zahrnujici TMC lokalizaci na vstupu &i vystupu jsou vyzadovany pouze
v pfipadé, Ze je pro konkrétni verzi mapového podkladu k dispozici datova propojujici
vrstva na konkrétni verzi TMC lokaliza¢nich tabulek odpovidajici vstupnim €i vystupnim
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podkladim. Pouziti téchto propojovacich podkladl pfi konverzi ale neni podminkou.
Vzhledem k charakteru TMC lokalizace se nemoznost zakédovat udalost pomoci TMC
lokalizace z divodu, Ze se nachazi mimo sit pokrytou TMC lokalizaénimi tabulkami,
nepovaZzuje za chybu procesu konverze ani modulu dynamické lokalizace.

5. Modul dynamické lokalizace musi umoznit konverzi popisu polohy vramci Uzemi
pokrytého licencemi StreetNet zakoupenymi TSK, které pokryvaji uzemi hl. m. Prahy
a navazujici uzemi ve StfedoCeském kraji, pfip. maximalné Prazskou metropolitni oblast.

6. Modul dynamické lokalizace musi poskytovat své funkce pro potfeby RS HDRU a DIC
prostfednictvim webovych sluzeb pro konverzi lokace prostfednictvim REST API, ktera
bude zadana s nasledujicimi parametry:

e popis polohy v jednom z podporovanych zplsobu lokalizace (s pfipadnymi dalSimi
souvisejicimi parametry dle typu: liniovy €i bodovy, napf. ofset zacatku a konce
apod.),

e systém zpUsobu lokalizace vstupnich dat,
e pozadovany zpusob lokalizace pro vystup,

e volitelné urCeni verze mapoveho podkladu, ktery bude pouzit pro zakédovani lokace
(uOpenLR a TMC lokace se defaultné pouzije nejnovéjSi verze dat StreetNet,
u popisu pomoci ID hran bude zadani vystupni datové sady povinné), viz rovnéz
nasledujici bod 8,

e voliteIné zadat parametry pro kdbdovani lokace pomoci OpenLR (parametry algoritmu
OpenLR a ur&eni, nad kterym mapovym podkladem ma dekédovani probihat),

o |ID dotazu a ID volajiciho umoZzriujici dohledat souvisejici udalost.

7. Modul dynamické lokalizace musi jako vstupni a vystupni format pouzivat XML. Musi byt
popsana schémata pro vstupni i vystupni format. Vystup musi byt kompatibilni s vystupem
pouzivanym v Datovém distribu¢nim rozhrani (DDR) &i v DATEX Il, podle toho, kde bude
vystup pouzit.

8. Modul dynamické lokalizace musi poskytovat prostfednictvim webové sluzby predani
seznamu podporovanych mapovych podkladu pro provedeni konverze.

9. Popis aplikaénich rozhrani Modulu dynamické lokalizace a definic protokoll bude
proveden pomoci vhodného prostfedku dle odborného uvazeni dodavatele [napf. pomoci
jazyka RESTful APl Modeling Language (RAML) nebo RESTful Service Description
Language (RSDL) &i obdobného].

10. Modul dynamické lokalizace musi umozfovat praci minimalné s nasledujicimi mapovymi
podklady:

e StreetNet a jeho verze pouzivané v RS HDRU a DIC: od zadatku roku 2024 (STN
2406, 2412, 2506) a vSechny nasleduijici.

e GN ajeho verze pouzivané NDIC RSD: od zag&atku roku 2024 (2406, 2412, 2506).

o Datové rozSifeni sité StreetNet/GN umozriujici propojit tuto sit' s poZzadovanymi TMC
lokaénimi tabulkami CR verze 10.1 resp. 11 (a v8echny nasledujici) pro Uzemi,
kde v RS HDRU a DIC existuje pokryti STN. VySe popséano i jako datova propojujici
vrstva.
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11. Modul dynamické lokalizace musi umoznit praci s mnozinou ruznych verzi riznych
mapovych podkladl (dle specifikace uvedené v pfedchozim bodu). Minimalni mnozstvi
najednou podporovanych verzi mapovych podkladl je 20. Podporovany budou
od kazdého typu mapoveho podkladu jeho aktualni verze a dale nejméné 2 pfedchozi
veze, idealné verze z obdobi minimalné 12 predchazejicich mésicu.

12. Modul dynamickeé lokalizace a jeho funkcionalita musi byt natolik oteviena a Skalovatelna,
aby bylo mozné jeho budouci rozSifovani i o dalSi mapova dila, zaloZena na normé GDF,
ktera spliuji pozadavky lokalizace v OpenLR, (mj. obsahuiji hierarchii komunikaci, jejich
geometrii a jsou pIné routovatelné), formou doplnéni noveho typu mapového dila
do internich importnich nastroji modulu dynamické lokalizace. Dal$i typ mapového dila
musi byt v modulu dostupny pro provadéni konverzi jak na vstupu, tak na vystupu
ve stejném rozsahu jako mapova dila STN/GN. Pfipadné dopinéni importniho nastroje
a souvisejici upravy mohou byt realizovany dodavatelem dodate¢né a na zakladé
samostatné objednavky rozvojovych praci.

13. Modul dynamické lokalizace musi umoznit logovani pro moznost analyzy neuspésnosti
pfevodu, logovani dualezitych provoznich & bezpecénostnich udalosti véetné chybovych
stavu. Bude probihat disledné logovani zadosti o konverze lokalizace udalosti véetné
kompletni identifikace volajiciho a/nebo volaného a Casové znacky. Rovnéz budou
zaznamenavany systémové a provozni udalosti uvnitf Modulu dynamické lokalizace
a ve spolupraci s ostatnimi moduly RS HDRU a DIC véetné kompletni identifikace
a Casové znacky. Logy budou ve formatu integrovatelném do centralniho feSeni
pro vyhodnocovani provoznich a bezpecnostnich logu. Jedna se o textovy soubor
s pevnym poctem poli s oddélovacem. Logy se budou ukladat na dedikovanou sitovou
slozku (konkrétni sloZku upfesni zadavatel), do budoucna budou poskytovany do systému
TSK prostfednictvim dedikovaného rozhrani (toto pfipadné napojeni bude realizovano
dodavatelem dodate¢né a na zakladé samostatné objednavky rozvojovych praci). Logy
budou uchovavany po dobu 100 dnud. Vyhodnocovani logu probiha v sou¢asné dobé
manualné, do budoucna by mélo dojit k automatizaci tohoto procesu a vyhodnocené
informace poskytovat do SOC, resp. navazné do SIEM feSeni dle pozadavku zadavatele.

Kazdy logovany zaznam udalosti bude obsahovat pole s témito informacemi:

e Casova znamka vzniku zdznamu

o Text popisujici logovanou ¢innost

e  Stroj — server

e Cislo vldkna

e Source context — popisuje zdroj (v€etné ID souvisejici udalosti, uzivatele apod.)

o Pfipadny popis chyby

Budou logovany minimalné tyto udalosti:
e Pfijem zadosti o provedeni dynamické lokalizace

o  Odeslani vysledku provedeni dynamické lokalizace
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14.

Déale budou logovany veskeré chyby, varovani €i obdobné udalosti, které nastanou
pfi béhu kodu v Modulu dynamickeé lokalizace. Tyto logy budou uchovavany po dobu 30
dnd. Kazdy log bude obsahovat tyto informace:

e Casova znamka vzniku zaznamu
e Text popisujici logovanou ¢innost
e  Stroj — server

e Cislo vlakna

e Source context — popisuje zdroj (v€etné ID souvisejici udalosti apod.)

Pro agregaci logl z jednotlivych modulii v ramci RS HDRU a DIC jsou pouZity nastroje
Elasticsearch a Kibana postavené na nasledujicich komponentach zajistujicich potfebné
ukony:

e Filebeat. Cteni z konce logu. Pfi vypadku uchovava vSechny neodeslané zmény
a odesle je, aZz bude cesta znovu dostupna.

o Elastic Search. Formatovany log je pfecteny na vstupu. Nasledné je zaindexovan dle
nastavenych indexd.

e Kibana. Naimportuje indexovana data z Elastic Search. Na zakladé definice
vykresluje indexovana data v grafech.

Typy logt. V&echny moduly RS HDRU a DIC produkuiji dva typy logu, které jsou na Grovni
jednotlivych Modult zapisovany do separatnich soubort, nebo zapisovany do jednotného
logu:

o Aplikaéni zaznam udalosti — bézny log reportujici ¢innost Modulu.
e Auditni zdznam — zaznam o dllezité udalosti z pohledu bezpeénostniho dohledu.

Zalohovani a obnova. Modul dynamické lokalizace bude jednim z moduld RS HDRU
a DIC, a tudiz bude vybudovan a provozovan v souladu s jeho provoznimi pravidly
a postupy.

e Cilovy stav obnoveni (Recovery Point Objective, RPO) vychazi ze skuteCnosti,
Ze pro chod modulu jsou nutna online data, resp. nejsou nutna data historicka,
a také z praxe RS HDRU a DIC. Hodnota RPO je stanovena na 24 hodin.

e Cilovy &as zotaveni (Recovery Time Objective, RTO) pro cely RS HDRU a DIC je
stanoven na 24 hodin. Pro kazdy z jeho moduld to jsou nejvySe 4 hodiny.

V dalSim textu jsou vysvétleni potfebného kontextu uvedeny standardni pozadavky
zadavatele na zalohovani a obnovu. Dodavatel v ramci technické dokumentace popise
pouze podminky relevantni pro zalohovani a obnovu Modulu.

Zalohovani probiha na udrovni virtualizaéni infrastruktury zadavatele. Zalohovany jsou
vS§echny diskové jednotky virtualnich stroji formou snapshott prostfedky VMWare jednou
denné za béhu, retence bude 7 dni. Vlastni nastaveni zalohovani virtualnich stroju je
v kompetenci zadavatele jakozto poskytovatele infrastruktury. Pro zalohovani bude vyuzit
provozovany zalohovaci systém Veeam Backup&Recovery, ktery timto realizuje zalohy
a fidi si vytvafeni a mazani snapshotl zalohovanych serverQ v prostiedi VMWare
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Obnova systému se provadi pomoci Vvirtualizaéni infrastruktury zadavatele
z odpovidajicich zaloh (snapshott) virtualnich strojd. Obnovu primarné provadéji
odpovédni pracovnici zadavatele, ale vzhledem k tomu, ze obnova (restore) neni rutinni
operaci, ale jeji pribéh zavisi na konkrétnich okolnostech (kterou ¢ast Modulu je nutné
obnovit, z jakych ddvodu, z jak starych zaloh apod.), muze si vyzadat asistenci
odpovédnych pracovnikll dodavatele. Tyto skutecnosti budou zachyceny v politice
zalohovani Modulu, kterou zpracuje dodavatel, a budou rovnéz predmétem ovéfovani
v ramci provadéni testl obnovy.

Zalohovani dat a konfiguraci. Zalohovany budou v8echny databaze umisténé v MS SQL
serverech zadavatele. Cetnost zalohovani bude jednou denné full online backup v dobé
predpokladaného nizkého zatizeni. Retence zaloh bude 7 poslednich zaloh (tzn. 7 dni).
Zalohovani bude probihat v dobé& piedpokladaného nizkého vytizeni RS HDRU a DIC
a celé infrastruktury zadavatele. Vlastni naplanovani procesu zalohovani je v kompetenci
zadavatele.

Obnovu dat a databazi v pfipadé nutnosti budou primarné provadét odpovédni pracovnici
zadavatele, ale stejné jako u obnovy virtualnich stroji plati, ze si mize v konkrétnim
pfipadé vyzadat soucinnost odbornych pracovnik(l dodavatele. Tyto skute¢nosti budou
zachyceny v politice zalohovani a budou rovnéz predmétem ovérovani v ramci provadéni
testl obnovy.

Periodické zalohovani dat a provedeni pfesunu dat do off-line ulozisté je provadéno
zadavatelem s ¢etnosti minimalné jednou mésicné.

Veskereé zalohy jsou zajistény kryptografickymi prostfedky garantujicimi zachovani jejich
integrity, tzn. podepisovani zaloh zaru¢enym elektronickym podpisem, resp. elektronickou
pecCeti a opatfeny Casovym razitkem, které bude ziskano z Casového etalonu, ktery je
jednotny (centralni) pro celou organizaci zadavatele.

Plan obnovy. Dodavatel zpracuje plan obnovy Modulu (tzv. disaster recovery plan), ktery
bude ovéfovan minimalné jednou ro¢né. Tento plan bude zakomponovan do celkového
planu obnovy RS HDRU a DIC, ktery je integrovan do internich postupt zadavatele
a celkovych planu obnovy tak, aby veSkeré metodické postupy v pfipadé neocekavanych
udalosti byly komplementarni a vedly k Uspé3nému zotaveni prostfedi. Zavazné
a doporucené standardy

2.5 Zavazné a doporucené standardy

2.4.1 Mapové podklady
StreetNet a Global Network

VSechny aplikace v JSDI pouzivaji pro lokalizaci dopravni udalosti datovou sadu Global
Network. GN je dodavany v soufadném systému S-JTSK a WGS84. Sit komunikaci
se pouziva primarné na vyhledavani trasy mezi zadanymi body. Z nalezené trasy se generuje
lokalizace dopravnich udalosti. TSK vyuziva plné kompatibilni datovou sadu StreetNet.
StreetNet a GN se liSi rozsahem doplfikovych informaci a zplsobem licencovani. Diky tomu
je zajisténa bezproblémova vyména dat mezi RS HDRU a DIC a NDIC RSD.

Soucasti dodavané datoveé sady StreetNet jsou také mapové podklady, ze kterych se generuje
podkladova mapa pro zobrazeni dopravnich udalosti.
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StreetNet i GN vychazi ze standardu GDF, popsaném v CSN EN ISO 20524.
TMC Lokacni tabulky

ZjednoduSeny popis silni¢ni sité pouzivany pro popis polohy pfi vyméné dopravnich informaci.
Format i struktura tabulek je stanovena v CSN EN ISO 14819.

2.4.2 Standardy pro vyménu mapovych podkladu
GDF

Konceptualni a logicky datovy model a vyménny format pro geograficka data pro ITS aplikace
stanoveny v CSN EN ISO 20524 (&asti 1 a 2).

T™MC

Format pro vyménu lokalizaCnich tabulek stanoveny organizaci TISA, respektujici formu
a strukturu tabulek stanovenou v CSN EN ISO 14819-3.

2.4.3 Popisy poloh v dopravnich informacich
DATEX I

Popis polohy stanoveny v normé CEN 16157 v téchto variantach: TMC lokalizace, rozsifeni
OpenLR a Global Network.

DDR3

Popis polohy pouzivany v RS HDRU a DIC a NDIC RSD vyuzivajici ID Useku GN/STN
a pro uréeni bodu (mista na useku, zaCatek/konec) souradnici nebo ofset od poc¢atku Useku
ve sméru digitalizace.

ALERT-C
Popis polohy v ramci popisu dopravni udalosti stanoveny normou CSN EN I1SO 14819-1.
OpenLR

Dynamicky popis polohy funkéné stanoveny v ,OpenLR™ White Paper, Version: 1.5
revision 2 nebo novéjsi.

2.6 Testovani systému

Modul dynamické lokalizace bude otestovan tak, aby byly provéfeny jeho technické a provozni
vlastnosti, a to provedenim pfislusnych typl testd. Smyslem a ucelem testovani je mimo jiné
ovéfit funkeni vlastnosti algoritmu pro pfevod popisu polohy a provéfit vybrané charakteristiky
Modulu dynamické lokalizace a jim poskytovanych sluzeb za provozu, které umozni ovéfit
pfislusné provozni vlastnosti (napf. vykonoveé parametry, pocty pfenasenych zprav za jednotku
Casu, doby zpracovani a odezvy atp.). Tyto technické a provozni vlastnosti budou definovany
v navrhové dokumentaci Modulu ¢i obdobné dokumentaci (napf. bezpecénostni), ktera podléha
akceptaci zadavatelem.

Dodavatel v rozsahu relevantnim pro testovani Modulu pfipravi Testovaci plan, ve kterém
navrhne pfiméfeny a ucelny zpusob testovani. Dodavatel navrhne potfebnou skladbu typ(
testl, sestavi Casovy a vécny plan jejich provadéni, navrhne jejich vstupni a vystupni
parametry (zejm. vstupni pfedpoklady a podminky pro zahajeni daného typu testu, podminky
jeho ukonc&eni a kritéria jeho uspésnosti nebo nutnosti opakovani), pro pfislusné typy testu
definuje testovaci pfipady, scénare jejich provadéni, vstupni data a olekavané vysledky
jednotlivych testovacich kroku i celého pfipadu.
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Testovaci plan bude proveden v souladu s obsahem dokumentu Testovaci strategie, ktera je
soudasti systémové dokumentace RS HDRU a DIC a kterou dodavatele obdrzi p¥i zahajeni
projektu. Tento dokument jen formalizuje v softwarovém sektoru obvyklé postupy testovani,
obsahuje $ablony a konkretizuje testovani RS HDRU a DIC a jeho souéasti. Stanovuje
klasifikaci defektt a vad, zpracovani defekt( podle jejich typu, role a odpovédnosti, zplsob
nasazovani verzi a oprav, popisuje specifika jednotlivych typu testd (tzn. jednotkovy, pred-
integracni, integracni, systémovy funkéni, migracni, uzivatelsky akceptacni, test pfipravenosti
k nasazeni, izolovany vykonnostni, integrovany vykonnostni, infrastrukturni, testy obnovy,
bezpec€nostni a penetracni).

Testy budou provadény v souginnosti s provozovatelem RS HDRU a DIC, kterému budou
poskytnuty informace o provedenych testech (scénafe a vysledky). Pfed-integraéni
a integraéni testy a systémovy funkéni test budou provadény dodavatelem za pFimé
spoluliCasti provozovatele, ktery se bude spolupodilet na jejich provadéni v testovacim
prostfedi RS HDRU a DIC s cilem ovéfit, zda je Modul integrovatelny, splfiuje pozadavky
na n&j kladené a je mozno ho zaélenit do prostfedi RS HDRU a DIC, tzn. v prvni fadé vystavit
sluzby nabizené novym Modulem dynamické lokalizace na interni sbérnici v RS HDRU a DIC,
aby je ostatni funkéni moduly RS HDRU a DIC mohly zagit pouzivat (celistvé, tzv. end-to-end,
integraCni testy ovéfujici vzajemnou spolupraci a plnou provazanou funkcionalitu
napfi¢ ostatnimi funkénimi moduly RS HDRU a DIC, které budou sluzby Modulu vyuzivat,
nejsou soucasti dodavky).

Provozovatel se bude spolupodilet na prejimce nového Modulu dynamickeé lokalizace a bude
zadavateli garantovat jeho spravné fungovani — Ze ho Ize pfevzit a zaintegrovat. Bude také
koordinovat vySe zminénou realizaci vzajemné spoluprace a piné provazané funkcionality
napfi¢ ostatnimi funkénimi moduly RS HDRU a DIC.

2.7 Dokumentace

Soucasti pInéni a pfedani dila musi byt poskytnuti pfislusné dokumentace Modulu. Dodavatel
ma za povinnost pfipravit a zpracovat projektovou dokumentaci, ktera definuje projektové
¢innosti a postupy pro provadéni projektu a realizaci jeho vystupl, a dale systémovou,
provozni, bezpe€nostni a vyvojarskou dokumentaci.

V ramci projektové dokumentace budou zpracovany minimalné tyto jeji soucasti:
o Dokument Definice projektu (pfipadné Realizaéni zamér), ve kterém dodavatel uvede
veskeré pozadavky, podminky a okolnosti tykajici realizace projektu a vytvoreni jeho
vystupa.

e Plan fizeni projektovych praci, ve kterém dodavatel v souladu s <&asovym
harmonogramem, definuje &innosti a postupy pro provadéni a fizeni projektu, kontrolu
postupu praci a vykazovani jejich stavu v pribéhu realizace Modulu, véetné jeho
testovani, zkouSeni a pfedani do provozu.

Nasledujici tabulka vymezuje strukturu a obsah systémoveé, provozni, bezpecnostni
a vyvojarské dokumentace z pohledu minimalnich pozadavku zadavatele kladenych na tuto
dokumentaci.

Typ dokumentace |Ramcovy prislusného typu dokumentace

Administratorska e PFiprava prostfedi a prvotni instalace Modulu. (RS HDRU a DIC
a provozni pouziva dvé prostiedi: provozni a testovaci). Zadavatel dale
pozaduje, aby dodavatel sam u sebe provozoval svoje vlastni
prostfedi, v némz bude realizovat jednak vyvoj a pak také provadét
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Typ dokumentace

Ramcovy prislusného typu dokumentace

testovani na strané dodavatele pied tim, nez fadné otestovany
software preda k testiim do testovaciho prostfedi RS HDRU a DIC.

Konfigurace, parametrizace a nastaveni serverovych a klientskych
komponent jak vlastnich aplikacnich ¢asti modulu, systémovych Casti
a sluzeb, které modul vyuziva, a okolnich spolupracujicich systému
a systémovych nastroj.

Instalace mapového podkladu.

Instalace databaze a nahrani kmenovych dat a Ciselnika.

Spusténi aplikanich a systémovych ¢asti a kontrola nastaveni jejich
parametra.

Popis standardnich provoznich postupl a procedur a pravidelné
provadénych ¢innosti, v€éetné postupl a Cinnosti pro Skoleni (pfenos
know-how na pracovniky zadavatele). Definice roli a povinnosti
pracovniki zadavatele, provozovatele a dodavatele (dale jen
Lpracovnikd“) pro jejich provadéni.

Popis zpusobu provadéni zmén (postupy a procesy zménovych
fizeni od zahajeni pfipravy zmény, prozkoumani jejiho vlivu
a dopadu, pres realizaci az po jeji pfedani do provozu v prostfedi
zadavatele) v Modulu a jeho infrastruktufe a definice roli a povinnosti
pracovniki pfi jejich provadéni (mimo jiné popis zpusobu
nahlasovani planovanych a neplanovanych zmén pracovnikim
spravce a provozovatele, popis zpUsobu provadéni zmén vcéetné
aktualizace dokumentace kdédu a podobnych zménou dotcenych
soucasti).

Zpusob oveéreni funkénosti instalovaného Modulu a jeho soucasti.
Typy provadénych kontrol, kontrolované parametry a jejich
oCekavané hodnoty.

Aktualizovani softwaru — zpusob instalace aktualizacnich balicku
a provedeni nasledné kontroly (prvné v testovacim prostredi,
pak pfenos do provozniho prostfedi).

Aktualizace zdrojového kodu, skriptll a veSkeré dokumentace (véetné
vyvojarské), pfedavaci postupy a zplsob jejich provedeni.

Systémova

Dokumentace architektury modulu formou pfislusnych modeld
a diagramu spolu s jejich textovym popisem, a to minimalné
pro infrastrukturni a komunikaéni vrstvu, aplika¢ni vrstvu, procesni
vrstvu modulu v€etné jeho integraci.

Vykonnostni a kapacitni parametry a jejich pfipadna omezeni, na néz
je modul dimenzovan.

Popis zajisténi kontinuity provozu, bezpecnosti, monitoringu,
zalohovani a odolnosti proti havarii ve vazbé na popis architektury.

Dokumentace datového modelu, diagramy logického a fyzického
modelu, popis datovych entit.
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Typ dokumentace

Ramcovy prislusného typu dokumentace

e Dokumentace sluzeb modulu dynamické lokalizace. Model

integracnich sluzeb, definice a popis jejich logiky. Popis datovych
rozhrani. Zpusob volani sluzeb, popis vstupnich a vystupnich
parametrl, popis odpovédi sluzby, popis a vysvétleni navratovych
koda a chybovych stava a hlaseni. Navod pro pouziti sluzeb,

Popis zplsobu provozovani, spravy a uzivani modulu bez pfimého
bezprostfedniho  zapojeni jeho dodavatele prostfednictvim
zadavatele &i provozovatele RS HDRU a DIC. Pravidla, postupy, role
a odpovédnosti. Pravidla a postupy pro dal$i nasledny rozvo;.

Popis provozniho a bezpelnostniho monitorovani. Monitorované
udalosti, parametry a jejich sledované hodnoty. Kontrola stavu
(normalni, varovné a kritické) — zpusob provadéni a reagovani.
Reseni problém( a chybovych stavi.

Popis logovani. Logované udalosti. Struktura logu a jejich sprava.

Zalohovani a obnova (softwarové aplikace, servery, databaze). Popis
postupl a zplisobu ovérovani spravnosti zaloh.

Vyvojarska

Strukturovany, dokumentovany a komentovany zdrojovy koéd
a souvisejici konfiguraéni soubory k veSkerému programovému
vybaveni modulu. (Tak, aby ho zadavatel byl schopen sam prelozit
a sestavit do formy spustitelnych programu, a tyto nainstalovat,
nakonfigurovat a spustit a vhodnym a pfiméfenym zplsobem ovéfit
funkénost. Aby zadavatel mohl ovéfit, Ze zdrojovy kéd a vSechny
potfebné komponenty jsou kompletni, fadné strukturovane,
komentované, dokumentované a ve spravné verzi.)

Navrhova a vyvojarska dokumentace, popisy a specifikace v textové
formé& nebo zpracovana navrhaiskymi ¢&i vyvojafskymi nastroji.
Dokumentace vSech pouzitych knihoven, externich komponent
a podobnych pouzitych prvk.

Navrhové diagramy a modely a schémata (napf. modely tfid, modely
pfipadd uziti, modely komponent, modely nasazeni a vSechny dalSi
Casti vyvojarské a testovaci dokumentace a dalSi dokumentace
potfebné pro servis a udrzbu modulu).

Fyzicky a logicky model databaze. Inicialni sada kmenovych dat
a Ciselnikd. Iniciagni skripty.

Popis vyvojarskych nastroji a vyvojového prostredi. Jejich instalace,
konfigurace, zplsob pouziti za ucCelem prekladu a sestaveni
spustitelnych programu. Potfebné souvisejici informace tak,
aby podle téchto informaci mohlo byt takové prostfedi zadavatelem
vybudovano a mohly v ném byt pfeloZzeny a sestaveny komponenty
modulu z pfedanych zdrojovych kodu.

Bezpecnostni

Bezpecnostni politika a bezpe€nostni smérnice.
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Typ dokumentace |Ramcovy prislusného typu dokumentace

e Soulad s pravnimi predpisy v oblasti kybernetické bezpec€nosti
(zakon o kybernetické bezpecnosti, GDPR a dalSimi relevantnimi
pravnimi pfedpisy).

e Oznaceni duvérnosti dat a informaci zpracovavanych modulem
(rozd&leni do &tyF urovni dle klasifikace NUKIB), osobni Udaje
dle GDPR a uvedeni rozsahu ¢&i objemu dat v kazdé kategorii.

e Definice roli vystupujicich vi¢i modulu a seznam konkrétnich
pozadavkl na osoby v jednotlivych rolich. Popis postupu
pro zarazeni Ci vyfazeni uzivatele (i technického) do ¢i z modulu.

o Definice povinnosti bezpecnostniho spravce (mimo jiné perioda
a rozsah provérovani auditnich zaznam(, délka jejich uchovavani).
Pouzivané nastroje pro analyzu auditnich zaznami a popis
provadéni analyzy pomoci téchto nastroja. Definice omezeni pfistupu
uzivatelu k auditnim zaznamdm.

¢ Definice odpovédnosti za zalohovani a obnovu systému.

e Popis zplsobu zajisténi spravy konfigurace modulu a vedeni
seznamu softwarovych komponent bezpe€nostnim spravcem
(v€etné informaci o pfisluSném nastroji a zpusobu jeho pouzivani).
Definice povinnost pracovnikl spravy modulu pfi provadéni testd
bezpecnosti (tzn. zplsob provadéni a vyhodnocovani testu).

e Popis nastaveni bezpeénostnich parametr0 modulu, integrace
do spravy identit (Active Directory apod.). Popis pfipadnych
pouzitych specialnich prostfedk( pro identifikaci a autentizaci v€etné
konkrétnich Udaju o jejich nastaveni. Je-li pouzivana identifikace
a autentizace na aplikadni Urovni, pak popis a specifikace
potfebného nastaveni.

¢ Definice poZadavkd na dostupnost modulu jako celku a pfipadné
(je-li relevantni) samostatné pro vSechny jeho klicové kritické casti.
Specifikace minimalni funk&nosti systému, ktera musi byt vzdy
zajiSténa. Definice pozadavku na zpusob a popis obnovy systému.
Typy moznych krizovych situaci a modelové zpusoby jejich FeSeni.

e Definice pozadavku na zpusob a rezim zalohovani softwarovych
i hardwarovych prostfedkl pro zajisténi dostupnosti modulu. Zpusob
a rezim archivace dat. Typy mozné kompromitace dat a modelové
zpusoby jejiho feseni.

o Nastroje pro bezpecnostni monitoring technické (HW, servery,
technické prvky) i softwarové Casti (aplikace, systémovy software aj.)
Modulu a monitoring zpracovavanych dat a popis provadéni
monitoringu pomoci téchto nastroju. Typy moznych bezpecnostnich
incidentd a modelové zpusoby jejich Fedeni.

Zadavatel nicméné pfipousti, aby dodavatel vySe uvedeny minimalni rozsah dokumentace
doplnil, upfesnil a ve své nabidce konkrétné uved|, jaké soucasti, obsah a rozsah dokumentace
povazuje s ohledem na povahu a vilastnosti nabizeného feSeni a zpusob jeho spravy
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a provozovani za pfiméfeny a ucéelny, stim, Ze pfipadné odchylky od zde uvedeného
vymezeni jasné a srozumitelné vysvétli a fadné odlvodni. Souc&asti prejimky dokumentace
bude rovnéz praktické ovéreni jeji pouzitelnosti, tzn. provéreni, zda podle postupl, procedur
a navodu v dokumentaci uvedenych je mozno skute¢né postupovat a fidit se jimi.

2.8 Vlastnickeé pravo a uzivaci prava

Podrobna specifikace vlastnickych a uzivacich prav je sice uvedena v pfislusnych
ustanovenich smlouvy, nicméné pro prehlednost Ize shrnout tyto podstatné pozadavky:

° Zadavatel bude opravnén uzivat veSkeré soucasti Modulu a v8ech véci snim
souvisejicich (zejména dokumentace), které budou povaZovany za autorské dilo
ve smyslu autorského zakona (dale jen autorské dilo), a to kjakémukoliv ucelu,
bez ¢asového, uUzemniho a mnozstevniho omezeni, pro vSechny zpusoby uziti
avrozsahu, vjakém uzna za nezbytné, vhodné ¢i pfiméfené, formou nevyhradni
a neomezené licence. Zadavatel bude opravnén provadét jakékoliv modifikace, Upravy,
zmény sam nebo prostfednictvim tfetich osob. Dodavatel pfeda zadavateli kompletni
komentovany zdrojovy kdéd s pfislusnou projektovou fidici dokumentaci s moznost
ovéfeni, Zze je vde kompletni a ve spravné verzi umoziujici kompilaci, instalaci, spusténi
a ovéreni funkcionality. Zdrojovy koéd a dokumentace budou dodavany rovnéz
pfi jakychkoliv opravach, zménach, doplnéni, upgrade nebo update.

° Bude-li sou€asti Modulu tzv. open source software, musi se jednat o open source
software, ktery je vefejnosti poskytovan zdarma, a to v&etné zdrojovych kodd, uplné
puvodni uzivatelské, provozni a administratorské dokumentace a prava takovy software
ménit.

. Bude-li vysledkem nebo soucasti realizace Modulu néjaka databaze splnujici znaky
autorského dila, pak zadavatel ziska k databazi shodna opravnéni jako k jinym Castem
Modulu a souCasné bude v postaveni pofizovatele databaze, aby mohl databazi
vytéZzovat nebo zuzitkovat nebo zverejnit (poskytnout) tfetim osobam. Veskery datovy
obsah vytvofeny v Modulu a veSkera data budou nalezet zadavateli, ktery bude jejich
jedinym vlastnikem. Nicméné dodavatel bude odpovidat za konzistentnost dat a bude
odpovidat za data samotna pfi realizaci jakychkoli Uprav, nebo aktualizaci, v dusledku
zmeén datového modelu, nebo implementace softwaru Modulu.
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