Ptiloha €. 2 — , Technicka specifikace”

Minimalni pozadovaté parametry

Tablet pro zamérovani mist udalosti - hardware

méreni:

cm.

Parametr PoZadovana hodnota Splriuje (ANO / NE)

vaot[\(?st celfeho table.zjcu max. 600g ANO

véetné internich baterii

. . min. 5 palcd, technologie kapacitniho dotykového displeje, s funkci multi —

Dotykova barevna obrazovka . ) L ) ANO
touch, HD rozliseni (min 1280x720), jas minimalné 400 cd/m

Vnéjsi vrstva displeje chemicky nebo jinak tvrzené sklo ANO

HW platforma a vykon Interni Ulozisté mlmtnalné 64 GB', standardlnl'lmobilni oS (vnvapF,. And’roi,cl), ) ANO
procesor a RAM zajistujici plynulé zpracovani obrazu a méreni v redlném case.

Princip 3D méreni a kamerovy |Fotogrammetrické méreni ze stereoskopickych snimk( potizenych duainim ANO

systém kalibrovanym kamerovym systémem integrovanym v tabletu.

Rozvl|s§an| snimacich kamer Minimélng 10 Mpix. ANO

(kazda)

Pfesnost a dosah 3D méreniv |Pfesnost typicky do £2.0 mm @ 3m (nebo lepsi), dosah pro presné méreni ANO

obraze minimalné 0.5 maz 15 m
laserovy dalkomér s barevnym obrazovym snimacem polohy ¢erveného bodu ANO
na displeji

Vestavény senzor |. trida laseru 2 (dle IEC 60825-1) ANO
presnost mérfeni v pfiznivych podminkach +/- 2mm (dle ISO 16331-1) ANO
dosah laseru min. 100m ANO

Vestavény senzor . méreni sklonu pfistroje min. +/- 0.4 stupné ANO

Vestavény senzor II. 1x sestaya dvou kalvibrO\fam'/ch ot?razov{/ch b?revn\’/ch sr,n'maéf] pro 3D méreni ANO
s externim LED osvétlenim a systémem pevného spojeni s tabletem.

Dalsi senzory digitalni kompas, 3D akcelerometr, 3D gyroskop ANO
WiFi s podporou 802.11 b/g/n ANO

Komunikace Bluetooth verze 4.1 ANO
USB 3.1 nebo USB-C pro pfenos dat nanabijeni ANO

Baterie dob!’!'ecv:i Li-lon, SOU(\f.éStI' doddvky je minimdlné 1 ks nahradni baterie a externi ANO
nabijecka pro baterie

Vydrz interni baterie pfi méreni min. 4 hodin ANO

laserem

Interni baterie uZivatelsky jednoduse vyménitelna na misté bez pouZiti nastrojl ANO

MozZnost prace se zafizenim pfi

méreni laserem mimo dosah el. [min. 11hodin ANO

sité

Nabijeni baterie pfimo v tabletu nebo pomoci dodané externi nabijeci stanice ANO

Operacni systém tabletu otevreny systém Android nebo Apple I0S ANO

Exportni formaty dat snimky: jpg, reporty: pdf. 3D data DXF (2D/3D), DWG ANO

Fyzické vlastnosti a odolnost odolnost proti prachu a vodé minimalné IP54, rozsah provoznich teplot ANO

méfFiciho tabletu minimalné -10 °C az +50 °C

Zakladni pfislugenstyi: pevnvy'/ pFlep'raTvnl' kufr, odpovif:la'jl'cll' LED svétlo pro pofizovani snimk( za ANO
zhorsené viditelnosti kompatibilni s tabletem

vt ) o, adaptér pro uchyceni méficiho tabletu na stativ umoZznujici pfesné P2P méreni.

PFislusenstvi pro stativové , o , . L, L, NPT

Lehky a stabilni karbonovy stativ s maximalni pracovni vySkou minimalné 170 ANO

Software pro tablet + zpracovani v PC

Parametr

Pozadovana hodnota

Splriuje (ANO / NE)

1ks doZivotni licence aplikace do tabletu s ro¢ni podporou (pfistup

externimi databazemi nebo soubory (napt. fotografie, videa, protokoly z mista

k aktualizacim a firmwaru) ANO
nastaveni senzori a proces sbéru dat ze vsech internich senzor( tabletu ANO
funkce organizace dat, filtr dle data snimani a moznost mobilniho
. . . , “y ANO
Aplikace v tabletu (zjednoduseného) vyhodnoceni namérenych dat
Pofizovani 3D snimk (jednotlivych i vicenasobnych), 3D méreni (vzdalenosti, ANO
plochy) pfimo v obraze, pfidavani anotaci, zakladni organizace projekt(
export do PDF ANO
licence pro desktopovy software (min. pro 1 PC, pfistup k aktualizacim a ANO
firmwaru)
plnad kompatibilita s WIN 11 x64Bit ANO
Vyhodnocovaci program pro PC [vyhodnoceni naméfenych dat v prostfedi Windows, organizér dat a rozsifené ANO
funkce vyhodnoceni namérenych dat
sprava projektd, detailni prohliZzeni a méreni v 3D snimcich, vytvareni reportt ANO
export do PDF, JPEG ANO
PInd kompatibilita a pfimy import nativniho souborového formatu z
dodavaného méficiho tabletu (obsahujiciho stereoskopické snimky a data ANO
méreni) bez nutnosti konverze. MoZnost importu i béZznych obrazovych
formata.
Schopnost zpracovat importované stereoskopické snimky pro generovani
hustého, texturovaného 3D mrac¢na bodd s vysokou Urovni detailu. ANO
Software pro zpracovani Automatické zarovnani vice sad snimka.
Funkce pro tvorbu optimalizované 3D polygonové sité (mesh) z mracna bodu a
jeji nasledné texturovani z pavodnich snimk( pro fotorealistickou vizualizaci. ANO
MozZnosti zjednoduseni sité (decimace).
Intuitivni GUI, moZnost davkového zpracovani. Optimalizace pro vice jadrové
CPU a GPU akceleraci (CUDA/OpenCL). Specifikace doporucenych HW ANO
poZadavkd.
Tvorba presnych 2D a 3D diagramu a vizualizaci mist dopravnich nehod,
analyza dat z rliznych méficich zafizeni, podpora rekonstrukce pribéhu ANO
nehody a prezentace ohledani.
Podpora importu Siroké skaly datovych format( z méficich zafizeni
pouZivanych pfi dokumentaci DN (nap¥. body z totdlnich stanic, data z GNSS, ANO
skeny mracen bodu, georeferencované snimky z dron(i, mériciho tabletu) a
CAD dat (minimalné DWG/DXF, E57, LAS, JPG, PNG, TIFF).
Komplexni nastroje pro kresleni a editaci 2D/3D prvkl (vozovky, dopravni
Software pro policejni znaceni, prekdzky), kétovani, popisky. Knihovna 2D a 3D symbol{ a modell ANO
dokumentaci relevantnich pro DN (vozidla rlznych typ(, postavy, dopravni znacky, prvky
poskozeni). MoZnost tvorby situacnich plan(, rez(, pohledi a 3D scén.
Ndstroje pro analyzu ¢asové osy a vzdalenosti, vypocty relevantni pro analyzu
DN (napf. rychlost z brzdnych stop/deformaci, hybnost, energie narazu), ANO
analyzu trajektorii vozidel a pohybu tcastnikd, analyzu drahy stifepin, analyzu
viditelnosti (rozhledové poméry, pohledy fidi¢t/svédka).
Spréava datovych vrstev, evidence a znaceni zajisténych stop a dikazl (napf.
brzdné stopy, poskozeni vozidel, poloha svédku). MoZnost propojeni s ANO
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DN, znalecké posudky).
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