Technicka specifikace predmétu plnéni

Priloha KS¢. 1

Nazev stroje, znacka, typ:

Autonomni polni robot

NAIO 0z

Pofr.
cislo

Nazev parametru

PoZzadovana hodnota

Skutec¢na hodnota (ano/ne)

1. |pfesnost GPS RTK 20-50 mm ANO, 50mm
2. |pohon 4x4 4x4 ANO

3. |pohon elektricky, kapacita baterie min. 2x100 Ah ANO, 2X100Ah
4. ldobijeni baterie standardni zasuvka 230 V ANO

5. |rizeni smykem ANO

6. |délka prace na jedno nabiti min. 8 h ANO, 8hod.
7. |pracovni rychlost min. 1,5 km/h ANO, 1,5km/h
8. |hmotnost od 120-160 kg min. 120 - max. 160 kg ANO, 160Kg
9. |svahova dostupniost min. 8 % ANO, 8 %
10. |pracovni vykonnost min. 0,5 ha/8 h ANO, 0,5ha/8h
11. |vnéjsi rozméry (d x v x §) 120-140x80-85x40-50 mm ANO, 130x83x44 mm
12. Jovladani smartphone ANO

13. |predni drzak zavazi ano ANO

14. Jzavaii zakladni min. 20 kg ANO, 20kg
15. |pfidavné zavazi délené, celkem min. 15 kg ANO, 15kg
16. |bocni kryty kol ano ANO

17. |sada pro dvojmontazZe pneu ano ANO

18. |standardni pneumatiky Sipové ANO

19. |ryhovac $itka min. 240 mm ANO, 240 mm
20. |meziradkova plecka ano ANO

21. |brany pérové ano ANO

22. |jednofadkovy seci stroj kofenové zeleniny ANO

23. Jsazec cibule a cesneku ANO

24. |zajisténi provozni sluzby min. 5 let ANO, 5 let
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