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Smlouva o vyuziti vysledkt

Smluvni strany:

7 v _wve

hlavni resitel projektu

Nazev: Ceské vysoké uéeni technické v Praze
se sidlem: Jugoslavskych partyzanti 1580/3, 160 00 Praha 6
IC: 68407700

Zastoupen: |

(dale jen ,,Partner 1)

dalsi ucastnici projektu

Nazev: evolving systems consulting s.r.o.
se sidlem: namésti Dr. Vaclava Holého 1052/11, 180 00 Praha 8
IC: 27378381

Zastoupen:

(dale jen ,,Partner 2“)

Nazev: Vysoka skola banska — Technicka univerzita Ostrava
se sidlem: 17. listopadu 2172/15, 708 00 Ostrava-Poruba
IC: 61989100

Zastoupen: I

(dale jen ,,Partner 3“)

Nazev: Centrum dopravniho vyzkumu, v.v.i.
se sidlem: Lisenska 33a, 63600, Brno
IC: 44994575

Zastoupen:

(dale jen ,Partner 4“)

Nazev: GNSS CENTRE OF EXCELLENCE, zajmové sdruZeni pravnickych osob
se sidlem: Navigacni 787, 25261 Jenec
IC: 01269313

Zastoupen:

(dale jen ,,Partner 5“)
(Partner 1 az Partner 5 dale také jen , Partner”, , Partnefi“ ¢i ,,Smluvni strana®“, ,Smluvni strany”)

uzavreli nize uvedeného dne, mésice a roku smlouvu o vyufZiti vysledkll ve smyslu ustanoveni § 11 zakona ¢.
130/2002 Sb., o podpore vyzkumu, experimentalniho vyvoje a inovaci z verejnych prostfedk(l a o zméné
nékterych souvisejicich zakoni (zdkon o podpore vyzkumu, experimentalniho vyvoje a inovaci), ve znéni
pozdéjsich predpist (dale jen ,,ZPVV“):
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Uéel a predmét Smlouvy, nazev a identifika¢nich udaje Projektu

Ucelem a predmétem této smlouvy o vyuZiti vysledkil (dale jen ,Smlouva“) je upravit zptisob vyuZiti
vysledk( projektu s oznacenim CK02000127 a nazvem Systém detekce ruseni signali druzicové
navigace pro oblast integrovanych bezpecnostnich prvka v silniéni dopravé (dale jen ,Projekt”) v
souladu se Smlouvou o poskytnuti dotace ¢.2020CK02000127 ze dne 28.1.2021 (ddle jen ,,Smlouva o
poskytnuti dotace”) uzavfenou mezi Technologickou agenturou Ceské republiky se sidlem: Evropskd
1692/37, 160 00 Praha 6, IC: 72050365 (dale jen ,Poskytovatel) a Ceskym vysokym uéenim
technickym v Praze se sidlem Evropskd 1692/37, 160 00 Praha 6, IC: 72050365 v ramci 2. vefejné
soutéZe vyhlasené Poskytovatelem v Programu na podporu aplikovaného vyzkumu, experimentdlniho
vyvoje a inovaci v oblasti dopravy - DOPRAVA 2020+ a hodnocen v souladu s § 21 ZPVV (déle jen
»Vyzva“ nebo ,,Program®).

Vymezeni vysledkt a jejich srovnani s cili Projektu

Vysledky dosaZené v ramci Projektu (dale jen , Vysledky“) a podily Smluvnich stran jsou vymezeny v
Pfiloze €. 1 Smlouvy.

Uprava vlastnickych a uzivacich prav k Vysledkiim

Smluvni strany dale prohlasuji, Ze vlastnictvi Vysledk(l a pristupovd a uzivaci prava k Vysledkiim
vytvofenym v rdmci Projektu spole¢né partnery jsou upravena v souladu se Smlouvou o Uc¢asti na
feSeni projektu podepsané dne 19.1.2021. Smluvni strany prohlasuji, Ze jsou opravnény dostat
zavazkiim vyplyvajicim z této Smlouvy. Podil na Vysledcich je podrobnéji vymezen v Priloze €. 1
Smlouvy.

Smluvni strany jsou opravnény k uZiti Vysledk( v pdvodni nebo zpracované ¢i jinak zménéné podobé,
samostatné nebo v souboru anebo ve spojeni s jinym dilem ¢i prvky. UZiti Vysledka je vsak podminéno
souhlasem v$ech Smluvnich stran/Partnert vyjadfeného pisemné ¢i elektronicky.

Jakékoliv budouci postoupeni prav k Vysledkim bude provedeno tak, aby byla dodrZena pravidla
vyplyvajici ze Smlouvy o poskytnuti podpory, z ustanoveni § 16 Zdkona a pravidla verejné podpory ve
smyslu ¢l. 107 Smlouvy o fungovani Evropské unie.

Zpusob vyuziti Vysledkl a doba, ve které budou Vysledky vyuzity

Smluvni strany se zavazuji spolupracovat a poskytnout si vzajemné maximalni soucinnost k tomu, aby
byly Vysledky vyuZity v souladu s Implementacnim planem, ktery tvofi Pfilohu &. 2 Smlouvy (dale jen
,Implementacni plan“) véetné, pokud to bude nezbytné, uzavieni pfislusnych smluv o postoupeni prav
nebo uZivacich prav z Vysledk( za obvyklych trinich podminek. Pro vylouceni pochybnosti strany
vyslovné prohlasuji, Ze touto smlouvou nejsou prevadéna jakakoliv prava k Vysledkim.

V8echny smluvni strany jsou povinny na vyzvu hlavniho fesitele projektu poskytnout veskeré
poZadované informace v souladu s aktualizaci Implementacniho planu projektu.
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VSechny smluvni strany na vyzvu hlavniho feSitele projektu ¢i aplikaéniho garanta poskytnou
soucinnost pfi nutnych Upravdch SW a HW feseni, které je platné dle odevzdané dokumentace
k vysledkdim projektu, za Ucelem oprav stavajiciho feSeni v souladu s Implementacnim planem
projektu. Dand soucinnost se nevztahuje na cinnosti souvisejici s vylepSenim systému nad rdamec
stavajici funkcionality.

Vsechny smluvni strany jsou pfipraveny poskytnou soucinnost ve fazich zaméfenych na dovyvoj
produktd pro komeréni zakazky, a to na zakladé smluvni objednévky.

Smluvni strana, kterd komeréné uziva spolec¢ny vysledek, se zavazuje za kazdy uplynuly kalendarni rok
vyhotovit pisemné vyuctovani, v némzZ budou vydisleny jednak zisk z prodeje vyrobku ¢i sluzeb
vyrobenych s vyuZitim ¢asti nebo celého prislusného vysledku projektu, a dale zisk z licen¢nich smluv
s uvedenim uZivatel( licenci véetné vyse licen¢niho poplatku (dale jen ,vyuctovani"). Vyuctovani je
dotéena smluvni strana povinna zaslat ostatnim smluvnim stranam e-mailem, a to nejpozdéji do 30. 6.
daného kalendarniho roku za rok predchazejici. Déleni zisku mezi jednotlivé smluvni strany bude
predmétem dalsi smlouvy nebo individudlni dohody mezi smluvnimi stranami. Se zptsobem déleni
zisku musi souhlasit vSechny smluvni strany.

Partnefi se zavazuji poskytnout Pfijemci nezbytnou soucinnost pfi vykazovani plnéni Implementacéniho
planu vici Poskytovateli a jsou srozuméni s tim, Ze v pfipadé neplnéni Implementacéniho planu mohou
byt vici Projektu ze strany Poskytovatele udéleny finan¢ni sankce.

Smluvni strany prohlasuji, Ze budou pouzivat prijmy z komercniho vyuZziti Vysledkl v souladu s pravidly
verejné podpory ve smyslu ¢l. 107 Smlouvy o fungovani Evropské unie.

Rozsah stupné dlivérnosti udajli a zplUsob nakladani s nimi

Veskeré vysledky Projektu tvori obchodni tajemstvi ve smyslu ustanoveni § 504 zakona ¢. 89/2012 Sb.,

obcanského zakoniku, ve znéni pozdéjsich predpist (dale jen ,Obcansky zakonik”), a smluvni strany se
zavazuji ve vztahu k obchodnimu tajemstvi, k némuz nemaji vylu¢nd prava, nestanovi-li Smlouva nebo
jeji prilohy jinak, obsah tohoto obchodniho tajemstvi nevyzradit Zadné treti osobé bez predchoziho
pisemného souhlasu v3ech osob, které disponuji pravy k tomuto obchodnimu tajemstvi.

Neni-li ve Smlouvé nebo v jejich pfilohach stanoveno jinak, jsou veskeré informace ziskané smluvnimi
stranami v souvislosti s uzaviranim a plnénim povinnosti dle Smlouvy pfisné divérné vaci tretim
stranam a smluvni strany jsou povinny o nich zachovavat micenlivost, ledazZe jde o
(i) sdéleni nebo pfipad povoleny nebo vyZadovany pro bézné a fadné plnéni povinnosti dle
Smlouvy; nebo
(i)  sdéleninebo pfipady poZadované na zakladé nafizeni pfislusného soudu nebo pfislusného
orgdnu verejné spravy; nebo
(iii)  sdéleni takové informace osobdam, které maji ze zdkona stanovenou povinnost
miéenlivosti za predpokladu, Ze Smluvni strana pisemné oznami ostatnim Smluvnim
stranam, které tfeti osobé byla informace zpfistupnéna, a zavaze tuto tfeti osobou stejnou
povinnosti ml¢enlivosti jako ma sam

(iv)  jakékoliv informace, které jsou vefejné znamé jinak nez v dlisledku poruseni ustanoveni
tohoto odstavce.
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6 Sankce

6.1 V pripadé, Ze v dasledku neplnéni Implementacniho planu bude ze strany Poskytovatele Prijemci
udélena jakdkoliv sankce, jsou Partnefi povinni odpovidajici ¢ast pIné vyse sankce (véetné uctovanych
arokt, smluvnich sankci, odvod( za poruseni rozpoctové kazné apod.) Prijemci uhradit dle vyse
zpUsobilych vydajd na projektu a mife, jakou prispéli k udéleni sankce Prijemci. V pochybnostech se
ma za to, Ze se vsechny strany podilely na udéleni sankce stejnou mérou.

6.2 Vpfipadé neplnéni povinnosti podle této Smlouvy je druhd smluvni strana oprdvnéna formou
pisemného ozndmeni vyzvat smluvni stranu, kterd porusuje povinnosti, k upusténi od porusovani
povinnosti a napravé stavu vzniklého porusenim povinnosti podle Smlouvy.

6.3  Zaplacenim smluvni pokuty nejsou dotéeny naroky smluvnich stran na ndhradu Skody v ¢astce
prevysujici hodnotu zaplacené smluvni pokuty.

7 Zavérecna ustanoveni

7.1 Smluvni strany jsou povinny vzajemné se pisemné informovat o kazdé zméné udajl uvedenych ve
Smlouvé ¢i jejich pfilohach jakoZz i o jakychkoliv skutecnostech relevantnich pro plnéni
Implementacniho planu a postupu Poskytovatele vici Pfijemci ve vztahu k Projektu.

7.2 Zmény a dopliiky Smlouvy mohou byt provadény pouze dohodou smluvnich stran ve formé ¢islovanych
pisemnych dodatka k této Smlouvé.

7.3  Vztahy neupravené Smlouvou se fidi ZPVV a Obcfanskym zakonikem.

7.4  Smlouva je vyhotovena pouze v elektronické podobé, pficemz smluvni strany obdrzi jeji elektronicky
original..

7.5 Smlouva nabyva platnosti dnem jejiho podpisu zastupci vSech smluvnich stran, u¢innosti okamzikem
jejiho zverejnéni v registru smluv a uzavira se na dobu nejzazSiho terminu stanoveného
Implementacnim planem. Ustanoveni ¢lankd 5. a 6. zlstavaji platna a ucinna i po skonéeni doby, na
kterou je Smlouva uzaviena. Stejné tak zachovavaji platnd a ucinna i jakakoliv dalSich ustanoveni
Smlouvy, u nichZ je zfejmé, Ze bylo Umyslem smluvnich stran, aby nepozbyly platnosti a Ucinnosti
okamzikem uplynuti doby, na kterou je Smlouva uzaviena.

7.6 Smluvni strany souhlasi s uverejnénim Smlouvy v registru smluv podle zakona ¢. 340/2015 Sh., o
zvlastnich podminkdch Gc¢innosti nékterych smluv, uverejiiovani téchto smluv a o Registru smluv, které
zajisti Prijemce; pro Gcely jejiho uverfejnéni nepovazuji smluvni strany nic z obsahu této smlouvy ani z
metadat k ni se vaZicich za vylou¢ené z uvefejnéni.

Prilohy:

Pfiloha ¢. 1 Vymezeni Vysledki a podilu na Vysledcich

Pfiloha ¢. 2 Implementadni plan Projektu
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V Praze, dne:

V Ostravé, dne:

Za Partnera 2:

Za Partnera 3:

feditel spole¢nosti

rektor
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V Brné, dne:

V Praze, dne:

Za Partnera 4:

Za Partnera 5:

reditel instituce
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Pfiloha ¢. 1

Vymezeni Vysledki a podilu na Vysledcich

Zéavazné vysledky vychazi ze zavaznych parametrll feSeni Projektu odrazZejici zmény na zakladé Zadosti o
zménu PRZ202400377, platné a ucinné od 1.11.2024.

CK02000127-V1 | Detektor ruseni GNSS signalt pro silni¢ni dopravu

Gprot Planované dosazeni: 12/2024 | Dosazeni vysledku: 06/2025

Stav: dokonceno.

V roce 2024 byl systém dokoncen po HW i SW strance. V nasledném terminu 01-05/2025 probéhlo pilotni
testovani detektoru ruseni GNSS signal(, a to v jednom méficim bodé skladajicim se ze dvou portall
vybavenych systémem detektoru. Tyto portaly jsou umistény na dalnici D1 na 33,69km a 34,53 km. Na
ovéreni funkénosti systému detektoru bylo spolupracovano s CENDIS a CzechToll. Vysledky testovani jsou
blize uvedeny ve Studii nasaditelnosti.

Vysledek vznikl G¢innou spolupraci vsech ¢lenl konsorcia.

Podil partnerd CVUT: 30 %, VSB-TUO: 30 %, CDV: 5 %, GCE: 5 %, ESC: 30 %.

CK02000127-V2 | Metodika uZiti systému detektoru ruseni GNSS signall v silni¢ni dopravé

NmetS Planované dosazeni: 12/2024 | Dosazeni vysledku: 05/2025

Stav: dokonceno.

V ramci analytické ¢asti Metodiky je popsan vliv ruseni GNSS signal(i na vybér myta i souc¢asna technologie
vybéru mytného v Ceské republice. Tato témata dopliiuje problematika kontroly vybéru mytného,
vymezeni pozemnich komunikaci zpoplatnénych mytnym a legislativni ramec problematiky, véetné
preshrani¢ni vymény informaci o neuhrazeni mytného.

Metodicka ¢ast je zamérena na technickou specifikaci systému detektoru ruseni GNSS signall. Obsahuje
popis hardwarovych a softwarovych komponent systému jako celku. Podrobné je popsané technické
feSeni staciondrniho subsystému obsahujiciho soupis elektronickych zafizeni, umisténi a upevnéni
jednotlivych komponent, kabelaZe a zapojeni. Déle je popsdna serverova ¢ast systému a jeji komponenty.
Samostatné jsou zpracovany vystupy systému v podobé WEB aplikace, poskytujici uZivatelim data o
detekovanych a identifikovanych vozidlech, ktera s vysokou mirou pravdépodobnosti rusi GNSS signaly.
Data ze systému pak mohou slouZzit jako podklad pro zaznam o kontrole ruseni GNSS v souladu s pravnimi
predpisy. Vysledek vznikl d¢innou spolupraci véech ¢lenl konsorcia.

Podil partnerd CVUT: 30 %, VSB-TUO: 30 %, CDV: 5 %, GCE: 5 %, ESC: 30 %.

CK02000127-V3 | Detektor ruseni GNSS signalli

Gfunk Planované dosazeni: 12/2023 | Dosazeni vysledku: 12/2023

Stav: dokonceno.

Vysledek obsahuje fedeni systému platného ke konci roku 2023, kdy byl zprovoznén do podoby vhodné
pro zakladni testovani. Nicméné, a7 instalaci systému detektoru ruseni GNSS signalu na druhy portal byvalé
mytné brany v 09/2024 byl systém plné zprovoznén a po HW strance byl ve finalni podobé. Vysledek vznikl
ucinnou spolupraci vsech ¢lenl konsorcia.

Podil partnerd CVUT: 30 %, VSB-TUO: 30 %, CDV: 5 %, GCE: 5 %, ESC: 30 %.

CK02000127-v4 | Software systému detektoru ruseni GNSS signalt
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RZ2023 + priloha RZ2023-0Z-Ptiloha2-Vysledky2023 + aktualizovany popis vysledku viz Odborna ¢ast
Rz2024 + pfiloha RZ2024-0Z-Pfiloha2-PopisVysledkuR2023_akt2024. V roce 2024 probihaly prace na
finalizaci SW a to za uUcelem dokonceni algoritmizace nutné pro detekci ruseni, vyhodnoceni dat
z kamerového systému a identifikaci zdroje ruseni, dale pak zobrazeni vystupl projektu, data management
na strané serveru, zobrazeni monitorovanych parametrl systému a statistik a pro zajisténi spolehlivého
provozu. Vysledek vznikl uc¢innou spolupraci vsech ¢lenl konsorcia.

Podil partnerd CVUT: 30 %, VSB-TUO: 30 %, CDV: 5 %, GCE: 5 %, ESC: 30 %.

CK02000127-V8 | Studie nasaditelnosti systému detektoru ruseni GNSS signald

0 Planované dosazeni: 12/2024 | Dosazeni vysledku: 06/2024

Stav: bude dokonceno.

Studie nasaditelnosti sumarizuje analyzy a hodnoceni vykonosti systému detektoru ruseni GNSS signald, a
to na zakladé dat z pilotniho testovani systému provadéného v ¢asovém rozmezi 01-05/2025. Studie dale
analyzuje moznosti rozsireni systému v ramci pozemni i pfip. ostatnich druh( dopravy za ucelem detekce
ruseni GNSS signalu a tvorby prehledovych analyz stavu a kvality GNSS signalu.

Podil partnerd CVUT: 30 %, VSB-TUO: 30 %, CDV: 5 %, GCE: 5 %, ESC: 30 %.

Vysledky projektu nad ramec navrhu projektu/planu

CK02000127-V5 Hand-held detektor ruseni GNSS signalu

Gfunk Nad ramec navrhu projektu | DosaZeni vysledku: 12/2022

Stav: dokonceno.

Vystup je pfimym vysledkem ¢innosti WP3 tedy fazi, které reSily RSS &dast staciondrniho subsystému
detektoru ruseni. Pfi vyvoji RSS ¢asti staciondrniho poZadavku vznikla myslenka ru¢niho detektoru ruseni
GNSS signdlu skladajiciho se z anténniho bloku a RSS méfici ¢asti komunikujici s nadfazenou jednotkou
pfes BLE rozhrani. Nadfazena jednotka v podobé tabletu ¢i telefonu slouZi pro zobrazovdni mérenych
udaju. Vysledek vznikl uc¢innou spolupraci vsech ¢lend konsorcia.

Podil partnerd CVUT: 30 %, VSB-TUO: 30 %, CDV: 5 %, GCE: 5 %, ESC: 30 %.

CK02000127-V6 | VSesmérova jednotka detekce ruseni GNSS signalu

Gfunk Nad ramec navrhu projektu | DosaZeni vysledku: 12/2022

Stav: dokonceno.

Vystup je pfimym vysledkem cinnosti WP3 tedy fazi, které reSily RSS &dast staciondrniho subsystému
detektoru ruseni. Pfi vyvoji RSS ¢asti staciondrniho poZadavku vznikla myslenka ruéniho detektoru ruseni
GNSS signalu, resp. moznosti vyhodnocovat pfitomnost ruseni v oblasti. VSsesmérovd anténa byla doplnéna
o méfici jednotku umoZnujici komunikovat s nadfazenou jednotkou pres BLE rozhrani pfi sou¢asném
ukladani dat. Nadrazena jednotka v podobé tabletu ¢i telefonu slouzi pro zobrazovani mérenych udaju.
Mérena data byla rovnéz ukladdna na SD kartu pro pozdéjsi vyhodnoceni. Dany systém byl s vyhodou
vyuzit pro realizaci systému pro monitoring kvality GNSS signalu. Vysledek vznikl G¢innou spolupraci viech
¢lend konsorcia.

Podil partnerd CVUT: 30 %, VSB-TUO: 30 %, CDV: 5 %, GCE: 5 %, ESC: 30 %.
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CK02000127-V7 RSS detektor ruseni GNSS signalu

Gfunk Nad ramec ndvrhu projektu | DosaZeni vysledku: 12/2022

Stav: dokonceno.

Vystup je pfimym vysledkem cinnosti WP3 tedy pracovniho bali¢ku, ktery tesil RSS ¢ast stacionarniho
subsystému detektoru rudeni. Detektor ruseni se skladal z 1 fidici a 8 méficich jednotek propojenych
sbérnici RS422, data z fidici jednotky byla posilana pres ethernet nadifazenému systému. Jedna se o prvni
verzi systému, ktery slouZil k detekci ruseni GNSS signdlu na pozemnich komunikacich. Tato plvodni verze
RSS detektoru byla v 2023 pfepracovana a ndsledné integrovdna do vétsiho celku.

Vysledek vznikl na CVUT a posloufil jako prvotni navrh RSS detektoru, ktery byl v roce 2023 pfepracovén a
zabudovan do vétsiho celku. Tento V7 vysledek tedy ddle nebude vyuZivan, neb jiZ poslouZil k realizaci
finalni podoby RSS subsystému detektoru ruseni GNSS signalu, ktery je jednim z hlavnich vysledkd
projektu.
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Pfiloha €. 2

Implementacni plan

Identifikace vysledk

Vysledky CK02000127-V1 aZ CK02000127-V8 je mozné rozdélit do ndsledujicich skupin, které se nasledné
z pohledu implementace lisi a to:

Sk.

Vysledky

Vyuziti

Implementace

Pfrevedeni do praxe

1.

CK02000127-V1
CK02000127-V4
CK02000127-V5
CK02000127-V6

Vysledky Ize dale rozdélit do dvou
podskupin:

PSK1 =V1+V4 a PSK2 = V5+V6.

PSK1 obsahuje hlavni vysledky projektu
deklarované v navrhu projektu. Tyto
vysledky zohlednuji HW a SW feseni
systému detektoru jako celku, ktery byl
v 01-05/2025 pilotné testovén.

PSK2 obsahuje vysledky, které vznikly
na zékladé diskusi vedenych s Policii CR
a Celni spravou CR v Gvodni fazi Feseni
projektu, kde byly identifikovany
potfeby pro ruéni verzi detektoru
ruseni GNSS signall. Tato skupina
nepredstavuje hlavni vysledky
projektu, nicméné, jedna se o vysledky
se zajimavym potencidlem k nasazeni
do praxe.

Blize popsano v kap. 2
Implementacéniho planu.

Blize popsdno v kap. 2
Implementaéniho planu.

CK02000127-V2
CK02000127-V8

Tyto vysledky jsou doprovodné
vysledky k hlavnim vysledkdm
projektu, tedy vysledkdm skupiny 1.
Jednd se o Schvalenou metodiku pro
uziti systému detektoru a Studii
nasaditelnosti. Jedna se o syntézu
moznosti uplatnéni systému a jeho
nasazeni se zohlednénim parametrd
systému, jeho vykonosti, aktudlniho
legislativniho  rdmce v souvisejici
problematice  vybéru myta a
zdmérné/nezamérné rudeni signall
GNSS.

Vysledky predstavuji uceleny
soubor analyz a popisu
systému detektoru ruseni
GNSS  signald  poskytujici
dostatecné informace stdtni
spravé a silovym slozkam
k posouzeni moznosti
implementovat systém do
stavajicich ¢ budoucich
systéma ITS. Vysledky slouZi
jako podklad pro
vyhodnoceni moznosti
systém detektoru a nasazeni
vysledku skupiny 1 do praxe.

Jednd se o soubor analyz a popisu
relevantnich aspektl k systému
detektoru, jeho nasazeni, a to
véetné legislativniho  rdmce
problematiky myta. Pouzité
vstupni Udaje vychazi z pilotniho
testovani systému detektoru
v 01-05/2025.

Pfimy vystup do praxe vysledky
nemaji, nicméneg, oteviraji
moznost diskuse k dalsimu vyvoji
voblasti vybéru myta, coz je
hlavni zdmér téchto vysledka.

CK02000127-V3
CK02000127-V7

Tyto vysledky jsou vysledky dil¢ich
vyvojovych fazi projektu. Jako takové
nalezly  wvyuziti pfi  upfesfovani
formulaci pozadavkd na dilei casti
systému a sjejich dalsim vyuZitim se
nepocitd.

Vysledky byly vyuzity a tim i
takto  ziskané  poznatky
implementovdny do realizace
vysledkd skupiny 1, ktera
predstavuje hlavni vysledky
projektu.

Podoba a charakter vysledkd
poslouzil pfi definici pozadavkd
vysledkd skupiny 1, s pievedenim
do praxe skupiny 3 se nepocita.

K jednotlivym skupindm z pohledu implementace a pfinost je pfistupovano odlisné. Blizsi informace jsou
uvedeny v kap. 2 a 3 Implementacéniho planu.

T

A

R
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2 Plan vyuziti, implementace, prevedeni do praxe

Kapitola pojednava o vysledcich skupiny 1, tedy:
e PSK1=CK02000127-V1 + CK02000127-Vv4,
e PSK2 =CK02000127-V5 + CK02000127-V6.

2.1  Podskupina 1 (PSK1)

Z pohledu planovaného dalSiho vyuZiti je nutné zohlednit aktudlni stav, tedy systém detektoru existuje
v podobé, kdy vyuZiva pouze jeden bod méfeni, ktery se skladd ze dvou instalaci na dvou portélech v tésné
blizkosti od sebe. Konkrétné se jedna o umisténi na ddlnici D1 na 33,69km a 34,53 km. Oba stacionarni
subsystémy jsou pres datové spojeni spojeny se serverem, ktery je provozovén v prostorach VSB.
Pfipravenost systému odpovida drovni TRL6, tedy pripadu kdy technologie byla demonstrovdna v
relevantnim prostiedi.

Dalsi kroky nutné ke komerénimu vyuZziti vysledki jsou:

e preneseni serverového feSeni na ESC — procedura migrace byla pfipravena a existuji k danému
instrukce.

e vedeni dalich jednani s potenciondlnimi uZivateli systému detektoru, kterymi jsou RSD, CENDIS,
CzechToll/TolINet o mozZnostech rozsifeni poctu méficich bodd. K tomuto kroku vede jednoznaéné
fakt, Ze jednobodové méreni neumoznuje plnohodnotné ohodnotit ekonomické aspekty nasazeni
systému v provozech potencionalnich uZivatelld. Toto rozsifeni musi byt dale diskutovano se
zohlednénim: i) kolik bodd bude k danému ucelu potfeba a kde budou umistény, ii) kdo zajisti
realizaci z finanéniho hlediska.

e jednani vede primarné CVUT (hlavni Fesitel projektu), nicméné pravidelné emailovou formou
zbyvaijici Partnery informuje o stavu jednani a i jejich pripravach. Pokud jedndni vede jakykoliv jiny
partner, emailem informuje ostatni partnery on. Pokud bude probihat jednani s nékterym z
nasledujicich instituci: Reditelstvi silnic a dalnic s. p., Ceské drahy, a.s., Sprava zeleznic, statni
organizace, Rizeni letového provozu Ceské republiky, s. p. nebo Letidté Praha, a.s., informuje
konkrétni Partner ostatni Partnery, zejména GNSS Centre of Excellence, neprodlené.

e ESCinformuje o parametrech komerénich nabidek ostatni Partnery projektu.

e po vzniku vzajemné domluvy mezi ESC a potenciondlnim uZivatelem, realizace bude déle provddéna
pres ESC.

e ESCinstalaci provadive své reZii s pfipadnym pfispénim oslovenych Partner(. Jedna se o sluzbu, ktera
bude zohlednéna v nakladech ukotvenych v zakdzce mezi uzivatelem a ESC.

e vysledek CK02000127-V4 (SW) se komercné bude vyuZivat formou prodeje licence.

Implementace systému detektoru je feSena primarné pres interniho aplikacniho garanta (ESC), nicméné ve
spolupraci s Partnery projektu. Partnefi se zavazuji poskytnout soucinnost pfi implementaci systému
v souladu se Smlouvou o vyuziti vysledka.
Implementacni faze jsou:
1. rozsifeni stavajiciho systému o vybrany pocet méficich bod( a posouzeni vykonnosti rozsifeného
systému na vybér myta.
2. monitorovaci obdobi zakoncené detailni analyzou dopadu ruseni GNSS signalli na vybér myta, systém
dosahuje drovné TRL7.
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3. vyuZiti systému detektoru v procesech/provozech budouciho uZivatele — zavérecna implementacni
faze, které predstavuje nasazeni systému a prevedeni systému do praxe. Tato faze je nejista, nebot
je zavisla na Uuspésném prechodu pres predchozi faze. V této fazi vznikaji naklady jdouci pIné za ESC
pro ucely finalizace systému detektoru do TRL8 a nasledné TRL9.
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2.2 Podskupina 2 (PSK2)
K podskupiné 2 vysledkt, tedy CK02000127-V5 a CK02000127-V6, je mozné pfistoupit obdobné jako
v pripadé PSK1. Nicméné, je tfeba zohlednit skutecnost, Ze ru¢ni detektor je realizovan na drovni funkéniho
vzorku, tedy na drovni TRL3 a cesta k finalnimu produktu je o to naro¢néjsi. Dalsi kroky nutné k vyuziti
vysledka jsou:
e bliZsi diskuse s potencidlnimi zakazniky o moZnosti uZiti
¢ modifikace HW a SW podoby dle poZzadavkl na uZiti systému
e pilotni testovani systému mobilniho detektoru ruseni GNSS signalll — systém by v této fazi mél
dosdhnout Urovné TRLS5.
e ESC informuje o parametrech komerénich nabidek ostatni Partnery projektu, paklize vznikne
vzdjemnd domluva mezi ESC + potenciondInim uZivatelem, realizace bude ddle provadéna pres ESC.
e ESC provadi finalizace systému ve své reZii s pfipadnym prispénim oslovenych Partner. Jedna se o
sluzbu, ktera bude zohlednéna v nakladech ukotvenych v zakazce mezi uZivatelem a ESC.
e testovani probihd na strané zdkaznika. Po tomto testovani systém dosahuje TRL7.

Implementace systému mobilniho detektoru je feSena primarné pres interniho aplika¢niho garanta (ESC),
nicméné ve spolupraci s Partnery projektu. Partnefi se zavazuji poskytnout soucinnost pfi implementaci
systému v souladu se Smlouvou o vyufZiti vysledka.

Implementacni faze jsou:

1. modifikace HW a SW feSeni systému dle pozadavkl zdkaznika pro zajisténi zakaznikem definovanych
funkci. Laboratorni testovani. Systém dosahuje TRL4.

2. testovani umoZiujici analyzu vykonnosti systému a jeho pfinosu provadéné na strané zdkaznika.
V této fazi systém dosahuje TRL5.

3. modifikace systému do podoby vyZadované zdkaznikem, ndsledované opétovnym testovanim.
Systém dosahuje TRL6.

4. finalizace systému dle zdkaznika pro definovanou aplikaci.

5. monitorovaci obdobi zakoncené detailni analyzou dopadu ruseni GNSS signald na vybér myta, systém
dosahuje Urovné TRL7.

6. vyuziti systému mobilniho detektoru v procesech/provozech budouciho uzivatele — zévérecna
implementacni faze, které predstavuje nasazeni systému a prevedeni systému do praxe. Tato faze je
nejistd, nebot je zavisla na Uspésném prechodu pres predchozi faze. V této fazi vznikaji naklady jdouci
pIné za ESC pro Ucely realizace 0O té série a dlouhodobého testovani pro dosazeni TRL8 a nasledné
TRLO.

3 Plan pfinosu vyuiiti vysledk

V aktualni fazi, platné k06/2025, je tento systém detektoru ruSeni GNSS signall, vysledky PSK1,
implementovan pouze lokalné na dvou portalech mytnych bran a to 33,69km a 34,53 km dalnice D1. V dalsich
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fazich pri sitové instalaci na dalnicich s nejvyssi intenzitou silni¢ni dopravy, v okoli mist kritické infrastruktury
(napf. letisté) a dalSich bodech zajmu, bude systém detektoru slouZit pro rozsahlejsi monitoring ruseni signall
GNSS za ulelem napf. vyhnuti se povinnosti zaplatit myto, coZ je hlavni podnét k uZiti, nicméné, vyuZiti
systému je Siri. V ramci novelizace zakona o silni¢ni dopravé ¢. 111/1994 Sb. se pfipravuje i novelizace Zékona
s predpokladanym rozsifenim nékterych pravomoci (vybér kauce, projedndvani prestupku prikazem na misté)
i na Inspekci silniéni dopravy (INSID). | kdyZ tato nové vznikajici organizace nebude pfimo povérena kontrolou
mytného, nabizi se vyuZiti know-how téchto specialist v oblasti technickych kontrol vozidel v soucinnosti s
dalsimi kontrolnimi slozkami (CSCR, PCR, CTU).

Relevantni pfinosy vyuZiti vysledka:

e Optimalizace finanénich nakladu

o Cilem je optimalizace finan¢nich nakladd v dopravnim systému smérem k jeho ekonomické
efektivité. Dopravni systém je ekonomicky efektivni, kdyZ sluzby ITS optimalizuji naklady na
fizeni, organizaci a provoz ve véech druzich dopravy a prepravy. Je podporovan presah sluzeb
ITS mezi jednotlivymi druhy dopravy a jejich spoluprace.

o UKAZATEL PLNENI: Tento cil se plni, kdy? vzrista pocet vyufZiti systému vedoucich ke snizeni
energetické narocnosti, ke snizeni provoznich naklad v jednotlivych ¢astech dopravniho
systému.

¢ Rizeni a eliminace rizik a jejich dopadi

o Cilem je eliminace a fizeni moznych rizik v dopravnim systému, které mohou v dopravé
vznikat. Jejich disledkem jsou Skody na zdravi, Zivotnim prostfedi a majetku. Nékterym
incidentim nelze predejit, ale Ize Ucinné omezit jejich nepfriznivé dopady a v této souvislosti
predstavuje fizeni dopadi incidentl pfilezitost pro ITS. Mezi rizika nepochybné patfi také
hrozby vyplyvajici z pachani trestné Cinnosti, véetné kyberkriminality. Ta ohroZuje ucastniky
dopravniho systému, dopravni infrastrukturu a poskytované sluzby a mlze mit zavainé
celospoleéenské disledky a dopady na bezpecnost statu. Rizika mohou vyplyvat i z
neumyslnych poruch v rdmci dopravniho systému a Zivelnych pohrom, které mohou mit
obdobné dasledky.

o UKAZATEL PLNENI: Tento cil se plni, kdyZ dochazi k identifikaci a kvantifikaci rizik a k pFijimani
uc¢innych a konkrétnich opatfeni k jejich sniZovani a eliminaci (k bezpeénosti i zabezpeceni).
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4 Monitorovaci ukazatele

V nasledujicich 3 letech od ukonceni projektu (2024) a béhem trvani implementacniho planu budou
sledovany nasledujici monitorovaci parametry:

e indikace dosaZzené faze Implementacéniho planu se zohlednéni podskupiny vysledk( (PSK1, PSK2),

e dosazené TRL k PSK1, PSK2.

Monitorovaci ukazatele budou soucdsti zpravy vytvarené 1x ro¢né, a to do 30.6. za kaZzdy predchazejici rok.
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