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TECHNICKA SPECIFIKACE
k predmétu pInéni vefejné zakazky s ndazvem

Provozni informacni systém pro spravu a fizeni vozového parku

Technickd specifikace predmétu plnéni verejné zakdzky
pro pldnovdni, provoz, sprdvu vozového parku a podporu planovani, fizeni a
kontroly udrzby komunikaci.
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Uvod

Predmétem plnéni verejné zakazky je:

1. Dodavka HW vybaveni a souvisejicich sluzeb
2. Dodavka SW vybaveni pro provoz HW vybaveni
3. Udriba, provoz a rozvoj HW a SW vybaveni po dobu platnosti smlouvy

Toto technické pInéni je stanoveno na zdkladé zkusenosti se stavajicim provozem vozového parku a pozadavki
na provoz a data subjektu Reditelstvi silnic a dalnic, pro kterou Sprava a tidrzba silnic Jiho¢eského kraje provadi
vykony zimni, letni a béZné uadrzby na komunikacich 1. tfidy. Provoz poptdvanych technologii a sluzeb se
predpoklada na komunikacich izemi Jihoceského kraje.

Technicka specifikace mechanismu zimni Gdrzby

Pro cinnosti Zimni udrzby jsou pouZity tyto mechanismy:
e sypac

e snéhova fréza.

Pro Cinnosti Letni udrzby jsou pouzity tyto mechanismy:

e  pracovni stroje (nastavby) nesené — ramenova travni sekacka — na universalnim nosici (traktor apod.)
pro seceni travnich ploch s min. dosahem 6,5 m (vCetné cepaku)

e  pracovni stroje (nastavby) nesené — ramenova travni sekacka — na universalnim nosici (traktor apod.)
pro seceni otevienych pfikopd s min. dosahem 3,5 m

e podsvodidlova sekacka umoznujici seceni pod svodidly, minimalni Sife zabéru 1 m

e samochodnd svahova sekacka umoZnujici praci na svazich se sklonem nad 40° ve vSech smérech (v
pfipadé potieby)

e rucni stroje pro sekani travy (napf. kfovinorez ...)

e vozidlo na odvoz shrabku o objemu korby minimalné 5m3

Pro cCinnosti BéZné udrzby jsou pouZity tyto mechanismy:

e nakladni automobil s nosnosti min. 6 t, vetné systému GPS.

e lehky dodavkovy automobil do celkové hmotnosti 3,5 t s minimalni loZznou plochou 3 m2, vcéetné
systému GPS. Toto vozidlo bude vyuZivano jako inspekcni vozidlo.

e  pojizdna uzavirkova tabule (zpravidla vystrazny vozik), véetné systému GPS.

e samosbérny oboustranny/jednostranny zametac vcetné nosice — objem zasobniku min. 6 m3, sirka
zametani minimalné 2400 mm, z toho alespon jeden bude vybaveny odsavacim zafizenim pro tlakové
c¢isténi svislych prvka kanalizace (vpusté, sachty), véetné systému GPS.

® univerzalni nosi¢ naradi — hydraulické rameno, dosah min. 4,5 m, mycka svislého dopravniho znaceni,
mycka smérovych sloupku, véetné systému GPS.



1.1 Obecné poZadavky na GPS vozidlovou jednotku

nepfenosny a pevné zabudovany GPS modul a GSM komunikator s podporou komunikace GPRS s
garanci funkénosti po celou dobu platnosti kontraktu (pfedpoklada se vypnuti siti 2G)

umoznovat ukladani dat do vnitfni paméti (funkce ,,Cerné skFinky" - uchovani dat ve vnitfni paméti
jednotky na cca 3 mésice (pfi primérném provoznim vytiZeni),

data musi z{stat zachovana i pfi odpojeni napajeni,

umoznovat pfipojeni na Fidici elektroniku sypace a pfipojeni dalSich periferii (Cidlo teploty ap.),
poskytovat poZzadované informace dle specifikovaného komunikaéniho protokolu (viz. déle
komunikaéni protokol RSD),

zaznamenat zménu davkovani,

zaznamenavat vzniklé poruchy, pfipadné predavat do SW/Informacniho systému

podpora pfipojeni elektronicky Fizenych néastaveb (Schmidt, Epoke, Kobit), které maji datovy vystup
pro GPS,

sledovani polohy v redlném ¢ase, nastavitelny interval provadéni zaznamu

dle ¢asu (minimalni nastavitelny interval 15s),
dle ujeté vzdalenosti (minimalni nastavitelny interval 10 m),
dle zmény sméru jizdy (minimalni nastavitelny interval 1°),

odchylka pfijimace GPS pro lokalizaci mechanismd: max. 10 m. v pfipadé vypadku GPRS komunikace
pozadovany rozsah snimanych dat:

vSechna vozidla: poloha, rychlost, otdtky motoru, dal3i dostupné veli€iny dle upFesnéni zadavatele
a moznosti vozidel,

vSechna vozidla a stroje pro zimni Gdrzbu komunikaci: pluzi, sype

vozidla s elektronicky Fizenymi nastavbami pro zimni dadrzbu komunikaci: pluzeni, druh
posypového materialu, gramaz, Sife posypu, rezim, skrapéni, spotfeba materialu,

vozidla a stroje pro letni Gdrzbu komunikaci: sekani, frézovani asfaltovych povrch(, kropeni,
zametani

dodavatel je povinen zajistit bezchybny provoz GPS systému po celou dobu provadéni udrzby.
GPS jednotka musf zajistit pFenos veskerych dat dle komunikagniho protokolu RSD u vozidel, které
maji povinnost tyto Udaje zasilat (kap. 1.3.1.)

1.2 Dal3i pozadavky pro jednotky dle podminek RSD

Vozidlova jednotka musi byt napojena na zobrazovaci a ovladaci jednotku, ktera musi byt umisténa v dosahu
fidie. Na této jednotce fidi¢ v priibéhu jizdy nastavuje parametry posypu a pluhovani.

Poskytovat nekorigovana data z vozidlovych jednotek u vSech vozidel provadéjicich udrzbu
v realném Case (tji. neprodlené po uloZeni do databaze, pfipadné pfimo z vozidel) do centralni
databaze RSD pomoci zavazného protokolu, zvefejnéného RSD. Odesilani datovych souborl RSD
bude realizovano prostfednictvim webové sluzby.

Data musi byt zasilana v pribéhu jizdy, p¥ipadné nejpozdéji po skonéeni konkrétni jizdy/zasahu.
Vozidlova jednotka musi umoziovat zalohu dat a nasledné odeslani do databaze Objednatele i pfi
dlouhodobém vypadku mobilniho pfipojeni (komunikacniho signélu). Systém musi disponovat
kapacitou pro uloZeni minimalné 1 mésice provozu vozidla. Systém musi umoziiovat alternativni
zpUsob prenosu (stazeni) dat z vozidla pro pfipad selhani standardniho zplsobu odesilani dat.



Kompletni zaznamy o provozu vozidla musi byt pfeneseny do databaze RSD neprodlené (bez zbyte€ného odkladu)
po ukonceni dilciho zasahu. Takovym ukonenim je myslen navrat vozidla na stfedisko Udrzby, resp. na vychozi
stanovisté vozidla, kde dojde k odstaveni vozidla, resp. k pfipravé vozidla na pfipadny dalsi zasah (vyjezd vozidla
zp8t na zasahovy okruh). Diléim zasahem je mySleno jedno projeti zasahového okruhu.

1.2.1 Dal$i pozadavky na GPS systém dle podminek RSD

1 ze ziskanych zdznam( o poloze musi byt dodateéné mozné rekonstruovat trasu vozidla, potazmo
ujetou vzdalenost (pfip. pracovni ¢as), resp. mnozstvi spotfebovanych posypovych materialll (17xx),
nebot vykony pro fakturaci budou vykazovany vyhradné na zakladé udajl ze systému GPS.

1 interval ukladani zaznamd musi ginit maximalné 10 s. Kratsi interval musi byt pouZit v mistech, kde
dochdzi k astéjSi zméné sméru jizdy.

1.2.2 Mobilni senzory stavu a kluzkosti povrchu

Objednatel pozaduje schopnost dodavky ,,Mobilniho senzoru stavu a kluzkosti povrchu" tedy, aby vozidlo, které
ma byt pouzito jako sypac, mohlo byt vybaveno senzorem pro bezkontaktni ur€ovani stavu a kluzkosti povrchu
vozovky. Udaje takového senzoru je Zadouci pouZit jak pro optimalizaci davkovani posypovych materiald
sypafem, tak jako zdroj aktualnich informaci o stavu vozovky pro Fidi€e sypace i dispecera, resp. obecné jako
doklad stavu vozovek pfi provadéni Gdrzby.

Technicky by takové zafizeni mélo rozliSovat minimalné tyto stavy povrchu: suchy, vihky, mokry, bfecka, snih a
led, a to spektroskopickou analyzou kombinace méfeni alespon tfi vinovych délek v blizkém infracerveném
pasmu pro Uspésné odlisenijednotlivych stavl, pficem? klasifikace stavu (a vypodet ostatnich vystupnich hodnot)
mé probihat pfimo v zafizeni, GispéSnost klasifikace ma byt alespofi 95 % a obnovovaci frekvence méfeni nemé
byt niZsi nez 1 Hz (tzn. aktualizace méfeni alespoii jednou za sekundu). Zafizeni ma pFfedavat mérené Udaje
(minimalné stav povrchu, kluzkost povrchu a vySku vody) vozidlové jednotce k odeslani do datového centra
spole¢né s ostatnimi daty o poloze a aktivité vozidla. Mimo to je Gfelné méFené Udaje v redlném Case prezentovat
fidi¢i vozidla na zobrazovaci jednotce (napf. mobilnim telefonu). Aplikace na zobrazovaci jednotce by méla
umoznit Fidi¢i vozidla pFipojit k datim vystrazny pfiznak, Ze stav vozovky v daném misté je na kritické Grovni
sjizdnosti.

1.3 Komunikaéni protokol pro komunikaci do prostfedi RSD

Protokol pro odesilani dat o provozu vozidel (mechanismd) je specifikovan jediny, ktery je spoleény pro viechny
typy vozidel. Podle povahy vozidla budou pouzity (naplnény) pouze ty Udaje, které pro dany typ vozidla maji
smysl; napfiklad vozidlo do 3,5 tuny (viz poloZku 1181) provadgjici kontrolnijizdu nebude mit vyplnéné informace
0 posypu.

Podrobny popis komunika¢niho protokolu (datového rozhrani) a datového formatu uréeného
k pfedavani GPS dat sledovani vozidel do prostfedi Objednatele je uveden na webovych strankach
https://podporagps.rsd.cz/.

Vychozim komunikaénim protokolem pro plnéni v rdmci této Smlouvy je datové rozhrani ,,S",
popsané na webovych strankach v sekci Ke stazeni v dokumentu nazvaném ,,Technicky pFedpis
funkce sbéru telemetrickych dat ajejich pfedavani pomoci rozhrani REST" ve verzi 1.2 pro datovou
vétu 1.3 ze dne 1. 4. 2025 (pfip. jeho aktualni verze). Dokument je také pfiloZen jako Pfiloha 1 této
Technické specifikace.

Vychozim datovym formatem pro pfedavani dat je XML soubor, popsany na webovych strankach
v sekci Ke stazeni v dokumentu nazvaném ,Technicky predpis datového formatu telemetrickych
Gdajd" ve verzi 1.3 ze dne 11. 3. 2025 (pfip. jeho aktualni verze). Dokument je také pfilozen jako
Priloha 2 této Technické specifikace.


https://podporagps.rsd.cz/

RSD si vyhrazuje pravo zménit formalni naleZitosti komunikagniho protokolu véetné datového
forméatu. K takové Gpravé dat ¢i datové komunikace pisemné vyzve s uréenim Ihdty, dokdy musi
Dodavatel prejit na nové uréeny protokol, pficem? tato Ihita nebude krat$i neZ 6 mésicl od
doruceni vyzvy.

Na vySe uvedenych webovych strankach mohou byt publikovany dalsi dokumenty a informace
vysvétlujici predavani dat do prostfedi RSD. Pokud maji texty pouze vysvétlujici charakter,
nepovazuje se to za zménu dle pfedchoziho odstavce.

pro odesilani dat o provozu vozidel plati, Ze pokud vozidlo disponuje, resp. ma dle technické
specifikace disponovat urcitou informaci z protokolu, je uvedeni této informace v datovém souboru
povinné. V kazdém polohovém zaznamu vozidla musi byt obsazeny informace o provadéné Cinnosti,
nastaveni sypaci nastavby (pokud se jedna o sypac) a stavu cidel. Kazdy polohovy zaznam musi byt
identifikovan k uritému vozidlu.

1.3.1 Obecné informace komunika&niho protokolu RSD

Komunikacni protokol obecné obsahuje tyto informace, nezbytné pro odvozeni provedenych vykon( a popis
podminek pfi provadéni adrzby:

Registracni znatka vozidla (primarni identifikator)
Druh vozidla
Druh néastavby
Casové uréeni zaznamu (Sas nasnimané polohy vozidla)
Polohové ur€eni zaznamu (zemépisné souradnice v soufadnicovém systému WGS 84, pfipadné
véetné Cisla silnice pro pfesnou identifikaci komunikace, na které se vozidlo nachazi)
Aktualni rychlost vozidla [km/h]
Aktudlni stav tachometru [km]
Rezim jizdy:
Pfiznak provadéni posypu
Pfiznak provadéni pluhovéani
Pfiznak provadéni kontrolni jizdy
Pfiznak provadéni inspekeni jizdy
Pfiznak provadéni jizdy BSP
Ostatni pfiznaky pro odliSeni pracovni innosti
Rezim posypu:
Chemicky posyp
Chemicky posyp se zkrapénim
Inertni posyp
Inertni posyp se zkrapénim
Zkrapeéni
Aktualni davka posypu [g/m2]
Aktudlni davka solanky
Aktualni Sitka posypu [m]
Aktualni nastaveni stranového posypu
Spotfeba posypového materialu, resp. solanky [t, resp. |]
Aktualni meteorologické podminky:

Aktualni venkovni teplota vzduchu [°C]
Aktualni teplota povrchu vozovky [°C]



- Aktudlni stav povrchu vozovky

- Aktualni kluzkost povrchu vozovky []
- Aktuélni vySka vody [mm]

- Vystrazny pfiznak kritické sjizdnosti

1.4 Stavajici HW vybaveni

Zadavatel disponuje u 40 vozidel kategorie vozidel Sypac zafizenim pro bezkontaktni zjiStovani teploty povrchu
a teploty vzduchu. Tyto Gdaje maji byt povinné prenaseny do systému RSD dle komunikacniho protokolu.
Zadavatel pozaduje po dodavateli napojeni zafizeni do jednotky GPS a pfenos téchto dat do informacnich
systémil (SUSIK a RSD). Typ a obchodni oznageni zafizeni je Surface Patrol Model 999J, vyrobce Quixote
Transportation Technologies, Inc. USA. Homologace tohoto zafizeni obsahujici kompletni technicky a integracni
popis je pfiloZzena jako Pfiloha ¢. 3této Technické specifikace. Kalibraci téchto zafizeni v priib&hu pInéni zajistuje
Zadavatel.



SW vybavenim se rozumi informacni systém pro monitoring a vyhodnoceni tdrzby komunikaci. Jsou poZzadovany
minimalné uvedené funkénosti integrované do jednoho celku a uzivatelského prostfedi (vyjma aplikace pro
mobilni telefon).

2.1 Obecné faze dodavky

1 implementacni analyza
1 implementace IS

1 pilotni provoz

1 akceptace IS

1 plny provoz IS

2.2 Operacni plan

1 elektronizace operatniho planu s naslednym vyhodnocenim na zakladé telemetrickych dat

1 pfi zobrazeni pohybu vozidla je ke kazdému vozidlu vidy zobrazena jeho urfend trasa a dispecer
miZe zkontrolovat, zda se vozidlo pohybuje v souladu s Opera¢nim planem ajeho pokynem

1 pfi odchyleni od urfené trasy systém dispeera upozorni, Zze k tomu doslo

1 po ukonceni zimni Udrzby v ramci jakéhokoli obdobi (jizda, sména, mésic apod.) systém generuje
spotiebu PHM, pouZitych posypovych materiall, ujeté kilometry, ¢as provadéni Udrzby atd.

I moZnost nasledného porovnani véech téchto Udajl mezi posddkami v rdmci jednoho okruhu i s
dalsimi okruhy

2.3 DispecCersky denik

1 elektronizace dispecerského deniku s moZnosti ru¢niho vkladani dopliujicich informaci

2.4 Vizualizace telemetrickych dat

1 podpora pro online izpétnou vizualizaci snimanych veli€in a polohy vozidel
1 podpora pro automatizovanou analyzu udalosti
1 mapové okno s moznosti zapnout/vypnout zobrazeni vozidla

2.5 Kalibrace telemetrickych dat

1 moznost rucni kalibrace telemetrickych dat
1 naslednd mozZnost prace s kalibrovanymi i originalnimi daty v nabizeném IS

2.6 Mobilni aplikace pro sbér dat

1 aplikace pro mobilni telefon slouzici ke sbéru dat v terénu, pfedevsim zavad
1 plné automatizovany pfenos do IS

1 podpora pro dalSi zpracovani téchto dat

1 pro vstup do aplikace musi byt stejné pfihlaSovani jako do IS



2.7 Sprava tankovani

elektronizace vSech tankovani bez ohledu na zdroj dat
reporting pro podporu efektivniho nakladani s PHM (spotFeby)

2.8 Kniha jizd (referentskd a manaZerska osobni vozidla)

1 komplexni FeSeni pro oblast referentskych i manazerskych vozidel
1 vedeni stazky (evidence o ¢innosti vozidla) elektronicky

2.9 Servisni evidence

1 feSeni pro automatizované planovani servisni Gdrzby vozidel ve vazbé na telemetricka data

2.10 Reporting

1 jednotny systém tiskovych sestav (reportd)
I moZnost exportu viech sestav do rdiznych formatd (min. pozadovano pdf, xIs)
1 jsou pozadovany minimalné nasledujici reporty:
- kontace vykond zimni i letni Udrzby podle silniéni sité a nakladovych stfedisek,
- vykon( za jednotliva vozidla,
- vykony na komunikacich I. tfid odeslané na RSD pro moznost porovnani odeslanych vykon(
- vypisy z knihy jizd,
- spotfeby PHM.

2.11 Administrace (uZivatelska prava, zakladni konfigurace prostredi)

I moZnost individualizovat prava uZivateld aZ na Groven jednotlivych vozidel i funkcionalit

2.12 Dalsi funkcionality

I mozZnost integrace s vnitropodnikovym SW - informacni systém musi mit API rozhrani pro moZnost
pfipojeni dat/vystupl do jinych systémd. Dokumentace tohoto APl bude soudasti nabidky Gcastnika.

1 pro vSechny €asti je poZzadovano jednotné webové aplikacni prostiedi (uzivatelské rozhrani)

1 aktualizace mapovych podkladl miniméalné 2x roéné soucasti dodavky

1 podpora online exportu dat dle standardu RSD (XML) s mozZnosti prace celého IS nad originalnimi
nebo exportovanymi daty (pro kontrolu spravnosti exportd)

1 v pfipadé poZadavku zadavatele bude také soucasti dodavky i vystupni publikace rozsahu aktuéalné
provadéné zimni adrzby (mapa a souhrnné Udaje) zpfistupnéné vefejnosti prostfednictvim

webovych stranek.



2.13 PoZadavky na IT infrastrukturu a data

1 kompletni outsourcing IT infrastruktury, nezbytné pro bezproblémovy provoz IS

1 zajiSténi vysoké dostupnosti IS na Urovni 99,7 % s reakéni dobou na vypadek 2 hod. a odstranénim
zavady do 9 hod

1 kompletni dokumentace, nezbytnd pro plnohodnotny provoz serverové Casti IS a také Skoleni
obsluhy na strané Zadavatele v rozsahu 2 x 8 hodin

1 po ukonCeni smlouvy je dodavatel na vyzvani povinen pFedat zadavateli data z vozidel ve formé
databéaze



3. Udrzba, provoz a rozvoj HW a SW vybaveni po dobu platnosti smlouvy

3.1 Doba platnosti smlouvy

1 Doba platnosti kontraktu je 6 let (72 mésict)

1 Prvni obdobi provozu a dodavky je od zimni sezony 2025/2026

1 opce na rozvojové sluzby bude Zadavatelem stanovena podle celkového rozsahu plnéni a
predpokladaného rozsifeni vozového parku

3.2 Datovy provoz SIM

1 Provoz SIM karet v GPS jednotkach bude s prondjmem SIM (mobilniho tarifu)

3.3 Garantovana podpora provozu

1 A Zavady ovliviujici funkénost celého feSeni:

- reak¢ni doba do jednoho pracovniho dne

- vyfeSeni nejpozdéji do 2 pracovnich dnll od nahlaseni zavady
1 B DalSi zavady

- reakéni doba do 2 pracovnich dni

- odstranéni do jednoho tydne od nahlasSeni zavady
1 Webovy helpdesk - tiketovaci systém pfistupny v rezimu 24*7
1 Telefonick& hotline v reZimech

-V zimnim obdobi listopad-bfezen v rezimu 24*7

-V letnim obdobi duben-fijen v rezimu 8*5



4. Seznam mechanizaci a souvisejicich sluzeb

Predpokladané mnozstvi a typy HW vybaveni jsou uvedeny v nasledujicich tabulkach.

Pro jejich ocenéni je v zadavaci dokumentaci pfiloZzen seznam ve formatu MS Excel Pfiloha 3 smlouvy - Seznam

mechanizaci a souvisejicich sluZeb — cenova nabidka.

Podet Navyseni Pocet Cidlo
. celkem [ks] . . , .
Typy vozidel [ks] inteligentni | Poznamka
2025 [ks] 2026- | celke nastavba
2031 m

Sypace 128 0 128 0

. , o nutny prepinac
Sypace pro vykony 1.tfida 84 15 99 0 vykont 1. tF
Traktor 47 0 47 47
Traktor pro vykony 1.tfida 70 15 85 85 nEJtny oprepvlnac

vykonu I. tf

Osobni a dodavkovy automobil 82 0] 82 0]
O,SOan aw dodavkovy automobil pro 109 20 129 0 nEJtny oprepvlnac
vykony 1.tfida vykonu I. tf
Ostatni nakladni automobil 10 0 10 0
Os'E?tnl nakladni automobil pro vykony 18 0 18 0 nEJtny oprepvlnac
1.trida vykonu I. tf
Ostatni samojizdné pracovni stroje 10 0] 10 0
O,statnl szjlmonzdne pracovni stroje pro 30 10 10 40 nEJtny oprepvlnac
vykonyl.tfrida vykonu I. tf
Privés pro vykony 1.trida 22 5 27 0
CELKEM 610 65 675 172

Tabulka 1. Po¢ty mechanizaci dle typu

Typ HW vybaveni

Pocet [ks]

GPS jednotka

304

GPS jednotka s prepinacem vykonu |.tfida

371

Cidlo inteligentni nadstavba v&. kabelaZe

172

Prepinac soukroma/sluzebni jizda

100

Indentifikacni Cipy pro ridice

200

Mobilni senzory stavu a kluzkosti povrchu I.tfida

84

Tabulka 2. Pocty typt HW vybaveni
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Pocet

Typ sluzby pro HW vybaveni [ks]
MontazZ jednotky 675
MontdzZ ¢idla na mechanizaci 172
MontaZ prepinace vykonu 371
MontaZz mobilniho senzoru stavu a kluzkosti povrchu 84
Pripojeni jednotky k Informacnimu systému 675
Pripojeni externi periferie do jednotky:

Cidlo mechanizace (MTH, otacky apod.) 172

Senzory stavu a kluzkosti povrchu 30

Zafizeni pro snimani teploty 40
DemontaZ jednotky (v pripadé vyrazeni z majetku) 20

Tabulka 3. Jednorazové sluzby pro HW vybaveni

3 Pocet
Typ sluzby (ks]
Prenos GPS dat do Informacniho systému + pronajem SIM 675
Tabulka 4. Pravidelné sluzby pro HW vybaveni
Typ tukonu Pocet
[ks]
MontazZ jednotky 610
MontdzZ ¢idla na mechanizaci 172
MontazZ prepinace vykonu 311
MontaZz mobilniho senzoru stavu a kluzkosti povrchu 84
Pripojeni jednotky k Informacnimu systému 610
Pripojeni externich periferii do jednotky 242

Tabulka 5. Cas potfebny pro instalaci HW vybaveni v roce 2025

Pocet

Typ SW vybaveni
(ks]

Celkem za licenci SW informacniho systému 1

Maintenance licence 2. a dalsi rok

Helpdesk - tiketovaci systém

Tabulka 6. SW vybaveni - Informacni a dalsi systémy dle specifikace
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Typ SW sluzby

Pocet

[ks]
Provoz uZivatelské a servisni podpory ZIMA 24*7 (5mésicu) 6
Provoz uZivatelské a servisni podpory LETO 8*5 (7mésict) 6
Skoleni uZivatel( (4 hodiny) 10

EXIT plan (20 manday)

Integrace s vnitropodnikovym systémem (20 manday)

Rozvoj SW (jednotkova cena za manday)

Tabulka 7. SW sluzby a dalsi
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5. Prilohy

Pfiloha 1 - Technicky pfedpis funkce sbéru telemetrickych dat a jejich pfedavani
Pfiloha 2 - Technicky ptedpis datového formatu telemetrickych tdajt
Pfiloha 3 - Homologace_Surface_Patrol_1008_CZ

Digitaln& podepsal Ing. I Digitalné podepsal
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