Priloha ¢. 1: Technicka specifikace predmétu plnéni

Vysoce presny automatizovany 9-osy (6D+3D)
pozicionovaci systém

Specifikace/minimalni poZadavky uZivatele/poZzadavky na
funkcionalitu

Nabizené parametry

Poradi |Parametry /funkcionality Nazev a typ: sestava F-712.HU1 (hexapod H-811)
1 Pocet aktivnich os 9 (3x XYZ hrubé, 3x XYZ jemné, 3x thel) 9 (3x XYZ hrubé, 3x XYZ jemné, 3x thel)
2 Rozsah XYZ hrubé osy (pro kazdou osu jednotlivé) rozsah minimalné od -5 mm do 5 mm +17, +16, 6,5 mm
3 Rozsah XYZ jemné osy rozsah minimalné od - 30 um do 30 pm +50 um
4 Rozsah uhlové osy (pro kazdou osu jednotlivé) rozsah minimalné od - 10° do 10° +10°, £10°, £21°
5 Minimalni krok u hrubé osy Z <0.1 um 0.05 um
6 Minimalni krok u hrubé osy Xa Y <0.2 um 0.1 um
7 Linearita v celém rozsahu <3% 2%

8 Rozlideni - opakovatelnost (obousmérnd, pro jemné osy) <5nm 2 nm

9 Minimalni krok u jemné osy Z (se zpétnou vazbou) <5nm 2,5nm

10 Minimalni krok u jemné osy X a Y (se zpétnou vazbou) <5nm 2,5nm

11  [Typ pohonu XYZ hrubé Bezkomutéatorovy DC motor Bezkomutdtorovy DC motor

12 [Typ pohonu XYZ jemné Piezoaktuator PICMA® Piezoaktuator
VyuZiti pro ladéni optovlaknovych komponent a optickych

13 vldken, moznost snadného uchyceni optickych vldken a ANO ANO
souvisejicich komponent

14 Nosnost do 5 kg ANO Hexapod ANO, Piezokostitka 100g

15  [Spolecné fizeni viech 9 os skrze kontroler/y ANO ANO

16 Virtudlni bod rotace ANO ANO

17 Horizontalni uspofadani (standing verze) ANO ANO

18 Provedeni 6D Casti Hexapod Hexapod

19  |Vyska pozicionovaciho systému (vyjma kontroler) <250 mm 160,03mm

20 Pldorys 9D pozicionovaciho systému (vyjma kontroler(i) < 200x200 mm 136mm x 136mm

21  |Pracovni teplota min. 10 aZ min. 40 °C 0 az 50°C (mechanické ¢asti), 5 az 40°C (kontrolér)
Predvedeni funkcionality Vysoce presného automatizovaného

2 9—osyv(6|’3+3D) 'pozicio_novalciho sy'ste”mu nal automatiz'o.var?ér? ANO ANO
naladéni dvou jednovidovych optickych vidken (na minimalni
vlozné ztréaty optického vykonu)

23 |Zéruka > 24 mésict 24 mésicl

24 |Servis zaruCovany dodavatelem > 10 let 10 let
KONTROLER Specifikace/minimalni pozadavky uzivatele/pozadavky na Nabizené parametry

Pofadi |Parametry /funkcionality funkcionalitu Nazev a typ: C-887.52 a E-712
1 Kontroler soucasti dodaného systému ANO ANO
2 Napdjeni standard EU ANO
3 Zpétnovazebni kontrola ANO ANO
4 Komunikace Ethernet/RS-232/TCP-IP (minimalné 2 moZnosti z uvedenych) RS-232 | TCP/IP | USB
5 MozZnost ru¢niho ovladani ANO ANO s USB rozhranim
5 Pocet os/kanall 9 (vSechny osy systémul) 6 (C-887.52) + 3 (E-712)

6 Zaruka > 24 mésict 24 mésich
SOFTWARE Specifikace/minimalni pozadavky uZivatele/pozadavky na Nabizené parametry

Potadi |Parametry /funkcionality funkcionalitu Nazev a typ: PIMikroMove
1 Software soucasti dodaného systému ANO ANO
2 UZivatelské rozhrani - GUI ANO ANO
3 ;\:Ilizi:)ostl fizeni/programovani/dpravy optimalizaénich procest C++, Python, Matlab, Labview (minimalné 2 moznosti z uvedenych) C, C++, C#, NI LabVIEW, MATLAB a Python

Movinlostjednolduﬂ\é i,nteg'rac,e zpéFné vazby pro automatické ANO ANO
4 ladéni (pomoci méreni optického vykonu)

Predinstalované automatické optimalizaéni procesy - hledani

. P . . < R ANO ANO

5 optima (nalezeni optimalni vazby vlakno-vlakno/vldkno-chip)
6 Rychlost aktivniho ladéni pro oblast 500 pm2 <20s 2s
7 Rychlost aktivniho ladéni pro oblast 100 pm2 <10s 0,3s
8 Zéruka > 24 mésict 24 mésicl




