Cislo smlouvy Kupujiciho: 006984/2025/00
Cislo smlouvy Prodavajiciho: .........

KUPNi SMLOUVA
kterou ve smyslu § 2079 a nasl. zakona ¢. 89/2012 Sh., ob¢anského zakoniku,
ve znéni pozdéjsich predpisti (dale jen ,,ob¢ansky zakonik”), uzavrely nize
uvedeného dne, mésice a roku a za nasledujicich podminek tyto smluvni

strany
KUPUJICi
Nazev: Vysoké uceni technické v Brné, Fakulta stavebni
Sidlo: Veveri 331/95, 602 00 Brno
Zastupce: prof. Ing. Rostislav Drochytka, CSc., MBA, dr.h.c., dékan
ICO: 00216305
DIC: CZ 00216305
Kontaktni osoba Kupujiciho:
XXXXX
a
PRODAVAJiCI
Nazev: KUKA Robotics Czech s.r.o.
Sidlo: Prazska 239, 250 66 Zdiby
Zépis v obchodnim rejstfiku: C 394063/MSPH Méstsky soud v Praze
Zastupce: Ladislav Rimal, prokurista
ICO: 19932669
DIC: CZ19932669
Bankovni spojeni: XXXXX
Ména: EUR
XXXXX

Kontaktni osoba Prodavajiciho:
XXX
(dale téz jako ,,smluvni strany“)
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Linearni track s dvéma robotickymi rameny pro 3D tisk
Kupni smlouva

I. PREDMET KOUPE
Pfedmétem koupé podle této Smlouvy je linedrni track s dvéma robotickymi rameny pro 3D tisk.

Predmét koupé je blize specifikovan v technickém popisu, ktery je nedilnou soucdsti této Smlouvy
jako jeji pfiloha €. 1.
Prodavajici se touto Smlouvou zavazuje:

a) odevzdat Kupujicimu Pfedmét koupé dle odst. 1 a umozZnit mu nabyt vlastnické pravo k tomuto
Predmétu koupé,

b) splnit dalsi povinnosti uvedené v této Smlouvé,
a Kupuijici se zavazuje Pfedmét koupé prevzit a zaplatit kupni cenu.

Prodavajici a Kupujici dale ujednavaiji, Ze dale je Prodavajici krom shora uvedeného rovnéz povinen

a zavazuje se:

a) Predmét koupé dopravit a provést jeho instalaci a montaz na Kupujicim za tim Gcelem uréené
misto,

b) Predmét koupé uvést do pIné funkéniho a provozuschopného stavu, predvést jeho funkcnost,

c) poskytnout veskeré licence potfebné k uzivani softwaru, ktery je soucasti Pfedmétu koupé,
v souladu s €l. IX V§eobecnych ndakupnich podminek VUT, ve smyslu €l. V. odst. 2 této Smlouvy,

d) predat Kupujicimu soupisy jednotlivych poloZzek Pfedmétu koupé.

e) provést zaskoleni obsluhy Pfedmétu koupé Kupujiciho, v rozsahu alespoi 8 hodin pro minimainé
6 osob, vetné zaskoleni vyuZivani a prace se softwarem, ktery je soucasti Pfedmétu koupé,
v misté plnéni.

Prodavajici se dale zavazuje Pfedmét koupé dopravit vobalech vyrobenych ze snadno
recyklovatelného materialu, materialu z obnovitelnych zdroji nebo musi byt Prodéavajicim zajiStén
systém pro vicero poufZiti oball. VSechny obalové materialy musi byt ru¢né snadno oddélitelné na
recyklovatelné ¢&asti tvofené jednim materidlem (napf. lepenkou, papirem, plasty, textiliemi).
Nepfipustnym obalem dle této Smlouvy je obal z PVC.

1. KUPNi CENA

Kupuijici se zavazuje Proddvajicimu za Pfedmét koupé zaplatit kupni cenu ve vysi:

Kupni cena bez DPH 109 200 EUR*
Vyse DPH v EUR* 22 923 EUR*
Kupni cena v¢. DPH 132 132 EUR*

*Kupni cena bude uvedena ve stejné méné, jako byla uvedena nabidkovd cena.

V pripadé zahrani¢niho dodavatele nebo nepldtce DPH bude cena véetné DPH shodnd jako cena bez DPH a
v fddku Vyse DPH bude uvedeno —nepldtce DPH nebo Zahraniéni dodavatel. V pripadé zahranicniho dodavatele
DPH odvede Kupujici dle zdkont CR.

Prodavajici bere na védomi, Ze kupni cena je stanovena jako maximalni a nepiekrocitelnd a zahrnuje
veskeré naklady, které bude tfeba nutné nebo Gcelné vynaloZit na fadné a véasné splnéni zavazk
z této Smlouvy. Kupni cena tak, krom dal$iho, zahrnuje rovnéz cenu za instalaci a prepravu Pfredmétu
koupé, zaskoleni, manipula¢ni poplatky a odménu za licence.

Prodavajici bere na védomi, Ze Pfedmét koupé je hrazen z dotacnich prostfedk( poskytnutych na
realizaci projektu hrazeného z programu: Operacni program Jan Amos Komensky, projekt Odborné
vybaveni pro postgradudini studenty, PEPA, registracni Cislo projektu
CZ.02.01.01/00/22_012/0005468.

Danovy doklad — faktura musi byt vystaven na kupni cenu v méné uvedené v odst. 1 tohoto ¢lanku.
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. MiSTO A CAS PLNENI

1) Prodavajici se zavazuje odevzdat Kupujicimu shora uvedeny Pfedmét koupé nejpozdéji do 20 tydna

od nabyti Gc€innosti této Smlouvy.

Prodavajici splni svou povinnost odevzdat shora uvedeny Pfredmét koupé tim, Ze tento bude cely
prevzat jako bezvadny Kupujicim. Prodavajici nesmi prfeddvat Pfedmét koupé po ¢astech.

2) Prodavajici se soucasné zavazuje, Zze s ohledem na povahu Pfedmétu koupé Kupujiciho s dostate¢nym
¢asovym predstihem (minimalné dva pracovni dny) prokazatelné uvédomi o tom, Ze ma v imyslu
Pfedmét koupé odevzdat, jinak Kupujici neni povinen Pfedmét koupé prevzit. V pfipadé, Ze
Prodavajici véas uvédomi Kupujiciho dle pfedchozi véty, zavazuje se Kupujici umoZnit Prodavajicimu
pfistup do mista plnéni.

3) Prodavajici se zavazuje Predmét koupé odevzdat v nize uvedeném misté:
Purkyriova 139, 612 00 Brno, Vysoké udeni technické v Brné, Fakulta stavebni, budova P1

4) Kupuijici prohlasuje, Ze je jeho jménem opravnén prevzit Pfedmét koupé a podepsat predavaci
protokol:

XXXXXX

5) Prodavajici bere na védomi, Ze Kupuijici vyslovné poZaduje dodani veskeré nezbytné dokumentace
Pfredmétu koupé v souladu s €l. IV odst. 3 VSeobecnych nakupnich podminek VUT.

V. ZARUKA ZA JAKOST

1) Kupuijici a Proddvajici ujedndvaji, Ze Zarucni doba na Pfedmét koupé stejné jako na kazdou jeho ¢ast
je 24 mésicti ode dne, kdy byl Pfedmét koupé jako bezvadny prevzat Kupujicim.

2) Po dobu Zarucni doby se Prodavajici zavazuje poskytovat bezplatny update a upgrade veskerého
softwaru, ktery je soucdsti Predmétu koupé.

V. POJISTENI

Prodavajici se zavazuje, Ze po celou dobu trvani jeho povinnosti ze Smlouvy (tj. do konce béhu zarucni
doby na kteroukoliv ¢ast Pfedmétu koupé vcéetné splnéni jeho povinnosti plynoucich z pfipadné
uplatnénych vad Kupujicim v ramci zaruky) bude mit sjednanu pojistnou smlouvu, jejimz predmétem bude
pojisténi odpovédnosti Prodavajiciho za Skodu, ktera vznikne Kupujicimu nebo tfetim osobam na jejich
majetku v souvislosti s plnénim Smlouvy v disledku ¢innosti Prodavajiciho pro pripad zplsobeni Skody, a
to slimitem pojistného plnéni alespon ve vysi 1500 000,-(slovy: jedenmiliénpétsettisic) KC. Pojisténi
odpovédnosti bude zahrnovat rovnéz povinnost nahradit skodu ¢i Gjmu zplsobenou vadnym vyrobkem
nebo vadné vykonanou praci. Tuto pojistnou smlouvu se Prodavajici zavazuje kdykoliv na poZadani
predloZit kontaktni osobé Kupujiciho k nahlédnuti. Nesplnéni zdvazkd dle tohoto ustanoveni je
podstatnym porusenim Smlouvy.

VI.  ZAVERECNA USTANOVENI
1) Nedilnou soucasti Smlouvy je:
a) Priloha ¢. 1 — Technicky popis / Technicka specifikace Pfedmétu koupé.

Smluvni strany sjedndvaji, Ze v pfipadé nesrovnalosti ¢i kontradikci maji ustanoveni ¢l. I. az VI.
Smlouvy pfednost pfed ustanovenimi pfilohy Smlouvy.
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Soucdsti této Smlouvy jsou rovnéZ VSeobecné nakupni podminky VUT ve znéni G¢inném ke dni
zahdjeni zadavaciho/vybérového fizeni, na jehoZ zakladé je uzavirdna tato Smlouva (dale v textu
pouze jako ,,VNP“). VNP maji povahu obchodnich podminek ve smyslu ustanoveni § 1751 ob¢anského
zakoniku a upravuji prava a povinnosti Proddavajictho a Kupujiciho v pfipadé, Ze tyto nejsou
specifikovany v této Smlouvé. V té souvislosti rovnéz smluvni strany k zamezeni jakychkoli spekulaci
prohlasuji a uzaviraji dohodu v tom smyslu, Ze ve VNP se Smlouvou mysli tato Smlouva. Obé smluvni
strany soucasné ujednavaji, Ze v pfipadé odliSnosti ustanoveni Smlouvy a VNP plati vidy ustanoveni
Smlouvy. VNP jsou dostupné na http://vut.cz/vnp, pricemZ Prodavajici svym niZze uvedenym
podpisem stvrzuje, Ze se s textem VNP detailné seznamil a Ze jsou mu tudiz znamy.

Prodavajici neni opravnén prenést svoje prdva a povinnosti z této Smlouvy na tfeti osobu. Ustanoveni
§ 1879 obcanského zdkoniku se nepouzije.

Prodavajici se zavazuje strpét uverejnéni této Smlouvy véetné pripadnych dodatkl Kupujicim podle §
219 zakona €. 134/2016 Sbh., o zadavani vefejnych zakazek.

Smluvni strany podpisem na této Smlouvé potvrzuiji, Ze jsou si védomy, Ze se na tuto Smlouvu vztahuje
povinnost jejiho uvefejnéni dle zakona ¢. 340/2015 Sh., o zvlastnich podminkach ucinnosti nékterych
smluv, uvefejiiovani téchto smluv a o registru smluv (zdkon o registru smluv), v platném znéni.
Uverejnéni Smlouvy zajistuje Kupujici.

Pokud se stane nékteré ustanoveni Smlouvy neplatné nebo neucinné, nedotykd se to ostatnich
ustanoveni této Smlouvy, kterd zlstavaji platna a Gc¢inna. Smluvni strany se v takovém pfipadé
zavazuji nahradit dohodou ustanoveni neplatné nebo nelcinné ustanovenim platnym a G¢innym,
které nejlépe odpovida pliivodné zamyslenému Gcelu ustanoveni neplatného nebo netcinného.

Tato Smlouva obsahuje Uplné ujednani o predmétu Smlouvy a vSech naleZitostech, které smluvni
strany mély a chtély ve smlouvé ujednat, a které povaZuji za dlleZité pro zdvaznost této Smlouvy.
Zadny projev smluvnich stran u¢inény pfi jednani o této Smlouvé ani projev ucinény po uzavieni této
Smlouvy nesmi byt vyklddan v rozporu s vyslovnymi ustanovenimi této Smlouvy a nezaklada zadny
zdvazek zadné ze smluvnich stran.

Tato Smlouva je uzaviena elektronicky, a to tak, Ze kazda smluvni strana ji opatfi svym elektronickym
podpisem.

Smluvni strany potvrzuji, Ze si tuto Smlouvu pred jejim podpisem precetly a Ze s jejim obsahem
souhlasi. Na dlkaz toho pfipojuji své podpisy.

V Brné dne 16.4.2025 Ve Zdibech dne 11.4.2025

prof. Ing. Rostislav Drochytka, CSc., MBA, dr.h.c. Ladislav Rimal, prokurista

dékan FAST za Prodavajiciho

za Kupujiciho
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Pfiloha C — Technicka specifikace

TECHNICKA SPECIFIKACE VEREJNE ZAKAZKY

»,Linearni track s dvéma robotickymi rameny pro 3D tisk“

Pozadavky zadavatele na pracovisté ,Linearni track s dvéma robotickymi rameny pro 3D

tisk“

Robotické rameno

Oznaéeni (obchodni/typové)

KR 120 R2700-2

Vyrobce KUKA
Pocet kust 2
Nabidka Stanovisko
Hodnoty ucastnika ucastnika ke
Pozadavky zadavatele na parametru (hodnoty splnéni
parametr pozadované parametru zadavatelem
zadavatelem nabizeného pozadovanych
pristroje)* hodnot (ANO/NE)
Roboticka ramena
Nominalni nosnost robotického
ramene (tak aby bylo mozné
pfipojovat rlizné typy koncovych
zarfizeni, napf. tiskova hlava betonu, .
tiskova hlava na granulovany plast a alespon 120 kg 120 ANO
kompozit, CNC fréza, vrtaci a
Sroubovaci technika, manipulace s
bifemeny)
Min. dosah robotického ramene (osy
A1-A5) 27m 2,701m ANO
Minimalni pocet os robotického 6 6 ANO
ramene
Min. pfesnost opakovani polohy
(ISO 9283) tak, aby bylo mozné
vyuzivat rizné typy koncovych
zafizeni, napr. tiskova hlava ,betonu, +0,05 mm +0,05 mm ANO
tiskova hlava na granulovany plast a
kompozit, CNC fréza, vrtaci a
Sroubovaci technika (toto
pfisludenstvi neni pfedmétem VZ)
Max. instalaéni plocha robotického
ramene (vychazejici ze stavajiciho 800 x 800 mm 754 mm x 754 mm ANO

stavu plochy instalace).
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Hmotnost robotického ramene z
dlvodu transportu po hale a
pfipadné redislokaci z divodu
potfeb mozZnych naslednych
projektl, pfipadné zavéseni robota
naram

max.1 200 kg 1069 kg ANO

Systém musi byt modularni a
umozfovat budouci rozsifeni o dalsi
komponenty a funkce bez nutnosti
vyraznych zmén ve stavajicim
softwarovém a hardwarovém
vybaveni.

ANO ANO ANO

SW pro ovladani robotil a ANO
pfipravy/konverzi G-kédu ANO ANO

Zpracovani G-kédu pfimo

v kontroléru ANO ANG ANG

Komunikace Master/Slave ANO ANO ANO

Minimalni pocet digitalnich

o . 16 16 ANO
vstupU/vystupl

Vzdalena sprava. SW robota Ize
aktualizovat pfes ethernet (bez
nutnosti pfijezdu na misto a kabelem ANO ANO ANO
USB) ¢i podobné napf. update over
the air atd.)

Linearni pojezd

Oznaéeni (obchodni/typové) KL 4000 S

Vyrobce KUKA

Pocet kusu 1

Linearni pojezd

Jeden z robotd je umistén na

linearnim pojezdu (tracku) ANG ANO ANG

Rizeni linearniho pojezdu
z kontroléru robota jako 7. externi ANO ANO ANO
osa

Cinna délka linearniho pojezdu min. 3 m 3,4m ANO

Min. pfesnost opakovani polohy (dle

ISO 9283) linearniho pojezdu +0,02 mm +0,02 mm ANO

Energeticky fetéz uprostied
linearniho pojezdu (linearni pojezd
bude umistén nad podlahovym
energo kolektorem)

ANO ANO ANO

Systém uchyceni vedeni tiskové

hadice na beton na téle robota ANO ANG ANG

PFiprava pro energo rozvody na téle
robota pro pfipojeni tak, aby bylo
mozné pfipojovat rizné typy ANO ANO ANO
koncovych zafizeni, (napf. tiskova
hlava betonu, tiskova hlava na
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granulovany plast a kompozit, CNC
fréza, vrtaci a Sroubovaci technika —
toto pfisludenstvi neni pfedmétem
VZ)

Pozadavek na kompatibilitu jednotlivych prvku robotického pracovisté

Vsechny soucasti robotického
pracovisté (roboticka ramena,
linearni pojezd, ovladaci software a
pfipadné dalSi komponenty) musi
byt kompatibilni a fizeny a ovladany
jednim protokolem, ktery zajisti
jednoduchou spravu a ovladani
v§ech prvkili pracovisté

ANO ANO

ANOA

Pozadované scénare pouzivani robotického pracovisté (scénare jsou mezi roboty

zameénitelné)

Stanovisko
ucastnika ke
 Au A, . < . splnéni
Scénar 1: 3D Tisk betonu pro velké stavebni konstrukce
zadavatelem
pozadovanych
hodnot (ANO/NE)
Robot 1 (na linearnim tracku): Provadi kontinualni 3D tisk betonové smési a
pohybuje se podél stavby, aby mohl vytvofit velké stavebni prvky, jako jsou
stény nebo zaklady. ANO
Robot 2 (staticky): Pfipravuje a pfidava vyztuzné prvky do struktury b&éhem
tisku, napfiklad ocelové ty&e nebo kompozitni vyztuz.
Stanovisko
ucastnika ke
Scénar 2: 3D Tisk plastovych komponentti pro modularni systémy e
zadavatelem
pozadovanych
hodnot (ANO/NE)
Robot 1 (na linearnim tracku): Tiskne plastové dily, jako jsou spojky, distanéni
podlozky nebo jiné modularni komponenty, které Ize nasledné sestavovat do
vétsich konstrukci. ANO
Robot 2 (staticky): Pfipravuje a vklada vyztuze, napfiklad vldkna nebo sitky,
které zvys$uji pevnost plastovych komponentu.
Stanovisko
ucastnika ke
Scénar 3: CNC Obrabéni a uprava povrchu A
zadavatelem
pozadovanych
hodnot (ANO/NE)
Robot 1 (na linearnim tracku): Provadi CNC frézovani na velkych deskach nebo
panelech, posouva se podél pracovni plochy a upravuje povrch podle
specifikaci. ANO
Robot 2 (staticky): PFipravuje material pro obrabéni, predvrtava otvory nebo
vyFezava zakladni tvary. Zajistuje upnuti materialu nebo provadi brouseni a
povrchovou Upravu po frézovani.
Stanovisko
ucastnika ke
iz AL . < - . . e splnéni
Scénar 4: Automatizovana montaz prefabrikovanych dilu
zadavatelem
pozadovanych

hodnot (ANO/NE)
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Robot 1 (na tracku): Pfenasi prefabrikované dily na montazni pozice.

Robot 2 (staticky): Stabilizuje pfinasené dily pro pfesné usazeni. Spojuje dily
Sroubovanim nebo svafovanim, pfipadné lepenim ¢i jinymi spojovacimi
technikami.

ANO

Stanovisko
ucastnika ke
splnéni
zadavatelem
pozadovanych
hodnot (ANO/NE)

Scénar 5: Vrtani a pfiprava zakladni konstrukce

Rabot 1 (na linearnim tracku): Pfemistuje se mezi vrty na desce nebo panelu a
vrta otvory podle planu, pfidava vyztuzné prvky do otvord. ANO
Robot 2: Cisti oblast po vrtani a pfipravuje povrch pro montaz dal$ich dil(.

Stanovisko
ucastnika ke
splnéni
zadavatelem
pozadovanych
hodnot (ANO/NE)

Scénar 6: Vyrezavani a dokonéovani povrchi panelt

Robot 1 (na tracku): Vyfezava presné tvary nebo otvory v panelech.
Robot 2 (staticky): Manipuluje s materialem pro nakladani a vykladani dild. ANO
Provadi povrchové dokonéovani (brouseni, lesténi).

*Pozn.: Uéastnik uvede &iselné hodnoty tam, kde je relevantni hodnoty parametri nabizeného
pfistroje uvadét
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Rez halou s vymezenim prostoru instalace predmétu plnéni
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PRACOVNI PROSTOR ROBOTICKEHO 6 OSEHO RAMENE NENi POCITANO S
MAXIMALNIMI POOTOCENIMI OS

ROBOTICKE 6 OSE RAMENO

LINEARNI TRACK - PRACOVNI DELKY MIN. 3 m a MAX 5,9 m

RIDICI SYSTEM

SKLADOVACI SILO MASSBLATT PICOLLO-F50-1I-S40MRIS-SG. SOUCASTI i o,
SILA BUDE ZAMESOVA KAD S TLACNYM SNEKEM Neni soucasti VZ,

) . . - jednd se o vybaveni,
DISPECINKOVE JEDNO PODLAZNi PRACOVISTE S POCHOZI STRECHOU . .,
DREVENY NOSNY RAM (orientagni rozméry 6,00 x 3,0 x 3,7 m) které bude vyuZivano pro
OCHRANNY RAM PROTI VSTUPU DO PRACOVNIHO PROSTORU ROBOTA provoz pfedmétu VZ
VYSKA RAMU min. 2,1 m

DOORPO®OG
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éni

Pidorys haly s vymezenim prostoru instalace predmétu pin
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