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Hodnoty 
parametru 

zadavatelem 

 
(hodnoty 

 

Stanovisko 
ke 

zadavatelem 

hodnot (ANO/NE) 

 

 

 120 ANO 

A1-A5) 
2,7 m 2,701m ANO 

ramene 
6 6 ANO 

(ISO 9283) tak, 

 

  ANO 

Max. 

stavu plochy instalace). 
800 x 800 mm 754 mm x 754 mm ANO 



C   

Hmotnost  z 

 

max.1 200 kg 1069 kg ANO 

komponenty a funkce bez nutnosti 

 

ANO ANO ANO 

-  
ANO 

ANO 
 

ANO  

-
v  

ANO ANO ANO 

Komunikace Master/Slave ANO ANO ANO 

ch 
vstup  

16 16 ANO 

. SW robota lze 
(bez 

USB) 
the air atd.) 

ANO ANO ANO 
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Jeden z 
 

ANO ANO ANO 

z 
osa 

ANO ANO ANO 

pojezdu min. 3 m 3,4m ANO 
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energo kolektorem) 

ANO ANO ANO 

 
ANO ANO ANO 

ANO ANO ANO 
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Stanovisko 

zadavatelem 

hodnot (ANO/NE) 
Robot 1 (na 

 

 
 

ANO 

 

Stanovisko 

zadavatelem 

hodnot (ANO/NE) 
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technikami. 

ANO 

konstrukce 

Stanovisko 

zadavatelem 

hodnot (ANO/NE) 

 
Robot 2:  

ANO 

 

Stanovisko 

zadavatelem 

hodnot (ANO/NE) 
otvory v panelech. 

 
ANO 

*Pozn.:  
 

  



C   

  

 

 

PRACOVN  PROSTOR ROBOTICK HO 6 OS HO RAMENE NEN  PO T NO S 
MAXIM LN MI POOTO EN MI OS  
 
ROBOTICK  6 OS  RAMENO  
 
 
LINE RN  TRACK - PRACOVN  D LKY MIN. 3 m  a MAX 5,9 m 
  

 
R D C  SYST M  
 
 
SKLADOVAC  SILO MASSBLATT PICOLLO-F50-II-S40MRIS-SG. SOU ST   
SILA BUDE Z M SOV  K  S TLA N M NEKEM  
 
 

DISPE INKOV  JEDNO PODLA N  PRACOVI T  S POCHOZ  ST ECHOU 
D EV N  NOSN  R M ( 6,00 x 3,0 x 3,7 m)  
 
OCHRANN  R M PROTI VSTUPU DO PRACOVN HO PROSTORU ROBOTA 
V KA R MU min. 2,1 m  
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