Priloha ¢. 1 - Technicka specifikace pro nakup polniho robotu

Autonomni polni robot — 1 kus

Pozadavky Vyjadieni (ano, spliiuje)
presnost GPS RTK 2-5 cm ano, splituje
pohon 4x4 ano, spliuje

pohon elektricky 2x 100Ah baterie

ano, splituje

dobijeni ze standardni zasuvky 230V

ano, splituje

fizeni smykem

ano, spliuje

RTK anténa

ano, spliuje

vydrz nabiti az 8 hodin

ano, spliuje

pracovni rychlost minimaln€ od 0,1 - 1,5 km/h

ano, spliuje

hmotnost od 120-160 kg

ano, spliuje

predpokladany pracovni vykonnost minimalné 0,5 ha za den

ano, spliuje

Max. $itka vnéjsiho rozméru do 50 cm bez ptidavnych kol

ano, spliuje

modem pro ovladani pomoci smartphone

ano, spliuje

predni drzak zavazi

ano, spliuje

Ix zavazi 15— 25 kg

ano, spliuje

6x pridavné zavazi 2 - 3 kg

ano, spliuje

Standardni pneumatiky s Sipovym vzorem + jedna sada pridavnych kol

ano, spliuje

Zaveésné zarizeni pro nesené i tazené stroje

ano, spliuje

Termin dodani do 31.8.2025.

Zaruka na polni robot min. 3 roky.

Doklady o shodg, véetné navodu k obsluze v elektronické podobé¢ a dvou navodu k obsluze v tisténé podobé.
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