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MI Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla

¢. 0111-CS-C023-23
Cesky metrologicky institut podle zakona o metrologii ¢. 505/1990 Sb. ve znéni pozdg&jsich predpist

schvaluje

silni¢ni rychlomér
typ UnicamVELOCITY 5

pfi dodrZeni technickych udaji a podminek, uvedenych v ptiloze tohoto certifikatu.

Znacka schvaleni typu: TCM 162/23 - 5945

Zadatel: CAMEA Technology, a.s.
Karasek 2290/1m
621 00 Brno
Ceska republika
IC: 06230831

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 4. prosince 2033

Pouceni o odvolani 5
Proti tomuto certifikatu Ize do 15 dnii od jeho dorudeni podat u Ceského metrologického institutu odvolani
k Ufadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkusebnictvi.

Popis méridla

Zékladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky ptezkouseni doplnéné o
popisy nékresy a schémata, uréeni mist pro umisténi afednich znagek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soudasti tohoto certifikatu. Certifikat méa celkem 9 stran.

Ing. FrantiSek Sta{lék, PhD.
odborny feditel pro legalni metrologii

Bmo, 5. prosince 2023
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Protokol o technické zkousce

1 Popis méridla

Rychlomér UnicamVELOCITY 5 je méfidlo uréené pro mé&feni primérné rychlosti motorovych vozidel
na ptesn€ definovaném méficim useku vozovky. Rychlomér je bud’ pevné instalovan v misté mé&feni nebo
Je Castecné pienositelny. Jeho vyuziti je pfedevsim pro identifikaci a registraci motorovych vozidel, ktera
v piisluSném méficim useku, tj. v misté instalace rychloméru, pfekro¢i maximalni dovolenou rychlost.
DalSi moZnosti vyuZiti systému je napiiklad pro fizeni dopravy, nebo pro statistické ucely v dopravé apod.

Rychlomér pracuje zcela automaticky, pouze nékteré parametry méteni 1ze dalkové ovladat a nastavovat.
Jedna se o tyto parametry: zapnuti/vypnuti méfeni, nastaveni aktualni maximdlni dovolené rychlosti,
hodnoty rychlosti klasifikované jako piestupek.

Vlastni méfeni vSak probihd zcela bezobsluzng a nelze jej ovladacimi prvky ovlivnit. Technickymi
prostiedky a softwarovym zpracovéanim jsou vytvofeny podminky, aby nemohlo dojit k poskozeni fidice,
tim, Ze by byla naméfena rychlosti vy33i, nez kterou ve skute¢nosti jel. Konstrukce systému, vniténi logika

meficiho procesu a ochranné opatieni také zajist'uji, ze pokud je rychlomér pouzit v souladu s provozni
dokumentaci, nemiiZe byt indikovana rychlost pfipsana jinému vozidlu.

Rychlomér je konstruovan pro trvalé pouZivéni v kteroukoli ro¢ni i denni dobu. Rychlomér je pro potieby
dokumentace pfestupkii vybaven kamerovym systémem, ktery mize byt pro p¥ipad snizené viditelnosti
vybaven osvétlovaci jednotkou.

Kamery mohou sledovat vozidla ptijizd&jici (detekce pfedni registracni znagky) nebo vozidla odjizdg&jici
(detekce zadni registratni zna¢ky).

1.1 Princip ¢innosti

Rychlomér vyuzivéa fyzikélniho principu méfeni stfedni rychlosti vozidla, jehoz podstatou je piesné
méfeni doby prijezdu motorového vozidla méficim usekem vozovky, ktery méa piesné stanovenou
minimdlni délku. Rychlomér pak uréuje rychlost kontrolovanych vozidel jako podil zndmé konstantni
délky As méficiho useku vozovky a namé&fené doby At prijezdu timto isekem.

As

At
Doba prijezdu vozidla méficim usekem vozovky je dana okamzikem jeho vjezdu do referenéniho useku

a okamzikem jeho vyjezdu z tohoto tseku. Pfesné okamZiky tohoto vjezdu a vyjezdu jsou automaticky
urCeny ve vyhodnocovaci jednotce v kamerach sledujicich za¢atek a konec méficiho tseku.

v

1.2 Mérici usek
Meéfeny usek As je definovan pomoci dvou pevng stanovenych referenénich mist, ktera jsou na vozovce
v urcité konstantni vzdalenosti od sebe a jsou vyznacena bilou pfi¢nou ¢arou na vozovce.

MM s

Pfi instalaci rychloméru je zméfena délka méficiho useku As. Hodnota As je uloZena v paméti rychlomé&ru
Jjako konstanta kterou nemuiZe uZzivatel zatizeni modifikovat.

4
Z{(‘ftek, resp. konec iiseku méfeni i
Sl e e ry—— f __________________________ et =
0,5m
PRELLEE g | 0125m LM_,,
Okraj jizdniho pruhu 4 Okraj jizdniho pruhu

Obr. 1: Tvar oznaceni zacatku nebo konce mefeného useku — referenéni &ary — varianta A
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4
Zacatek, resp. konec iseku méfeni i
0,5m
- 0,125m
Okraj jizdniho pruhu ' Okraj jizdniho pruhu

Obr. 2: Tvar oznaceni zatatku nebo konce méfeného Giseku — referenéni &ary — varianta B

Y
Z\aéétek, resp. konec tiseku méfeni l
I 0,125 m :
Okraj jizdniho pruhu Okraj jizdniho pruhu
,1,

Obr. 3: Tvar oznaceni zaC4tku nebo konce méfeného Giseku — referenéni &ary — varianta C

4

Zacatek, resp. konec iseku mé&feni l

3

A T 0,5m
Okraj jizdniho pruhu Okraj jizdniho pruhu

Obr. 4: Tvar oznaceni zaC4tku nebo konce méteného tseku — referenéni &ary — VDZ €.V5, V6a nebo V6b

Pro vyhotoveni referenéni Cary se pouZiva reflexni plastovy natér nebo folie bilé nebo Zluté barvy,
zajistujici viditelnost i v no¢nich hodinach, odpovidajici CSN EN 1436. Déle je moZno pouzit savajiciho
nebo nového vodorovného dopravniho znageni &. V5, V6a nebo V6b.

Pokud jsou pfi vyznaCovani mista mé&feni, respektive vyznatovani délkového &arkového méfidla
urcujiciho pojezdovou délku isekového rychloméru, umistény po obou stranch vozovky méfické znaky
(Obr. 5) a osa referen¢ni ¢ar je shodn4 se spojnici méfickych bodii , pak po obnové opotfebovanych nebo
pfi rekonstrukei vozovky odstranénych referenénich &ar opét na spojnici neposkozenych méfickych bodii
neni nutné provedeni opakovaného ovéfeni nebot’ to neni chapano jako poskozeni rychloméru anebo
zasah, ktery by mohl ovlivnit jeho piesnost.

Obr. 5: Umisténi méfickych zna&ek
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1.3 Konfigurace zaiizeni

Rychlomér sestdva z detekénich zatizeni umisténych na obou koncich méfeného tiseku. Misto, v ném? se
provéni detekce projizdé€jicich vozidel se nazyva detekéni fez. Na kazdém detek&nim fezu jsou umistény
na libovolné dostatené pevné konstrukci (napt. sloup, dopravni portal, most) inteligentni kamery UC-
SCA, kter€ slouZi pofizovani snimki vozidel a jejich registraénich znadek a déle veskerym vypo&tim
potfebnym k vypoctu rychlosti a tvorb& prestupkovych dokument.

Zakladni sestava komponent rychloméru je viditelnd na Obr. 6. Sestava se sklada alespoii z téchto
komponent:

e Inteligentni kamerova a vyhodnocovaci jednotka UC-SCA.

e Propojovaci skiiitka UC-JB, jejiZ sou¢asti mohou byt také jednotky interface s dal$imi

pomocnymi zafizenimi, ¢i pfevodniky komunika&nich médii.

e Ve vétSiné piipadi je soucasti také pfijimag satelitniho asu UC-STU.

e Volitelné doplitkova zableskova jednotka UC-IRU nebo UC-IRF.

e Volitelné dopliikové piehledové kamery UC-OVC.

Soucasti instalace mohou byt také jednotky interface s dal$imi pomocnymi zatizenimi, &i prevodniky
komunika¢nich médii.

UC-STU UC-SCA Uc.sTU UC-SCA

J/ /
T w T v
- Sl UC-JB _fuc-JB

Obr. 6 Ptiklad minimalniho uspofadani

UC-SCA
UCSTU 4

&

Obr. 7 Piklad obousmérného uspoiadani

y UC-SCA
ucsty JCSCA UC-STU IC-SCA

S UCSTU
Tv J If uc-JB T-

= Loas i UCJB

Obr. 8 Piiklad kaskadového usporadani
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UCSTU  AIC-SCA

1IC-SCA LIC-SCA
UCETUG UCETU 4
2 el
ucJB ' ucJB

Obr. 9 Priklad rozvétveného uspoiadani

Zékladni variantou rychloméru je pevnd montdZ bez moZnosti prenaSeni &asti rychloméru na jinou
lokalitu.

7:— el 'l’b

Obr. 10 Inteligentni Kamera UC-SCA

Obr. 11 Drzék kamery mechanicky zabraiiujici zam&én& kamer (modfe je oznateno misto pro zajist'ovaci
znacku vyrobce)
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Bow,

Obr. 12 Drzék kamery mechanicky zabratiujici zaméné kamer

Obr. 13 Propojovaci skfiti UC-JB
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Obr. 14 Hlavni dokumenta&ni snimek vozidla

Vystupem méfeni je prestupkovy dokument generovany modulem XMessViolator. Jedni se
o elektronicky dokument obsahujici snimek vozidla v&etné identifikace mista, Sasového razitka,
naméfené rychlosti s jednotkou, maximalni dovolené rychlosti jednotkou, sméru jizdy, jizdniho pruhu,
oznaceni rychloméru a jeho vyrobniho &isla (Obr. 14).

Hlavni dokumenta¢ni snimek méfeného vozidla mize byt doplnén o sekvenéni snimky, snimky vozidla
v Case méfeni, detail registra¢ni znalky, detail obliGeje Fidice, prehledovym snimkem ¢&i videem. N&které
Casti snimku mohou byt zakryty.

Pfestupkové dokumenty jsou chranény elektronickym podpisem metodou SHAS512 + RSA 2048. Jsou
uloZeny na datovém médiu umisténém v rychloméru. Odtud jsou nésledné prenaSeny na servery
shromazd’ujici a zpracovavajici data pomoci zabezpeteného SFTP nebo HTTPS prenosu.

Pfi naditani dokumentu aplikaci UnicamPen je provad&na kontrola elektronického podpisu. V ptipadg, ze
Je detekovéna chyba v integrité pfestupku &i pfi naitini dojde k jiné chybg, je aplikaci zobrazeno
pfislu$né chybové hlaseni.

2 Software

Software rychloméru Unicam VELOCITY 5 je zaloZen na opera¢ni systému Linux OpenSuse 64bit, ktery
Je nainstalovan na vestavéném pog&itati v ramci kamerové jednotky UC-SCA. Software se sklada ze
zékladni — legaIn€ relevantni ¢asti a &asti pomocné, legalng nerelevantni. Pomocny software miiZe ale
nemusi byt instalovan.

Jednotlivé softwarové moduly jsou chran&ny kontrolnim souétem, pii¢emZ ovéfeni kontrolniho souétu
probihé pfi spuSténi aplikace. Pokud se kontrolni soutty neshoduji, dany modul neni na&ten do pamsti a
nemiiZze vykondvat svoji funkci, takZe &innost aplikace neni mozna.

Legaln¢ relevantni parametry jsou chranény kontrolnim soudtem. Jejich zmény jsou logovany do
aplikacniho logu pfesouvaného do archivu servisni organizace a zroveii do specialniho logu, ktery neni
ze zafizeni odstrafiovan. Kontrolni soucty jsou ové&fovany pii startu daného modulu a v ptipadé neshody
je méfeni zablokovano.

Program Xerxes je zdkladnim programovym vybaveni rychloméru a je spoustén aplikaci XerxesSCA. Je
to modularni program a jeho funkce je zavisla na konfiguraci. Konfigurace aplikace, jakou jsou nap.
limity rychlosti, tolerance apod., je zapsana v souborech ve formétu XML s koncovkou .xcfg.
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Program Xerxes zajit'uje nasledujici legalné relevantni funkce:

e Obsluha kamery a pfijem obrazu. Zpracovani obrazu, detekce vozidel na zakladé registraéni

znacky.

Detekce a Cteni registranich znagek vozidel - ANPR.

Ptenos dat mezi detek&nimi body.

Zapis a ¢teni snimkd detekovanych vozidel na a z disku.

Slouceni dat z vjezdu a odjezdu na méfici usek a néasledny vypocet rychlosti vozidla.
Ur€eni, zda u daného vozidla bude vytvéfen ptestupkovy dokument.

Vytvéfeni pfestupkového dokumentu *.offence/ *.xml a jeho elektronické podepisovéni.

Jednotlivé legiIné relevantni moduly programu Xerxes a jejich charakteristika:

XerxesDriver.dll Spousténi a kontrola integrity ostatnich moduli aplikace Xerxes
XDevUCCamBase.dll Piijem obrazu z externich kamer

XDevIPCCAMReceiver.dll Digitalizace obrazu ze senzoru

g/;::sl]);::;grdéh Detekee projizdjicich vozidel

XMessMatcher.dll Spojovani vozidel z vjezdu a odjezdu

XMessViolator.dll Vytvareni prestupkovych dokumentd

XComChannels2.dll Komunikace mezi aplikacemi

XMessDataPort.dll Poskytovani multimedialnich dat pro tvorbu pfestupku
XComOffenceUpload.dll Odesilani prestupki do mista zpracovani

Aplikace Xerxes je zabezpetena elektronickym podpisem authenticode RSA 2048 SHA256.

Soudasti rychloméru je i aplikace UnicamPEN, ktera slouZi pro prohliZeni ptestupkii na vyhodnocovacim
pracovisti. Tato aplikace zaroveti provadi kontrolu integrity prestupkovych dokumentg.

Kontrolni soucty jednotlivych aplikaci a modul jsou uvedeny v nésledujici tabulce.

Aplikace Verze | Modul Kontrolni soucet

UnicamPEN | 7.86 UnicamPEN.exe 73F33BB83DDF30F751C8EESEFD0537EA62E
842D565C9CC16153F48DF36EF005C

Xerxes XerxesDriver.dll 03B83F889310ABB69E62554E65B0549EA1E1
BFAD8460FB11FE4EF03774A14A25

Xerxes XProcDetector.dll C7D2CC6233C0779610938B85A612B6133C59
855C65CCE98536C604C4D43C3DOF

Xerxes XMessDataPort.dll 6596DFC8F231626F4FE45B5B0448EBBB4980
A2CCCDDE3515FC89E533A43FFE32

Xerxes XMessMatcher.dll 6785A6FA9D17823E1E39F4ADOF48EFD90043
4566E19B26A60C0BB1E2E7733ADD

Xerxes XMessDetector.dll 2D52C8641586E52E8BDCDF129B6038259A39
4ACFBD706E23A3A51DA417C79BEB

Xerxes XMessViolator.dll FB7E30E99BCF0481FE26382F87286468EDDB
E84AEA83D65123796F567E26EETE

Xerxes XDevIPCCAMReceiver.dll | E9F61C4337036DE04E15CBA6D093DB548455
EB41762B85AECA0C7C529AESA371
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Xerxes XDevUCCamBase.dll 666B4E9FCB97AB75B302DD4A91BD038D9B
1E380D537034CB81714F0COES7D1DF
Xerxes XComChannels2.dll 1F3445D47230EA066424EFOEFB2F6D859D6F
96E1277027D1599571C1572BBADS
Xerxes XCOmOffenceUpload.dll F531B346FD5A79F78E269D1345478383B2778
4EABE9BE262392D1357AD2206A6

3 Zakladni metrologické charakteristiky

Rozsah méfeni rychlosti 5 km/h az 250 km/h

Nejvetsi dovolené chyby +3 km/ do 100 km/h
+3 % nad 100 km/h

Rozsah provoznich teplot -40 °C az +65 °C

Rozsah skladovacich teplot -40 °C az +70 °C

Jmenovité napajeci napéti 24V DC

Zpisob startu a ukon¢eni méfeni automaticky

Zpusob méfeni

staciondrni s moZnosti zmény méficiho mista

Délka useku

100 m az 100 km

4 Udaje na méridle

Hlavni celky a dily silni¢niho rychloméru musi nést identifika&ni $titky s témito udaji:

typ

UnicamVELOCITY 5

vyrobni ¢islo

vyrobce

CAMEA, spol. s . 0.

znaCka schvaleni

TCM 162-23 - 5945

5 Zkouska

Technické posouzeni bylo provedeno na zékladg Opatieni obecné povahy &. 0111-O0P-C005-09, kterym
se stanovuji metrologické a technické poZzadavky na stanovena méfidla, vEetné metod jejich zkouseni pfi
schvalovani typu a ovéfovani stanovenych méfidel: ,silni¢ni rychloméry pouzivané pfi kontrole
dodrzovani pravidel silniéniho provozu“. Tento dokument vydal Cesky metrologicky institut s G&innosti

od 3. 6. 2010.

Rychlomér typu UnicamVELOCITY 5 je schopen plnit funkei silni¢niho rychloméru pouZivaného pii

kontrole dodrzovani pravidel silni¢niho provozu

6 Ovéreni

Rychlomér se ovéfuje podle opatfeni obecné povahy &. 0111-O0P-C005-09. Po usp&ing vykonanych

metrologickych zkouskach se vystavi ov&fovaci list.

7 Doba platnosti ovéieni

Doba platnosti ovéfeni je stanovena pfislusnou vyhlagkou MPO.




