Objednavka¢. 1
Ke smlouvé ¢. 2024 086
»Smlouva o poskytovani sluzeb podpory a rozvoje mobilni aplikace PID Litacka“

(dale také ,Smlouva“)

Nazev projektu/objednavky OBJEDNAVKA €. 1 ,Rozvoj MA“ PROJEKTU ,Zajisténi podpory
a rozvoje mobilni aplikace PID Litacka”

Zadavatel Operator ICT, a.s. Délnickd 213/12,

17000 Praha 7

ianater projektu Zadavatele T

Zhotovitel GLOBDATA, a.s., Na Ptikopé 393/11, Staré Mésto, 110 00
Praha 1
IC 05642361
Manazer projektu Zhotovitele
Telefon
E-mail
Termin plnéni: 6 tydnli od objednani

Cena rozvoje na zakladé této objednavky:

Pocet MD 143 MD
Sazba za MD 6 900,- K¢ bez DPH
Kalkulace ceny za realizaci plnéni 986 700,- K¢ bez DPH

Podminky akceptace pInéni Rozvoje na zdkladé této objednavky:

Smluvni strany se dohodly v souladu s ¢l. 9.2 Smlouvy a sjedndvaji odliSné podminky pro
akceptaci na zakladé této objednavky

a) v pfipadé plnéni za vSsechny kalendarni mésice predchdazejici mésici, jez je sjedndn jako
mésic, v némz ma byt Rozvoj na zdkladé této objedndvky dokoncéen

Do 5 pracovnich dni po uplynuti kazdého kalenddafniho mésice Poskytovatel doruci
Objednateli vykaz poskytnutych sluZzeb Rozvoje, jeZ jsou sjednany v této objednavce (dale jen
,Vykaz“) obsahujici popis provedenych ukonl a pocet MD Rozvoje vC. ceny sluZzeb Rozvoje
poskytnutych za uplynuly kalendaini mésic. Vykaz musi umoZzriovat ovéreni rozsahu
poskytnutych sluzeb Rozvoje, a to prostfednictvim dodani zdrojovych kédl nahranych do
uréeného repozitdre Objednatele. Jakmile Objednatel ovéfi, Ze zdrojové kédy nahrané do
uréeného repozitdre odpovidaji Vykazu, schvali Objednatel pfislusny Vykaz a zasle jej zpét
Poskytovateli nejpozdéji do 3 pracovnich dnd od okamziku, kdy mu byl Vykaz ze strany
Poskytovatele dorucen. V pripadé, Ze Objednatel nezasle Poskytovateli vyhrady k Vykazu
(uvedenim, ve které ¢asti neodpovida Vykaz skutecnosti) ve vyse uvedené h(ité, pak plati, Ze
Objednatel Vykaz schvalil.

b) v pfipadé plnéni za mésic, v némz bude Rozvoj na zakladé této objednavky dokoncen



V mésici, v némz bude Rozvoj na zadkladé této objednavky dokoncen, probéhne Akceptace v
souladu se Smlouvou, a to i ve vztahu k plnéni Rozvoje, jeZ je sjednano touto objednavkou.
Akceptacni kritéria pro Objedndvku €. 1 jsou uvedeny v pfilohach €. 6 a €. 7 Objednavky €. 1.

Faze 1

Design Systém PID Litacka

1. Atoms

e Barvy: Definice barevné palety (primarni, sekundarni, neutrdlni).
» Typografie: Styl textu (nadpisy H1-H6, bézny text, popisky).

e lkony: Sada zakladnich ikon (napf. navigace, akce, stavy).

2. Vstupy

e Textova pole: Vychozi varianta, s ikonou, validace (chybovy stav).
3. Navigace

e Hlavicky: Hlavicka stranky nebo aplikace.

e Navigacni lista: Horizontalni a vertikdlni varianta.

4. Obsah

e Mapa: Placeholder pro mapové podklady.

¢ Odjezdy: Komponenta zobrazujici seznam odjezdu.

¢ Aktuality: Obsahova sekce pro novinky.

¢ Jizdenky & Kupdny: Detailni obsahova sekce.

e Karta: Komponenty typu karta (obsahovy box s nadpisem a akcemi).
¢ |dentifikator: Element s datovym obsahem.

e Karta trasy: Specifické zobrazeni tras.

e Zastavky MHD: Komponenta s informacemi o zastavkach MHD.
e Stavové obrazovky: Prazdné stavy a nacitaci obrazovky.

¢ Vybérové prvky: Vybér hodnot.

¢ Filtry: Komponenta pro filtrovani obsahu.

¢ Rozbalovaci menu: Dropdown.

e Zalozky: Zakladni komponenta pro navigaci mezi zalozkami.



5. Akce

e Tlac¢itka: Primarni, sekundarni, neaktivni.
e Icon button: Tlacitko s ikonou.

e Skupina tlacitek

e Pfepinace.

e Zaskrtavaci policko.

¢ Radiobuttony: Vybér jedné mozZnosti.

6. Pfrekryvy

¢ Modalni okno: Pfekryvné okno pro obsah.
7.Zpétna vazba

¢ Informacni widgety - zobrazeni informacnich zprav
¢ VVyskakovaci oznameni.

e Kratké zprdvy (toast).

e Ukazatel prlbéhu (progressbar).

o Stitky a vybé&rové prvky (chips).

Grafika viz pfiloha ¢. 1

Karta parkovani:

Uvodni faze karty parkovani, kterd bude obsahovat nésledujici issue:

1. Technickd kritéria
a. obsahuje technické kritéria aplikace, viz Pfiloha 1
2. Interakce s mapou
a. obsahuje akceptacni kritéria a popis zobrazeni mapového podkladu a technicky
popis, viz Priloha 2
3. Roletka
a. obsahuje akceptacni kritéria a popis Roletky a technicky popis,
viz Priloha 3
4. Detail vroletce
a. obsahuje akceptacni kritéria a popis Detailu Roletky, viz Pfiloha 4

5. Nastavenifiltr( pro zobrazeni parkovaciho stani



a. obsahuje akceptacni kritéria a popis Nastaveni filtrd pro zobrazeni parkovaciho
stani a technicky popis, viz Priloha 5
6. Interakce s rolovaci kartou
a. obsahuje akceptaéni kritéria a popis Interakce s rolovaci kartou a technicky
popis, viz Priloha 6
7. Zobrazeni mapového podkladu s parkovacimi zénami
a. obsahuje akceptacni kritéria zobrazeni mapového podkladu s parkovacimi

zénami, viz Priloha 7

8. Novy modul BE aplikace

Pro aplikaci bude vytvofen novy modul BE (back end). Aplikace bude pouzivat pouze tento BE,
pfipojeni k ostatnim datovym zdrojim a systémim bude probihat pouze prostfednictvim tohoto
BE, ktery v pfipadé zdroju tietich stran bude fungovat jako proxy. Aplikace nebude obsahovat API
klice pro pfistup ke sluzbam tretich stran, tyto budou ulozeny pouze v BE aplikace, ktery bude

zpfistupfovat tyto sluzby prostfednictvim svého API. PoZzadavky na APl v této fazi vyvoje jsou

definovany v priloze €. 8.

9. Upozornéni

Objednatel byl upozornén na nemoznost garance bezplatného uziti proprietarniho software SDK
Google Mapy po celou dobu trvani Smlouvy a za obdobi po jejim skonéeni az do uplynuti 10
kalendarnich let po roku, ve kterém skoncila ti¢innost smlouvy o poskytovani sluzeb rozvoje

mobilni aplikace PID Litacka, a i presto Objednatel si zvolil uziti SDK Google Mapy.

Datum: 2025.02.28 Datum: 2025.02.28
08:45:40 +01'00" 16:04:00 +01'00

Ing. Lubo3 Kratochvil, MBA za GLOBDATA a.s.

Predseda predstavenstva Ing. Jan Kolousek

Datum: 2025.02.28
11:06:43 +01'00'

Petr Suska, MSc.

Mistoptfedseda pfedstavenstva



PRILOHA 1

Technicka kritéria

@ Pfikliknuti na zénu lehce zavibruje telefon (haptika - Ize vypnout v nastaveni).
e Pokud ma uZivatel aktivni parkovaci relace, na ikoné karty parkovani se zobrazuje badge
s poctem aktivnich parkovacich relaci (na zakladé detekce poctu aktivnich relaci

uzivatele) dle ndavrhu UX/Ul ve Figmé
Datové zdroje a dokumentace

® Parkovani pro auta

o zaro) -
® Dokumentace endpointi je k dispozici na

@ Parkovani pro kola
® Zdroj
® TEST

e PROD

® Popis struktury

{

"type": "FeatureCollection”,
"features": [

{

"type": "Feature”,
"geometry": {

"type": "Point",
"coordinates": [

’

1
b

"properties": {




"id": "osm_n_312970907",
"name": "Beranovych"”,
"totalSpotCount": 6,
"type": "Bl

KE_STAND", // EN

u

M=["BI

KE_STAND", "BI

KE_PARK

I

NG_WITH_ROOF", "BI
KE_BOX"

)

"addressFormatted": "Beranovych 756, Praha"
}

2

Zakladni funkce endpointt

e /v3/parking
O obsahuje zakladni informace o parkovistich a jejich ¢astech
O bude vyuZit jako stéZzejni informacni bod pro pfenos statickych dat do mobilni
aplikace, aby bylo moZzné zobrazit parkovisté nad mapou aprovadét nad nimi
filtraci
m k zobrazeni na mapé se bude vyuZivat jak parkovisté, tak i vnorenych
¢asti, kterd v sobé maji jednotliva oblasti parkovisté ( space ),vjezdy a
vyjezdy (entrances )
O aplikace bude data stahovat periodicky a ukladat si jeformat je kompatibilni

geojson

e /v3/parking/{id}/average-occupancy
O obsahuje primérnou obsazenost vybraného parkovisté pro cely tyden (po-ne) po
jednotlivych hodinach

O bude vyuzit pro zobrazeni grafu obsazenosti



(@)

FE aplikace bude stahovat data online na vyzadani (aZ kdyzZ uzivatel zobrazi

detail)

O je dispozici jen pro vybrana parkovisté (oznaceno je ve statickych datech

atributem has_occupancy_info ), aby nedochazelo ke zbytecnym volanim

e /v3/parking-measurements

(@)

(@)

obsahuje aktualni obsazenost parkovist

pouze u vybranych parkovist (oznaceno je ve statickych datech atributem
has_occupancy_info)

u nékterych se vraci pouze informace o tom, Ze je na parkovisti volno, u
vybranych i pocet volnych mist

aplikace bude stahovat periodicky data online, jakmile bude uzivatel mit nad
mapou vykreslena parkovisté umoznujici informaci zobrazit

k dispozici je moznost provolavat jak vSechna parkovisté s obsazenosti, tak i
vybér parkovist podle jejich ID (filtrace pfes pole parkingld[] ), aby se mohl snizZit
datovy tok do apli kace a zaroven se snizili naroky na zpracovani

obsahuje informace o tarifu a obecné cendch

bude vyuZit pro zobrazeni zjednoduseného ceniku parkovani

aplikace bude data stahovat periodicky a ukladat si je (shodné jako v pripadé

/v3/parking )

e /v3/parking-machines

(@)

(@}

obsahuje informace o parkovacich automatech a infoboxech k parkovani
bude vyuzit pro zobrazeni bliz kych mist k placeni p¥i zobrazeni parkovist nad
mapou

aplikace bude data stahovat periodicky a ukladat si je (shodné jako v pripadé
/v3/parking )

format je kompati b ilni geojson

Pozadavky technického reseni

® FE mobilniapli kace je pfipraven si stahovat RT data na vyZzadani

(@}

(@)

/v3/parking/{id}/average-occupancy

/v3/parking-measurements



e BE mobilni aplikace si stahuje staticka data jednou za 2 4 hodin (nejdfive v 05:30; obé

hodnoty je nutné parametrizovat)

O

(@)

(@)

(@)

/v3/parking
/v3/parking-tariffs
/v3/parking-machines

data parkovani pro kola

® BE mobilni aplikace bude po stazeni dat provadét kontrolu zmén oproti predchozimu dni

a vytvori diff pro dany den

(@)

(@)

princip je zaloZeny na reverse incremental backupu

drzi se vidy plna aktudlniverze a pro kazdy den (v€etné dne plné verze) se vytvori
rozdil oproti predchozimu dni, tj. kazdy den se stdhnou data, porovnaji se oproti
predchozi verz i, vytvofi se diff a nova data prepisi pfedchozi verzi

diffy se drzi jen tak, aby soucet jejich veli kosti neprekonal velikost aktualni plné
verze, mazani je od nejstarsiho diffu

podstatnd jsou jen data, ktera FE vyuziva, z bytek neni tfeba zpracovavat a ani

pfipravit k zaslani na FE

FE mobilni aplikace si bude stahovat data, pficemz zasle datum /id své aktualni verze,

BE mu zasle:

(@)

(@)

pokud existuje zména pro dalsi den, tak vSechny zmény aZ do dnes (resp. do
aktualni verze)

pokud neexistuje zména na dalsi den (tj. veli kost diff0 je vétsi nezZ cela verze),
pak plnou aktualni verzi

stahovani probiha maxi malné jednou za den a to az po vytvoreni diffu (tj. casovy
reset nového stazeni se provadi podle ¢asu aktuali zace na BE - napf.: k

aktualizaci dochazi v 05:30 + ¢as zpracovani diffu + ¢asova rezerva)

e dojde k upravé BE MA, aby bylo moZné zachovat kompati bilitu stavajiciho feseni, aby

byla dodrZena zpétna kompati b ilita se starSim i verzem i aplikace, a zaroven, aby bylo

mozné v nové verz i mobilni aplikace vyuZzit novy zdroj dat

@ plny aktudlni datovy balik bude vZdy soucasti nového buildu aplikace

® na FE v Casti Vice/Zdroje dat bude ¢ast nazvana Parkovisté



PRILOHA 2

Interakce s mapou

Use Casel: Prace s mapou

ID: UC_Prace_S_Mapou

Popis: Cilem toho UC je umozZnit uZivateli pracovat s interaktivni mapou - pfiblizovat, oddalovat,

posouvat a ménit mapové pod klady.
Predpoklady: Aplikace ma pfistup k aktudlni poloze uZivatele a mda nactené mapové podklady.

Hlavni scénaf: UZivatel otevie mapovou sekci v apli kaci. Mapové zobrazeni se automaticky
nastavi na aktudlni polohu uZivatele. UZivatel m(ze: P¥i blizovat nebo oddalovat mapu pomoci
gest pinch-to- zoom. Posouvat mapu vSem i sméry taZzenim prstu. Stisknutim tlacitka "Z ménit

mapovy pod klad" pfepinat mez i standardnim mapovym rezi mem a fotografickym rezimem.

® Akceptacni kritéria:
O Uzivatel mlze pfi blizovat a oddalovat mapu pomoci gest pinch-to- zoom.
o Uzivatel mlzZe posouvat mapu tazenim prstu vsem i sméry.
o Kliknutim na parkovaci zénu se zobrazi jeji detail ve formé roletky.
O Po stisknuti tlacitka "Z ménit mapovy pod klad" se pfepne mapovy pod klad mezi
fotografickym a standardnim rezimem.

o Aktudlni poloha uZivatele je na mapé zobrazena a prlibézné aktuali zovana.

Technicka kritéria



® \Vyuziji se data z endpointl /v3/parking , /v3/parking-measurements , /v3/parking-

machines a data parkovani pro kola.

e Uzivatel bude pribliZzovat a oddalovat mapu pomoci gest pinch-to- zoom a posouvat

mapu tazenim prstu vSem i sméry.

@ Po stisknuti tlac¢itka Zmeénit mapovy podklad se pfepne mapovy pod klad mez i

fotografickym a standardnim rezi mem. Po kli knuti na parkovaci zénu se zobrazi jeji

detail ve formé roletky (dale vi z #6).

Logika vykreslovani nad mapou

e zoom < 14.5

(@)

(@)

(@}

(@)

zobrazuji se clustrovana parkovisté, véetné parkovani pro kola a cyklovézi

pro zjednoduseni clusteru se u prvkd, které nejsou bod (tj. jsou typu Polygon ci
Multipolygon) vyuZije bodova geometrie z centroidu

z /v3/parking atri but properties.centroid

parkovani pro kola je vidy bodova geometrie

® zoom >=14.5 && zoom <17

(@)

(@)

(@)

(@}

zény se zobrazuji jako polygonové geometrie, tj. jako celé zény

ostatni parkovisté se zobrazuji jako bodova geometrie (dle centroidu, i kona dle
properties.parking_policy)

parkovani pro kola a cyklovézZe se zobrazuji jako body

kazdych 60 s dochazi k nacteni aktualni obsazenosti (vi z niZe)

e zoom >=17

(@)

z6ny se zobrazuji pouze jako jejich vnitfni polygony v properties.space, tj. jako
Useky zén
m pokud disabled in properties.space.properties.access_dedicated_to[],
pak se zobrazi na daném polygonu i i kona pro ZTP
ostatni parkovisté se zobrazuji jako polygonova geometrie, s tim, Ze i kona z
predchoziho bodu zlstava
m pokud disabled in properties.space.properties.access_dedicated_to[],
pak se zobrazi na daném polygonu ii kona pro ZTP, to stejné plati pro
charging - i kona nabijeni

parkovani pro kola a cyklovéze se zobrazuji jako body



o kazdych 60 s dochazi k nacteni aktualni obsazenosti (vi z niZe)
O vykresluji se i parkovaci automaty
® obecné

O vsechna parkovisté, kromé zdn, se shlukuji do clusteru, pokud zoom < 17

o vykresluji se pouze parkovisté, které svoji geometrii, nebo alespon jeji ¢asti,
spadaji do zobrazeném bounding boxu

O pfivykresleni polygonu maji prvky definovanou barvu a jsou ¢astec¢né priihledné
dle stavajiciho reseni

Rozliseni typti parkovist

® z06ny
o polygony plnych zén

m S.features[?(@.properties.parking_policy=="zone")].geometry
O zobrazuji se jen ty, u kterych (valid_from == null || valid_from <= date.now()) &&
(valid_to == null || valid_to >=date.now())
m pozn.: kdyZ nenivalid_from nebo valid_to pfitomno, pak se bere stejné
jako null
O barva plné zény se ridi dle
m properties.filter
m hodnoty jsou (soucasné pouZité barvy):
® blue = #014F90
e violet =#8415C8
® orange =#F15F19
m pokud pfijde zéna s jinou hodnotou, pak se nevykresluje
O polygony usekl zény
m properties.space.features[*].geometry
O barva useku zdény se fidi dle barvy celé zony
e ostatni parkovisté
O bud bodova nebo polygonova parkovisté, geometrie:
m S.features[?(@.properties.parking_policy!="zone")].geometry
O zobrazuji se jen ty, u kterych (valid_from == null || valid_from <= date.now()) &&
(valid_to == null || valid_to >=date.now())
m pozn.: kdyZ nenivalid_from nebo valid_to pfitomno, pak se bere stejné

jako null



o ikona a barvy dle properties.parking_policy

park_and_ride

kiss_and_ride

commercial

customer_only

null (nespecifkovand parkovisté)

ikony i barvy se nachdazeji ve Figmé

O parkovani pro kola

bodova geometrie (tj. vidy pouze i kona)

ikony se fidi dle type s EN U M = ["BI KE_STAND", "Bl KE_PARKING_ W
ITH_ROOF", "Bl KE_BOX"], jiné hodnoty se ignoruiji (tj. nedojde k
vykresleni)

ikony se nachazi ve Figmé

O parkomaty

bodova geometrie (tj. vidy pouze i kona)
zobrazuji se jen ty, u kterych (valid_from == null || valid_from <=
date.now()) && (valid_to == null || valid_to >= date.now())
® pozn.: kdyZ nenivalid_from nebo valid_to pfitomno, pak se bere
stejné jako null
ikony se fidi dle machine_type , moZnosti jsou:
® payment_machine
e info_box

ikony se nachazi ve Figmé

Nacteni aktualni obsazenosti

Pro vSechna zobrazena (tj. v bounding boxu uZivatele) parkovisté, ktera maji

properties.has_occupancy_info == true, se periodicky posilad dotaz pro zisk ani aktualnich dat.

Pokud uzivatel zméni bbox a zaroven se tim prida novy prvek, na ktery je tfeba zasilat dotaz, tak

dojde k zisk ani aktudlnich dat okamzité. Pokud pfi zméné bboxu prvky zlstanou stejné, nebo

nepfi byde zadny novy s properties.has_occupancy_info: true, pak dojde k dalSimu volani az v

pravidelném intervalu (jiz jen s novym vybérem prvka).



Do dotazu se doplni vSsechny properties.id danych parkovist, které jsou zobrazené (ne v clusteru

a ne mimo bbox):

e /v3/parking-measurements?parkingld=id1&parkingld=id28&...&parkingld=idn
e napf. /v3/parking-measurements?parkingld=hk_isp_001&parkingld=hk_isp_002

V mapé se informace zobrazuje ve dvou formdach:

® pouze obsazeno/volno bez poc¢tu mist - dle atri butu has_free_spots, kdyz
free_spot_number == null
O true - zelend tecka
o false - Cervena tecka
® obsazeno/volno s poétem volnych mist - dle atributu has_free_spots a
free_spot_number, kdyz free_spot_number != null

O 0-cervena tec ka (bez poctu mist), jinak pocet mist (bez tecky)

Pozndambky

e® jednotlivé hranice pro zoom drZet parametrizovatelné; béhemtestovdni/vyvojemizZe dojit
k upravé hodnot podle feedbacku a rychlosti odezvypfi vykresleni~~; stejné tak radius ~~

® frekvenci nacitdni online obsazenosti drZzet parametrizovatelné

® rozliSeni typl parkovist je zaddno ve formé JSSONPath a plati pro data z endpoint

e prikliknuti na cluster dojde k priblizeni mapy, aby se zobrazily prvky



PRILOHA 3

Roletka

e |D: UC_Roletka_Parkovacich_Stani

@ Popis: Cilem UC je zobrazit uzivateli pomoci roletky prehled nejblizsich parkovacich

stani a

spravovat své parkovaci relace s moZnosti interakce pomoci dostupnych tlacitek,

ktera se prizplsobuji konkrétni parkovaci zoné.

e Predpoklady: Aplikace ma pristup k aktualni poloze uZivatele, datim parkovacich stani

prostiednictvim APl a konfiguraénim parametrim dostupnych funkci pro jednotlivé zény.

® Scénar:

O

(@}

Aplikace otevie vychozi mapovou obrazovku.
Task actions
m Delete
Roletka automaticky zobrazi seznam nejblizSich parkovacich stani na zakladé
GPS polohy uzZivatele.
Task actions
m Delete
Pokud ma uzivatel aktivni parkovaci relaci, zobrazi se tato relace jako prvni v
seznamu roletky.
Task actions
m Delete
Pokud polohové sluzby nejsou dostupné:
Task actions
m Delete
m Roletka zobrazi upozornéni s moznosti zapnout polohové sluzby.
Task actions
® Delete
m Pokud uZivatel zakdze pfistup k poloze, zobrazi se upozornéni, ze
zobrazeni nejblizsich parkovacich stani neni mozné.
Task actions
® Delete
Roletka umoznuje tfi stavy zobrazeni:
Task actions

m Delete



m Skoro skryty stav — zobrazena je pouze hlavicka roletky.
Task actions
® Delete
m Castedné zobrazeni — vychozi stav roletky, zabira pfiblizné tfetinu
obrazovky a zobrazuje zakladni prehled parkovacich mist v okoli.
Task actions
® Delete
m Rozsifené zobrazeni na celou obrazovku — roletka je vytazena na celou
obrazovku, zobrazuje podrobné informace a detailni seznam parkovacich
mist.
Task actions
® Delete
o Po kliknuti na konkrétni parkovaci misto nebo zénu v roletce:
Task actions
m Delete
m Mapa se automaticky vycentruje tak, aby byla vybrana zéna pIlné
viditelna ve zbytku obrazovky nad roletkou.
Task actions
® Delete
m Roletka se automaticky vytdhne do stfedni pozice zabirajici polovinu
obrazovky.
Task actions

® Delete
Akceptacéni kritéria

® Roletka automaticky zobrazi nejbliZsi parkovaci stani na zdkladé GPS polohy uzivatele.
Task actions
O Delete
@ Aktivni parkovaci relace uzivatele se zobrazi jako prvni v seznamu roletky.
Task actions
O Delete
® Roletka obsahuje tlacitka: Vyhledat, QR kod, Historie, Nastaveni
Task actions

O Delete



® Pfineaktivnich polohovych sluzbach roletka zobrazi upozornéni a nabidne moznost je
zapnout.
Task actions
O Delete
® Roletka podporuje tfi stavy zobrazeni: skoro skryty, ¢dste¢né zobrazeni a rozsifené
zobrazeni na celou obrazovku.
Task actions
O Delete
® Pfivybéru konkrétni parkovaci zdny se mapa automaticky vycentruje a roletka se
vytahne do stfedni pozice.
Task actions

O Delete

Technicka kritéria

® Pokud ma uZivatel aktivni parkovaci relace, na ikoné karty parkovani se zobrazuje badge
s poctem aktivnich parkovacich relaci (na zakladé detekce poctu aktivnich relaci
uzivatele) dle navrhu UX/UI ve Figmé (je uvedeno jiz v hlavnim ticketu #1 (closed))
e Roletka umoznuje tfi stavy zobrazeni:
O Skoro skryty stav — zobrazena je pouze hlavicka roletky.
o Casteéné zobrazeni — vychozi stav roletky, zabira priblizné tfetinu obrazovky a
zobrazuje zakladni pfehled parkovacich mist v okoli.
O Rozsifené zobrazeni na celou obrazovku — roletka je vytazena na celou
obrazovku, zobrazuje podrobné informace a detailni seznam parkovacich mist.
e ak¢nitladitka v roletce na prehledu/mapé zén
O \Vyhledat - zobrazi naSeptdvac
O QR kéd - zobrazi moznost ¢teni QR kddu (grafickd uprava dle Figmy)
O Historie - pro zobrazeni historie parkovani, viz #5
o Nastaveni - pro nastaveni (v¢. nastaveni platby) Pozndmka: Bude reseno v
dalsich ticketech (viz #7, #11).
® zaznamy parkovani
O maximalné 20 prvkd
O nejdrive se zobrazi polozky zakoupeného parkovani (aktivni parkovaci relace),
nasledné jsou zobrazena nejblizsi parkovaci stani dle GPS polohy uZivatele

m ikonadle barvy auta



® pokud neni auto uloZzené, pak stejna ikona jako pro neulozené
auto v detailu parkovani
m nazev auta (pfipadné jen RZ, pokud neni nazev znamy)
m v podnadpisu nazev parkovisté - shodny jako v pfripadé detailu parkovisté
(napf. P7-0179 - Dé&lnicka)
m zbyvajici ¢as
® aktivnive formdatu <h> hod a <m> minut (napf.1hodal5
min, pfiéemz minuty se vZdy zobrazi na dvé Cislice; hodiny se
nezobrazuji, pokud zbyvd méné nez 60 min)
® stav, kdy parkovaniskoncilo s textem Skonc¢ilo v acasem
m pfivybéru poloZky se zobrazi detail parkovani
O nasledné parkovisté
m pokud mad uzivatel zapnuté polohové sluzby
® zobrazi se nejblizSi parkovisté fazené od nejblizSiho
® parkovisté, které je zaroven ulozenym mistem se zobrazi s ikonou
uloZzeného mista (Zluta zalozka)
® parkovisté, které je zaroven v historii parkovani a neni ulozenym
mistem se zobrazi s ikonou historie (kruhova Sipka s hodinami)
® uvsech poloZek je zobrazeno
m ikona - budikona zalozky, historie, nebo shodna jako na
detailu parkovani
B nazev - bud uloZeny ndzev z oblibenych, nebo shodny
nazev jako na detailu parkovisté
m podnadpis - shodny jako na detailu parkovisté véetné
vzdalenosti
® plivybéru polozky se zobrazi detail daného parkovisté
m pokud jiZz neexistuje (mlZe nastat u uloZzeného mista
nebo historie), tak se zobrazi detail mista
m pokud uZivatel nema povolen pfistup k poloze, zobrazi se upozornéni, ze
zobrazeni nejblizsich parkovacich stani neni mozné (dle navrhu UX/Ul ve
Figmé), tlacitko Povolit polohové sluzby vyvola standardni
systémovy dialog

Po kliknuti na parkovaci misto nebo zédnu v roletce se mapa vycentruje na zénu.



® Roletka se pfi interakci s mapou automaticky nastavi do stfedni pozice, aby byl detail

zony viditelny.



PRILOHA 4

Detail v roletce

Jako uzivatel aplikace chci mit prehledné informace o vybraném parkovacim misté v aplikaci,

abych mohl snadno najit, rezervovat nebo zaplatit parkovani.

Use Case 1: Zobrazeni detailu parkovaci zény

Popis: Cilem UC je zobrazit uZivateli prehledné Udaje o parkovaci zoné a zpfistupnit souvisejici
funkcionalitu. UzZivatel pak vidi detail parkovaci zény, pfipadné muize pomoci akénich tlacitek
parkovaci misto nalézt, rezervovat, zaplatit apod.

Predpoklady: Aplikace ma pristup k datlim o parkovacich zénach.

Hlavni scénar

e UZivatel spusti aplikaci a prejde na obrazovku s parkovaci kartou.

e UZivatel klikne na konkrétni parkovaci zénu (na mapé, kde jsou parkovaci zony
vyobrazeny).

e Uzivatel klikne na parkovaci zédnu a zobrazi detailni informace o této zéné ve formé
roletky.

® Po kliknuti na konkrétni parkovaci zénu nebo parkovaci misto v roletce se mapa
vycentruje na vybranou parkovaci zonu a vizudlné ji oznadci.

® Roletka se vytahne do poloviny a **zobrazi prehledné udaje o parkovaci zoné

e UZivatel mlZe pomoci tlacitek uloZit parkovaci misto do oblibenych, rezervovat nebo
zaplatit parkovani, spustit navigaci z aktudlni polohy k vybranému parkovacimu mistu
nebo dat zpétnou vazbu na parkovaci misto Uzivatel klikne na parkovaci zénu a zobrazi

detailni informace o této zéné ve formé roletky.
Alternativni scénare
Al: Data o poctu mist ve vybrané parkovaci zoné nejsou k dispozici.

Pokud data o poctu mist nejsou k dispozici, uZivateli se idaj viibec nezobrazi (cely fadek bude

vynechan).



PRILOHA 5

Use Case 1: Nastaveni filtr(i pro zobrazeni parkovacich stani

e |D: UC_Nastaveni_Filtru
@ Popis: Cilem tohoto UC je umozZnit uzivateli aplikovat filtry na mapu, aby si zobrazil
pouze preferované typy parkovist a parkovacich zén, a nastavit hodnoty dalSich
parametr, ¢imz si pfizpUsobi zobrazeni mapy podle svych potieb.
e Predpoklady: Aplikace ma pfistup k datlm o parkovacich stanich a jejich parametrech
prostfednictvim API.
e Hlavni scénar:
O UZivatel otevie obrazovku s nastavenim filtr( z hlavni mapy.
Task actions
m Delete
O Na obrazovce s filtry ma uzivatel k dispozici nasledujici moZnosti:
Task actions
m Delete
m Zapnout nebo vypnout zobrazeni parkovist podle typu:
Task actions
® Delete
® K+R (Kiss and Ride).
Task actions
m Delete
® P+R (Park and Ride).
Task actions
m Delete
® Komercni parkovisté.
Task actions
m Delete
® Parkovisté pro zdkazniky.
Task actions
m Delete
® Ostatni.

Task actions



m Delete
m Zapnout nebo vypnout zobrazeni parkovacich zén podle barvy:
Task actions
® Delete
e Modra zéna.
Task actions
m Delete
e Fialovazona.
Task actions
m Delete
® Oranzovazdna.
Task actions
m Delete
m Aktivovat specifické pozadavky na parkovani:
Task actions
® Delete
® Zobrazeniparkovani pro kola.
Task actions
m Delete
® ParkoviSté bez nutnosti rezervace.
Task actions
m Delete
® Parkovisté s misty pro ZTP.
Task actions
m Delete
® Parkovisté s misty pro nabijeni elektromobild.
Task actions
m Delete
m Nastavit maximadlni cenu za hodinu parkovani pomoci posuvniku nebo
textového pole.
Task actions

® Delete



m Nastavit pozadovanou délku parkovani pomoci posuvniku nebo
textového pole.
Task actions
® Delete
O Uzivatel mlze kliknout na tlacitko ,Resetovat”, ¢imz se vsechny filtry vrati do
vychoziho stavu.
Task actions
m Delete
O Po potvrzeni nastaveni filtrd se uzivatel vraci na obrazovku mapy, kde jsou
aplikovany pouze zvolené filtry.
Task actions
m Delete
O Aktivni filtry jsou na mapé oznaceny vizualné (napf. zvyraznéné prepinace).
Task actions
m Delete
O Aplikace si pamatuje nastaveni filtrQ pfi ndvratu na obrazovku mapy v rdmci
jedné relace.
Task actions

m Delete

Technicka kritéria

e Uzivatel mize zapnout nebo vypnout zobrazeni parkovist podle typu (napf. K+R, P+R,
komercni, pro zakazniky).
Task actions
O Delete
e UZivatel mGzZe zapnout nebo vypnout zobrazeni parkovacich zén podle barvy (napf.
modr3, fialova, oranzova zona).
Task actions
O Delete
e UZivatel mlze aktivovat volby pro specifické pozadavky na parkovani:
Task actions
O Delete
O Zobrazeni parkovani pro kola.

Task actions



m Delete
O Bez nutnosti rezervace.
Task actions
m Delete
O Pouze s misty pro ZTP.
Task actions
m Delete
O Pouze s misty pro nabijeni elektromobild.
Task actions
m Delete
e Uzivatel mlzZe nastavit maximalni cenu za hodinu parkovani.
Task actions
O Delete
e UZivatel mlze nastavit poZadovanou délku (dobu) parkovani.
Task actions
o Delete
@ Aktivni filtry jsou na obrazovce oznaceny vizudlné (napf. zvyraznéné prepinace).
Task actions
O Delete
e Aplikace si pamatuje zvolené nastaveni filtri pfi navratu na obrazovku mapy v ramci
jedné relace.
Task actions
O Delete
® Na obrazovce s nastavenim filtrd je dostupné tlacitko ,,Resetovat nastaveni”:
Task actions
O Delete
o Po kliknuti se vSechny nastavené filtry vrati do vychoziho stavu.
Task actions

m Delete
Technicka kritéria

@ Aplikace poskytne uzivateli vizualni odezvu pfi zméné filtr(i (zvyraznénim, resp.
zabarvenim aktivnich pfepinacd dle navrhu UX/Ul).

® Filtry se aplikuji okamZité po potvrzeni zmén bez nutnosti dalsi akce.



e Data parkovacich mist jsou filtrovana podle zvolenych parametr na trovni APl nebo
aplikace.
® Na obrazovce s nastavenim filtr( je dostupné tlacitko , Resetovat nastaveni” (viz

"Resetovani filtr(" nize); po kliknuti se vSechny nastaveneé filtry vrati do vychoziho stavu.

Logika filtrace je - zobrazujeme jen to, co je povoleno. Vrstvy maji vychozi stavy a pfi zméné

dochazi k ukladani stava.

typ parking_policy vychozi stav
P+P pakr_and_ride zapnuto
K+R kiss_and_ride vypnuto
Komeréni commercial vypnuto
Pro zdkazniky customer_only vypnuto
Ostatni null vypnuto

Filtrace dle typu parkovisté

Filtrujeme nové podle atributu properties.parking policy, moZnosti:Pozn.: Vramci
dokumentace je v ENUM drZena jesté hodnota park_sharing, ktera prozatim nebude v
aplikaci dostupnd jako filtr (neexistujici data). Ddle zone, kterad se vyZiva v dalsim typu filtrace.

Pokud prijde zcela jina hodnota, tak se bude ignorovat.

Filtrace dle typu parkovaci zény

Pro parkovisté s properties.parking policy == zone se nové rozdeluje

modra/fialova/oranzova podle atributu properties. filter, moznosti:

typ filter vychozi stav
Modra zona blue zapnuto
Fialova zona violet zapnuto

Oranzova zona orange zapnuto




Parkovisté s properties.parking policy == zoneasproperties.filter !=

blue/violet/orange se na mapé nezobrazi

Pfi vybéru informativniho i dojde k otevreni linku na externi web. Linky jsou uvedeny v ramci
souborl na nasledujicich adresach a musi se pocitat s tim, Ze v souboru muize dojit k aktualizaci
(kontrolu je potifeba provadét alespon jednou za 24 hodin), vyuziva se link dle jazykoveé

lokalizace mobilni aplikace:

e TEST:
e PROD:

Filtrace specifickych pozadavki

Pro urcité skupiny uzivatel( je tfeba filtrovat vSechna parkovisté podle toho, zda maji specifické
parkovaci misto (ZTP, nabijeni apod.). V mobilni aplikace bude extra filtrace pro tyto pripady.
Specialni typ mista se urcuje v

properties.space.features|[*].properties.access dedicated tol[], kdese
mUZe objeviti vice moZnosti (napf. ["disabled", "charging"] -misto jeurtenoproZTP,a
zaroven je na ném nabijecka). Pokud parkovisté obsahuje alespon jeden takovy space, pak se

zobrazi, jinak se odfiltruje.

typ reservation.reservat in vychozi stav
ion_type access_dedicated _t
of]
Bez nutnosti I= required zapnuto
rezervace
lenZTP disabled vypnuto
Jen s nabijenim disabled vypnuto

Pokud dojde k zapnuti vice filtrii zaroven, tak se aplikuje logické AND, tj. na parkovisti musi
existovat jak disabled in access dedicated to[],takcharging in

access dedicated to[], pripadné oboji na jednom space.



Pozn.: Model parkovdni umoZiiuje i jiné hodnoty neZ pro ZTP a nabijeni, nicméné z divodu
kvality dat prozatim filtrace podle téchto kritérii nechceme. Pokud se vyskytnou, tak se nic

nestane (tj. nedojde k odfiltrovdni) a parkovisté se zobrazi jako kdyby priznak nemélo.
Filtrace podle ceny
Pro filtr dle ceny plati:

® Dbude se vztahovat na vSsechna parkovisté
® cena se bude zaddvat pomoci seznamu preddefinovanych hodnot, véetné moznosti
Zdarma a dale krokové po 20, filtraci je mozné nastavit také na Nerozhoduje (vychozi

hodnota)
Logika filtrace:

® v pripadé zvolené hodnoty Nerozhoduje nedochazi k filtraci parkovist
® v pfipadé ostatnich hodnot je chovani nasleduijici:
o pokud parkovisté nema atribut properties.tariff, nebomd tariff:
null, pak se parkovisté nezobrazi
O u ostatnich se nalezne maximum podle tarifu (tarify se dohledaji z dat z
/v3/parking-tariffs)
m iteruje se skrze vSéechny charge bands[] anajdesemax ()
® pokud atribut free of charge: true (atribut nemusi pfijit),
pak se cena parkovisté bere jako 0
® jinak se projdou viechny charges[] s "charge type":
"other" ahleda se teoretické maximum, které uzivatel mize za
hodinu zaplatit, pro kazdou charge plati: maximum =
ceil (3600*charge/charge interval),zvolisemax () z
nalezenych hodnot
m nalezend hodnota se porovna s hodnotou ve filtru a parkovisté se
nezobrazi pokud je nalezend hodnota vyssi, nez hodnota vybrana
uzivatelem (moZnost Zdarma se bere jako 0)

O hodnoty je moZné predspocitat predem

Filtrace podle poZadované doby parkovani



Stavajici filtr plati, hodnoty se porovnavaji vici nalezené hodnoté v datech:

e pokud neni hodnota nalezena, nebo je null, bere se, Ze doba parkovani neni omezena,
tj. hodnota je nekonec¢no
o jproperties.tariff.chargeibands[].maximumﬁduration/3600
O properties.opening hours[].periods of time[].maximum dura
tion/60
® nalezena hodnota se porovna s hodnotou ve filtru a parkovisté se nezobrazi pokud je
nalezend hodnota nizsi, nez hodnota zadana uzZivatelem

® hodnoty je mozné predspocitat predem

Filtrace pro parkovani kol

V rdmci celkové filtrace je zde filtr pro parkovani kol "Pro kola" (filtrujeme dle datového zdroje

typ vychozi stav
Stojan zapnuto
Box vypnhuto
Cyklovéz zapnuto
ZastreSeny stojan vypnuto

Resetovani filtra

Na obrazovce s nastavenim filtrll je dostupné tlacitko ,,Resetovat nastaveni”. Po jeho stisknuti
se otevie potvrzovaci modalni okno s dotazem "Opravdu chcete resetovat vSechny filtry na
vychozi nastaveni?" Po kliknuti na volbu "Resetovat" se vSechny nastavené filtry vrati do

vychoziho stavu, pficemz akci nelze vratit zpét.



PRILOHA 6

Interakce s rolovaci kartou

e Jako uzivatel aplikace.
@ Chci mit moZnost posouvat rolovaci kartu.

® Abych mohl optimalizovat prostor na obrazovce.

Use Case: Posouvani rolovaci karty

e ID: UC-02
® Popis: UzZivatel mlze rolovaci kartu posouvat nahoru a dold podle potreby.

e Predpoklady: Karta je viditelna ve spodni ¢asti obrazovky.
Hlavni scénar:

e UZivatel vidi rolovaci kartu.
® Posune ji nahoru, aby se zobrazila v plné vysce.

® Posune ji zpét dolll, ¢cimz ji témér skryje a maximalizuje zobrazeni mapy.
Akceptacni kritéria:

e Karta se da posouvat aZz do plné vysky.
Task actions
O Delete

® Kartu lze témér skryt pro maximalni zobrazeni mapy.



PRILOHA 7

User Story: Zobrazeni mapového podkladu s parkovacimi zonami

e Jako uzivatel aplikace.
® Chci vidét mapovy podklad s parkovacimi zéonami.

® Abych mohl snadno najit dostupné parkovani.

Use Case: Zobrazeni mapového podkladu s parkovacimi zénami

e |D: UC-01

® Popis: Uzivatel vidi mapovy podklad s vyzna¢enymi parkovacimi zdnami na hlavni
obrazovce.

e Predpoklady: Aplikace ma pristup k datim o parkovacich zénach.

Hlavni scénar:

1. Uzivatel spusti aplikaci a prejde na obrazovku parkovani.
2. Aplikace nacte a zobrazi mapovy podklad s parkovacimi zénami.
3. Utzivatel mzZe mapu pfiblizovat nebo oddalovat pomoci navigacnich prvkd.

Akceptacni kritéria:

@ Na hlavni obrazovce se zobrazi mapovy podklad s parkovacimi zénami.
Task actions
O Delete

@ Navigacni prvky umoziuji priblizeni a oddaleni mapy.



PRILOHA 8

1. Proxy jako entry point pro MA

a. /v3/parking

b. /v3/parking/{id}

c. /v3/parking-tariffs

d. /v3/parking-tariffs/{id}

e. /v3/parking-machines

f. /v3/parking/{id}/average-occupancy
g. /v3/parking-measurements

h. /v2/vehiclesharing

i. /v2/vehiclesharing/{id}

2. Spojeni golemia s oict parkingem (analyza a navrh)

Filtr podle ceny (pokud se bude uplatfiovat cenikova logika dle RZ/zakoupené listky - v golemiu
jsou filtry bezstavové)

- logika cachovani viz nize technicka kritéria

e FE mobilni aplikace je pfipraven si stahovat RT data na vyzadani
o /v3/parking/{id}/average-occupancy
o /v3/parking-measurements
e BE mobilni aplikace si stahuje statickd data jednou za 24 hodin (nejdfive v 05:30; obé
hodnoty je nutné parametrizovat)
o /v3/parking
o /v3/parking-tariffs
o /v3/parking-machines
o data parkovani pro kola
e BE mobilni aplikace bude po stazeni dat provadét kontrolu zmén oproti pfedchozimu dni
a vytvori diff pro dany den
o princip je zaloZeny na reverse incremental backupu
o drZise vzdy plna aktudlniverze a pro kazdy den (véetné dne plné verze) se vytvofi
rozdil oproti predchozimu dni, tj. kazdy den se stahnou data, porovnaji se oproti
predchozi verzi, vytvofi se diff a nova data prepisi predchozi verzi
o diffy se drZi jen tak, aby soucet jejich velikosti nepfekonal velikost aktualni plné
verze, mazani je od nejstarsiho diffu
o podstatnd jsou jen data, ktera FE vyuziva, zbytek neni tfeba zpracovavat a ani
pfipravit k zaslani na FE



FE mobilni aplikace si bude stahovat data, pfi¢emz zaSle datum/id své aktualni verze, BE
mu zasle:
o pokud existuje zména pro dalsi den, tak vSechny zmény aZ do dnes (resp. do
aktualni verze)
o pokud neexistuje zména na dalsi den (tj. velikost diff(l je vétsi nez cela verze), pak
plnou aktuadlni verzi
o stahovani probihd maximalné jednou za den a to aZ po vytvoreni diffu (tj. casovy
reset nového stazeni se provadi podle ¢asu aktualizace na BE - napft.: k
aktualizaci dochdzi v 05:30 + ¢as zpracovani diffu + casova rezerva)
dojde k upravé BE MA, aby bylo moZné zachovat kompatibilitu stavajiciho reseni, aby
byla dodrZzena zpétnd kompatibilita se starSimi verzemi aplikace, a zaroven, aby bylo
mozné v nové verzi mobilni aplikace vyuZzit novy zdroj dat











