Priloha &. 2 Vyzvy k podéni nabidek

Technické pozadavky na predmét plnéni, vzmr ,,LIDAR®

Pfedmétem plnéni je LiDAR - sestava mobilniho SLAM (Simultaneous Localization and Mapping)
laserového scanneru, v€. hardwarového a softwarového pfisluSenstvi. PoZadované soucasti

sestavy jsou:

e Pfenosna jednotka SLAM LiDAR scanneru, v€. kamery pro obarveni mracna, baterie,

nabijegky (230 V).

e Pevnyvodéodolny transportni batoh nebo kufr.
e Mobilni zafizeni pro fizeni akvizice dat a nahled mra¢na bod( béhem skenovani.

e Pfenosny pocitac pro zpracovani raw dat do vystupni podoby, v€. software.

Technické pozadavky na jednotlivé soucasti sestavy uvadime nize.

Prenosna jednotka SLAM LiDAR scanneru: vyrobce Emesent, typ Hovermap ST-X

Minimalni technické pozadavky

obarveni mracna bodU

Parametr Hodnota pozadovana Hodnota nabizena
dodavatelem

Dosah >100m 300 m

Rychlost (single return) >500000b/s 640 000 b/s

Stupen kryti IP 54 nebo vysSsi IP65

Vnitfni ulozisté >=512 GB 512 GB

Napajeni V terénu ménitelna baterie V terénu ménitelna
baterie

Doba provozu na dodané >=3h 8h

baterie celkem

Udéavana presnost mapovani <=20mm 15 mm

Barevna sféricka kamera pro Ano Ano, GoPro MAX - 4K

Moznost zdznamu pozic
vlicovacich bod(

Pfilozenim a/nebo pomoci
reflexnich teré0*

Pomoci reflexnich terét

zafizeni

Moznost nahledu mraéna na Ano Ano - aplikace Emesent
mobilnim zafizenim béhem Commander

akvizice

Moznost akvizice bez mobilniho | Ano Ano

Rezimy akvizice (pfinejmensim)

Skener neseny v ruce

Skener nesenyvruce,
mozno dokoupit batoh,
dron, drzak na auto, klec
pro zavéseni,...

Umisténi baterie scanneru

Mimo v ruce nesenou ¢ast

Mimo ¢ast nesenou v
ruce

*Neni-li k dispozici moZnost zaznamu pozic vlicovacich bodu pfiloZzenim, sada reflexnich terca

je povinnou soucasti dodavky.



Pevny vodéodolny transportni batoh nebo kufr

Parametr Hodnota poZzadovana Hodnota nabizena
dodavatelem

Odolné provedeni Ano Ano

Omyvatelnost Ano Ano

Ochrana zafizeni proti narazu Ano Ano

Mobilni zafizeni pro fizeni akvizice a nahled dat: vyrobce Samsung, typ Galaxy
Tab S9 FE 6GB/128GB
Mobilni zafizeni se softwarovym vybavenim umoznujicim Fizeni akvizice dat scannerem a nahled

mracna bod( béhem akvizice bez vyuZiti cloudovych sluzeb nebo poZadavku na konektivitu do
sité Internet.

Parametr Hodnota pozadovana Hodnota nabizena
dodavatelem

Rizeni akvizice Ano Ano

Nahled mrac¢na bod( béhem Ano Ano

akvizice, bez pozadavku na
konektivitu do sité Internet

Prenosny pocitac pro zpracovani dat, v¢. software: vyrobce HP, typ ZBook
Firefly 14, G11 a

Pfenosny pocita¢ umoznujici po pfeneseni raw dat ze skeneru jejich zpracovani SLAM
algoritmem ve vyrobcem dodaném software do vystupniho datového formatu, v€etné registrace
mracna na vlicovaci body, jeho filtrovani a obarveni ze snimkd kamery.

Minimalni technické pozadavky

Parametr Hodnota Hodnota nabizena
dodavatelem
Pocet jader CPU >=8 8
Velikost operacni paméti >=64 GB 64 GB
Typ pevného disku SSD SSD
Velikost ulozného prostoru >=1TB 1TB
Pocet trvalych licencina min. 1 1
software
RozliSeni displeje >=1920x1080 1920 x 1200
Funkce software (minimalné) e Postprocessingrawdatdo | ° Postprocessing raw
vystupniho formatu dat do vystupniho formatu
e Automatické rozpoznani . Automaticke
vlicovacich bodU rozpoznani vlicovacich bod(
e Registrace mraénana . Registrace mracna
vlicovaci body na vlicovaci body
e Filtrovani mraéna (min. * Filtrovani mracna
SOR, pohyblivé objekty) (min. SOR, pohyblivé
e Obarveni mra¢na objekty) ) 5
e Exportdat ve vystupnim * Obarveni mracna
formatu . Export dat ve

vystupnim formatu



Vystupy sestavy
Vystup

Hodnota poZzadovana

Hodnota nabizena
dodavatelem

Mracéno bodu

Trajektorie

Jeden nebo vice z:
LAS, LAZ, E57
Jeden nebovice z:
CSV, E57

LAS, LAZ, E57

CSV, XYz






