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Piiloha ¢. 1: Technicka specifikace
039-ZT-2024 Rehabilitacni systém horni koncetiny 1ks

1. Technické poZzadavky:
e VSechny tyto technické parametry jsou absolutni kritéria, jejichz nedodrzeni je diivodem k vylouéeni nabidky.
U ¢ciselnych (kvantifikovatelnych) technickych parametrt je povolena tolerance +/- 10 %, ktera nebude divodem
k vylouéeni. Pokud je u parametru uveden jiz ¢iselny udaj max. nebo min. nelze uplatnit vySe uvedenou toleranci

pod nebo nad jiz uvedenou hodnotu.

e Ugastnik doplni nize uvedené technické specifikace a tyto vioZi do nabidky spolu s poZzadovanymi doklady

(prohlaseni o shodé, navod v ¢estine).

Medicinsky ucel: systém roboticky pro motorickou rehabilitaci hornich koncetin

3. Kompatibilita: neni poZzadovana.

4. Specifikace:

Predmétem nabidky je (uchaze¢ uvede presné obchodni oznacent, model vyrobce):ALEX-RS, Wearable Robotics, Srl, Itdlie

5. Nesplnéni kterékoliv kritéria povede k vyfazeni nabidky ucastnika z dal§iho hodnoceni.

Specifikace — minimalni zadavatelem pozadované technické parametry

Ucastnikem nabizena hodnota

(ucastnik vyplIni vSechny
fadky: u ¢iselnych udaji uvedenim
hodnoty parametru, u ostatnich slovem
splniuje,
zaroven uvede odkaz na prilozeny
dokument (navod) — zdroj, strana,
kapitola)

ANO, vyplyva z ndzvu na str. 1 a

1. Dvé roboticka exoskeletonova ramena fotky na str. 2
2. Moznost pouZiti robotickych ramen jednotlivé nebo souasné ANO, névod str. 20, kap. 4.1
3. Nastavitelna vzdalenost robotickych ramen ANO, névod str. 63
4. 4 motorizované a zaroven senzorické roviny pohybu robotického ANO, navod str. 63
ramene
L . . ANO, produktovy list — Zakladni
5. 2 senzorické roviny pohybu robotického ramene vlastnosti bod 5
. . . “ ANO, produktovy list — Zakladni
6. Monitor pro obsluhu velikost min. 23,8 viastnosti bod 8
. S , . . “ ANO, produktovy list — Zakladni
7. Monitor aplikaCni integrovany velikost min. 43 viastnosti bod 7
8. SW. ANO, produktovy list— Zakladni
a. databaze pacientt vlastnosti body 14 -17
b. funkce hodnoceni pacienta
c. automatické vyhodnoceni sledovani progresu pacienta
d. motivacni zpétna vazbha
9. Operaéni mody: ANO, produktovy list, kapitola
a. aktivni, pasivni, asistovany Zafizeni posledni bod
b. nahrani a pfehrani pohybu
c. zrcadleni a virtualni realita s hernim prostfedim
10. Moznost bilateralniho cvi¢eni pro zajiSténi pfesné replikace pohybu | ANO, produktovy list, kapitola
zdravé koncetiny do postiZzené a snimani pohybu obou hornich Zafizeni, bod 2
koncetin diky senzoram v robotickych ramenech
11. Trénink funkénich pohybll a ADL v 92 % maximalniho pohybu ANO, produktovy list, kapitola
zdravého Clovéka Zarizeni, bod 3
12. Madlo senzorické Gichopové ANO, produktovy list, kapitola
Zafizeni, bod 6
ANO, produktovy list, kapitola
13. Sedatko integrované, vyskoveé nastavitelné v¢. podnozky P y P

Zafizeni, bod 8
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14. Pacient: ANO, produktovy list, kapitola
a. min.vyska 1,50 m Pacienti, body 1 a 2
b. max. vySka 1,90 m
c. max. hmotnost 130kg
15. Rozsahy pohybu
a. Ramenni addukce / abdukce 0 °/ + 110 ° ANV(,)’ pr,OdUKtovy list, kapitola
Zafizeni, bod 10
b. VnéjSi/vnitini rotace ramene -60 °/ + 40 ° AN? P r,OdUKtovy list, kapitola
Zafizeni, bod 10
c. Flexelextenze ramene -10 °/ + 155 ° ANV(,) P r,OdUKtOVy list, kapitola
Zafizeni, bod 10
d. Flexe/extenze lokte -90 °/ + 70 ° ANV(,) P r,OdUKtovy list, kapitola
Zafizeni, bod 10
. . . o o ANO, produktovy list, kapitola
. - - +
e. Pronace-supinace predlokti -80 °/ + 80 Zatizeni, bod 10
f. Flexe / extenze zapésti -50 °/ + 50 AN? P r,OdUktovy list, kapitola
Zafizeni, bod 10
16. Maximalni jednotlivy to€ivy moment pro kazdy pohyblivy kloub:
a. Abdukce/addukce ramene 45 Nm ANO, p rO.dUktovy list — Zakladn
vlastnosti bod 24
b. R 45N ANO, produktovy list — Zakladni
) otace ramene m vlastnosti bod 24
c. Flexe/extenze ramene 35 Nm ANO, p rO.dUktovy list — zaklaani
vlastnosti bod 24
ANO, produktovy list — Zakladni
d. Flexe/extenze lokte 30 Nm viastnosti bod 24
17. Kontinualni jednotlivy todivy moment pro kazdy pohyblivy kloub:
a. Abdukce/addukce ramene 35 Nm ANO. p rqduktovy list = Zakiadni
vlastnosti bod 25
b. Rotace ramene 35 Nm ANO, prgduktovy list — Zakladni
vlastnosti bod 25
c. Flexe/extenze ramene 25 Nm ANO, produktovy list — Zakiadni
vlastnosti bod 25
d. Flexe/extenze lokte 20 Nm ANO, produktovy list — Zakladni
vlastnosti bod 25
18. Maximalni rychlost pohybu véech kloubt 200°/s ANO, produktovy list — Zakiadni
vlastnosti bod 26
19. Presnost polohy kloubu 2° ANO, p rqduktovy list - zakladi
vlastnosti bod 27
20. Rozligeni polohy kloubu 0,005° ANO, produktovy list — Zakladni

vlastnosti bod 28
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