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Technicka specifikace Integrace Lékarenského systému LEKIS s robotickym skladovym systémem

1. Cil reseni a omezeni

Roboticky sklad (RS, Roboticky skladovy systém podporujici WWKS2 protokol) bude slouzit pro evidenci a
automaticky vydej viech typ( pripravkl vhodnych pro automatizovany vydej pro nemocni¢ni oddéleni (v LpW vydej
na zadanku). To zahrnuje:

* HVLP produkty (bez i s FMD kdédem) pro nemocni¢ni oddéleni, u kterych vétSinou dochdzi k zneplatnéni pfi
prijmu DL (¢i Prevodky prijaté). Nemocniéni oddéleni budou (tak jako doposud) objednavat LP pomoci
externiho objednavkového systému QI do modulu Zakaznické objednavky.

« dalsi typy produktl (bez FMD kéd0) vhodné pro automatizovany vydej

Fyzické naskladhovani produktd bez FMD kédu do RS bude realizované vstupem s ru¢né zadanou $arzi produktu
prostrednictvim uzivatelského rozhrani RS.

Soudasti Feseni bude zachovani systému sledovani vybranych polozek LP pomoci Zlutych signalnich stitkd.

2. Konfigurace

2.1. Casti robotického skladového systému

Bude existovat seznam pouzivanych &asti RS, ktery bude obsahovat ,virtual stock location identifier” a ,machine
location” (terminologie WWKS2) pro kazdou ¢ast. MUze obsahovat informace pro pfipojeni k systému RS nebo tyto
informace mohou byt ulozeny jinde (napfiklad v globalnim kontextu).

2.2. Oddelené sklady v LpW

Pro evidenci baleni v robotickému skladu v LpW vzniknou samostatné sklady S-ROBOT. Kazdy bude mit ur¢enou
¢ast RS, které odpovida.

Nad skladem S-ROBOT nelze aplikovat nékteré skladové pohyby (rozpocet, pfesun ze skladu na sklad smérem do
RS, inventura, editace mnozstvi polozky atp.)

Poznamka: pro feseni pomocnych operaci (skladovych pohyb() v RS bude v systému zalozen k tomu urceny
samostatny ,vyrovnavaci” sklad (vratky pro neexistujici nebo poskozené LP, FMD karanténa atp.)
Povolené skladové pohyby pro sklad S-ROBOT budou pouze:

*  Prijem DL

+  Prijem Pfevodky

*  Vydej na Zadanku

*  Vydej na pfevodku

»  Odpis

« Presun ze skladu na sklad smérem z RS
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2.3. Konfigurace stanic

+ v lokélni konfiguraci vznikne seznam skladd s preferenci pro uréeni skladové pozice (skladu, ktery LpW
navrhuje uzivateli, kde mé pozadované ks vzit) z pfipravného vydejového okna,

» v lokalni konfiguraci vytvorit parametr: Cilovy sklad pro pfesun mezi sklady zakladdany pres pfipravné
vydejové okno, pro kazdou stanici bude specifikovano ,output destination” a ,output point” (terminologie
WWHKS2) pro vystup pfipravk( z RS

2.4. Vydej pres zakaznicke objednavky

Je tfeba zajistit, aby vykryvani zdkaznickych objednévek z objednavkového systému Ql bylo realizovano ze dvou
nebo vice skladl (S-ROBOT + Sklad nemocnice (mimo robot)) a to bud formou rozpadu zakaznické objednavky na
vice zdkaznickych objednéavek (podle pfislusnych skladl polozek (resp. typl SK) objednavky) nebo automatickym
vykryvanim z S-ROBOT a ruénim dovykrytim ze Sklad(() Nemocnice (mimo robot) nebo vykrytim z S-ROBOT s
pouzitim pfipravného vydejového okna (viz dale).

3. Komunikace

Komunikace bude probihat na strané APP Serveru pomoci protokolu TCP/IP nad portu 9999 pomoci protokolu
WWKS2. IP adresa zafizeni bude fixni a zadana v konfiguraci LpW.

Datové pfipojeni bude aktivni po celou dobu béhu APP Serveru.

Pro obousmérnou komunikaci mezi zafizenim a APP Serverem bude pouzit bézny format XML, ktery bude kédovany
v UTF-8. Konkrétni schéma XML a struktura zprav je obsazena v dokumentaci.

Komunikace mezi APP Serverem a zafizenim je asynchronni. Z toho vyplyva, ze v okamziku, kdy jedna strana bude
olekévat odpovéd od strany druhé, mize pfijit dalsi pozadavek nebo odpovéd' z pfedchazejiciho (Casové stardiho)
pozadavku. K parovani zprav slouzi hodnota ID, kterd je vzdy soudasti kazdého pozadavku ¢i odpovédi a je unikatni.

Samotna komunikace se déli na nékolik pozadavkd (jednotlivé struktury jsou v podrobné dokumentaci):

+ Keepalive: Tento typ slouzi k detekci, zda pfipojeni mezi APP Serverem a zafizenim je stale aktivni, pfipadné
k udrzovani spojeni. Keepalive pozadavek (KeepaliveRequest) mohou zasilat oba systémy. Zprava je
parova, na kazdy dotaz musi byt odpovéd (KeepaliveResponse).

+ Input: Tento typ slouzi k ulozeni pfipravku do automatického skladu. Zpravu (InputRequest) zasila
automaticky sklad smérem k [ékarenskému software. Primarnim cilem zpravy z automatického skladu do
|ékarenského software je dotaz, zda se dany pfipravek mdze vlozit do automatického skladu. Tento typ je
také parovy, tudiz automaticky sklad bude ocekavat odpovéd (InputResponse) od |ékarenského systému.
Odpovéd a jeji pozitivita pro vlozeni pfipravku je zavisla na existenci dokladu k polozce, stavu polozky. V
pfipadé kladné odpovédi z |ékadrenského systému mize lékarensky systém doplnit informace o pfipravku
(jako napriklad chybéjici Sarze a jiné). V opacném pripadé lékarenskym systémem v odpovédi uvadi atribut
Input="Rejected" s moznosti upfesnéni pomoci textového atributu.

» V pfipadé zamitnuti ulozeni pfipravku Iékarenskym systémem, automaticky sklad zasila
lékarenskému systému ,potvrzovaci” zpravu (InputMessage) s atributem Input="Aborted", ktera
neni parova.

« V pfipadé povoleni ulozeni pfipravku do automatického skladu, po Uspésném ulozZeni pfipravku
zasila sklad zpravu typu (InputMessage) s informaci o zméné trovné zasob dané polozky. Zprava
neni parova.

»  Pokud jednim z uvedenych zamitavych divodu je "RejectedNoExpiryDate" nebo
"RejectedNoBatchNumber" automaticky sklad mlze znovu zaslat pozadavek (InputRequest) se
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stejnym ID a doplnénymi chybéjicimi informacemi.
+  Output: Tento typ slouzi k vydeji pfipravk( z automatizovaného skladu. Pozadavek (OutputRequest)
vyvolava strana lékarenského software. Jedna se o parovy typ, a tak je vzdy ocekdvana odpovéd
(OutputResponse) z automatizovaného skladu.

+ Stockinfo: Slouzi k ziskani aktualniho stavu zasob pfipravk( v automatickém skladu. Pro zaslani pozadavku
|ékarensky systém zasild pozadavek (StockInfoRequest), na ktery automaticky sklad odpovidé zpravou
(StockinfoResponse). V pripadé, Ze se v automatické skladu nenachéazi zddné pfipravky, odpovéd od
automatického skladu je prdzdna. Pfi dotazovani skladu je mozné vyuzit filtrovani na konkrétni pfipravek a
tim tedy ziskat Uroven zasob pouze pro konkrétni pfipravek nebo pfipravky.

Budou implementovany pouze tyto Ctyfi uvedené komunikacni dialogy, ackoliv pIna specifikace WWKS2 obsahuje
jesté daldi scénafe. Ty ale nejsou pro uvazované feseni integrace LpW s RS potfebné. Kromé uvedenych hlavnich
funkénich komunikaénich dialogl budou implementovany jesté dil¢i podpdrné funkénosti tykajici se komunikace s
RS.

4. Podporované cinnosti

4.1. Prijem dodaciho listu nebo prevodky prijatée

+ elektronicky Pfijaty dodaci list/Pfevodka pfijata se importuje do LpW, ¢imz ziska

+ Dodaci list/Pfevodka pfijata a/nebo jeho/jeji polozky se oznadi jako pfijemka pro S-ROBOT sklad(y)

+  po kontrole poctu kust (fyzicky vs DL) obsluha po zadani DL/Pfevodky (alfanum: ,D/P" +
Cislo) do uzivatelského rozhrani RS vlozi postupné viechna baleni do RS

+ robot kazdy fyzicky import (jednotlivé baleni) komunikuje s LpW. V LpW se tak postupné bude zvySovat

novy atribut u odpovidajici (vhodné) polozky DL (odpovida DL + GTIN +
Sarze)

+ request robota na zaskladnéni bude u baleni s FMD kédy obsahovat i FMD kéd, tak aby byl v LpW piné
evidovan

+ v okamziku, kdy u viech polozek DL budou hodnoty a shodné, bude

povoleno obsluze naskladnit DL v LpW a tim uvolnit k vydeji
+  pfinaskladnéni v LpW obsluha zvoli, zda méa dojit k FMD komunikaci tak, ze viechna nebo néktera baleni
vloZend do Robota obsahujici FMD kéd budou zneplatnéna jiz pfi pfijmu
+  baleni fyzicky evidovana v robotu budou umisténa v LpW na specialni sklad(y) (S-ROBOT)
+ Dodaci list/Pfevodka bude v seznamu Prijmu doplnéna o ,Stav pfijmu v robotu" a bude nabyvat
odpovidajicich stavll, podobné jako ve Vydeji na zddanku:
+  Neobsahuje polozky S-ROBOT
+  Obsahuje nepfijaté polozky S-ROBOT
+  Obsahuje netplné pfijaté polozky S-ROBOT
+ Obsahuje pfijaté polozky S-ROBOT
« polozka DL/P bude obsahovat sloupecek , ktery bude také barevné vyjadfovat stav
naskladnéni (bez barvy - neobsahuje/jiny sklad, Zluta - neni naskladnéno viechno mnozstvi, zelena -
naskladnéno vie)
+ Karanténa - bude analyzovéna a realizovana pozdeéji, predpoklada se vyuziti pomocného ,vyrovnavaciho"
skladu a feSeni karantény mimo RS

4.2. Vratky

+ vratky se v LpW vytvarfi vzdy z naskladnéného zbozi (polozek DL), proto je pro vytvoreni vratky ze sklad(()
S-ROBOT, pro pfipad poskozeni nebo nedostatku kusl na DL, tfeba polozku DL uzivatelem (nikoliv
automaticky) rozdélit tak, aby na sklad(ech) S-ROBOT (rovnéz tak fyzicky v RS) byly zaskladnény pouze kusy
uréené k prodeji/vydeji
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4.5.

problémové ks (poskozené/chybéjici atp.) je tfeba na DL evidovat na (rozdélenim
puvodni polozky DL na dvé), pficemz druha polozka bude v LpW evidovana v k tomu uréeném pomocném
skladu; z téchto polozek DL (pomocny sklad) budou vytvareny vratky

vratky v okamziku pfijmu tak budou realizovany vidy pres pomocny sklad bez toho, aby doslo k fyzickému
naskladnéni do fyzického robotického skladu

nasledné vratky dodavateli, po fyzickém naskladnéni do RS (napt. stahovéani $arze SUKLem), budou
realizovany pomoci pfesunu na pomocny sklad a nasledné vraceni dodavateli z tohoto pomocného skladu.

. Vydej na zadanku

vydej z RS bude realizovan pro zadanky vzniklé prostfednictvim automatického vykryvani zakaznickych
objednavek ze systému Ql
pozadavek na fyzicky vydej (LpW Zada robota) bude obsahovat pocet ks, GTIN a 3arzi produktu a bude
realizovan samostatnym pokynem uzivatele (volba z menu) pro vyskladnéni konkrétni zddanky z RS a to az
po uzavieni konkrétni zadanky
k fyzickému vydeji (vytvoreni pozadavku na vydej) dojde po uzavreni konkrétni zadanky v LpW, kazda
zadanka bude obsahovat zpétnou informaci (o fyzickém provedeni) vyskladnénych kusech (pocet, GTIN,
sarze), tzn. zaznamenani zpétné informace z robota o fyzickém vydeji
robot potvrzeni kazdého pozadavku na fyzické vyskladnéni (jednotlivé baleni) komunikuje s LoW. V LpW se
tak u kazdé polozky konkrétni zddanky postupné bude zvysovat novy atribut
podle typu skladu vydejové polozky zddanky (S-Robot nebo jiny sklad) a porovnanim stavu konkrétni
zadanky (vydejky) v LpW co do poctu vydanych ks vs novy atribut (u polozek vydanych
ze sklad(0) S-Robot) dojde k oznadeni stavu konkrétni zddanky vzhledem k fyzickému vyskladnéni a to
pomoci nového atributu/pfiznaku ,Stav vydeje v robotu”:

»  Neobsahuje polozky S-ROBOT

»  Obsahuje nevydané polozky S-ROBOT

»  Obsahuje netplné vydané polozky S-ROBOT

»  Obsahuje vydané polozky S-ROBOT
stornovat polozku zadanky pUjde jen tehdy, kdyz bude u konkrétni polozky zadanky stav
=0. Tohoto stavu bude Ize docilit i zpétnym odectenim/vliozenim jiz jednou (fyzicky) vydanych ks, a to
fyzickym vlozenim ks do RS po zadani Z’édanky vydané (z LpW) (alfanum: ,SZ" + ¢islo) do
uzivatelského rozhrani RS. Obsluha tedy vlozi postupné vsechna baleni z polozky konkrétni zddanky do
robota, kterou chce stornovat, resp. ty kusy, které jiz byly fyzicky vyskladnény, ¢imz se po zpracovani
komunikace mezi Robot a LpW de facto snizi hodnota atributu u pfislusné polozky
konkrétni zddanky na nulu a polozku konkrétni zddanky tak bude mozné stornovat
pfi bézném vydeji na zadanku a také pro nevykryté polozky v zakaznické objednavce (s automatickym
naplnénim seznamu sortimentnich karet a poct(i ks) Ize pouzit pfipravné vydejové okno, se vsi
funkcionalitou (napf. automaticky prevod mezi RS a cilovym skladem pro prfevod), tak jak je popsano v ¢asti
,Vydej zdkaznikovi” vyse.

Prevodka vydana

fyzicky vydej z RS pujde realizovat po uzavieni k tomu vytvorfené prevodky vydané (ze sklad(() S-ROBOT)
podobné jako u vydeje na zadanku

podobné jako u vydeje na Zddanku bude feSena také evidence fyzicky vydanych kus( z RS a storno polozek
pfi vydeji na pfevodku Ize pouzit také pfipravné vydejové okno, podobné jak je popsadno v ¢asti ,Vydej na
zadanku” a ,Vydej zakaznikovi" vyse

Odpisy

fyzicky vydej z RS pUjde realizovat po uzavieni odpisu (ze sklad(i) S-ROBOT) podobné jako u vydeje na
zadanku
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+ podobné jako u vydeje na zddanku bude feSena také evidence fyzicky vydanych kus( z RS a storno polozek

+ pfivydeji na odpis |ze pouzit také pfipravné vydejové okno, podobné jak je popsano v ¢asti ,Vydej na
zadanku” a ,Vydej zakaznikovi" vyse

+ typ nebo kategorie odpisu bude doplnéna pfiznakem ,komunikovat/nekomunikovat” s RS. Pro fedeni
pFipravk( chybéjicich fyzicky v RS se pouzije typ odpisu s pfiznakem ,Nekomunikovat”, pro pfipad napf.
prosla expirace bude mit typ odpisu nastaven na ,Komunikovat”

4.6. Presun mezi sklady

+ povoleny pouze pro smér z RS na bézny sklad
+ po zalozeni pfesunu mezi sklady bude uzivatel fyzicky vydej z robota spoustét akci v menu. Pfesun mezi

sklady bude obsahovat novy atribut , podobné jako polozky vydejli na zddanku, viz vyse
+ pfesun mezi sklady nepUljde smazat, pokud nebude roven nule
+ bude existovat podobny mechanizmus pro snizovani a tim vraceni baleni zbozi zpét do
RS

+ rucné zadavany presun mezi sklady (smér z RS na bézny sklad) je uréen pouze pro vydeje pfipravkd
zneplatnénych pfi pfijmu nebo pfipravkd bez FMD. Pfesun mezi sklady pro pfipravky s FMD nezneplatnéné
pfi pfijmu se vytvari automaticky pomoci pfipravného vydejového okna (sklad, kam se z RS automaticky
presouva, je pro kazdou stanici uréen v lokalni konfiguraci)

4.7. Synchronizace

+  pfi spusténi AppServeru nebo na vyzadani (menu polozkou) se provede porovnani stavu fyzického RS vs.
stavu skladu v LpW (sklad(y) S-ROBOT)

+ vystupem bude v 1. fazi sestava rozdill - co prebyva v LpW (chybi v RS) a naopak co chybi v LpW (prebyva v
RS)

+ sestava musi zahrnovat i nedokoncené pfijmy v LpW (neprovedené zaskladnéni v LpW, ale provedené v RS)
a nedokoncené vydeje na zadanky z RS (v LpW jiz vydano, ale v RS fyzicky nevydano)

+ synchronizace stavu skladu se docili ruénim vyjmutim z RS (pomoci jeho uzivatelského rozhrani, pro situaci,
kdy v RS zbozi pfebyva) nebo ru¢nim vytvorenim odpisu ze sklad(d) S-ROBOT (bez provedeni fyzického
vydeje z RS, protoze v ném zbozi neni, pro situaci, kdy v LpW zbozi pfebyva)

+ synchronizace musi kontrolovat také FMD kody, rozdily mezi evidenci FMD kdd( v LpW a v RS opét formou
reportu

*  béhem synchronizace nebude mozné nad sklad(y) S-ROBOT provadét zadné akce.
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