Technicka specifikace

pro Cast b) verejné zakazky - Lidary
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Zadavatel poZaduje dodavku lidard od stejného vyrobce z divodu vyvijeni vlastnich

aplikaci.

3D lidary budou vyuZity pro detailni skenovani porostl a objektl v ramci vyuky a védeckého
vyzkumu. Jejich schopnost generovat trojrozmérné mapy umoZni studentiim a
vyzkumniklim studovat topografii a strukturu okoli. Specifikace zahrnuji vysoky rozliSovaci
vykon a lehkou konstrukci pro mozZnost integrace do bezpilotnich prostfedkd. Data ziskana
3D lidary umozni analyzu terénu, monitorovani zmeén porost( a studium pohybu objekt.

2x (ks) Lidar 1

Vyrobce a typ

Ouster 0S0-32 REV6 Uniform
Horizontalni zorné pole (FOV) —360° Ano 360°
Min. vertikalni zorné pole (FOV) - symetricky k 90° 90°
horizontalni ose lidaru
Rovnomérné vertikélni Ghlové rozligeni Ano Ano
Vertikalni rozliseni scanu - 32 kanali Ano 32
Nax. hmotnost 0,5 kg 0,447 kg
MozZna volba horizontélniho rozliseni od 512 do 2048 Ano Ano
Min. pocet snimanych bodu za vtefinu 650 000 655 360
Komunikacni rozhrani gigabit Ethernet Ano Ano
Integrovana méfici jednotka (IMU) soudasti lidaru Ano 1 Ano
Kryti IP68 nebo vyssi (vCetné pripojeného kabelu Ano IP68
Max. Latence dat 10 ms <10ms
Nominalni dosah (Lambertian reflectance 10%, 100 klx | 15 m 15
slunecni svit, pravdépodobnost detekce > 90%)
alespon
Shodny vyrobce s lidary 2,3,4 Ano Ano

3x (ks) Lidar 2

Vyrobce a typ

Ouster 0S1-32 REV6 Uniform

Horizontalni zorné pole (FOV) - 360°

Ano

| 360°




Vertikalni zorné pole (FOV) > 40° a zaroven < | 45°

50°.
Rovnomérné vertikalni thlové rozliseni Ano Ano
Vertikalni rozliseni scanu - 32 kanal( Ano Ano
Max. Hmotnost 0,95 kg 0,447 kg
MoZna volba horizontalniho rozliseni od 512 do 2048 Ano Ano
Min. Pocet snimanych bod( za vtefinu 650 000 655 360
Komunika¢ni rozhrani gigabit Ethernet Ano Ano
Kryti IP67 nebo vyssi (véetné pripojeného kabelu) Ano IP68
Max. Latence dat 10 ms <10ms
Nominalni dosah {Lambertian reflectance 80%, 100 kix | 90 m 100m
slunecni svit, pravdépodobnost detekce > 90%)
alespon
Shodny vyrobce s lidary 1,3,4 Ano

ix (ks) Lidar 3

Vyrobce a typ°

Ouster 0S0-128 REV7 Uniform

Horizontalni zorné pole (FOV) - 360° Ano 360°
Min. Vertikalni zorné pole (fov) - symetricky k 90° 90°
horizontalni ose lidaru

Rovnomeérné vertikalni thlové rozliseni. Ano Ano
Vertikalni rozliseni scanu - 128 kanall Ano 128
Max. Hmotnost 0,5 kg 0,430 kg
Mozna volba horizontdlniho rozliseni od 512 do 2048 Ano Ano
Min. Pocet snimanych bod( za vtefinu 2 600 000 5242 880
Komunikacni rozhrani gigabit Ethernet Ano Ano
integrovana méfici jednotka (IMU) soudasti lidaru Ano Ano
Kryti IP68 nebo vyssi (véetné ptipojeného kabelu) Ano 1P68
Max. Latence dat 10 ms <10ms
Nominalini dosah (Lambertian reflectance 10%, 100 kix | 35 m 35m
slunecni svit, pravdépodobnost detekce > 90%)

alespon

Shodny vyrobce s lidary 1,2,4 Ano Ano

1x (ks) Lidar 4

Vyrobce a typ

QOuster 0S1-128 REV7 Uniform

Horizontalni zorné pole (FOV) - 360° Ano 360°
Vertikalni zorné pole (FOV) > 40° a zaroven < | 45°

50°.
Rovnomérné vertikalni hlové rozliseni Ano Ano
Vertikalni rozliSeni scanu — 128 kanal( Ano 128
Max. Hmotnost 3,5kg 0,420 kg
MozZnd volba horizontalniho rozliSeni od 512 do 2048 Ano Ano
Min. Pocet snimanych bod( za vtefinu 2 600 000 5242 880
Komunikacni rozhrani gigabit Ethernet Ano Ano
Kryti IP67 nebo vy3si (vCetné pripojeného kabelu) Ano IP68
Max. Latence dat 10 ms <10ms




Nominalni dosah {Lambertian reflectance 10%, 100 klx | 90 m 90 m
slunecni svit, pravdépodobnost detekce > 90%)

alespon

Shodny vyrobce s lidary 1,2,3 Ano Ano




