DODATEKZ¢. 1
Ramcove dohody

Cislo Ramcové dohody: 80SD00512
Evidencni cCislo (ISPROFIN/ISPROFOND): 500 116 0007
Néazev souvisejici vefejné zakazky: ,,Opravy vozovek dalnic AHV a MA - SSUD 5, 22, 23

uzaviené nize uvedeného dne, mésice a roku mezi nasledujicimi smluvnimi stranami (dale
jako ,,Ramcova dohoda®):

1. Reditelstvi silnic a dalnic CR
se sidlem Na Pankraci 546/56, 140 00 Praha 4 - Nusle
ICO: 659 93 390
DIC: CZ65993390
pravni forma: prispévkovéa organizace

bankovni spojeni:
zastoupeno:

kontaktni osoba ve vécech smluvni
e-mail:

tel:

kontaktni osoba ve vécech technickych:
e-mail:

tel:

(déle jen ,,RSD”)

a

2. COLAS CZ, as.

se sidlem: Rubeska 215/1, 190 00 Praha 9 - VysoCany
ICO: 26177005

DIC: CZ26177005

zapis v obchodnim rejstfiku: vedeném u MS v Praze, oddil B, viozka 6556
pravni forma: akciova spolecnost

bankovni spojeni:

zastoupen:

kontaktni e-mail:
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1)

2)

3)

PORR a.s.

se sidlem: Dubecska 3238/36, Strasnice, 100 00 Praha 10
ICO: 43005560

DIC: CZ43005560

zapis v obchodnim rejstitku:  vedeném Méstskym soudem v Praze, sp. zn. B 1006
pravni forma: akciova spolecnost

bankovni spojent:
zastoupen:

kontaktni e-mail:

a

SWIETELSKY stavebni s.r.o.,
SWIETELSKY stavebni s.r.o., od$tépny zavod Dopravni stavby Morava

se sidlem: Jahodova 60, 620 00 Brno

oblast Ostrava: Suvorovova 538, 742 42 Senov u Nového Ji¢ina

ICO: 480 35 599

DIC: CZ48035599

zapis v obchodnim rejstiiku:  Krajsky soud Ceské Budg&jovice, oddil C, vlozka 8032
pravni forma: spoleCnost s ru€enim omezenym

bankovni spojent:
zastoupen:

kontaktni e-mail:

(dale jen ,, Dodavatelé“ a jednotlivé jen ,, Dodavatel)

(RSD a Dodavatelé spolené dale jen ,,Smluvni strany* nebo kazdy samostatng jen
,Smluvni strana“)

uzaviraji nize uvedeného dne, mésice a roku tento dodatek ¢. 1 Ramcové dohody.
Soucésti Prilohy ¢. 1 Rdmcové dohody — Specifikace plnéni — je pftiloha €. 5 Popis
komunika¢niho protokolu (verze 8 2022). Smluvni strany se dohodly, tento dokument

bude nahrazen nové upravenou piilohou ¢. 5 Popis komunika¢niho protokolu v.2
z25.10.2023, ktery je soucasti tohoto Dodatku €. 1.

VSechna ostatni ustanoveni uvedena ve Smlouvé, nedotCena timto Dodatkem €. 1,
zustavaji v platnosti a bez jakékoliv zmény.

Smluvni strany prohlasuji, ze tento Dodatek €. 1 uzavtely na zaklad€ pravé a svobodné
vile, nikoliv v tisni ani za jinak jednostranné nevyhodnych podminek.
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4) Dodatek €. 1 se vyhotovuje v elektronické podob€, pri¢emz kazda ze smluvnich stran
obdrzi jeho elektronicky original.

5) Dodatek €. 1 nabyva platnosti podpisem obou smluvnich stran a ucinnosti dnem
uverejnéni v registru smluv.

Piiloha

NA DUKAZ SVEHO SOUHLASU S OBSAHEM TOHOTO DODATKU €. 1 RAMCOVE DOHODY
K NEMU SMLUVNI STRANY PRIPOJILY SVE UZNAVANE ELEKTRONICKE PODPISY DLE
ZAKONA C. 297/2016 SB., O SLUZBACH VYTVAREJICICH DUVERU PRO ELEKTRONICKE
TRANSAKCE, VE ZNENI POZDEJSICH PREDPISU.

RSD informuje, Ze pravni forma a nizev statni pFispévkové organizace Reditelstvi silnic
a dalnic CR budou ke dni 1. 1. 2024 zménény na stitni podnik Reditelstvi silnic a d4lnic
s. p.
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PFil. €. 1 - Specifikace pInéni

PRILOHAC.5

POPIS KOMUNIKACNIHO PROTOKOLU
SLEDOVANI VOZIDEL

1 VSEOBECNE

PFiloha sestava ze dvou diléich dokument( urujicich rozsah, obsah, formét a zplisob predavani dat.
Jsou to:

1/ Technicky predpis datového formatu telemetrickych Gdajll, definujici format, obsah a rozsah
pozadovanych dat a vysvétlujici souvislosti a povinnost, ¢i nepovinnost predavat urcité Udaje
v souvislosti s vykonavanou ¢innosti, pouZitou technologii a drunem vozidla, &i stroje.

2/ Technicky predpis funkce sbéru telemetrickych dat a jejich pfedavani definujici pojmy, pfedepsané
technické vybaveni vozidel a strojl. Zplsob a rozhrani pro komunikaci pfi pfedavani dat. Zavazné
postupy a omezeni pfi pfedavani dat.

Oba dokumenty jsou nedilnou soucasti této prilohy ¢. 5 Specifikace pInéni a jsou v nich obsazeny
vSechny potfebné konkrétni specifikace a informace technického charakteru.

2 POZADAVEK NA DRUHY VOZIDEL, MAJICI POVINNOST PREDAVAT DATA
KOMUNIKACNIM PROTOKOLEM

Pro pInéni smlouvy z RD ,,Opravy vozovek AHV a MA“ je povinnost predavat data u vozidel a stroji:

Oblast ginnosti Druh povinného vozidla/stroje
Bezpecnost Voziky DIO

Odvoz odpadu Vechna vozidla provadéjici odvoz odpadu



Technicky predpis datoveho formatu
telemetrickych Gdaju

Verze 1.2 Ze dne: 25.10. 2023
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1 UCEL DOKUMENTU

Tento pFedpis stanovuje zavazné pozadavky n pfedavana data telemetrickych tdajti z GPS jednotek.
Stanovi format, strukturu, obsah a povinnost jednotlivych datovych polozek. Stanovi rovnéz
podminky, za kterych jsou pfislusna data vyZadovéana. DodrZeni ustanoveni tohoto dokumentu je
predpokladem ke korektnimu zpracovani zaslanych datovych sad.

1.1  Obecny prehled

Datoveé sady jsou pfedavany na verejné technicka rozhrani R a S poskytovana na URL adresach
zvefejnénych na webu https://podporagps.rsd.cz. Zplsob technické realizace komunikace s témito
rozhranimi je definovan v dokumentu Technicky predpis funkce sbéru telemetrickych dat a jejich
predavéaniv jeho aktuélni verzi.

1.2  Zmény oproti pfedchozi verzi

Zmeény verze 1.2 oproti verzi datové sady definované ve verzi 1.1

» Vdatové vété LIGHTTRAILER, byla zruSena pro dodavatele povinnost pfedavat atributy
lighton, modearrow, akuvoltage a rampup

Zmeény verze 1.2 oproti verzi datové sady definované v dokumentu KOMUNIKACNI PROTOKOL 1.0

» oddélena dokumentace formatu datové sady od komunikacniho protokolu

e pfidan povinny konstantni atribut version do elementu CREATED

e pfidany atributy RoadState, RoadSlip, WaterLevel a Critical Warning do elementu
TEMPERATURE

» dopInéno omezeni poctu Cislic u atributu gpsunitid elementu GPSRECORD

» doplnéna omezeni délky textu u atributu RZ, driver a company elementu VEHICLEINFO

e upfesnén datovy typ a formét atributu gram elementu SPREADINGINFO

» doplnén znak * vedle ndzvu elementu, oznacujici elementy, které jsou povinné v libovolné
datové sadé

» upraven priklad XML zaznamu datové sady, aby odpovidal verzi 1.1 protokolu

» doplnén popis webové aplikace pro testovani pfenosu datové sady a jejiho parsovani a
podoby dat ukladané do systémi RSD

» Vdatové vété LIGHTTRAILER, byla zruSena pro dodavatele povinnost pfedavat atributy
lighton, modearrow, akuvoltage a rampup


https://podporagps.rsd.cz/

2 OBSAH DAT

U pojmenovani atributl a elementl v XML nezalezi na velikosti pismen. Hvézditka * vedle ndzvu elementu vyznaduije jeho povinnost v kazdé datové sadé

a neni souéasti nazvu elementu.

Xml*

Priklad:

GPSDATA*
Priklad:

CREATED*

Priklad:

GPSRECORD*

Priklad:

Zahlavni XML dokumentu

<?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>

<GPSDATA>
Cas vygenerovani YYYY-MM-
DDTHH:MM:SS
+HH:MM
version Identifikator verze datové sady Konstantni text

<CREATED version="1.1* >2014-05-27T714:18:31+01:00</CREATED>

gpstime Reélny Cas, kdy byl zd&znam pofizen v YYYY-MM-
GPS jednotce v SEC (SELC) DDTHH:MM:SS
+HH:MM
gsmsignal Kvalita signalu GSM (0-5, O=bez signalu,  Cislo
5=silny signal)
satellitecount  Pocet satelit(l Cislo
gpsunitid Jednoznagny identifikator GPS jednotky  Cislo

11u

0-5

Kladné celé ¢islo

Kladné celé ¢islo
(max. 20 €islic)

ANO

ANO

ANO

ANO

ANO

ANO

ANO
ANO

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5" satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">



VEHICLEINFO* Rz Registracni znacka vozidla Text 1-15 znakd ANO

Type Druh vozidla Cislo dle 1 = Osobni vozidlo ANO
rozsahu
2 = Dodavkové vozidlo

3 = Nakladni vozidlo
4 = Traktor / stroj
5 = Privésny vozik

6 = Osoba
Driverid ID fidice Cislo Kladné celé ¢islo dle ANO,
databaze zadavatele NE dodavatelé udrzby
Driver Jméno a pfijmeni Fidice Text 1-30 znakd NE,
ANO dodavatelé Udrzby
Company Nazev dodavatele Text 1-20 znakd NE,
ANO dodavatelé Udrzby
idvehicleorig Identifikator vozidla Cislo Kladné celé ¢islo ANO
technology Nesena néstavba Cislo dle 1 = sypaC ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 2,3,4
rozsahu 2 = sekacka
3 = samoshér
4 = kropice
5 = valnik
6 = nosi¢ kontejnerd
7 = ostatni

Priklad: <VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" drivend="215487" driver="Jan Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />



POSITIONINFO*

Priklad:

Ignition Zapnuté zapalovani (klicek)

Longitude Zemeépisna délka ve formatu WGS84
Latitude Zemépisna Sifka ve formatu WGS84
Speedgps Aktualni rychlost z GPS

speedtach Aktualni rychlost z tachografu

Speedcan Aktualni rychlost z CAN shérnice
Tachogps Aktualni stav tachometru

tachotach Aktualni stav tachometru z tachografu
Tachocan Aktudlni stav tachometru z CAN shérnice
modedrive ReZim jizdy

bit
dd.dddddd
dd.dddddd
Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo dle
rozsahu

false/true

Kladné realné ¢islo

Kladné realné &islo

Kladné realné ¢islo,  km/h
1 desetinné misto

Kladné reélné ¢islo,  km/h
1 desetinné misto

Kladné reélné ¢islo,  km/h
1 desetinné misto

Kladné reélné ¢islo, Km
3 desetinnd mista
(2568.125 km)

Kladné reélné ¢islo, Km
3 desetinnd mista
(2568.125 km)

Kladné reélné ¢islo, Km
3 desetinnd mista
(2568.125 km)

1 = zimni Gdrzba

2 = béZna Udrzba

3 = kontrolni jizda

4 = inspekeni jizda

5 = jizda BESIP

6 = sluzebni jizda

7=DIO

ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
ANO
ANO
ANO

ANO, pokud vozidlo umozfiuje, plati pouze
u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

ANO, pokud vozidlo umoziiuje, plati pouze
u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

ANO, plati pouze u VEHICLEINFO/type =
1,2,34,5

ANO, pokud vozidlo umoziiuje, plati pouze
u VEHICLEINFO/type = 2,3,4

ANO, pokud vozidlo umoziiuje, plati pouze
u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

ANO

<POSITIONINFO ignition="true" longitude="14.578964" latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3" tachogps="2568.125"
tachotach="2568.125" tachocan="2568.125" modedrive="2" />



SPREADINGINFO

Priklad:

spreadingmode ReZim posypu

Plow

Gram

Widthleft

widthright

Sumsalt

Suminert

Sumbrine

Stav pluzeni

Aktuélni gramaz posypu (g/m2)

Aktudlni nastavené Sife posypu doleva

(m)

Aktualni nastavené Sife posypu doprava

(m)

Spotreba chemického materialu od
predchoziho zaznamu (t)

Spotreba inertniho materialu od
predchoziho zaznamu (t)

Spotreba solanky od pfedchoziho
zéznamu (1)

Cislo dle
rozsahu

bit

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

1 = vozidlo neni
vybaveno sypatem
2 = nesype

3 = chemicky posyp
4 = chemicky posyp
se zkrapénim

5 = inertni posyp

6 = inertni posyp se
zkrapénim

7 = zkrapéni
false/true

Kladné reélné Cislo, g/m2
1 desetinné misto

Kladné realné ¢islo, m
1 desetinné misto

Kladné reélné ¢islo, m
1 desetinné misto

Kladné reélné ¢islo, t
3 desetinnd mista

Kladné reélné ¢islo, t
3 desetinnd mista

Kladné celé ¢islo

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60" widthleft="2.5" widthright="1.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132" sumbrine="33" />



CUTSINFO

Priklad:

SWEEPSINFO

Priklad:

SPRINKLERSINFO

Priklad:

cutsl Sledovani ¢innosti cepaku hlavni kosy bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 2

cuts? Sledovani ¢innosti cepaku druhé kosy bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 2
cuts3 Sledovani ¢innosti tfeti kosy bit false/true ANO, pokud je

VEHICLEINFO/technology = 2
<CUTSINFO cuts1="true" cuts2="false" cuts3="false" />

centralbroom  Sledovani ¢innosti valcového koStéte bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
Leftbroom Sledovani Cinnosti levého koStéte bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
rightbroom Sledovani ¢innosti pravého kostéte bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
Turbine Sledovani turbiny bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
runningshaft Sledovani spusténi Sachty bit false/true ANO, pokud je

VEHICLEINFO/technology = 3

<SWEEPSINFO centralbroom="true" leftoroom="true" rightbroom="true" turbine="true" runningshaft="true" />

leftflushing Sledovani ¢innosti levého splachu bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
rightflushing Sledovani ¢innosti pravého splachu bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
centralflushing  Sledovani €innosti stfedniho splachu bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
Misting Sledovani ¢innosti miZeni (0zénu) bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
Pump Sledovani Cinnosti Cerpadla bit false/true ANO, pokud je

VEHICLEINFO/technology = 4
<SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true" centralflushing="true" misting="true" pump="true" />



LIGHTTRAILER

Priklad:

TEMPERATURE

Priklad:

Lighton Svételna Sipka zapnuta

modearrow ReZim zapnuté Sipky

akuvoltage Napéti akumulator(i vystrazného
zafizeni (V)

Rampup Sledovani zvednuté svételné rampy

Crash Podezieni na stfet s cizim vozidlem

<LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6" rampup="true" crash ="false" />

Tempair Teplota vzduchu °C

Temproad Teplota vozovky °C

RoadState Aktualni stav povrchu vozovky
Roadslip Aktualni kluzkost povrchu vozovky [-]
WaterLevel Aktualni vyska vody [mm]

CriticalWarning Vystrazny pfiznak kritické sjizdnosti

bit

Cislo dle
rozsahu

Cislo

bit

bit

Cislo
Cislo
Text
Cislo
Cislo

bit

false/true

0=neni zapnuta

1= Sipka doleva

2= Sipka doprava
3=sipka doll
Kladné realné &islo,
jedno desetinné

misto (napf. 12.4 V)
false/true

false/true

Redlné ¢islo, 1
desetinné misto
Realné Cislo, 1
desetinné misto
1-30 znakd

Realné ¢islo, 2
desetinna mista
Redlné ¢islo, 1
desetinné misto
false/true

ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
/NE dodavatelé/
ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
/NE dodavatelé/

v ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
/NE dodavatelé/

ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5

/NE dodavatelé/
NE

°C NE
°C NE
NE
NE
mm NE

NE

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavena" roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />



WORKINFO

Carrier

Crane

Platform

Loading

roadmarking

removalmarking

Roller

Sledovani ¢innosti nastavby (myti
znacek, myti smérovych sloupkd, myti
nastavcll na svodidla, myti baliset, myti
svodidel, ¢isténi propustk, Cisténi
vpusti, pfikopova fréza, sefezavani
krajnic, hloubeni pfikopt, opravy
silni¢nich svaht)

Sledovani Cinnosti nastavby jefabu

Sledovéni Cinnosti ploSiny

Sledovani innosti nakladace (otacky
motoru > 0)

Sledovéni Cinnosti samojizdného
znackovaciho stroje pro VDZ

Sledovani Cinnosti samojizdny stroj pro
nedestruktivni odstrafiovani VDZ

Sledovani Cinnosti valce (otacky motoru
>0)

bit

bit

bit

bit

bit

bit

false/true

false/true

false/true

false/true

false/true

false/true

false/true

ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2

ANO, pokud se jednd o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2

ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
souc¢asné POSITIONINFO/modedrive =2
ANO, pokud se jednd o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=4 a
sou¢asné POSITIONINFO/modedrive =2
ANO, pokud se jednd o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=4a
souc¢asné POSITIONINFO/modedrive =2
ANO, pokud se jednd o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
souCasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
souCasné POSITIONINFO/modedrive =2
ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
souCasné POSITIONINFO/modedrive =2



Priklad:

paverfinisher Sledovani innosti finiSeru

distributionAB  Sledovani ¢innosti distributoru

Milligcut Sledovéni €innosti frézy

<WORKINFO roller ="true"/>

bit

bit

bit

false/true

false/true

false/true

ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
souc¢asné POSITIONINFO/modedrive =2
ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto Cinnosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
souc¢asné POSITIONINFO/modedrive =2
ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto Cinnosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3,4 a
souc¢asné POSITIONINFO/modedrive =2



EXTENDEDINFO

Priklad:

Revs Pocet otacek hlavniho motoru podvozku
od pfedchoziho zaznamu

revsextension  Pocet otatek nastavbového motoru od

predchoziho zd&znamu

Fuel Spotfeba PHM od predchoziho zdznamu

Levelphm Hladina PHM v nadrzi v procentech

objemu nadrze

powervoltage  Palubni napéti (V)

Lighthouse

Sledovani zapnuti majakd

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

Cislo

bit

Kladné reélné ¢islo

Kladné reélné ¢islo

Kladné reélné ¢islo
(5 desetinnych mist)

Kladné celé ¢islo
0-100 %

Kladné realné Eislo,
jedno desetinné
misto (napf. 13.6 V)
false/true

Ot

Ot

Litr

%

ANO, pokud VEHICLEINFO/type = 3,4
nebo VEHICLEINFO/type = 2 (vozidlo
umoziiuje)

NE dodavatelé udrzby

NE

ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4
a vozidlo umoZiuje

dodavatelé Gdrzby NE

ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4
a vozidlo umoZiuje

dodavatelé Gdrzby NE

ANO, pokud je VEHICLEINFO/type =
1,2,34,5

dodavatelé Gdrzby NE

ANO, pokud je vozidlo vybaveno, pouze
u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.00223" levelphm="48" powervoltage="13.6" lighthouse="true" />



3 STRUKTURA DAT

Data budou predavéana v obecném a standardizovaném forméatu XML (Extensible Markup Language).
S rootovym elementem <GPSDATA></ GPSDATA > a kddovanim UTF-8

Kompletni popis dat pro vSechna vozidla vyplyvé z nize uvedené tabulky, kde jsou také uvedeny
popisy, hodnoty, kterych nabyvaji, jednotky a informace v jakych pfipadech jsou dané parametry
povinné. V pfipadg, Ze je n&jaka odlinost mezi vozidly RSD CR a dodavateld udrzby, je toto uvedeno
v poslednim sloupci. PouZiti je pak dano uvedenymi pfiklady.

3.1 Priklad XML zdznamu

Pro ilustraci pfikladame pfiklad kompletniho XML zadznamu. Tento pfiklad je pouze ilustracni a ma
ukazat vyuziti vSech atribut(i a v praxi nemdze nastat.

<?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>
<GPSDATA>
<CREATED version="1.1">2018-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5"
satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">

<VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver="Jan
Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />
<POSITIONINFO ignition="true" longitude ="14.578964"

latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3"
tachogps="2568.125" tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
modedrive="2" />

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60"

widthleft="145.2" widthright="125.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132"
sumbrine="1" />

<CUTSINFO cutsl="true" cuts2="false" cuts3="false" />

<SWEEPSINFO centralbroom="true" leftbroom="true" rightbroom="true"
turbine="true" runningshaft="true" />

<SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true"
centralflushing="true" misting="true" pump="true" />

<LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6"

rampup="true" crash="false" />

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" roadstate="zaplavena"
roadslip="0.73" waterlevel="150.0" criticalwarning="true" />

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.223" levelPHM="48"
powervoltage="25.6" lighthouse="true" />

</GPSRECORD=>



</GPSRECORD=>

</GPSRECORD=>
</GPSDATA>

V pfipadé, Ze typ vozidla nebo typ jizdy nevyZaduje pfedani informaci, vynechavame pfi zasilani
celou datovou vétu. Napfiklad, neni-li vozidlo sekackou, element CUTSINFO bude vynechéan.

Elementy, které musi obsahovat povinné kaZdé datova sada GPSRECORD jsou v tabulce OBSAH DAT
oznaceny hvézdickou vedle nazvu elementu.



4  TESTOVANI A OVERENI KOREKTNOSTI DATOVE SADY

Za Ucelem moZnosti ovéfeni spravnosti formatu a dat obsazenych v datovych sadéch byla
vytvorena testovaci a aplikace a zvefejnéna na portalu https://podporagps.rsd.cz/DataTest

Pro moznost aplikaci pouzivat je nutné, aby si poskytovatel datovych sad GPS vyzadal svlij unikatni
kli¢ APIKEY u povéfeného pracovnika RSD.

4.1 Poutziti testovaci aplikace datovych sad

Do pole APIKEY vlozte kIi¢, ktery Vam byl pfidélen pracovnikem RSD. Obsah zpravy GPS vkladejte
bez kofenového elementu DOC v kddovani UTF-8, poté stisknéte tlaCitko Test, pfijeti zpravy na
rozhranije indikovano zelenym zaSkrtavatkem, v pripadé, Ze se objevi Cerveny kfizek, zkontrolujte
obsah zpravy a vaS APIKEY a akci opakujte. Poté vyCkejte zpracovani, dokud je zobrazen prvek
probihajici ¢innosti na misté tlacitka Test. Nasledné se objevi prehledny obsah zaznamu, ktery
vznikl v testovaci DB v levé ¢asti stranky, spolu s opisem prevzatych dat na rozhrani a seznamem
chyb a vad. V Casti pravé Pro opakovany test pouzijte tlacitko Reset, které pripravi formular pro
dalsi test s novymi daty. V43 APIKEY z(stane zadan.

4.2 Scénér testovani

UZivatel zada APIKEY a Obsah zpravy

Stiskne tlacitko Test

Aplikace zavola protokolem HTTPS REST API Funkci TestLoad a pfeda ji APIKEY a Obsah zpravy
obohaceny o vygenerovany rootovy element DOC , kde Clientld bude vygenerovany jedinecny
BIGINT, volani je synchronni a pocka na navratovou hodnotu (OK - 2XX / Error)

Aplikace si zapamatuje Clientld


https://podporagps.rsd.cz/DataTest

Aplikace zobrazi indikator nic / zelené zaSkrtavatko / cerveny kfizek (indkator uspéchu odeslani)
na zikladé vracené hodnoty volani

V pripadé, ze volani skoncilo OK, dojde k zobrazeni indikatoru nic/ pfesypaci hodiny (indikator

¢ekani na zapis do DB), znepfistupni se tlaCitka Test a Reset a spusti se interni Timer , ktery vycka
10 Sekund

APIKey

n4k5jtn89njnf02n3f02m30f9ng32Ik7h1f32890d5ns0dfm3g7hscvs
Obsah zpravy

*GPSDATA>
<CREATED>2018-05-27T14 18 31*01 OCXCREATED*

<GPSRECORD gp$t>me="2018-05-27Tl4 18 01*01 00" g$m$ignai="5" $ateil<tecoun!<9'
gpsunitid="56598545875441 ">

<VEHICLEINFO rz="2AH5487' type="2" driverid="215487" dftver="Jan Novak" company="Firmaxyz"
xlvehicleong="5658478" technotogy=*5'/>

<POSITIONINFO ignition=Irue" longitude =*14 578964" iat)tuda="5| 100894" spe«(Jgps="22 3" speedtach="23 8"
speedcan="22 3“lachogps="2568 125' tachotach="2568 125" tachocan="2568 125’ modednve="2"/>

<SPREAOINGINFO spreadmgmode="3"' p*ow=1rue" gram="60" wdthleft="145 2’ w»dthnght="125.5" sumsalt="0 123
suminerl="0 132" sumbnne="r7»

<CUTSINFO cutsl="true' cut$2=lal$a’ cuts3="faise" /»

<SWEEPSINFO centra-Droom”lrue” lefttMOom= true' nghlbroom=1rue" turi«ne="true" runningsnafi="true" >
«SPRINKLERSINFO Jeftflushing-Tnje" rightflushing="true" centraifkjshmg="true" mrsting=True" pump="true" t>
<LIGHTTRAILER lighton="true” modearrow=T akuvoltage= ‘25 6" rampup="true’ crash="fal$e" />

<TEMPERATURE tempa<='22 3" lemproad="20 2" >

<EXTENDEDINFO rev$="22" fevse>tension-~ fuei="0 223“ teveiPHM="48" powervoltage="25 6° iighthou$e="true’ />
</IGPSRECORD>

</GPSDATA>

S vyprsenim timeru dojde protokolem HTTPS REST API k volani funkce TestResult a

predani APIKEY a Clientld. Funkce vrati prazdny JSON nebo JSON s obsahem dat a seznamem
chyb.



Vysledek ulozeného zaznamu
Vypis z databaze

ip: 192.16.16.16

created: 2018-05-27T14:18:31
clientld: €62d00ad667be46
last: 2018-05-27T14:18:31
pocetn: 0

gpstime: 2018-05-27T14:18:01
latitude: 51.100894
longitude: 14.578964
gsMsignal: 5
satelllteCount: 9
gpsUnitID: 56598545875441
rz: 2AH5487

type: 2

driveld:215487

driver: Jan Novak
company: Firmaxyz
idvehicleOrig: 5658478
technology: 5

Ignition: true

speedGps: 22.3
speedTach: 23.8
speedCan: 22.3
tachoGps: 2568.125
tachoTach: 2568.125
tachoCan: 2568.125
modeDrive: 2
spreadingMode: 3

plow: true

gram: 60

widthLeft: 145.2
widthRight: 125.5
sumSalt: 0.123

sumlnert: 0.132
sumBrine: 1

cutsl: true

cuts2: falSe

cuts3: falSe

leftBroom: true
centralBroom: true
rightBroom: true
turbiné: true

Auditni zdznam

id: cf96ff6c-7bdd-4a06-b27d-7d45eb78be2f
deliveryTime: 2023-09-
07T13:00:53.6833843+02:00

ip: 192.16.16.16

message: <DOC dientid="e62d00ad667be46">
<GPSDATA>

<CREATED>2018-05-27T14:18:31
01:00</CREATED>

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01
01:00" gsmsignal="5" satellltecount-'9"
gpsunitid="56598545875441">

<VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2"
driverid-*215487" driver="Jan Novak"
company="Firmaxyz" idvehideorig="5658478"
technology="5" />

<POSITIONINFO ignition="true" longitude
="14.578964" latitude="51.100894"
speedgps-'22.3" speedtach-*23.8"
speedcan-"22.3" tachogps- 2568.125"
tachotach="2568.125" tachocan="2568.125"
modedrive="2" />

<SPREADINGINFO spreadingmode="3"
plow="true" gram="60" widthleft="145.2"
widthright="125.5" sumsalt="0.123"
suminert="0.132" sumbrine="1" />
<CUTSINFO cutsl ="true" cuts2="false"
cuts3="false" />

<SWEEPSINFO centralbroom="true"
leftbroom="true" rightbroom="true"
turbine="true" runningshaft="true" />
<SPRINKLERSINFO leftflushing="true"
rightflushing="true" centralflushing="true"
misting="true" pump="true"/>
<LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1"
akuvoltage="25.6" rampup="true" crash="false"
/>

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2"
/>

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension=""
fuel="0.223" levelPHM="48" powervoltage="25.6"
lighthouse="true" />

Pokud funkce TestResult vrati prazdny JSON, interni Timer se nastavi na dalsi 5 Sekund prodelvy,

poté opakuje prfedchozi odrazku.

Pokud funkce TestResult vrati neprazdny JSON, dojde ke skryti indikatoru nic/ presypaci hodiny
(indikator ¢ekani na zapis do DB) a obsah vraceného JSON se bud' pfimo a nebo po parsovani
zobrazi v prvku Obsah zaznamu v DB GPS a zpfistupni se tlacitko Reset

Stiskem tladitka Reset dojde k vymazani prvku Obsah zpravy, uvededeni obou indikator(i do
vychoziho prazdného stavu, vymazani obsahu prvku Obsah zaznamu v DB GPS a zpfistupnéni
tladitka Test, pozor - obsah prvku APIKEY musi z(stat k dispozici

4.3 Vysledky testovani

V levém sloupci vystupniho okna si mlze poskytovatel telemetrickych dat ovérit v testovacim
prosttedi, jak bude vypadat zd&znam jim zasilanych dat pfimo v databdzi. Pravy sloupec mu ukéaze,
v jaké podobé byla data originalné pfijata a zobrazi pripadné chyby s datovou sadou spojené -
nespravné formaty, chybéjici Udaje, popfipadé nekorektni datove typy.

Poskytovatel pak mize prizplsobit v ramci ladéni svoji sluzbu, tak aby poskytovala datové sady, které
se budou korektn& prenaset, parsovat a ukladat do systémd RSD
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1 UvoD

Tento predpis stanovuje poZadavky na provedeni a kvalitu GPS jednotek a telemetrickych dat vozidel
provadéjici Gdrzbu komunikaci ve spravé RSD CR a to jak vozidel RSD CR, tak vozidel dodavatel
provadsjicich udrzbu na zakladé uzavienych ramcovych dohod.

Dodavatel bude provadéné ¢innosti udrzby komunikaci, evidovat v software webové aplikace
~Provozni denik“, kterou Objednatel Dodavateli zpFistupni a umozni vyskoleni uzivatell vitézného
Dodavatele k jejimu uZivani.

Zadavatel si vyhrazuje pravo na zménu protokolu pro pfedavani dat i datového formatu a obsahu.

Soucasti komunikacniho protokolu jsou pfilohy - aktuélné platnd dokumentace ke GPS ke stazeni
nize v aktualné platném znéni https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze) a
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/(Verze)

Kde (Verze) oznaluje Cislo verze Protokolu () resp. Datového formétu ()
Pro nejnovejsi platnou verzi se islo nahrazuje slovem ,,Aktualni*

Tedy aktualné nejnovéjsi verze Protokolu je k dispozici pod odkazem
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni

a nejnovejsi platné verze datového formétu je k dispozici pod odkazem

https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy format/Aktualni

1.1 Nazvoslovi

Jednotka GPS - je zjednoduSeny nézev pro technické zafizeni umisténé ve vozidlech, které zajiStuje
shér a pfedavani dat o poloze, automaticky generovanych dat o provadénych ¢innostech, data z CAN
sbérnice vozidel, vozidlovych néstaveb a dat ze ¢tecek RFID, které jsou k ni pfipojeny.

GPS - pro potieby tohoto dokumentu obecné jakykoliv globalni druzicovy polohovy systém

Vozidla - timto pojmem jsou myslena vSechna vozidla a stroje slouZici pro udrzbu komunikaci
popsana v tomto dokumentu.

Voziky - pfFivésné vozidlo nesouci dopravni zafizeni nebo zafizeni pfedbézné vystrahy podle typu
pouZivany jako vystrazny vozik nebo predzvéstny vozik.

Komunikacni server - server na strané provozovatele GPS jednotek, ktery sbhira data poskytovana
GPS jednotkami vozidel, podle nize uvedeného funkéniho popisu a datového forméatu a nésledné je
pfedava do ISUD.

Informacni systém udrzby délnice / a silnic (ISUD/ISUDaS) - informacni systém sledovani a kontroly
udrzby komunikaci ve spravé RSD CR.

Dodavatelé (idrzby - dodavatelé RSD CR provadgjici ¢innosti udrzby.
Rozhrani S - rozhrani pro pfedavani telemetrickych dat prostfednictvim TCP/IP Socketu

Rozhrani R - rozhrani pro pfedavani telemetrickych dat prostfednictvim HTTP / REST API


https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/(Verze)
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy_format/(Verze)
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Protokol/Aktualni
https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/Datovy_format/Aktualni

1.2 Ugel dokumentu

PFedpis upravuje technické provedeni mechanismu predavani telemetrickych dat na vefejné rozhrani
RSD - rozhrani S a R. Definuje komunikaéni postupy a omezeni obou rozhrani, ktera musi byt
dodrZena pfi implementaci klientskych sluzeb na strané poskytovatele telemetrickych dat pfi jejich

navrhu a provozu. PFedpis stanovi zavazné postupy, jejichZz dodrzeni je podminkou pro pfevzeti
pInéni.

Zmeény oproti predchozi verzi
Zmény verze 1.1.1. oproti verzi datové sady definované v dokumentu KOMUNIKACNI PROTOKOL 1.0

» oddélena dokumentace formatu datové sady od komunikacniho protokolu

» doplnéna kompletni definice REST rozhrani R (Swagger) a popis jeho poufZiti

 doplnén pFehled sougasti serveru RSD obsluhuijiciho rozhrani pro prijem telemetrickych dat
» pfidan blok Chybové stavy a ofekdvana reakce na strané klientské sluzby pro rozhrani S

e pfidan Ukazkovy kod (.NET Core - C#) a Testova metoda pro unit test pro rozhrani S

« zavedeno elektronické umisténi dokument( https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/

» odebréna specifikace povinnosti pro C-ITS


https://podporagps.rsd.cz/ke-stazeni/

2 ARCHITEKTURA SYSTEMU

2.1 Konceptudlni diagram

Diagram schematicky popisuje proces sbéru, pfenosu a predavani dat, ktery je urcen timto
pFedpisem. Data jsou sbirana na Grovni vozidla pomoci jednotky GPS, ktera sleduje polohu pomoci
satelitniho systému GPS, snimé telemetricka data z vozidla, popr. vozidlové nastavby a zpracovava
tyto informace dale dopInéné o data ze Ctecky karet. Data jsou nasledné pomoci mobilni sité
prendSena na komunikacni server, kde jsou pfevedena do jednotného formétu (viz dokument
Technicky predpis datového forméatu telemetrickych Gidaj) a konecné pfedana ke zpracovani a
uloZeni do ISUD / ISUDaS.

2.2 Komponenty systému

Pfehled poZadovanych soucasti FeSeni na strané poskytovatele Gdrzby a poskytovatele
telemetrickych dat.

Tato ast definuje poZadavky jednotky uréené do vozidel RSD. Pro dodavatele tdrzby jsou doporu¢ené
funkéni poZadavky popsané v dalSich kapitolach (sbér, pfenos a format), povinné Udaje a zavazny
datovy format je pak presné stanoven v dokumentu Technicky pFedpis datového formatu
telemetrickych Gdajt, nicméné parametry HW mohou vyuzit jako doporucéeni pro spravné funkce HW.

GPS jednotka

GPS jednotky musi splfiovat tyto parametry:
= napajeni universalniv rozsahu 12/24V, tj. vhodné do v$ech typ( vozidel bez nutnosti pouziti
prevodnikl napéti,
e teplotnirozsah od -25°C + 60°C,
e podpora pFipojeni CAN sbérnice (FMS standard),



= GPS prijimac s vysokou citlivosti (doporu¢ena podpora 2 siti globalniho druzicového
polohového systému),

= modem pro on-line prenos dat (GPRS nebo novéjsi technologie),
e integrované akceleracni/deceleracni Cidlo,
= vnitfni pamét pro zdznamy o kapacité minimalné 40.000 zaznamd,
e zaloZni napéti v pfipadé vypadku napajeni (minimalné 15 minut),
e moznost ukladat do zaznam servisni informace:

o0 palubninapéjeni,

0 podet satelitd,

o0 kvalita GSM signélu.

= jednotka musi byt vybavena dostate¢nym poctem prislusnych vstupd, aby bylo mozné
sledovat niZe uvedené parametry z vozidla,

* nedostupnost GSM sité - v pfipadé vypadku nebo nedostupnosti mobilni sité musi byt data
ukladanav jednotce GPS a po pFipojeni do domovské sité okamZzité odeslana,

= GPSjednotka musi odesilat uloZena data od nejstarsich zaznamd po nejnoveé;jsi.

2.2.1 Sbérdat navozidle

2.2.1.1 Sledované parametry

Hodnoty sledované jednotkou GPS nebo ziskavané z jinych systémti ve vozidle a sbirané jednotkou
GPS pro zajisténi prenosu. VSechna vozidla budou poskytovat povinné sledované hodnoty. DalSi
parametry jsou zavislé zejména na technické vyspélosti vozidla a jeho schopnosti pfedavat tyto data
jednotce GPS. Ostatni parametry se liSi v zavislosti na typu vozidla, resp. jeho nastavby. NiZe je pro
prehlednost uveden zakladni vypis sledovanych dat, které jsou nasledné presné specifikovany

v samostatném dokumentu Technicky pFedpis datového forméatu telemetrickych Gdajd v aktualni
verzi.

Povinné sledované u viech vozidel a stroji RSD

e Datum, €as - vzniku zaznamu,

» Kvalita signalu GSM,

e Pocet satelit(,

» Jednoznany identifikator jednotky,

» Registratni znatka vozidla

» Druhvozidla (osobni, dodavkoveé, nékladni, traktor/stroj, vozik, osoba),
» ID¥idice/jménofidiCe (NE pro dodavatele),

« Cislo smlouvy (NE proRSD, ANO pro dodavatele)

» |dentifikator vozidla,

» Nesena nastavba (sypac, sekacka, samoshér, kropice, valnik, nosi¢ kontejnerd, ostatni)
» Zapnute zapalovani (klicek),

» Zemeépisna poloha,

e Aktudlnirychlost z GPS,



»  Aktualni rychlost z tachometru z GPS,

e Aktudlni rychlost z CAN sbhérnice,

o  Aktudlni stav tachometru z GPS,

»  Aktudlni stav tachometru z tachometru,

*  Aktudlni stav tachometru z CAN sbérnice,

* ReZim jizdy (zimni GdrZba, letni adrzba, kontrolni jizda, inspekéni jizda, jizda BESIP, sluZzebni
jizda, DIO),

« Otacky motoru, pouze u nakladnich vozidel, strojtl, popf. pokud dodavkové vozidlo
umozniuje,

» Spotfeba PHM od predchézejiciho zaznamu (pro dodavkové, nékladni vozidla, traktor/stroj)
(NE pro dodavatele),

e Palubni napéti (NE pro dodavatele),

» Sledovani zapnuti majaku (pokud je jim vozidlo vybaveno).

2.2.1.2 Data specificky podle vozidel

Jedna se o Gplny vycet vozidel, na kterych mlize byt v ramci poskytovani sluzeb pro RSD poZadovano
umisténi GPS a pfedavani dat GPS. Konkrétni povinnost vyplyva ze specifikace ¢innosti v konkrétni
smlouvé a proto vycet povinnych vozidel a mechanizaci je uveden v podrobné specifikaci sluzeb.

e Sypac

O reZim posypu (nesype, chemicky posyp, chemicky posyp se zkrapénim, inertni posyp,
inertni posyp se zkrapénim, zkrapéni)

stav pluzeni,

gramaz posypu,

© O O

aktualni nastavena Sife posypu,
O spotfeba materidlu (chemického, inertniho, solanky),
» Sekacka
o Cinnosti cepaku hlavni kosy,
o0 Cinnosti cepaku druhé kosy,
0 Cinnosti cepéku treti kosy,
e Samosbér - s rozdélenim
o Vvalcové kosté,
o0 levé botni kosté,
O praveé bocni kosté,
o turbina/sani,
O spusténa Sachta,
e Kropiciviz
o levy splach,
O pravy splach,
o stfedni splach,



o mlZeni (ozdnu),
o Cerpadla, (popf. cisténi propustk, Cisténi vpusti)

e Vozik (RSD) *

*pro dodavatele povinnd pouze poloha GPS, ostatni udaje nepovinné

o vystraina svétla/Sipka zapnuto,
o reZim zapnuté Sipky (doleva, doprava, dolt)
o rampa nahore,
o napéti akumulatoru

¢ Dalsi typy vozidel/nastaveb

Vidy se sleduje ¢innost nastavby popr. stroje provadéjici ¢innost, pro kterou je urcena v rozsahu
pracuje/nepracuje. Typy nastaveb popf. stroju:

o univerzalni nosic, nastavba (pokud neni specifikovan v jinych ¢innostech) (bude
popsani v deniku):
=  myti znacek
®*  myti smérovych sloupki
®*  myti nastavcl na svodidla
=  myti baliset
=  mytisvodidel
= (iSténi propustki
= (isténi vpusti
= tlakova voda
= Cisténi
= serezavani krajnic
= hloubeni prikopl
= oprava silni¢nich svahi
o vozidlo provadéjici inspekéni jizdu
= prace vozidla
o jefab
= Cinnost nastavby
o plosina
= Cinnost nastavby
o nakladac
= prace vozidla (otacky motoru vétsi neZ 0)
o samopojizdny znackovaci stroj
= prace vozidla
o samojizdny stroj pro nedestruktivni odstranovani VDZ
= prace vozidla

o samojizdny stroj pro nedestruktivni obnovu PVV



préce vozidla
o valec
« préce vozidla
o finiSer
« préace vozidla
o distributor
« préace vozidla
o fréza
« préce vozidla

o0 pracovnivozidlo (napf. nakladni vozidlo odvéazejici odpad nebo vytéZzeny material na
skladku nebo deponii) - dle definice v konkrétni smlouvé (neplati pro vozidlo
privazejici pracovniky)

« prace vozidla
0 specialni saci Cistici vozidlo
« préace vozidla, v¢. odvozu odpadu na skladku

2.2.1.3 Prlibéh sbéru dat
Jednotka musi byt schopna zaznamenavat data na zakladé téchto parametrd:

* Po Case - nastaveni max. 10 vtefin pfi jizdé,
* Po ujeté vzdalenosti - (minimalni nastavitelny interval 10 m),
e Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
Specificka je situace vozikl, a proto je tfeba specifické nastaveni:
» Je v provozu (zapnuta jakakoliv vystraha)
O Po Case - nastaveni max. 60 vtefin,
0 Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,
0 Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
* Neniv provozu (klidovy rezim)
O Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,
0 Pozméné azimutu doporucené nastaveni 10°.
Pro sbér dat musi byt splnén alespori jeden z uvedenych parametr(.

2.2.2 Predavani dat do systému RSD CR

2.2.2.1 Frekvence

PFedavani dat do systému RSD CR musi byt realizovano okamZité s maximalnim zpozdénim 60 sekund
od vzniku dat (plati pfi dostupnosti signélu GSM, jinak v co nejkratSim Case po ziskani signélu).



2.2.2.2 Mechanismus

Data budou predavana na rozhrani RSD CR, které se nachazi na vefejné URL adrese specifikované
v dokumentaci na strankéch https://podporagps.rsd.cz/ v datovém formétu uréeném v samostatném

dokumentu Technicky predpis datového forméatu telemetrickych Gidajd, a to vzdy v poradi od
nejstarsich zaznamU po nejnoveé;jsi.

2.2.2.3 Obsah pfedavanych dat

Data budou odpovidat dattim, ktera vznikaji na GPS jednotkéch.

2.3 Prehled soucasti serveru RSD obsluhujiciho rozhrani pro pfijem telemetrickych dat

WSO02 Resender

proces

WS02 Vystupni Cache

PFijem dat Socket

Validace Aktiviita

ia
Davkové vkladani
Kratkodoba diskova tok jat do

cache pardovanychdat datovych objekti

tidy zaznam

Vys$e uvedené schéma DTD (data transfer diagram) je priloZzeno pro informaci a mlze byt voditkem

pro pracovniky IT poskytovatel(l telemetrickych dat pfi Gvahach o navrhu a realizaci klientskych
sluzeb pro predavani telemetrickych dat.

Vstupni body R a S reprezentuji vefejna rozhrani. R reprezentuje HTTP/REST API rozhrani,
S reprezentuje Socket TCP/IP rozhrani.

Vstupni bod E reprezentuje rozhrani HTTP/SOAP , které jiz neni ve verzi 1.1 podporovano pro nové

uzavirané smlouvy a je zachovano pouze z divodu zpétné kompatibility s rozhranim verze 1.0
platnym pro dobihajici smlouvy.

Vstupni bod O je interni a vefejné nepfistupny.


https://podporagps.rsd.cz/

Z uvedeného schématu vyplyva, Ze pfijem telemetrickych dat a jejich zpracovani v systému RSD
probih& asynchronné a pro Ucely kompenzace vysokych zatiZeni v ur¢itych momentech, napfiklad ve
chvili nepfiznivych meteorologickych podminek je oddéleno pfijeti davky telemetrickych dat od jejiho
parsovani, validace obsahu a zavedeni do relacni databaze stfednédobou frontou.

Z tohoto usporadani vyplyvaji i nékteré zasadni charakteristiky systému pro pfijem telemetrickych
dat v interakci s klientskymi sluzbami zasilani telemetrickych dat na strané poskytovateld.

» Prevzeti telemetrickych dat na rozhrani je synchronni, ale dalsi zpracovani je asynchronni,

z toho vyplyva, Ze rozhrani R i S vraceji navratové hodnoty chybovych stavil souvisejici pouze
s komunikaci, pfedanim a pfevzetim datové sady a s formatem datové sady. Pfipadné chyby
a vady obsahu datoveé sady (nevalidni rozsah hodnot, chybgjici povinné elementy a datové
véty pro dany typ provozovaného vozidla a dalsi) zde vyhodnocovany nejsou a nejsou tedy
ani soucasti synchronni odezvy.

» VeSkeré pokyny uvedené v tomto predpisu, tykajici se frekvence pfedavani dat a pripadnych
¢asovych limitG se vztahuji na predani datové sady prostfednictvim jednoho ze synchronnich
rozhrani R nebo S a poskytovatel dat nemusi pocitat s Zadnou rezervou na zpracovani dat
vnitfnimi mechanismy systém( RSD

» O kazdé at'jiz ispésné nebo nelspésné predané datové sadé se v ramci celého mechanismu
jejiho zpracovani v systémech RSD vede auditni zaznam - stopa. Do této auditni stopy jsou
zaznamendvany i pfipadné problémy s obsahem dat, rozsahem hodnot atd. PFistup
k auditnim stopam je k dispozici povéfenym pracovnikdim RSD.

e Vpripadé rozhraniR je k dispozici APl nazvané R-ERR, zprostfedkujici feed chybovych
zaznamU z auditni stopy, véetné identifikdtoru plvodni pfedavané datové sady. Zaznamy ve
feedu jsou odstranovany s predanim klientskeé sluzbé volanim R-ERR APl nebo, nejsou-li
vyzvednuty, tak po 24 hodin&ch od vzniku.

2.4 Protokoly a rozhrani

241 TCP/IP - RozhraniS

Klient se pFipoji k serveru na pfedem definovanou adresu URL a port.
Napf. GPST.RSD.CZ:45123

Po navézani spojeni se pfenese cely obsah zpravy, kterd je tvorena daty ve formétu XML obsahujicimi
standardni XML hlavi¢ku a vlastni data v rootovém elementu <DOC> .... </DOC> .

Server pfi pfijmu dat kontroluje, zda datovy blok XML obsahuje poCatek a zakonceni rootového
elementu. PFijetim rootového elementu </DOC> , otekava zaroven prevzeti odezvy klientem.

Po ukongeni pfenosu dat se klient pfepne do reZimu pfijmu a pfijme zpravu o chybéach pfenosu, ktera
obsahuje, v pfipadé korektné pfijatych dat pouze dva znaky ,,OK“, v pfipadé, Ze v pfenosu dat doSlo

k chybé&, obsahuije jeji kdd, a detailni popis, jehoz délka se mUze lisit. Tato kontrola slouzi k
zabezpeceni pfenosu a vylouceni chyb b&éhem prenosu.



2.4.1.1 Komunika¢nidiagram

Komunikace je synchronni, ofekava se, ze klient po odeslani kazdeé relace pocka s dalsi relaci na
potvrzeni pfedchazejici pfijetim ,,0K*. V pfipadé, Ze server vrati cokoliv jiného neZ,,OK*, m4 se za to,
Ze data nebyla Uspésné prenesena. Vyjimkou je chybovy kdd ,,44X“, zde doslo k pfenosu zpravy, ale
klient odmitl prevzit vysledek prenosu. V pfipadé, Ze tento vysledek byl OK, zprava je pfijata.

U veskerych prenosd je pfedpokladano kédovani textu UTF-8.



2.4.1.2 Komunikace na socketu - zasady

1/ PFijimat odpovéd - data povaZovat za odeslana aZ v pfipadé potvrzeni zpravou ,,OK"
2/ Prijimat a reagovat na chyby - jsou zasilany jako odpovéd na komunikaci

3/ Neresetovat zbytecné spojeni v pribéhu

4/ Nezasilat zpravy delSi nez 512 KB (pfiblizné), nebo vyZadujici konektivitu a pfenos delSi neZ 3
sekundy

5/ Nezasilat z jednoho klienta vice neZ 3 spojeni za sekundu (nejedné se o bloky zprév, ale opravdu o
spojeni)

6/ Respektovat limit max. 10 konkurenénich klientd a umét reagovat na odmitnuti spojeni a pripadné
chyby 46X- v pfipadé prokazatelné potfeby Ize individualné dojednat navyseni Skalovanim do Sirky a
load balancerem

7/ Redeni bylo navrzeno na rovnomérnou komunikaci s jednotlivymi GPS jednotkami, koncentrace a
davkové zasilani mlZe znamenat pretiZzeni, nesnazte se tedy data ukladat v bufferech na strané
klientskych sluZzeb a odesilat je hromadné.

2.4.1.3 Technickd omezeni a doporuceni

Parametr Rozmezi Doporucena
hodnota

Prodleva mezi relacemi >=10ms 20ms

Prodleva po nelspésném pokusu o navézani relace >=100ms 1s

Velikost pfend3ené zpravy 1kB - 786 kB ~ 64 kB

Doba trvani relace 50ms - 1200ms <1000ms

Paralelni relace <=10

2.4.1.4 ZabezpeCeni

Metody pro autentizaci a $ifrovani komunikace nebyly na vyzadani poskytovatel( dat
implementovany.

2.4.1.5 Chybové stavy a oéekavana reakce na strané klientské sluzby

Chyby a odezvy Ocekavana reakce klienta
OK Odeslani datové sady probéhlo bez problémi
41X - Problémy navazani konexe Kontrola kvality konektivity do internetu

42X - Neplatnd komunikace a uzavieni kandlu  Ovéreni spravné funkce klientské aplikace
klientem



43X - neplatny obsah zpravy, neuplné zprdva  Nové odeslani Uplné zpravy nebo zpravy ve
neobsahujici konec</DOC> spravném formatu XML

44X - klient odmitl pfijmout potvrzeni OK nebo Provést kontrolu prijimani potvrzeni a chyb, ale
oznameni chyby konkrétni datovou sadu jiz vice€etné nezasilat

45X - neoCekavand prerudeni komunikace RST a Kontrola kvality konektivity do internetu
timeout

46X - Session Flood - prilis velky poCet spojeni, Omezit pocet navazovanych spojeni, jejich frekvenci
prili§ dlouha zprava, pfili§ mnoho klientl a dobu odesilani datovych sad, tak jak je uvedeno
v bodu ,,Komunikace na socketu - zasady*

47X - Problémy pfistupu k rozhrani fronty Zvazit snizeni frekvence odesilani datovych sad,
pokud je vyrazné vysSi, nez pozadované minimum
dle ustanoveni tohoto dokumentu. V pfipadé

49X - Jina chyba modulu Socket opakovaného vyskytu kontaktovat podporu v RSD

48X - Z&mek nebo timeout pfi odeslani do fronty

2.4.1.6 Ukazkovy kod (.NET Core - C#)

using Microsoft.Extensions.Logging;
using System.Net;

using System.Net.Sockets;

using System.Text;

using System.Threading.Tasks;

namespace SSL_TCP_Protocol_Client
{
/// <summary>
/// Non secure Tcp client - for non-server actions
/// </summary>
public class NsTcpClient
{
#region Private NsTcpClient properties
private readonly TcpClient _client;
private readonly ILogger _logger;
private readonly NetworkStream _networkStream;
#endregion

#region NsTcpClient constructor
public NsTcpClient(string machineName, ILogger logger)
{
_logger = logger;
// Create a TCP/IP client socket.
// machineName is the host running the server application.

try

{
TcpClient _client = new TcpClient();

IPEndPoint endPoint = new IPEndPoint(IPAddress.Loopback, 3050);
_client.Connect(endPoint);

_logger.LogDebug("Client connected.™);

// Create a NetworkStream to access the client's stream.
_networkStream = _client.GetStream();

}

catch (SocketException err)

{


System.Net

_logger.LogError(err.Message);

}
}
public NsTcpClient(string adress,int port, ILogger logger)
{
_logger = logger;
// Create a TCP/IP client socket.
// machineName is the host running the server application.
try
{
TcpClient _client = new TcpClient();
IPEndPoint endPoint = new IPEndPoint(IPAddress.Parse(adress),
port);
_client.Connect(endPoint);
_logger.LogDebug('Client connected.™);
// Create a NetworkStream to access the client's stream.
_networkStream = _client.GetStream();
catch (SocketException err)
{
_logger.LogError(err.Message);
}
}

#endregion

#region Public methods ReadMessage, SendMessage and CloseClient
public Task<string> ReadMessage()

{
// Read the message sent by the server.
// The end of the message is signaled using the
// "<EOF>" marker.
byte[] buffer = new byte[2048];
StringBuilder messageData = new();
int bytes;
do
{
bytes = _networkStream.Read(buffer, O, buffer.Length);
// Use Decoder class to convert from bytes to UTF8
// in case a character spans two buffers.
Decoder decoder = Encoding.GetEncoding("'utf-8").GetDecoder();
char[] chars = new char[decoder.GetCharCount(buffer, O, bytes)];
decoder.GetChars(buffer, O, bytes, chars, 0);
messageData.Append(chars);
// Check for /DOC.
iT (messageData.ToString().IndexOf("</DOC>") = -1)
{
break;
}
} while (bytes = 0);
return Task.Run(() => messageData.ToString());
}
public Task SendMessage(string messageData)
{

iNnt charscn
int loopctr
do

{
int chunkLength = (messageData.Length - 1024 * loopctr) >= 1024 ?
1024: (messageData.Length - 1024 * loopctr);

messageData.Length;
O;



char[] messagePart = messageData.Substring(1024 * loopctr,
chunkLength). ToCharArray();

// Use Encoder class to convert from bytes from UTF8
// in case a character spans two buffers.
Encoder encoder = Encoding.UTF8.GetEncoder();

byte[] bytes = new byte[encoder.GetByteCount(messagePart, O,
chunkLength, true)];

encoder.GetBytes(messagePart, O, chunkLength, bytes, O, true);
__networkStream.Write(bytes);

charscn -= chunkLength;
loopctr++;

} while (charscn = 0);
return Task.CompletedTask;

public void CloseClient()

{
it (_networkStream!=null && _networkStream.CanWrite)
_networkStream.Close();
if (client!=null) _client.Close();
_logger.LogDebug("Client closed.");
}

#endregion

2.4.1.7 Testova metoda pro Unit testy

[TestMethod]
public async void Test RSD_NS_Client()

{
using var loggerFactory = LoggerFactory.Create(builder =>
builder.AddFilter("Microsoft", LoglLevel.Warning)
AddFilter("System”, LogLevel.Warning)
AddFilter("UnitTestl"”, LoglLevel.Debuq));
logger = loggerFactory.CreateLogger<UnitTestl1>();

NsTcpClient nsClient = null;

// Directory, where are the tes data sets stored as XML files
string[] files =
Directory.GetFiles(@"X:\\RSD\GPS_vstup", "*.xml",
SearchOption.AllDirectories);

nsClient = new NsTcpClient("grv-gpst.rsd.cz", logger, false);
Assert.IsNotNull(nsClient);

foreach (string fileName in files)

{
// Send message to the server.
await nsClient.SendMessage(File.ReadAllText(fileName));
// Read message from the server.
string serverMessage = await nsClient.ReadMessage();
Assert.AreEqual(serverMessage, "OK");


gpst.rsd.cz

nsClient.CloseClient();

2.4.2 RESTAPI-RozhraniR

Rozhrani umoziiuje zasilat data zprav GPS na REST rozhrani definované nésledujicim Swagger
popisem:

2.4.2.1 Definice REST API

{
"openapi': "3.0.1",
"info": {
“title": "GPS_Records_REST_Server",
"version': "v1"
}
"paths": {
"'/GPSRecords/HeartBeat': {
"get': {
"tags": [
""GPSRecords"
1.
"responses™: {
"200": {
"description': ''Success"

}
}
}
""/GPSRecords/State': {
"get": {
"tags™: [
""GPSRecords"
1.
"responses™: {
"200": {
"description': 'Success"

}
}
}.
"'/GPSRecords/PostMessage™: {
"post: {
"tags": [
""GPSRecords"
1.



"parameters': [

{
"name'": "messageld",
"in': "query",
"schema": {
"type': "string",
“format': "uuid"
¥
}.
{
"name': "remotelPAddress',
"in': "query",
"schema": {
"type': "string",
“"nullable™: true
¥
¥
1.

"requestBody'': {
"content": {
"text/plain’: {
"schema": {
“type': "string",
"nullable™: true

}
}
}
}
"responses™: {
"200": {
"description': "Success"
}
}

components': { }

¥
2.4.2.2 Metody rozhrani

» Metoda /GPSRecords/ HeartBeat se pouZije jako ovéfeni, Ze je rozhrani pfipraveno a
nedochazi k timeoutu.

» Metoda /GPSRecords/ PostMessage prijiméjako parametry
hodnoty "messageld" a "remotelPAddress”, kde messageld je jednoznacnym identifikdtorem
zpravy ve forméatu GUID, slouzicim pozdéji k parovani datové sady s feedem chyb auditniho



zaznamu a remotelPAddress je Fetezec uvadeéjici zdrojovou IP adresu. V téle zpravy pak
metoda ofekava data pfedavana jako MIME "text/plain”

Datovou sadou je obsah zpravy, kterd je tvofena daty formatu XML dle dokumentu Technicky
predpis datového formétu telemetrickych

2.4.2.3 Zabezpeceni

Volani je provadéno se Sifrovanim protokolem HTTPS

2.4.2.4 Chybové stavy a reakce na chyby

Obé& metody vraceji chybové kody dle standardu protokolu http/2.0. Usp&$né volani metody je
identifikovano navratovym kodem 200.

V pfipadé chyby jsou vraceny kédy 500.YYY, kde YYY pFedstavuije vlastni detail kategorie kddu chyby:
31X REST - chyba volani metody

32X REST - chyby obsahu a kddovani znak

33X REST - nedostupnost nebo timeout interni cache

37X Problémy pfistupu k rozhrani fronty

38X Z&mek nebo timeout pfi odeslani do fronty

39X Jina chyba modulu REST

Chyby 500.31X - 500.33X jsou vraceny na klienta, ostatni chyby jsou zapsény pouze do auditniho
logu.

Pouze chyby 500.33X jsou fesitelné opakovanym volanim metody se stejnym obsahem s prodlenim. U
ostatnich chyb vede takové feseni pouze k obdrzeni stejného chybového hlaseni a diirazné se na
klientu nedoporucuje.

2.5 Popisdataformat

Data budou pfedavéana v obecném a standardizovaném forméatu XML (Extensible Markup Language).

Kompletni popis dat pro vSechna vozidla vyplyva ze samostatného dokumentu Technicky predpis
datového forméatu telemetrickych idajd, kde jsou také uvedeny popisy, hodnoty, kterych nabyvaji,
jednotky a informace v jakych pfipadech jsou dané parametry povinné. V pfipadg, Ze je néjaka
odlisnost mezi vozidly RSD CR a dodavateld udrzby, je toto uvedeno v dokumentu jako poznamka ke
konkrétni poloZce.

Podrobné informace o forméatech, Ciselniky, pfiklady a ndvody jsou umistény jako aktualni a
pFfedchozi podporované verze tohoto dokumentu a dokumentu Technicky pFedpis datového formatu
telemetrickych Udajli na strankéach https://podporaGPS.rsd.cz. Ke véem informacim uvedenych na
téchto strankach je vedeno datum platnosti informace.

Objednatel si vyhrazuje pravo zménit formalni nalezitosti komunika¢niho protokolu. K takové Gpravé
dat & datové komunikace Objednatel Dodavatele pisemné vyzve s uréenim Ihity, dokdy musi
Dodavatel prejit na nové uréeny protokol, priéemz tato lhiita nebude kratsi nez 6 mésicti od doruceni
vyzvy Dodavateli.


https://podporagps.rsd.cz/

2.6 Evidence uziti konkrétnich vozidel a nastaveb v ramci ¢innosti

Dodavatel je povinen evidovat jednotlivé ¢innosti a uZiti jednotlivych konkrétnich néastaveb dle
odstavce 3.2.1.2 v provoznim deniku v systému ISUDaS a tento provozni denik musi byt v souladu se
zasilanymi daty GPS.

Provozni denik slouzi k zaznamenavani provoznich Udajll. Za kazdy den je veden jeden denik.
V provoznim deniku je moZzné evidovat vyjezdy a névraty vozidel, poCasi a jiné udélosti

(mimoradné udalosti, poruchy, ad.)



