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1. Uvod

Udriba systému pro méfeni geometrie kol v redlném c&ase fady 3DWheel je
provddéna s cilem zajistit jeho stdlou pfipravenost k provozu a zabrdnit predcasnému
selhani. Udriba zahrnuje preventivni opatieni zaméfena na identifikaci a odstranéni zavad a
na zajisténi normalniho provozu systému. K zachovani pocatecnich charakteristik systému je
nutna udrzba, protoze se mohou zménit v dlsledku nespravného zachazeni, opotiebeni a
znecisténi.

Nespravnd manipulace a kontaminace mohou vést k poruchdm funkce. Pro
prodlouZeni Zivotnosti systému a snizeni poctu poruch je nutné s nim radné zachdzet a
provadét preventivni udrzbu podle pokynl uvedenych v této pfirucce..

2. Znalosti a dovednosti zaméstnancu

Zameéstnanci, ktefi systém provozuji nebo udrzuji, musi mit prislusné znalosti
Zelezni¢ni dopravy a nezbytné dovednosti pro praci. Pfed zahajenim prace se systémem si
vSichni odbornici musi prostudovat uZivatelskou priruc¢ku pro systém méreni geometrie kol v
redlném case fady 3DWheel a také tuto pfiruc¢ku pro udrzbu. Aby bylo moiné pracovat se
systémem, musi kazdy zaméstnanec absolvovat bezpecnostni Skoleni.

3. Postupy udrzby

3.1. Obecné informace

Udrzba systému pro méfeni geometrie kol v redlném ¢Ease fady 3DWheel zahrnuje
preventivni a napravné postupy udrzby.

3.2. Bezpecnostni opatieni

Aby nedoslo k poskozeni zafizeni nebo zranéni osob, je nutné:

e DodrZujte bezpecnostni opatfeni uvedena v oddilech 1 a 3 uZivatelské priruc¢ky pro
systém méreni geometrie kol v realném c¢ase fady 3DWheel.

¢ Nedovolte, aby silni¢ni vozidla cestovala po kolejich v misté, kde je nainstalovan
systém 3DWheel.

3.3. Preventivni udrzba

Preventivni udrzba zahrnuje pravidelné kontroly zafizeni, sefizovani a vyménu dild
podléhajicich opotfebeni. U¢elem tohoto typu udriby je prodlouZit Zivotnost zafizeni, zajistit
jeho normalni provoz a zabrdnit nucenym prostojum. Nedodrzeni pravidel udrzby uvedenych
v této priru¢ce mize mit za nasledek dalsi naklady spojené s pozdnim odhalenim poruch a
nakladnymi opravami.

Postupy Udrzby jsou rozdéleny do péti skupin podle jejich periodicity:

1. Denni udrzba.

2. Tydenni udrzba.

3. Mési¢ni udrzba.

4. PUl ro¢ni udrzba.

5. Ro¢ni udrzba.
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3.3.1. Denni Udriba

Systém 3DWheel ma automaticky diagnosticky systém, ktery hlasi vyskyt kritickych
chyb pfi provozu systémovych modul(l. Proto je nutné denné kontrolovat vystrahy systému.

Automaticky diagnosticky systém sleduje nasleduijici:

e Zaseknuti ochrannych stit(;

e ZamlZené sklo;

e Teplota skeneru;

e Porucha skeneru;

e Nedostatek energie v systému (pfipojend jednotka UPS jej mliZze v pohotovostnim

rezimu udrZovat v chodu 1,5 hodiny);
e Chyby pfi sbéru dat.

3.3.2. Tydenni udrzba

Tydenni udrzbu provadi operator pracujici se systémem. Tydenni Udriba zahrnuje
stejné operace jako denni Udrzba, ale s pfidanim ndsledujicich:

# Operace Poznamka
Zkontrolujte okna laserovych skener(i a v pripadé potreby je |Jak vycistit skla skener(i najdete na: Annex
oCistéte mékkym hadrikem, ktery nepousti viakna. 1.

2 |Vycistéte Zeleznicni trat pobliz laserovych skenovacich V oblasti méfeni by nemély byt Zadné
moduld. necistoty a cizi predméty.

3 |Provedte kalibraci laserd Kalibraci je nutné provadét jednou tydné

pouze béhem prvnich dvou mésicl po
uvedeni do provozu. Ddle musi byt systém
kalibrovan jednou za mésic. Postup
kalibrace je popsan v uzivatelské prirucce k
systému méreni geometrie kol v realném
Case rady 3DWheel

3.3.3. Meésicni udrzba

Meési¢ni udrzbu (kazdych 200 hodin provozu) provadi operator pracujici se systémem
nebo servisni sluzba. Mési¢ni udriba zahrnuje stejné operace jako tydenni udriba, ale s
pridanim nasledujicich:

# Operace Poznamka

Kalibrujte laserové skenery. B&hem prvnich dvou mésicli po uvedeni
do provozu musi byt kalibrace provedena
jednou tydné. Dale musi byt systém
kalibrovan jednou za mésic. Postup
kalibrace je popsan v uZivatelské prirucce k
systému méreni geometrie kol v realném
Case rady 3DWheel

2 |Zkontrolujte stav hnaciho femenu. Zkontrolujte praskliny. Jak otevrit
ochranné pouzdro modulu laserového
skenovani, viz Annex 2.
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3.3.4. Pulroéni udrzba

Palro¢ni udrzbu (kazdych 1200 hodin provozu) provadi servisni sluzba. Pololetni
udrzba zahrnuje stejné operace jako mésicni udrzba, ale s pfidanim nasledujicich:

# Operace Poznamka

Zkontrolujte stav montaze modull laserového skenovani.
Podle potreby upravte.

2 |Zkontrolujte stav montdaze indukénich senzord. Podle
potreby upravte

3 |Zkontrolujte stav montaze BSV antény. Podle potfeby
upravte.

3.3.5. Roc¢ni udrzba

Kazdorocni udrzbu (kazdych 2400 hodin provozu) provadi servisni sluzba. Rocni
udrzba zahrnuje stejné operace jako pllrocni udrzba, ale s pridanim nasledujicich:

# Operation Note

1 |Vycistéte rozvadéc
2

O Pokud je nutny servisni zasah, je nutné kontaktovat sluzbu technické podpory na adrese
I <:keré servisni zasahy by mély byt provédény po konzultaci s dodavatelem

4. Annex 1. Cisténi skel laserovych skenert

Cisténi se nejlépe provadi mékkym hadfikem, ktery nepousti vlakna, a specidlni kapalinou na ¢&iténi
O skla bez Smouh. NepoufZivejte rozpoustédla ani agresivni Cistici prostfedky, které by mohly zpUsobit
Skrabance.
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Postupujte podle nasledujicich pokyn(:

1. Otevrete ochranné stity. Chcete-li to provést, klepnéte na tlacitko Otevrit Stity v programu
3DWheel:

T SOWheaI I pes] =S FeN =)
MAIN SETTINGS RE700 STATE SCANNER SETTINGS
Parameter Value ~| fiag: 100000 Parameter Value Exposure Power Hum Temp IntTemp Load ToVal He
System 30Wheel 006 (Ankara) | sn_1 180022 2 1000 21 C [
{utoConnect v i sn2 180016 < 1000 31 2 [
Scannerinterface 192.168. 1 . 2 3 180024 31000 S 8 [
SysSW: 131 L - = = :
RE700 S snd 180013 S 1000 S : [
Serial port ] 180017 > 1400 SIE 3 I
Baud rate 15200 v sn.6 180015 * 10 1 = [
SensPolarity ] sn 180020 100 SIE 2 [
MeasureStartMask 1 2 8 180025 1400 i1 2 L
Timeout 15 B 59 180014 S 100 s : I
Forcesync sn_10 180021 2 120 41 I
fums_1 250000 2 s
" 3 Save Battery charging: Yes
o3 On network: Yes
Onbattery: No
| sync: OFF Load perc.: 10%
Battery charge perc.: 100%
Gose shields | Closed Remaining time: 73 min
5 i Network freq.: 50 Hz
Bowear. [ Network vokage: 230.6 V % -
on ) [ romrore ] Load wattage: 105 W ’ L Y
i — Load VA: 6541 VA
covect s | [ comeetrrio | [ 3opoune. ] L seaxch. J
sttt | [ statmomon | [ setms |
Search conglete
ind 10
1:41: buld Jun 12 2019 15:15:13
i RF700 connected: type 70, SN 119
4051+ set power = 252
11572 UPS connected
531 RFID connected: #Moded £4 Ver 1.10€ SN849626
1 40:53; reset sync
19:08 5w triggered 0

2. Naneste Cistic skla

3. Otrete dosucha mékkym hadfikem, ktery nepousti vlakna:
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4. Zaviete ochranné Stity. To provedete kliknutim na tlacitko Zavfit Stity v programu
3DWheel:

1] weel {10 pes]
AN SETTINGS RE700 STATE SCANNER SETTINGS
Parameter Value =]t 100 Panameter Value Exposure Power Hum Temp IntTemp Load Taval H
= sl = e 11
System |3DWheel 006 (Ankara) |2 PWR RG: 111111 Bn_1 180022 % 1000 =1 = [
JAutoConnect vl | | sn2 180016 < 1000 5 [
Scanner interface 192.168. 1 . 2 SHecatioer: o1 sn3 160024 < 1000 5 5 ]
RF700 Zﬁ‘z;? in.d 180019 3 1000 i1 8 [
eom <l 4 = 2 -
Serial port lcom2 ~| sn5 160017 2 1400 I8 [
Baud rate 115200, v, ns 180015 < 1400 s [
SensPolarity 1 fn_7 180020 S 1400 S |
MeasureStartMask 1 & sn_8 180025 10 St < B
Timeout 15 o nd 180014 1200 251 2 |
Forcesyne 5] sn 10 160021 S S & s
tums_1 250000 B

~ | wsstate

Battery charging: Yes
On network: Yes
On battery: No

Arflow

Correct LPS " Search J
sattns ) [satmen | [_setns

Search corrplete

Found 10

id Jun 12 2019 15:15:13
700 connected: type 70, SN 119
t power = 252
P corrected
FID connected: #1odel £4 Ver 1,108 SNB4%626
resot sync

triggered 0
43 turn(250000, 250000, 250000, 250000)

Priklad:

SR

RN

Pfed Cisténim Po cisténi
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5. Annex 2. Otevieni ochranného krytu

1. Oteviete kryt ochranného krytu:

Po dokonceni prace je nutné provést nasledujici:
- Zavrete kryt ochranného krytu.
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