Méreni rychlosti Vlastovicky
CT_NAB23064
Klient:

Predmétem nabidky je silni¢ni rychlomér:

. Pro Usekové méreni UnicamSPEED-R, znacka schvaleni typu TCM 162/19-5632, odkaz na certifikat na
strankach CMI: http://typover.cmi.cz/typover pdf/C/5632.pdf

Podrobné technické parametry obou systém véetné popisu jejich doporuceného servisu jsou prilozeny, vyrobcem
systému je CAMEA, spol. s r.o.

UvaZuje se o certifikovaném méreni primérné rychlosti na kratkém useku v obci Vlastovicky Nabidka predpoklada,
Ze systém bude napdjen z VO a budou vyuZity akumulatorové boxy. Aby se baterie dostatecné nabily na cely den
provozu, je nutné, aby bylo VO v provozu (svitilo) alespon 6 hodin.

Detekce méreni rychlosti probihd v celé sifi komunikace, oba sméry jsou foceny zepredu i zezadu.

1 Navrh reseni

1. Lokalita 1 — certifikované méreni priimérné rychlosti na silnici I/11 o délce Useku cca 125 m.

T (.

Stozar VO

Detekéni zéna
meéreni Usekové
rychlosti cca 100 m



http://typover.cmi.cz/typover_pdf/C/5632.pdf

2 Koncova cena

N

.1 MUR UnicamSPEED-R

_ Mnozstvi  Jednotkova cena Celkova cena

_ 1 979 200,00 K¢ 979 200,00 K¢
_ 1 146 200,00 K¢ 146 200,00 K¢
_ 1 39 900,00 K¢ 39 900,00 K¢

1165 300,00 K¢

1107 035,00 K¢

114 900,00 K¢

2.2 Protiplnéni

Na strané zdkaznika bude provedeno toto protiplnéni:
e  Zajisténi povoleni pro umisténi zafizeni na zvolené nosné konstrukce.
e  Zajisténi napajeni nebo napdjeni z akumulator(
e  Zajisténi datové komunikace (SIM)

e  Zajisténi soucinnosti IT pro nastaveni predavani prestupka.

3 Termin dodani

Celkova doba dodani (vyroba + montaz + nastaveni + metrologické ovéreni) je tfi mésice. Prace nelze provadét
pfi teplotach pod 5°C.

4 Seznam priloh

1. Zakladni technické parametry méridla UnicamSPEED-R se servisem
2. Uzitecné odkazy

3. Ukazka instalace

vvvvv



1 Parametry a vlastnosti méridla UnicamSPEED-R

Meéridlo UnicamSPEED-R je zafizeni uréené k méreni okamzité rychlosti a ma celou radu parametr( a vlastnosti.
Tyto parametry a vlastnosti musi splnit ¢i prekonat minimalni pozadavky opatfeni obecné povahy (dale jen OOP)
pro tento druh zafizeni. OOP lze online zdarma ziskat na strankach CMI. Odkaz na dokument je zde:
https://www.cmi.cz/sites/all/files/public/download/Uredni_deska/3405-ID-C_3405-ID-C.pdf =~ Nékteré z nich
mohou byt pro konkrétni projekt nepodstatné ¢i zbytecné a pro jiny projekt mohou byt tytéZ parametry klicové.
Tento dokument si klade za cil pfedstavit parametry a vlastnosti méridla UnicamSPEED-R a vysvétlit jejich vyuziti.

1.1 Zakladni vSeobecné parametry

Parametr UnicamSPEED-R Vysvétleni

Rozsah 20 km/h az 250 km/h Rozsah umozniuje mérit rychlost vozidel v celém rozsahu béznych rychlosti

mérené na nasich silnicich a délnicich, a to i v pfipadé velmi vaznych prestupkd

prdmeérné

rychlosti . o ) o . . ol
Realné neexistuje ani teoretickd potfeba méfit rychlosti nizsi nez 20 km/h
(omezeni platné pro obytné zdény), stejné tak v intravildanu nevznika obvykle
potfeba mérit rychlost nad 150 km/h

Nejvetsi +-3 km/h do rychlosti | Vlastnost ze zakona, musi splnit véechna méfidla

pripustna vozidla 100 km/h

ch}/vba ) +3 % pro rychlost

mereni vozidla nad 100 km/h

Rozsah -40°C az + 55°C Jednad se o bézny rozsah provoznich teplot pro primyslova zafizeni. Tim je

provoznich garantovana jistota vyuzitelnost v béznych venkovnich podminkach.

teplot

CSN 33 2000-3 definuje vnéjsi vlivy, jednim z nich je samoziejmé teplota
okoli. Jsou definovany takto (zdroj
http://feil.vsb.cz/kat420/vyuka/Bakalarske/prednasky/pred ZEP/5-
Vnejsi%20vlivy.pdf )

AAl:-60°Caz+5°C
AA2:-40°Caz+5°C
AA3:-25°Caz+5°C
AA4:-5°Caz+40°C
AAS: +5°CaZ +40°C
AA6: +5 °Caz +60 °C
AA7:-25°Caz +55°C
AA8:-50 °CaZz +40 °C

V pfipadé potreby Ize pasma i sluCovat. Pfipady, které vybocuji z rozmezi
normalizovanych pasem, je nutno zvlast posoudit.

Z praxe vime, e naptiklad RSD uvefejnilo protokol o uréeni vnéjsich vlivd,
kde pro silnice a dalnice stanovili vnéjsi vliv AA7 —tedy -25°C az +55°C, odkaz
nize:

https://www.rsd.cz/wps/wcm/connect/91ad9bc3-f849-416f-8fb1-
1b0a32712cdd/PPK PVV _09-
12.pdf?MOD=AJPERES&attachment=true&id=1395846993571

Z hlediska horniho rozsahu teplot Ize konstatovat, Ze zafizeni se instaluji do
mist, kde dochazi k pfimému slunec¢nimu svitu, salani horka od asfaltu
betonu, dal$im zdrojem horka jsou samotné spalovaci motory. Zafizeni se



http://fei1.vsb.cz/kat420/vyuka/Bakalarske/prednasky/pred_ZEP/5-Vnejsi%20vlivy.pdf
http://fei1.vsb.cz/kat420/vyuka/Bakalarske/prednasky/pred_ZEP/5-Vnejsi%20vlivy.pdf
https://www.rsd.cz/wps/wcm/connect/91ad9bc3-f849-416f-8fb1-1b0a32712cdd/PPK_PVV_09-12.pdf?MOD=AJPERES&attachment=true&id=1395846993571
https://www.rsd.cz/wps/wcm/connect/91ad9bc3-f849-416f-8fb1-1b0a32712cdd/PPK_PVV_09-12.pdf?MOD=AJPERES&attachment=true&id=1395846993571
https://www.rsd.cz/wps/wcm/connect/91ad9bc3-f849-416f-8fb1-1b0a32712cdd/PPK_PVV_09-12.pdf?MOD=AJPERES&attachment=true&id=1395846993571

chranéno.

tedy neinstaluje ve stinu tak, jako se mériteplota pro potfeby meteorologie.
Horni rozsah +55°C jako teplota okoli je snadno dosazitelny.

Stejné tak za mrazivého zimniho pocasi klesa teplota velmi nizko, tento vliv
je pak jesté umocnén vétrem. Vzhledem k tomu, Ze CSN neznd vlivy mezi -5
a-25 °C, jevi se vliv uréeny RSD jako relevantni i pro uziti mimo komunikace
ve spravé RSD. Obdobné plati, ze ani pfed vétrem a mrazem nenf zafizenf

1.2 Funkéni vlastnosti

Vlastnost

Vysvétleni

Konstruovano pro trvalé pouziti v kteroukoli ro¢ni
dobu, ¢as (tedy vcetné nocnich hodin) pfi zachovani
prikaznosti prestupkovych dat v reZzimu 24/7.

Zafizeni spolehlivé pracuje v nepretrzitém provozu a vyjma
mimoradné nepfiznivého pocasi, které by zpUsobovalo
mimoradné Spatnou viditelnost dokdze plnit méfici
i dokumentacni funkci bez omezeni kvality.

Uspésnost strojového &teni RZ i teni statu registrace
vyssinez 98 % pro vsechny staty EU, RZ jednoradkové
i dvouradkové, véetné RZ na prani.

Cim lepdi Uspé$nost, tim méné manualnich korekci pfi
zpracovani prestupkd, tim mensi pravdépodobnost chybného
zpracovani

Moznost rlizné konfigurace kamerového systému

Obvykle se vyuzivd pouze jedna kamera orientovana
souhlasné s radarem. Vozidla jedouci smérem k radaru jsou
tak dokumentovédna zepredu, vozidla jedouci smérem od
radaru jsou dokumentovdana zezadu. Lze vytvorit konfiguraci
s vice kamerami pro ¢elni i zadni snimky vSech vozidel

Méreni a dokumentace prestupku pro dvoustopa i
jednostopa vozidla

V konfiguraci s jednou kamerou lze dokumentovat pouze ta
jednostopa vozidla, kterd jedou smérem od radaru (nemaji RZ
vpredu). Dvoustopa vozidla jsou dokumentovana vsechna.

Zakryti mista spolujezdce na zakladé algoritmu
detekujiciho misto spolujezdce bez ohledu na pozici
vozidla na snimku.

Nezbytny funkce pro ochranu osobnich udajt v CR pro
zpracovani dat mimo PCR.

Detekce vozidla v celé Sifi vozovky

Vlastnost umoznujici zaznamenat prestupek itehdy, pokud
vozidlo predjizdi (tedy s velkou pravdépodobnosti nedodrzuje
povolenou rychlost) ¢i zjiného dldvodu nejede v pravém
pruhu.

Tato funkce umoznuje eliminovat nebezpecnou snahu Fidicd
vyhnout se zmérfeni objizdénim detekénich mist — toto je
v nasem systému nemozné, detekéni misto je pres celou
vozovku.

Univerzalni rozhrani pro predavani prestupk.

Systém umoznuje napojeni do vSech znadmych a pouzivanych
systémU pro zpracovani prestupkl, diky univerzalnimu
rozhrani lze provést integrace do libovolného dalsiho
systému.

Poskytujeme také softwarovy produkt pro zpracovani
prestupkl vlastni vyroby.

Moznost kombinace s mérenim usekové rychlosti
UnicamVELOCITY4.

Pro zdkaznika umoznuje vyhodné vyuziti dokumentacniho a
vyhodnocovaciho zafizeni véetné napajeci infrastruktury na
jednom fezu méreni Usekové rychlosti pro méreni okamzité
(bodové) rychlosti, kde mlze byt méfeni Usekové rychlosti
méné ucinné (ochrana prechodU pro chodce, skol apod.).




Systém je stanovenym meéfidlem dle zakona o
metrologii a je pfiinstalaci (a nasledné periodicky)
metrologicky ovéren

Zakladni vlastnost nutna pro provoz méfidel rychlosti.

1.3 Dalsi mozné vlastnosti:

Online pfipojeni PCR/MP pro likvidaci prestupkd na
misté

Lze vyuzit ve dvou variantédch:

Varianta a; policista/straznik na vhodném stanovisti je
vybaven notebookem, kde vidi online prestupky. Prestupce
zastavi a vyresi prestupek na misté.

Varianta b; policista/straznik na vhodném stanovisti je fizen
operatorem na pracovisti vybaveném PC/notebookem, kde
vidi online prestupky. Pfestupce na pokyn operatora zastavi a
vyfresi prestupek na misté.

Sbér dat o prljezdech vsech vozidel pro potreby
patrani PCR

Uzite¢nd funkce pro potreby kriminalni sluzby apod. Systém
umoznuje napojeni do vSech zndmych a pouzivanych systéma
sbéru téchto dat, diky univerzalnimu rozhrani lze provést
integrace do libovolného dal$iho systému.

Poskytujeme také produkt pro sbér dat vlastni vyroby.

Sbér a zpracovani anonymizovanych statistickych dat
o provozu v lokalité

Uzitecna funkce pro potfeby dopravnich inZenyrl apod.
Systém umoznuje napojeni do véech znamych a pouzivanych
systémU sbéru téchto dat, diky univerzalnimu rozhrani Ize
provést integrace do libovolného dalsiho systému.

Poskytujeme také produkt pro sbér dat vlastni vyroby.

1.4  UdrZba méfidla UnicamSPEED-R

Meéfidlo UnicamSPEED-R vyzaduje provadéni pravidelné udrzby. Pro provadéni udrzby se vyuziva automatizovany
sbér diagnostickych dat, ktery umoziiuje rychlé zjisténi zdvady a moznost zpétné analyzy stavu systému. Tato
¢innost napomaha poskytovani sluzeb pozadované jakosti a dodrZovani pozadovanych SLA parametrd, protoze
aktivné upozorni servisni organizaci, pripadné i klienta na mozZny problém (napfiklad vypadek napajeni).
Komentovany plan udrzby je uveden v nasledujici tabulce. Pfi sbéru diagnostickych dat neodchazi ke zpracovani
osobnich Udajl, jedna se napfriklad o data o napéti baterie, pocty detekci, poCty sparovani, zaznamy o chodu
jednotlivych modull systém{, velikosti datového toku, vyuziti systémovych prostredkd, vyuZziti sitové komunikace,
zaznamy/potvrzeni o pfedavani dat, stavové informace jednotlivych komponent apod.

Cinnost

Vysvétleni

1x za 1 tyden

Kontrola funkénosti detekcnich stanic a jejich senzora:
Dostupnost vyhodnocovacich jednotek

Dostupnost jednotlivych detektor( (kamera, radar)
Kontrola IR prisvétleni

SW pro detekci/c¢teni RZ

SW pro MOR

Preventivni ¢innost.

Jednou tydné technik provede rucni kontrolu
diagnostickych dat. se provéfi dostupnost
samotnych dat, dostupnost a funkce jednotlivych
komponent.

Tim

1x za 1 tyden

Kontrola funkénosti systému distribuce presného ¢asu

Preventivni ¢innost.

Jednou tydné technik provede rucni kontrolu zaznam{
o fungovani distribuce pfesného c¢asu.




1x za 1 tyden

Kontrola predavani prestupk

Preventivni ¢innost.

Jednou tydné technik provede rucni kontrolu zaznam
o predavani prestupka.

1x rocné

Rocni servisni prohlidka

Preventivni ¢innost.

Podrobna kontrola vSech funkci a komponent, obvykle
predchozi metrologickému ovéreni.

min. 5x ro¢né

Profylaxe detekcnich kamer vc. IR pfisvétleni

Servisni ¢innost.

Cisténi kamer a svétel. Zneliitény systém nem(ze
kvalitné detekovat registracni znacky-

1x za mésic

Zabezpeceni provozu detekénich stanic:
V pripadé vypadku diagnostika na misté
Pfipadna aktivace jistice

Pfipadna vyména prepétovych ochran

Servisni ¢innost dle potreby.

Cetnost je zde spise predpokladana maximalni, nemusi
byt vyuzita. Jednd se o zajisténi zakladniho servisniho
vyjezdu v pripadé nedostupnosti zafizeni.

Dle potreby

Zabezpeceni provozu IR jednotek pro pfrisvétleni

obliceje

Vymeéna vybojek/LED dle potieby

Servisni ¢innost dle potieby. Cetnost je zde spise
predpokladana maximalni, nemusi byt vyuZita.
V pfipadé  potreby je vcené oprava/vymeéna
spotfebniho materidlu jako je LED nebo vybojka dle
typu svétla. (Viechny systémy méreni rychlosti v CR
pouzivaji vybojkové nebo LED svétla).

1x za 4 roky

Revize elektrického zafizeni

Revize podle predpist.

Cca 1x roc¢né

Rocni update software rozpoznani znacek RZ

Aktualizace SW baliku rychloméru obsahujici pfipadné
vylepseni nebo i nové typy RZ, jsou-li zavedeny. Je
provadéno dle dostupnosti aktualizace.

1x rocéné

Metrologické ovéreni MOR

Pravidelné metrologické ovéfeni stanoveného méfidla
v souladu s predpisy. Provadi se jednou roc¢né.

1x za mésic

Zabezpedeni a Udrzba komunikacnich tras
Platba za datové prenosy

V ptipadé vypadku diagnostika na misté

Kontrola datovych tras

Platba za datové prenosy se provadi jen tehdy, je-li
predmétem smlouvy také poskytnuti datové SIM.
Obvykle se jedna o SIM zakaznika. Kontrola a pfipadna
diagnostika spojeni se provadivzdy, i kdyzZ je vyuzita jina
technologie nez mobilni datové pripojeni.

1x za mésic
Udrzba baterii
Kontrola stavu baterii

V pripadé potreby vyména baterii

Jsou-li pouzity baterie, pfiblizné po roce je potreba
provést jejich vyménu.

Plan Udrzby zafizeni UnicamSPEED-R slouzi k zabezpeceni bezvadné funkce zarizeni tak, aby po celou dobu provozu
mélo zafizeni pozadované vlastnosti, tj. zejména dostupnost zafizeni v pozadovaném rozsahu, dokumentace
prestupkl v souladu s legislativou, a detekce vozidel v pozadované kvalité. Spotfebni dily (LED, vybojky, baterie)

jsou v cené servisnich sluzeb.







2 Modularita systém

llustracni foto nize ukazuje zdkladni komponenty systému UnicamSPEED-R a jejich rozmisténi.

\ 4 1. Radarova jednotka — senzor pro trasovani vozidel a méreni jejich
1 2 rychlosti. Jedna jednotka méfi libovolny pocet jizdnich pruhl v obou
3 smérech jizdy.
; 2. Prehledova kamera —vytvari doplrikovou fotografii z mista prestupku.
; s . 3. GPS jednotka — zajistuje presné ¢asové razitko.
L i
L 4. Detekéni kamera — kamera pro pofizeni detailového snimku a ¢teni
5 N RZ.
\ 5. Technologicky rozvadéc
0
= Zpravidla se pouZzivd jesté infracerveny blesk, podle vybavy a druhu napajeni

muze byt technologicky rozvadé¢ vétsi i mensi, mohou byt dva v pripadé
napajeni z akumulatord.

Stejné komponenty pouziva také systém UnicamVELOCITY4, ktery nepotrfebuje pro svou funkci radarovou
jednotku. Diky tomu mGzeme velmi efektivné pracovat s komponenty a planovat jejich migrace. Napfriklad:

1. Dva zakoupené systémy méreni okamzité rychlosti typu UnicamSPEED-R umozni jak dvé samostatna
méreni, tak realizaci Usekového méreni UnicamVELOCTIY4 mezi nimi, a to dokonce i pfi zachovani funkce
méreni okamzité rychlosti. Je pouze zapottebi pohlidat provedeni s ohledem na pocet kamer.

2. Kdusekovému méreni UnicamVELOCITY4 Ize prikoupit radarové jednotky a rozdélit jej na dva okamzité
méfice UnicamSPEED-R nebo doplnit Usekové méreni o méreni okamzité rychlosti

3 Napdjeni, umisténi, montaz

Umisténi radarové jednotky a kamerového systému se provadi ve vysce pfiblizné 5 m nad zemi. Spodni hrana
technologického rozvadéce je potom ve vysce cca 2,6m.

Napajeni mizZe byt jednofazové trvalé 230 V nebo se m(iZe jednat o jednofazovou i tfifazovou variantu napajeni
z verejného osvétleni s akumulatory, které se v noci pfi sviceni vefejného osvétleni nabiji a pres den poskytuji
energii pro chod systému. Obé varianty jsou kvalitativné rovnocenné. Vyhodou trvalého napdjeni je samoziejmé
provozni cena, nevyhodou muzZe byt casové narocna realizace pripojky. Vyhodou akumuldtorového feseni je
naopak velmi rychla realizace, nevyhodou nutnost vymeén akumulatord.

Jak je patrné z ilustrace vyse, obvykle instalujeme na existujici stoZary verejného osvétleni nebo obdobné
konstrukce. To zase pfinasi vyhodu v realizaci, protoZze nebyva nutné stavebni fizeni. Maximalné se provede
vymeéna starého (tedy napr. zkorodovaného) stozaru za novy. Pochopitelné postavit novy stozar je také mozné.



4 Uzite¢né odkazy

e Tento ¢lanek informuje o novelizaci ZZVZ, kterad vyslovné pripousti ¢i snad dokonce vyzaduje, aby
zadavatel poptaval feSenfi inovativni: https://camea.cz/cz/novinky/inovace-zzvz/

e Tento ¢lanek cituje z rozhodnuti UOHS, ktery se jiz opakované zabyval poZzadavky na inovace v zakazkach
a jednoznacné konstatuje, Ze pokud je pozadavek smysluplny, tak je to v pofadku a nic na tom neméni
ani fakt, Ze takovou véc Vam umi dodat jen jeden vyrobce. https://camea.cz/cz/novinky/inovace-
rozhodnuti-uohs/

e  Prehled certifikatd na CMI http://typover.cmi.cz/ pokud vylistujete obor méfeni 162, ziskate prehled o
vsech vyrobcich na trhu.



https://camea.cz/cz/novinky/inovace-zzvz/
https://camea.cz/cz/novinky/inovace-rozhodnuti-uohs/
https://camea.cz/cz/novinky/inovace-rozhodnuti-uohs/
http://typover.cmi.cz/

5 Ukazka instalace

Snimky ukazuji rizna provedeni systémud méreni rychlosti. Délka vylozniku zalezi na usporadani lokality — ¢im blize
je sloup k vozovce, tim kratsi vyloznik staci. Kamery viak nemusi byt umistény pfimo nad jizdnim pruhem
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"‘ﬁ Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla
¢. 0111-CS-C009-19

Revize 2
Cesky metrologicky institut podle zdkona o metrologii ¢. 505/1990 Sb. ve znéni pozd&jsich predpist
schvaluje
silni¢ni rychlomér
typ UnicamSPEED-R

pfi dodrZeni technickych udajii a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikatu.
Tato revize nahrazuje v plném znéni viechny piedchozi verze tohoto schvaleni:

Znacka schvaleni typu: TCM 162/19 - 5632

Zadatel: CAMEA Technology, a.s.
Karasek 2290/1m
621 00 Brno
éeské republika
IC: 06230831

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 14. brezna 2029

Pouceni o odvolani

Proti tomuto certifikatu 1ze do 15 dnii od jeho dorudeni podat u Ceského metrologického institutu odvolani
k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkusebnictvi.

Popis méridla

Zakladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky prezkouseni doplnéné
o popisy nakresy a schémata, uréeni mist pro umisténi Gfednich znacek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soudasti tohoto certifikatu. Certifikat ma celkem13 stran.

Brno, 25. dubna 2022 o



Revize 2 TCM 162/19 - 5632 2/13
Protokol o technické zkousce

1 Popis méFidla

Rychlomér je zaloZen na principu radaru s méfenim vektoru rychlosti vozidla a polohy vozidla pomoci
LFMCW a FSK modulaéniho principu v pasmu 24,05 GHz az 24,25 GHz.

Die dané mistni situace je po prijjezdu vozidla mistem méfeni vyhodnocena jeho rychlost urden jizdni
pruh a pofizen jeden nebo vice dokumentagnich snimku. Na hlavnim dokumenta&nim snfmku jsou pak
zobrazeny potiebné Gdaje jako misto, ¢as, zméfena rychlost, dovolend rychlost, smér jizdy, jizdni pruh
a podobné. Pokud jde o méfeni rychlosti na kratkém usek, pak je ve snimku také zobrazena délka Gseku,
na kterém bylo dané méfeni provedeno. Hodnota délky miize byt v kazdém jednotlivém mé¥eni riizna
podle mista zachyceni vozidla. Snimek miZe byt rovnéZz doplnén o pomocné tdaje jako napf. soufadnice
WGS84 a jiné.

Rychlomér pracuje zcela automaticky, pouze nékteré parametry méfeni lze dalkové ovladat a nastavovat.
Jedné se o tyto parametry: zapnuti/vypnuti méfeni, nastaveni aktualni maximalni dovolené rychlosti,
hodnoty rychlosti klasifikované jako prestupek.

Vlastni méfeni vSak probiha zcela bezobsluzné a nelze jej ovladacimi prvky nikterak ovlivnit.
Technickymi prostfedky a softwarovym zpracovanim jsou vytvofeny podminky, aby nemohlo dojit
k poskozeni fidi¢e, tim, Ze by byla naméfena rychlosti vyssi, nez kterou ve skuteénosti jel. Konstrukce
systému, vnitini logika méficiho procesu a ochranna opatieni také zajistuji, Ze pokud je rychlomér pouzit
v souladu s provozni dokumentaci, nemiize byt indikovana rychlost pfipsana jinému vozidlu.

Rychlomér je konstruovan pro trvalé pouZivani v kteroukoli roéni i denni dobu. Rychlomér je pro potieby
dokumentace pfestupkil vybaven kamerovym systémem, ktery miZe byt pro p¥ipad snizené viditelnosti
vybaven osvétlovaci jednotkou.

Kamery a radarové senzory mohou sledovat vozidla pfijizdéjici (detekce pFedni registraéni znacky) nebo
vozidla odjizdgjici (detekce zadni registratni znacky).

Rychlomér je mozZné provozovat v riiznych konfiguracich, pfiCemz vzdy na jednom misté méfeni mize
byt pouzito vice kamer a vice radarovych senzort (obrazky 1 az 4).

8 Skiiti UC-CAB — s vybavenim v némz jsou umistény dalsi komponenty. Skiiit UC-CAB je tieba
zabezpe&it proti neopravnénému vstupu zajiSt'ovaci znackou, ktera musi byt zajidténa proti
odstranéni nebo se pii pokusu o odstranéni musi znehodnotit.

. Napéjeci zdroj UC-PSU - na obrazku 5 je to prvni modul shora.

. Potitat UC-CPU — na obrazku 5 je to druhy modul shora.

. Switch a router UC-ESU - na obrizku 5 je to tfeti modul shora.

. Jednotka synchronizace UC-SU - na obrazku 5 je to ¢tvrty modul shora vpravo.

. Ve slozeni méficiho mista je vzdy alespoii jedna kamerova jednotka UC-D2.

. Ve slozeni méfFiciho mista je vZdy alespoii jedna radarova jednotka XS-SMR - miZe obsahovat

jeden z nasledujicich typi senzorti:
o UMRR-OA - Type 29
o UMRR-0C - Type 42
o UMRR-11 - Type 44 (45)
o UMRR-12 - Type 48
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. Ve vétSing piipadi je soudasti také piijima¢ satelitniho ¢asu UC-STU

Volitelnou sou¢asti miZe byt jedna nebo vice prehledovych kamer UC-OVC.

Volitelnym pfisluSenstvim miize byt osvétlovaci jednotka UC-IRU nebo UC-IRF.

Soudasti instalace mohou byt také jednotky interface s dal§imi pomocnymi zafizenimi, &i pfevodniky

komunika&nich médii.

uc-D2
XS-SMR

=

UC-CAB

«

Obrazek 1 Konfigurace v misté méfeni — minimalni varianta

UC-D2
UC-OV(

(W ¥ xs-sMR 7l

Obrdzek 2 Konfigurace v misté méreni — obousmérna vicepruhovd varianta
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' Obrdzek 3 Konfigurace v misté méfeni — obousmérnd varianta
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Obradzek 5 Sestava komponent ve skiini UC-CAB zarizeni UnicamSPEED-R (UC-PSU, UC-CPU, UC-
ESU, UC-SIU, UC-8U) - oranfovymi obdélniky jsou vyznacena mista pro zajistovaci znacky

Rychlomér umoziiuje méfit okamZitou rychlost vozidel nebo jejich primé&rnou rychlost na tiseku dlouhém
typicky 15 m aZ 100 m, pfiCemz délka tseku zavisi na dosahu konkrétniho typu radarového senzoru.

‘Rychlomér umoziiuje stfidavé mé&feni na vice pfedem urenych lokalitdch. Na kazdé z téchto lokalit je
provedeno metrologické ovéfeni. V takovém piipadé je rychlomér rozdélen na dv& &asti, fixni

a prenositelnou. Fixni &4st musi byt nainstalovana na kazdé lokalit®, zatimco pienositelnd &ast je jen
jedna..

Fixni &ast provéadi vypocetni funkci rychloméru a z metrologického hlediska obsahuje veskera nezbytna
nastavenf pro danou lokalitu (konfigurace sw, orientace kamery a radarového senzoru — realizovano
nastavenim fixni ¢asti drzaki).

Fixni ¢4st je nainstalovana na kazdé lokalité a obsahuje nasledujici prvky:

. /5oosie
. Rozvadéc UC-CAB v konfiguraci pro UnicamSPEED-R (& % \
= 1S =\
. Fixni ¢ast drzaku kamery UC-D2 (;8’ % 7
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. Fixni ¢ast drzdku radarového senzoru UC-SMR
. Napéjeci a datova kabelaz UC-D2
- Napéjeci a datova kabelaZ radarové jednotky

Pfenositelna €ast obsahuje nasledujici prvky

. Pienositelna ¢ast drzaku kamery UC-D2

» Kamera UC-D2

. Pienositelna ¢ast drzaku radarového senzoru UC-SMR
. Radarova jednotka XS-SMR

Nastaveni ptenositelné ¢asti je dano pfipojenim k fixni 4sti, kterd obsahuje konfiguraci specifickou pro
danou lokalitu.

U pienositelné varianty rychloméru drzaky obsahuji fixni a pfenositelnou ¢4st. Fixni ¢ast je upevnéna ke
stoupu &i portalu a je stavitelna — tj. 1ze nastavit pozadovanou orientaci kamery, resp. radarového senzoru.
Po metrologickém ovéfeni rychloméru jsou fixni &asti drzaki opatieny zajisfovacimi znatkami a jiz neni
mozné jejich nastaveni ménit. Pienositelnd &4st je pevné spojena s kamerou, resp. radarovym senzorem a
od fixni €asti ji 1ze jednoduse oddélit, nasledné pak i jednoduSe pfipevnit zpét. Drzak je navrZen tak, aby
pfi presouvani pfenositelné ¢asti nemohlo dojit k nahodilé zméné, a tudiz zajistuje opakovatelné umisténi
do vzdy shodné polohy a orientace. Kamera UC-D2 s délitelnym drzdkem, resp. radarova jednotka XS-
SMR s délitelnym drzdkem jsou zobrazeny na obrazcich 6 az 9. Pokud jde o fixni instalaci bez moZnosti
pfenosu pak miiZe byt kamera i radarovy sensor vybaveny fixnimi nepfenositelnymi drzaky.

Obrazek 6 Kamera UC-D2 s prenositelnou Easti drZdku, nahore spojena s/dole oddélena od fixni &dsti ;&

N

drzdku IR T
\& 2 )

W /
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Obrdzek 7 Radarova jednotka XS-SMR s pfenositelnou édsti drZdku, nahove spojen s/dole oddélen od
Sfixni &dsti drZdku

Obrazek 8 Radarova jednotka s nedélitelnym drZdkem véemé zajistovact znacky
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Obrazek 10 P¥iklad instalace rychloméru na sloupu
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Registracni
znatka RZ

Pofadové
&islo
dokumentu
Vyrobni &islo
rychloméru

Soufadnice
GNSS

Typ
rychloméru

i Zméfend rychlost v

{Casovéd znacka  Nazev mista Zkratka nazvu mista Max. dovolend
\dle CSN EN Oznageni sméru jizdy  rychlostv__
11SC 8601 .

| pro rizné kategorie
i vozidel, pokud se [isi

Obrazek 11 Hlavni dokumentacni snimek vozidla pri méreni okamZité rychlosti

Registraéni
znacka RZ

Pofadové
Cislo

dokumentu

Vyrobni &islo

rychloméru
Soufadnice
GNSS
Typ
rychloméru
2022-01-18T10:262 B 1:00.ST-CE-02
Strakonicka, smercentrum, vwiezd, pruh 2
Casové znatka Zkratka nagvu mista Délka dseku
die CSN EN Nizev mista Doba projeti tseku
iSO 8601
Max. dovolend
Oznadeni sméru jizdy rychlost v,
pro rizné kategorie
vozidel, pokud se
li3i
/&
Obrazek 12 Hlavni dokumentacni snimek vozidla pFi méreni rychlosti na krdtkém viseku g
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Modul XMessViolator v aplikaci vytvaii prestupkové dokumenty ve formé souboru s pfiponou *.offence.
Piestupkovy dokument je vytvoren, pokud vozidlo prekroéilo rychlost o vice neZ je stanoveny limit
(maximélni povolend rychlost) plus tolerance.

Tvorba piestupkového dokumentu je automatickd. Jednotlivé piestupkové dokumenty jsou &islovany
vzestupnou &iselnou fadou. Do detekéniho snimku vozidla jsou vioZeny vSechny povinné informace
o méfidle: identifikace mista, ¢asové razitko, naméfend rychlost s jednotkou, maximalni dovolena
rychlost s jednotkou, smér jizdy, jizdni pruh, oznaceni rychloméru a jeho vyrobni &islo.

V piipad€, Ze byl snimek pofizen v reZimu neovéfeného méfidla, obsahuje text ,Metrologicky
neoveéteno™. Takovy prestupkovy dokument neni uren pro dal8i zpracovani.

Obrazova Cast piestupkového dokumentu miZe byt doplnéna o jeden nebo vice pfehledovych snimki.
Snimky mohou napiiklad lépe dokumentovat kategorii vozidla v pfipadech, kdy jsou rizné limity
rychlosti pro riizné kategorie vozidel, nebo mohou dokumentovat stav proménného dopravniho znadeni
B20a, ¢i obecné vozidlo jako takové napiiklad v situaci, kdy detailové kamery sleduji zadni stranu
vozidla. Dale miiZe jit o sekvenci dokumentujici prijezd.

Prestupkovy dokument je chran&n digitdlnim podpisem. Ovéfeni podpisu na strané pfijemce (tj.
neporudenost a autenticitu souboru *.offence) provadi aplikace UnicamPEN. V pfipadé, Ze je detekovana
chyba v integrité dokumentu &i pfi naditani dojde k jiné chybé, je aplikaci zobrazena piislu¥na chybova
hlaska, aplikace je ukonéena a prestupek nelze zpracovat.

Prestupkové dokumenty mohou byt pfenaseny do mista jejich uloZeni a zpracovani pomoci FTP skrze
TLS/SSL nebo https nebo http skrze tunel VPN nebo SSH2.,

Z Software
Software rychloméru UnicamSPEED-R je nainstalovan na pramyslovém poéitadi s architekturou PC,
je mozn€é ho spoustét v 64bitovych verzich operatnich systémi Windows10, OpenSUSE 15.2, Ubuntu

18.04 nebo jejich vydsich verzich.

Pfistup do vypodetnich jednotek je chranén systémem odstupiiovanych uzivatelskych prav se jmény
a hesly, a to, jak vstup do operaéniho systému, tak vzdaleny pfistup i sitové tdaje.

Aplikace Xerxes je zdkladnim programovym vybavenim rychlomeéru, ktery je spoustén aplikaci
XerxesTrayHost.exe. Jedna se o modularni program, jehoz funkce je zavisla na nastavené konfiguraci.
Konfigurace aplikace je zapséna v souborech ve formatu XML s koncovkou *.xcfg.

Program Xerxes zaji$tuje nasledujici legaln€ relevantni funkce:

. Obsluha kamer a piijem obrazu z kamer. Zpracovani obrazu, detekce vozidel na zaklads
registraéni znacky

s Pffjem a zpracovani dat z radarového senzoru

. Detekce a &teni registranich znacek vozidel — ANPR

. Zéapis snimki detekovanych vozidel na disk a jejich nésledné vy&itani

. Slouceni dat z radarového senzoru a kamer zachycujicich projizdgjici vozidla

. Uréeni, zda u daného vozidla bude vytvafen piestupkovy dokument *.offence, jeho nasledné

vytvoreni a elektronické podepsani
. Rozpoznavani kategorie vozidel — VCR
Aplikace Xerxes a jeji moduly jsou zabezpeteny digitalnim podpisem. Pfi startu aplikace jsou kontrolni

soudet i digitalni podpis ovéfovany. Pokud se neshoduji, dany modul neni naéten do paméti a nemiize
vykonévat svoji funkci, takZze ¢innost aplikace neni moZna.
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Legilné relevantni parametry jsou chranény kontrolnim souctem. Jejich zmény jsou logovany do
aplikaéniho logu pfesouvaného do archivu servisni organizace a zaroveii do specidlniho logu, ktery neni
ze zafizeni odstraiovan. Kontrolni soudty jsou ovéfovany pfi startu daného modulu a v pfipad€ neshody
Je méfeni zablokovéno.

XerxesDriver.dll Spousténi a kontrola iﬁtekgrityiostatnich moduli aplikace Xerxes.
XDevUDP621CAM.dN, Pfijem obrazu z kamer, aktivni je pouze jeden modul dle aktualng
XDevUCCamBase.dll instalované varianty kamery.

XDevUMRROA dl, '

STt IRE Pf{jem dat z radarového senzoru. Je potieba pouze jedna z knihoven
XDevUMRRI11.411, . |
XDevUMRR12.d11, dle aktualné instalovaného senzoru.

| XDevUMRRBase.dll |
)g;::?;:::;f;ii Detekce projizdgjicich vozidel.

“ XProcUMRR.dlI Zpracovani radarovych dat, tvorba mé&feni vozidel. o 1
XMessSpeedR.dll 7 Spojovani radarovych méfeni s RZ detekovanych vozidel.
XMessViolator.dll - Vytvafeni prestupkovych dokumentii.

' XComChannels2.dll Komunikace mezi aplikacemi. B N

| XMessDataPort.dll o Poskytovéani multimediélnich dat pro tvorbu pfestupku. ]
XAuxTimeSync.dll Synchronizace s NTP serverem. i ]

Tabulka 1 Softwarové moduly

Soudasti rychloméru jsou i modul Unicam2PCR a aplikace UnicamPEN. Unicam2PCR zaji¥t'uje odesilani

pfestupkil do mista zpracovani a konvertuje prestupkové dokumenty z formatu *.offence do formatu
* xml.

Aplikace UnicamPEN slouZi pro prohliZeni pfestupkd na vyhodnocovacim pracovisti. Tato aplikace
zaroven provadi kontrolu integrity pfestupkovych dokumenti.

Soucasti systému je pomocné softwarové vybaveni Restarter, které obstarava spousténi aplikaci
a restartovani vypocetni jednotky.

Aplikace Xerxes je identifikovana verzi 2.0. Jednotlivé moduly jsou identifikovany pomoci kontrolnich
soucth vypocitanych algoritmem SHA256 a jsou uvedeny v tabulce 2.
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[ Aplikace | Modul Kontrolni soutet
_ FBAF7E4D6E449DC3CA2A0BSE45404AEAB7EC3C2E24972 |
Xerxes XerxesDriver.dll
EFO6CF30A4637788028
71E48A006CBAF2CA47612EC67ACO20E149FB584DCASE3S
Xerxes XProcDetector.dll
| 8D9799DF2F589FSEBED
71BA5875D5DF74E84 ACTFFC3680B1A308208
Yeree CorocUMRRl 0 84E6719C64C7FFC3680B1A3082083
D15766A7F6BSE67CALA
0B31D8A7C30F6123C3A79CA5BI26ACECFO298E3C3F34D
Xerxes XMessDataPort.dll
61D287EAFA411CFASO5
e essSooedhdl 89A5DD3DF766FA3822A428C195BE9ABA252FCF8935F87
R 9D93B2D86E7991DCESS
Yemo A Vecsbetoctor D1A1EOCAOBDZCB3ADES1FF37D710BD8517C88FO1F2E7
elector. ABE6D1C2D0832E1D4209
Yorne T Meseiomtordl 4321BE4A993AF9306EC2D97283ABDI0S3DASEFDATFC31
s essvioiator. ECE6C3149B8149D5594
oo R 2481D4C042F630C91995A3034C33EA47316C402B50FB3
el 30854C83E4AE7C22838
e OevUDPE2LCANLAl AAF15BEGF3COEAED25224EF428339F75CBCE99474C6386
| neme & : 52A98E78E5F46A1098
BSC1DA277FCFAFAA42CAFFD242E7006DEGFEBCABAF359
Xerxes XDevUCCamBase.dll
0255880792CDEC343EE
i} YOevUMRRLL Il A1FCCBF885AD55C948FESFCBES96A00A0BAAFAQD718977
ev F
erxes 893DE7BSE3BF1863FOF
| D972A8BE1C3EDAL67EBACI7SFAEO53002FCC1987571F9
Xerxes XDevUMRR12.dll
E3150522F0BEO755415
. DevUMRROCAI AB8B253COEADF53260E9AAD370DCB3628CF738E53B567
SRR v : 36005017E0C6B64F2B4
§ DevUMRROAI E7805C28A63415378F685D1616E06CAECF160ED450029
erxes v : 0334B7EE3DF95C1119C
. ATimesmed ODAEB27DFEDAA9115943A2041D5020D441A9CIAFADBC
erues | AAUXTImesync. 020DAAF64CF403E470C2

Tabulka 2 Kontrolni soucty jednotlivych aplikact

UnicamPEN a Unicam2PCR jsou identifikovany verzi a kontrolnim souétem, ktery je po&itan pomoci
algoritmu SHA256, ktery zaroven slouZi ke kontrole jejich integrity.

7112B70BAB42B28CD9FE14F1269C5F27BB399774F4D

Aplikace Verze | Modul Kontrolni soucet

i 7.84 | UnicamPEN.
UnicamPEN MCAmPEREXE | ac8AsF7EF3005B90CDE3A
Unicam2PCR | 1.12 Unicam2PCR.dll 0112E925813A1DF7ABB6FO

D1967C2BB4EC5E3926934E16717F78B9A35BA1ESD3

Tabulka 3 Kontrolni soucty aplikaci UnicamPEN a Unicam2PCR
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3 Z4kladni metrologické charakteristiky

—Rozsah méfeni ;;chlosti ) R 7 20 km/h az 2;0 km/l: - o
e " 434/ do 100kmh "
. Nejvétsi dovolené chyby

i +3 % nad 100 ki/h
| R—oz;ah p;'ovoznich ’;eplot :40 °C az +;5 5°C |
T{ozsah skladév?tcich teglot » wj40 °C az+70 °C |
:menovité napajeci nap;éu’ 7 ; 2{0 v A7C az 240V AC .

Zpisob startu méfeni - ] automaticky o o
‘Zpﬁsob m—éfem' o N _7étacionérm o — N ]

4 Udaje na méfidle

-Na rychloméru a jeho funk&né samostatnych éastech musi byt identifika¢ni Stitky s témito Gdaji:

p LS EEEDR.

vyrobni &islo

vyrobce o CAMEA, spol. s 1. 0.
TCM 162/19 - 5632

znatka schvaleni

5 Zkouska

Technické posouzeni, shrnuté v protokolu &. 8012-PT-70004-22, bylo provedeno na zakladé Opatieni
obecné povahy €. 0111-O0P-C005-09, kterym se stanovuji metrologické a technické pozadavky na
stanovena méfidla, vEetné metod jejich zkouseni pfi schvalovani typu a ovéfovéni stanovenych méfidel:
»silni¢ni rychloméry pouZivané pti kontrole dodrZzovani pravidel silni€niho provozu“. Tento dokument
vydal Cesky metrologicky institut (CMI) s u&innosti od 3. 6. 2010.

Rychlomér typu UnicamSPEED-R je schopen plnit funkci silni¢nitho rychloméru pouZivaného pfi
kontrole dodrzovéni pravidel silniéniho provozu.
6 Ovéieni

Rychlomér se ovéfuje podle Opatfeni obecné povahy €. 0111-O0P-C005-09. Po tsp&sné vykonanych
metrologickych zkouskéch se vystavi ovéfovaci list.

7 Doba platnosti ovéfeni

Doba platnosti ovéfeni je stanovena pfislu§nou vyhlaskou MPO.
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MI Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla
& 0111-CS-C009-19

Revize 1
Cesky metrologicky institut podle zakona o metrologii & 505/1990 Sb. ve znéni pozd&jsich predpist
schvaluje
silni¢ni rychlomér
typ UnicamSPEED-R

pii dodrZeni technickych udaji a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikatu.
Tato revize nahrazuje v plném znéni viechny predchozi verze tohoto schvialeni:

Znacka schvaleni typu: TCM 162/ 19 - 5632

Zadatel: CAMEA Technology, a.s.
Koienského 1664/25
621 00 Brno
Ceskd republika
IC: 06230831

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 14. biezna 2029

Pouceni o odvolini

Proti tomuto certifikatu lze do 15 dnii od jeho dorugeni podat u Ceského metrologického institutu odvolani
k Utadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkudebnictvi,

Popis méFidla

Zakladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky pfezkouSeni doplnéné o
popisy nékresy a schémata, ureni mist pro umisténi dfednich znacek jsou dany v protokolu o technické
zkousSce, ktery je nedilnou soucasti tohoto certifikatu. Certifikat ma celkem 8 stran.

Brno, 21. srpna 2019 generélni feditel CMI
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Protokol o technické zkousce

1 Popis méridla

Rychlomér je zaloZen na principu radaru s méfenim radialni rychlosti vozidla, m&fenim vzdalenosti a (thlu
polohy vozidla pomoci LFMCW- a FSK modulaénfho principu v pasmu 24,05 GHz az 24,25 GHz.

Dle dané mistni situace je po prijjezdu vozidla mistem m&¥eni vyhodnocena jeho rychlost uréen jizdni
pruh a pofizen jeden nebo vice dokumenta¢nich snimkid. Na hlavnim dokumentaénim snimku jsou pak
zobrazeny potfebné Gidaje jako misto, &as, zméFena rychlost, dovolena rychlost, smér jizdy, jizdni pruh a
podobng. Snimek mizZe byt rovnéZz doplnén o pomocné tidaje jako napf. soufadnice WGS84 a jiné.

Rychlomér pracuje zcela automaticky, pouze nékteré parametry mé¥eni 1ze dalkové ovladat a nastavovat.
Jedn4 se o tyto parametry: zapnuti/vypnuti méfeni, nastaveni aktudlni maximélni dovolené rychlosti,
hodnoty rychlosti klasifikované jako prestupek.

Vlastni méfeni vSak probihd zcela bezobsluzné a nelze jej ovladacimi prvky nikterak ovlivnit.
Technickymi prostiedky a softwarovym zpracovanim jsou vytvofeny podminky, aby nemohlo dojit k
poskozeni fidiCe, tim, Ze by byla naméfena rychlosti vy38i, neZ kterou ve skuteCnosti jel. Konstrukce
systému, vnitini logika méficiho procesu a ochranné opatieni také zajist'uji, Ze pokud je rychlomér pouzit
v souladu s provozni dokumentaci, nemiiZze byt indikovana rychlost pfipsana jinému vozidlu. -

Rychlomér je konstruovén pro trvalé pouZivani v kteroukoli ro¢ni i denni dobu. Rychlomér je pro potfeby
dokumentace piestupki vybaven kamerovym systémem, ktery mize byt pro pfipad sniZené viditelnosti
vybaven osvétlovaci jednotkou.

Kamery a radarové senzory mohou sledovat vozidla piijizdéjici (detekce pfedni registraéni znacky) nebo
vozidla odjizdé&jici (detekce zadni registra&ni znacky).

Rychlomeér je mozné provozovat v riznych konfiguracich, pfi¢emz vidy na jednom misté méfeni mize
byt pouzito vice kamer a vice radarovych senzori (obr. 1 az 3).

. Skiiit UC-CAB - s vybavenim v némZ jsou umistény dal§i komponenty. Sk¥iti UC-CAB je tieba
zabezpedit proti neopravnénému vstupu zajistovaci znaCkou, ktera musi byt zajiSténa proti
odstranéni nebo se pii pokusu o odstranéni musi znehodnotit.

. Napajeci zdroj UC-PSU - na obr. 4 je to prvni modul shora.

. Poéita€ UC-CPU - na obr. 4 je to druhy modul shora.

. Switch a router UC-ESU - na obr. 4 je to tieti modul shora.

. Jednotka synchronizace UC-SU - na obr. 4 je to &tvrty modul shora vpravo.

. Ve slozeni méfictho mista je vZdy alespoii jedna kamerova jednotka UC-D2.
. Ve sloZeni mé&fictho mista je vzdy alespoti jedna radarova jednotka XS-SMR.
. Ve vétSing piipadi je soudasti také pfijima¢ satelitntho ¢asu UC-STU

Volitelnou soucasti miize byt jedna nebo vice prehledovych kamer UC-OVC.
Volitelnym pfisluSenstvim miZe byt osvétlovaci jednotka UC-IRU nebo UC-IRF.

Soudasti instalace mohou byt také jednotky interface s dalsimi pomocnymi zafizenimi, &i pFevodniky
komunikaénich médii.
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Obr. 2 Konfigurace v misté méfeni — obousméma vicepruhova varianta
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Obr. 4 Sestava komponent ve skifni UC-CAB zafizeni UnicamSPEED-R
(UC-PSU, UC-CPU, UC-ESU, UC-SIU, UC-SU)
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Vystupem je piestupkovy dokument generovany aplikaci Violator. Jedna se o elektronicky dokument
obsahujici snimek vozidla véetné identifikace mista, asového razitka, naméfené rychlosti s jednotkou,
maximalni dovolené rychlosti jednotkou, sméru jizdy, jizdniho prubu, oznaleni rychloméru a jeho
vyrobniho ¢&isla (obr. 5).

Hlavni dokumentacni snimek méteného vozidla miize byt doplnén o sekvenéni snimky, snimky vozidla
v ¢ase méfeni, detail registracni znacky, detail obliceje fidice, piehledovym snimkem ¢i videem. Nékteré
¢asti snimku mohou byt zakryty.

Prestupkové dokumenty jsou chranény elektronickym podpisem metodou SHA256 + RSA 2048.

Piestupkové dokumenty jsou uloZeny na datovém médiu umisténém v rychloméru. Odtud jsou nasledné
pfenaseny na servery shromaZd'ujicimi a zpracovavajicimi data pomoci zabezpeteného FTP pfenosu.

Pfi nagitani dokumentu aplikaci UnicamPen je provadéna kontrola elektronického podpisu. V pfipadé, Ze

je detekovana chyba v integrité pfestupku &i pfi nacitini dojde k jiné chybg, je aplikaci zobrazena
pfislu$na chybova hlaska.

g

& R

bl

Obr. 6 Instalace snimace a kamery na sloupu vefejného osvétleni

2 Software

Veskeré programové vybaveni je nainstalovano v jednotce UC-CPU. Jejim zakladem je operaéni systém
Microsoft Windows 10 64 bit.

Pristup do vypocetnich jednotek je chranén systémem odstupiiovanych uZivatelskych prav se jmény a
hesly, a to jak vstup do operaéniho systému, tak vzdaleny p¥istup i sitové udaje.

Jednotlivé softwarové moduly Detector2, Violator, UnicamPen jsou chranény kontrolnim souétem
pomoci algoritmu HMAC-MD?3, pfi¢emZ ovéfeni kontrolniho soudtu probiha pfi spusténi aplikace.
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Aplikace Xerxes a jeji moduly jsou zabezpeCeny digitdlnim podpisem CodeSigning certifikdtem s
kontrolnim souétem podepisovanych dat pomoci algoritmu SHA256. Pfi startu aplikace jsou kontrolni
soudet i digitalni podpis ovéfovany. Pokud se neshoduji, dany modul neni naéten do paméti a nemiize
vykonavat svoji funkei, takZe &innost aplikace neni moZna.

Legélné relevantni parametry jsou chranény kontrolnim souétem. Jejich zmény jsou logovany do
aplika¢niho logu pfesouvaného do archivu servisni organizace a zaroveii do specialniho logu, ktery neni
ze zafizeni odstrafiovan. Kontrolni soudty jsou ovéfovany pfi startu daného modulu a v pfipadé neshody
je méfeni zablokovano.

Softwarové moduly:

» Detector2: aplikace, kterd slouzi ke spravé kamer UC-D2, k zpracovani jimi produkovanych
obrazovych dat, k detekci registra¢nich znacek a pfedteni jejich textové podoby.

» Xerxes: aplikace skladajici se z n€kolika moduli:

- SpeedR: piijima a zpracovavd data z radarového senzoru, vyhodnocuje rychlost
jednotlivych vozidel a kompletuje informace o piestupku
- Dataport: na vyzadani poskytuje snimky z diskového GloZisté
- DScamGrabber (volitelny modul): zajist'uje ukladani snimki z ptehledovych kamer
e Violator: aplikace, kterd na zaklad€ informace o vzniklém piestupku, shromazdi obrazova data

pfestupku a vytvoii pfestupkovy dokument typu *.offence a opatfi ho elektronickym podpisem.
Tento dokument je nasledné automaticky pienesen na datové tlozisté.

* UnicamPen: aplikace slouZici pro prohliZeni, zpracovani a tisku piestupkovych dokumenti na
vyhodnocovacim pracovisti.

Dalsi uzivatelska rozhrani rychloméru:

» aplikace Console: slouZi pro nastavovani parametrd rychloméru (Jimiti rychlosti a toleranci) na
pracoviSti obsluhy (uZivatele), k zapnuti/vypnuti méfeni rychloméru a umoZiiuje staZeni
prestupkovych dokumenti *.offence pro feSeni pfestupkii na misté.

» digitalni vstupy: slouZi pro nastaveni aktualnich limitd rychlosti z nadfazeného systému v piipadé
proménného dopravniho znaceni

SW modul Verze Kontrolni soucet

EiectorZ 7.57.0.0 61d434ecc275948cd91;59332c1cddeG
[ Violator - 3.47.0.0 853a28e40a&6i lfc2534a2e8;84d36da

UﬁcamPen 7.73.0.0 268a2dc3 19d5446e$2325e8aeef49f";<;1
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SW Modul Legalné relevantni knihovna | Kontrolni soudet
Xerxes XerxesDriver.dll 23EOEAA71A7BCOE! 1CFBD56EDA2FA1BC3
CB84E18F2071729BC71215D3EF09DBB
SpeedR XDevUMRROA.dII CE17C83BE395B39694B1 A2DDF95660801D80
CA26AAESFSEES04249780BD9D6CS
XDevUMRROC .dll A6387122739B66117A8B738844E48A95E2D2 |
D32AD95EC94F63D5480F959F7EFA
XProcUMRR.dll B18E922A98C90BCE9ABIDIAECI7 A34B3FEF
2F017B2024D7C0D77532CE64511DF
XMessSpeedR.dll 6B1E4ECFBF4260FAF56394C3FA7F6AFFSE48 |
4389B9D29212A017AA5493F68B39
XComChannels2.dll 8AB9A9AQOFF462051A202F30E0C47387894EC
CB930DEE4D6F73B96FAC438BF243
Dataport XMessDataPort.dll 08C6A045BACS5D91F9B1285C6A480DDC1AA
48BBA7F2EBE200BOCF43DFODC46E1A
XComChannels2.dll 8ABOA9AOFF462051A202F30E0C47387894EC
‘ CB930DEE4D6F73B96FAC438BF243
DScamGrabber XDevRtspCamAxis.dll 472279FD7C6C32F63D60808EAD4BFB0923D
{volitelny modul) A618947426F5E5B04340C8580406F
XProcCamealmageBuffer.dll | 9C49285E090A0354E7AC04ADSFSCCDF5CF7
4F0C462CA2D8DC210671 EB4ASE19A
XMessDSCamGrabber.dll C16F73EFEC35FEB99CC87E7A79134F1B3F0
AE866F0898231448C40DC48D0A13E
XComChannels2.dll 8AB9A9AOFF462051 A202F30E0C47387894EC
L CB930DEE4D6F73B96FAC438BF243
3 Zakladni metrologické charakteristiky
Rozsah méfeni rychlosti 20 km/h az 250 km/h
Nejvétsi dovolené chyby +3 km/ do 100 km/h
+3% nad 100 km/h
Rozsah provoznich teplot -40°C az +55°C
Rozsah skladovacich teplot -40°C az +70°C
Jmenovité napajeci napéti 210V AC az 240V AC |
Zpusob startu méteni automaticky
Zptsob méfeni stacionarni

NOGICA
0 (3
3 o
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4 Udaje na méfidle

Hlavni celky a dily silniéniho mé&iée rychlosti musi nést identifikaéni §titky s témito 0idaji:

typ 7 UnicamSPEED-R

vyrobni Cislo

vyrobce CAMEA, spol. s 1. 0.

znacka schvaleni TCM 162/19 - 5632
S ZkouSka

Technické posouzeni bylo provedeno na zakladé Opatieni obecné povahy €. 0111-O0P-C005-09, kterym
se stanovuji metrologické a technické pozadavky na stanovena métidla, véetné metod jejich zkouSeni pti
schvalovéni typu a ovéfovani stanovenych méfidel: ,silni¢ni rychloméry pouZivané pfi kontrole
dodrzovani pravidel silniéniho provozu®. Tento dokument vydal Cesky metrologicky institut (CMI) s
tcinnosti od 3. 6. 2010.

Rychlomé&r typu UnicamSPEED-R je schopen plnit funkci silniéniho rychloméru pouZivaného pfi
kontrole dodrZovéni pravidel silni¢niho provozu

6 Ovéieni

Rychlomér se ovéfuje v souladu s metrologickym predpisem CMI &. 812-MP-C215 ,Metodicky postup
pfi ovéfovani tsekovych rychloméri“. Po Gspé$né& vykonanych metrologickych zkouskach se vystavi
ovéfovaci list.

7 Doba platnosti ovéFeni

Doba platnosti ovéieni je stanovena piislusnou vyhlaskou MPO.



N .
Ml Cesky metrologicky institut

Certifikat o schvaleni typu méridla

¢. 0111-CS-C009-19
Cesky metrologicky institut podle zakona o metrologii & 505/1990 Sb. ve znéni pozdéjsich predpisii
schvaluje
silni¢ni rychlomeér
typ UnicamSPEED-R

pti dodrzeni technickych Gdaju a podminek, uvedenych v pfiloze tohoto certifikatu.

Znacka schvaleni typu: TCM 162/19 - 5632

Zadatel: CAMEA Technology, a.s.
Ko¥enského 1664/25
621 00 Brno
Cesk4 republika
I1C: 06230831

Vyrobce: CAMEA, spol. s r.o.
Ceska republika

Platnost do: 14. bi‘ezna 2029

Poudeni o odvoldni

Proti tomuto certifikdtu Ize do 15 dnii od jeho dorudeni podat u Ceského metrologického institutu odvolani
k Ufadu pro technickou normalizaci, metrologii a statni zkuSebnictvi.

Popis méridla

Zékladni charakteristiky, schvalené podminky, specidlni podminky, vysledky prezkou$eni doplnéné o
popisy nékresy a schémata, uréeni mist pro umisténi ifednich znadek jsou dany v protokolu o technické
zkousce, ktery je nedilnou soudasti tohoto certifikatu. Certifikat mé celkem 8 stran.

Bmo, 15. bfezna 2019 generalni reatel CIvil
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Protokol o technické zkousce

1 Popis méridla

Rychlomér je zaloZen na principu radaru s méfenim radialni rychlosti vozidla, méfenim vzdalenosti a (hlu
polohy vozidla pomoci LFMCW a FSK modula¢niho principu v pasmu 23,6 GHz aZz 24,0 GHz.

Dle dané mistni situace je po prijezdu vozidla mistem méfeni vyhodnocena jeho rychlost urcen jizdni
pruh a pofizen jeden nebo vice dokumentaénich snimki. Na hlavnim dokumentaénim snimku jsou pak
zobrazeny potiebné Gdaje jako misto, ¢as, zméfena rychlost, dovolena rychlost, smér jizdy, jizdni pruh a
podobné. Snimek miiZe byt rovnéz doplnén o pomocné udaje jako napf. soufadnice WGS84 a jiné.

Rychlomé&r pracuje zcela automaticky, pouze n€které parametry méfeni lze dalkoveé ovladat a nastavovat.
Jedna se o tyto parametry: zapnuti/vypnuti méfeni, nastaveni aktualni maximélni dovolené rychlosti,
hodnoty rychlosti klasifikované jako piestupek.

Vlastni méfeni v8ak probih4d zcela bezobsluzné a nelze jej ovladacimi prvky nikterak ovlivnit.
Technickymi prostfedky a softwarovym zpracovanim jsou vytvofeny podminky, aby nemohlo dojit k
poskozeni fidiGe, tim, e by byla naméfena rychlosti vys§i, nez kterou ve skutetnosti jel. Konstrukce
systému, vnitini logika méficiho procesu a ochranna opatieni také zajist'uji, Ze pokud je rychlomér pouzit
v souladu s provozni dokumentaci, nemiize byt indikovana rychlost pfipsana jinému vozidlu.

Rychlomér je konstruovan pro trvalé pouZivani v kteroukoli ro&ni i denni dobu. Rychlomér je pro potfeby
dokumentace pfestupkil vybaven kamerovym systémem, ktery miiZe byt pro pfipad sniZené viditelnosti
vybaven osvétlovaci jednotkou.

Kamery a radarové senzory mohou sledovat vozidla pfijizdgjici (detekce pfedni registraéni znacky) nebo
vozidla odjizdé&jici (detekce zadni registraéni znacky).

Rychlomér je mozné provozovat v riznych konfiguracich, pfi¢emz vidy na jednom misté méfeni miize
byt pouzito vice kamer a vice radarovych senzord (obr. 1 az 3).

. Skiit UC-CAB — s vybavenim v némz jsou umistény dalsi komponenty. Skiifi UC-CAB je tfeba
zabezpedit proti neopravnénému vstupu zajiStovaci znackou, ktera musi byt zajiSténa proti
odstranéni nebo se pfi pokusu o odstranéni musi znehodnotit.

. Napéajeci zdroj UC-PSU - na obr. 4 je to prvni modul shora.

. Potitad UC-CPU - na obr. 4 je to druhy modul shora.

. Switch a router UC-ESU - na obr. 4 je to tfeti modul shora.

. Jednotka synchronizace UC-SU - na obr. 4 je to étvrty modul shora vpravo.

. Ve sloZeni méfictho mista je vzdy alespoii jedna kamerova jednotka UC-D2.
. Ve slozeni méficiho mista je vidy alespon jedna radarova jednotka XS-SMR.
. Ve vétSing piipadi je soudasti také piijimad satelitniho ¢asu UC-STU

Volitelnou souéasti miiZze byt jedna nebo vice piehledovych kamer UC-OVC.
Volitelnym pfisluSenstvim miize byt osvétlovaci jednotka UC-IRU nebo UC-IRF.

Soucasti instalace mohou byt také jednotky interface s dalsimi pomocnymi zafizenimi, &i pfevodniky
komunika¢nich médii.
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Obr. 1 Konfigurace v mist& mé&feni — minimaln{ varianta
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Obr. 2 Konfigurace v misté méfeni — obousmérna vicepruhova varianta
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Obr. 4 Sestava komponent ve skiini UC-CAB zatizeni UnicamSPEED-R
(UC-PSU, UC-CPU, UC-ESU, UC-SIU, UC-SU)
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Obr. 5 Hlavni dokumentaéni snimek vozidla
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Vystupem je pfestupkovy dokument generovany aplikaci Violator. Jedna se o elektronicky dokument
obsahujici snimek vozidla véetné identifikace mista, Casového razitka, naméfené rychlosti s jednotkou,
maximalni dovolené rychlosti jednotkou, sméru jizdy, jizdniho pruhu, oznaleni rychloméru a jeho
vyrobniho &isla (obr. 5).

Hlavni dokumentaéni snimek méfeného vozidla mize byt doplnén o sekvenéni snimky, snimky vozidla
v ¢ase méfeni, detail registraéni znacky, detail obli¢eje FidiCe, pfehledovym snimkem ¢&i videem. N&které
¢asti snimku mohou byt zakryty.

Piestupkové dokumenty jsou chranény elektronickym podpisem metodou SHA256 + RSA 2048,

Piestupkové dokumenty jsou uloZeny na datovém médiu umisténém v rychloméru. Odtud jsou nasledné
prendSeny na servery shromazd’ujicimi a zpracovavajicimi data pomoci zabezpeteného FTP pienosu.

Pii naditani dokumentu aplikaci UnicamPen je provadéna kontrola elektronického podpisu. V ptipade, ze
je detekovana chyba v integrité pfestupku ¢&i pfi naditani dojde k jiné chybég, je aplikaci zobrazena
piislusna chybova hlaska.

F’EL \ 4

Obr. 6 Instalace snimade a kamery na sloupu vefejného osvétleni

2 Software

Vedkeré programové vybaveni je nainstalovano v jednotce UC-CPU. Jejim zékladem je operaéni systém
Microsoft Windows 10 64 bit.

Piistup do vypogetnich jednotek je chranén systémem odstuptiovanych uZivatelskych prav se jmény a
hesly, a to jak vstup do operaéniho systému, tak vzdaleny pfistup i sitové Gdaje.

Jednotlivé softwarové moduly Detector2, Violator, UnicamPen jsou chran€ény kontrolnim souctem
pomoci algoritmu HMAC-MDS, pfi¢emz ovéfeni kontrolniho sou¢tu probiha pfi spusténi aplikace.
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Aplikace Xerxes a jeji moduly jsou zabezpefeny digitdlnim podpisem CodeSigning certifikitem s
kontrolnim souttem podepisovanych dat pomoci algoritmu SHA256. Pfi startu aplikace jsou kontrolni
soudet i digitalni podpis ovéfovany. Pokud se neshoduji, dany modul neni nacten do paméti a nemiize
vykonavat svoji funkci, takZe ¢innost aplikace neni mozna.

Legalng relevantni parametry jsou chranény kontrolnim souétem. Jejich zmény jsou logovany do
aplikagniho logu pfesouvaného do archivu servisni organizace a zaroveii do specialniho logu, ktery neni
ze zafizeni odstraiiovan. Kontrolni soudty jsou ovéfovany pfi startu daného modulu a v piipad€ neshody
je mé&feni zablokovano.

Softwarové moduly:

« Detector2: aplikace, kterd slouzi ke spravé kamer UC-D2, k zpracovéni jimi produkovanych
obrazovych dat, k detekci registraénich zna&ek a precteni jejich textové podoby.

» Xerxes: aplikace skladajici se z n€kolika moduli:

SpeedR: piijimd a zpracovavd data z radarového senzoru, vyhodnocuje rychlost
jednotlivych vozidel a kompletuje informace o piestupku

Dataport: na vyzadani poskytuje snimky z diskového uloziste

DScamGrabber (volitelny modul): zaji$tuje ukladani snimki z ptehledovych kamer

* Violator: aplikace, kterd na zakladé informace o vznikiém prestupku, shromézdi obrazova data
piestupku a vytvofi pfestupkovy dokument typu *.offence a opatii ho elektronickym podpisem.
Tento dokument je nasledné automaticky pfenesen na datové Gloziste.

« UnicamPen: aplikace slouZici pro prohliZzeni, zpracovani a tisku pfestupkovych dokumenti na
vyhodnocovacim pracovisti.

Dalsi uzivatelské rozhrani rychloméru:

» aplikace Console: slouzi pro nastavovani parametri rychloméru (limith rychlosti a toleranci) na
pracovisti obsluhy (uZivatele), k zapnuti/vypnuti méfeni rychloméru a umoZiiuje staZeni
pirestupkovych dokumentt *.offence pro feSeni pestupkii na misté.

+ digitalni vstupy: slouZi pro nastaveni aktualnich limitii rychlosti z nadfazeného systému v ptipadé
proménného dopravniho znaceni

SW modul Verze Kontrolni soucet _ W

Detector2 7 ;)0 61d434ech759480d9b679332cl&;;1d36 i

Violatox; _ 3.47.0.07 853328e40;;d61 1fc2534a2¢8984d36da
LEnicamPen 7.73.0.0 A 268a2dc3 IS;dS44665232568aeef49f7 d |
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SW Modul

Legalné relevantni knihovna | Kontrolni soudet
Xerxes XerxesDriver.dll 23E0EAA71A7BCOEI 1CFBDS6EDA2FAIBC3
CB84E18F2071729BC71215D3EF09DBB
SpeedR XDevUMRROA . dll CE17C83BE395B39694B1A2DDF95660801D80
CA26AAESFS8EES04249780BDID6CS
XDevUMRROC. 4l A6387122739B66117A8B738844E48 A95E2D2
D32AD95SEC94F63D5480F959F7EFA
XProcUMRR.dlI B18E922A98C90BCE9ABID94EC97A34B3FEF
2F017B2024D7C0D77532CE64511DF
XMessSpeedR.dll 6B1E4ECFBF4260FAF56394C3FATF6AFFSE48
4389B9D29212A017AA5493F68B39
XComChannels2.dll 8AB9ASAOFF462051 A202F30E0C47387894EC
CB930DEE4D6F73B96FAC438BF243
Dataport XMessDataPort.dll 08C6A045BACSD91F9B1285C6A480DDC1AA
48BBA7F2EBE200BOCF43DFODC46E1 A
XComChannels2.dll 8AB9A9AOFF462051 A202F30E0C47387894EC
CB930DEE4D6F73B96FAC438BF243
DScamGrabber XDevRtspCamAxis.dll 472279FD7C6C32F63D60S80SEAD4BFB0923D
(volitelny modul) A618947426F5E5B04340C8580406F

XProcCamealmageBuffer.dll

9C49285E090A0354E7AC04ADSF5CCDF5CF7
4F0C462CA2D8DC210671E84A5E19A

XMessDSCamGrabber.dll C16F73EFEC35FEB99CC87E7A79134F1B3F0
AEB66F0898231448C40DC48D0A13E
XComChamnels2.dll 8ABYAIAOFF462051A202F30E0C47387894EC

CB930DEE4D6F73B96FAC438BF243
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3 Zikladni metrologické charakteristiky

'I.—Riozsah méfeni rychlos;i 20 km/h aZ 250 km/h

Nejvetsi do&e;; chyby - +3 km/ do 100 kmv/h

+3% nad 100 km/h

Rozsah provoznich teplot - -40°C az +55°C ‘ o
—Rozsah skladovacich teplot - -40;’C az+70°C

Jmenovité na;aéjeci napéti o 210 VACaz240V AC N

Zpﬁsob startu méfeni automaticky 7 -

zpﬁsob méfeni stacionarni 7

4 Udaje na méfidle

Hlavni celky a dily silni¢niho mé¥i€e rychlosti musi nést identifikagni §titky s témito udaji:

typ UnicamSPEED-R
 vyrobni &islo
vyrobce CAMEA, spol. s 1. 0.
znalka schvaleni TCM 162/19 - 5632
5 Zkouska

Technické posouzeni bylo provedeno na zakladé Opatfeni obecné povahy &. 0111-O0P-C005-09, kterym
se stanovuji metrologické a technické poZadavky na stanovena méfidla, véetné metod jejich zkouseni pii
schvalovani typu a ovéfovani stanovenych méfidel: ,silniéni rychloméry pouZivané pfi kontrole
dodrovani pravidel silniéniho provozu“. Tento dokument vydal Cesky metrologicky institut (CMI) s
udinnosti od 3. 6. 2010.

Rychlomér typu UnicamSPEED-R je schopen plnit funkci silniéniho rychloméru pouZivaného pii
kontrole dodrzovani pravidel silniéniho provozu

6 Ovéreni

Rychlomér se ovétuje v souladu s metrologickym pfedpisem CMI &. 812-MP-C215 , Metodicky postup
pfi ovéfovani Gsekovych rychloméri“. Po tispésné vykonanych metrologickych zkouskach se vystavi
ovéfovaci list.

7 Doba platnosti ovéfeni

Doba platnosti ovéfeni je stanovena piisluinou vyhlaskou MPO.
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