Minimalni zadavatelem poZadované technické parametry ‘ Ucastnikem nabizena hodnota

(ucastnik vyplni vSechny radky, u ciselnych udajit uvedenim hodnoty parametru, u ostatnich  ANO / NE)
Nazev pristroje:

SIGNA™ Voyager AIR™

Medicinsky ucel, pouZziti:

Moderni MR pfistroj s indukci magnetického pole minimalné 1,5 T umoziiujici celotélové zobrazeni, vySetfeni centralniho
nervového systému, hlavy, krku, hrudi, bficha, panve a koncetin jak u dospélych tak i déti. Nekontrastni a kontrastni MR
angiografie tepen a zil. Kompletni zobrazeni muskuloskeletalniho systému. VySetfeni véetné moznosti specializovaného
strukturalniho a funkcéniho zobrazeni v kvalité odpovidajici nejnovejsim pozadavkim védy - jde o specializovana vysetieni
difusni a perfusni. Pfistroj umoznuje vysetfeni nejnovéjsimi sekvencemi se synchronizaci s fyziologickymi funkcemi,
podporuje nejnovejsi funkce urychleni vySetteni bez ztraty kvality, podporu zrychleni planovani sekvenci a plné vybaveni
nejmodernéj$im vyhodnocovacim softwarem.

Zaruka 24 mésict, prohlaSeni o shodé na cely pfistroj magnetické rezonance jako celek.

+ Servisni pozarucni smlouva v délce 6 let, viz zadani VZ.

Magnet:

Indukce magnetického pole Bo minimalné 1,5 T. ANO (A4)*
Supravodivy bezodparovy magnet. ANO (A4)
Magnet aktivné stinény a s potla¢enim vné&jsiho ruseni. ANO (A4)

Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota méfend metodou Volume -
root-mean-square, pro min. 24 méticich rovin pro kouli o priméru 10 cm (DSV - 0,02 ppm (A4)
pramér sférického objemu) maximalné 0,04 ppm.

Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota méfend metodou Volume -
root-mean-square, pro min. 24 meéficich rovin pro kouli o priméru 20 cm (DSV - 0,06 ppm (A4)
pramér sférického objemu) maximalné 0,15 ppm.

Homogenita magnetického pole, garantovand hodnota méfena metodou Volume -
root-mean-square, pro min. 24 méficich rovin pro kouli o priméru 30 cm (DSV - 0,15 ppm (A4)
primér sférického objemu) maximalné 0,4 ppm.

Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota méfend metodou Volume -
root-mean-square, pro min. 24 meéficich rovin pro kouli o priméru 40 cm (DSV - 0,43 ppm (A4)
pramér sférického objemu) maximalné 1,0 ppm.

Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota méfend metodou Volume -
root-mean-square, pro min. 24 méficich rovin pro kouli o priméru 50 cm (DSV - 3,3 ppm (A4)
primér sférického objemu) maximalné 4,5 ppm.

Korekce homogenity pole po vlozZeni pacienta a prijimacich civek do magnetu -
hardwarova a softwarova, nezbytna a dostatecna pro kazdy typ vySetteni a pro ziskani ANO (A33)
vysoké kvality ve 2D CSI, 3D CSI spektroskopii.

Systém potlaceni hluku (QuietX, ART, Pianissimo, Softone nebo v souladu §
nomenklaturou vyrobce).

ANO - ART (A33)

Gradientni systém:

ANO - vykon gradientniho systému

Gradientni systém musi generovat kratké casy TR a TE odpovidajici amplitudé odpovidajici amplitudé 45mT/m a

minimalné 44 mT/m a slew rate 200 T/m/s.

slew rate 200 T/m/s (A5)
Soucasna aplikace nejvyssi nabizené hodnoty slew rate pfi nejvyssi amplitudg. ANO(C)
Duty Cycle 100 %. ANO (A5)
EPI: TR pro matici 256 x 256 maximalné 10,0 ms. 5,0 ms (A49)
EPI: TE pro matici 256 x 256 maximalné 2,7 ms. 1,6 ms (A49)
EPI: Echo Spacing pro matici 256 x 256 maximalné 0,7 ms. 0,572 ms (A49)
Turbo Spin Echo / Fast Spin Echo (TSE / FSE): TR pro matici 256 X 256 maximalné 4,0 ms (A49)

5,5 ms.




Turbo Spin Echo / Fast Spin Echo (TSE / FSE): TE pro matici 256 x 256 maximalné
2,1 ms.

2,016 ms (A49)

Balancované gradientni echo TrueFISP (TrueFISP / Balanced FFE / FIESTA /
Balanced SARRGE): TR pro matici 256 x 256 maximalné 2,8 ms.

1,9 ms (A49)

Balancované gradientni echo TrueFISP (TrueFISP / Balanced FFE / FIESTA /
Balanced SARRGE): TE pro matici 256 x 256 maximalné 1,4 ms.

0,48 ms (A49)

Radiofrekvencni systém a civky:

Pocet nezavislych paralelnich plné digitalnich pfijimacich kanald (v¢é. AD
prevodnikil), které 1ze pouzit soucasné v jednom skenovani a v jednom FoV, pficemz
kazdy generuje nezavisly dil¢i obraz, minimalné 48 kanali.

ANO - 49 kanali (A6)

Kombinace civek umoziujici dosahovat minimalné 48 elementi v jednom FOV pro
vysetfeni hlavy a krku. Prokazte vizualizaci rozmisténi civek v jednom FOV na
konkrétnim vySetfenim - uved’te kombinaci a umisténi civek. Civky musi byt soucasti
nabidky.

ANO - kombinace civek
HNA NV (21 elementi) + TDI
PA ( 8 elementi ze 32) + AIR MP
L (21 elementi), celkem
az 50 elementua (C1)

Vysilaci a ptijimaci civka pro v§eobecné pouZiti zabudovana do gantry MR.

ANO (C2)

Vicekanalova civka maticového typu umisténa v pacientském stole, ur¢end k vysetieni
celé patefe s automatickym pohybem stolu pacienta fizenym z protokolu vySetieni,
bez premisténi pacienta a premistovani nebo prepinani civek, s minimalné 32
fyzickymi snimajicimi elementy (NE koncept pohyblivé dynamické civky) a
umoziujici paralelni akvizice, jako je ASSET, ARC, iPAT, SENSE, SPEEDER nebo
v souladu s nomenklaturou vyrobce.

ANO - 32elementova civka TDI
Posterior Array (A9)

Vicekanalova civka maticového typu uréena pro vysetfeni hlavy a krku s minimalné
16 nezavislymi snimajicimi elementy a umoznujici paralelni akvizice typu ASSET,
iPAT, SENSE, SPEEDER nebo v souladu s nomenklaturou vyrobce. Kompatibilni se
spektroskopii, se zrcadlem namontovanym na civce, které umoznuje o¢ni kontakt
pacienta. Civka s nastavitelnym thlem sklonu umoziujici pohodlné vysetfeni
pacientl.

ANO — 21elementova civka TDI
Head Neck Array (A9)

Vicekanalova civka vysilaci a ptijimaci (T/R), uréena pro vysetieni kolenniho kloubu,
S minimalné 16 nezavislymi zobrazovacimi elementy.

ANO - 16elementova civka
16¢ch T/R Knee Array (A12)

Vicekanalova civka urcend pro vySetfeni zapésti s minimalné 6 nezavislymi
zobrazovacimi elementy.

ANO - 16elementova civka
16ch T/R Hand-Wrist Coil (A12)

Vicekanalova civka nebo sada civek urcena k vySetieni v oblasti trupu (napf. hrudniku
v¢etné srdce nebo biisni dutiny nebo panve), s min. 16 nezavislymi snimajicimi
elementy a umoznujici paralelni akvizice typu ASSET, iPAT, SENSE, SPEEDER
nebo v souladu s nomenklaturou vyrobce, umoziujici vySetieni v rozsahu minimalné
50 cm x 60 cm bez nutnosti posunu civek.

ANO — 16elementova civka
16¢ch AIR™ AA (A8)

Sada skofepinovych civek pro vysetfeni chodidla, kotniku, ramene, paze/predlokti,
kaZzd4 s min. 16 nezavislymi snimajicimi elementy.

Nebo vysoce flexibilni civka s min. 16 nezavislymi snimajicimi elementy, civka s
mozZnosti pirehnuti o 180° s max. tloust’kou civky 1,5 cm a moZnosti vzajemného
pirekryti ¢asti civky bez ztraty signalu (obaleni vySetfované oblasti), vhodna i pro
vySetfeni velkych kloubtl, otokil kloubt, v obvazu.

ANO - vysoce flexibilni civka
s moZnosti prehnuti o 180° s max.
tloust’kou civky 1,5 cm a mozZnosti
vzajemného prekryti ¢asti civky
bez ztraty signalu, pocet
elementii — 21 - AIR MP L (B12)

Flexibilni civka pro vysetfeni velkych kloubt, otokd kloubii, v obvazu atd., s
minimalné 16 nezavislymi snimajicimi elementy.
Pozadavek je splnény, pokud je soucasti dodavky alespon jedna vysoce flexibilni
civka s moZnosti prehnuti o 180° s max. tloust’kou civky 1,5 ¢cm a moZnosti
vzajemného piekryti ¢asti civky bez ztraty signalu (obaleni vySetfované oblasti) s
minimalné 21 nezavislymi snimajicimi elementy.

ANO - soucasti dodavky je vysoce
flexibilni civka s moZnosti
prehnuti o 180° s max. tlou$t’kou
civky 1,5 cm a moZnosti
vzajemného prekryti ¢asti civky
bez ztraty signalu, pocet
elementi — 21 - AIR MP L (B12)

Systém polohovani pacienta:

Pripustné zatizeni stolu, vetné svislého pohybu min. 250 kg.

250 kg (A40)

Rozsah vySetfeni bez nutnosti premistit pacienta min. 180 cm.

181 cm (A40)

Monitorovaci systém pacienta (EKG, dech, pulz) - pro zpracovani synchronizacnich

signaltl.

ANO (A32, A42)




Pramér vysetfovaciho otvoru (gantry) v nejuzs§im bodé min. 70 cm.

ANO (A4)

Moznost rychle naprogramovat stied oblasti skenovani (landmarking) pomoci
aktivniho touchpadu umisténého podél desky stolu.

ANO - systém IntelliTouch
landmarking (A42)

Dva funkéné identické ovladaci panely umisténé na obou stranach konstrukce gantry,

minimalné z piedni strany = ze strany stolu. ANO (AL, B7)
Laserovy zaméfovac. ANO (A40)
Obousmérny interkom pro komunikaci s pacientem. ANO (A49)
2 ks sluchatek pro potlaceni hluku pro pacienta béhem vySetieni. ANO
Kompletni sada polohovacich podlozek pro riizné typy vySetieni. ANO

Moznost pauzy beéhem akvizicnich sekvenci bez ztraty dat ziskanych v dané sekvenci.

ANO (A44, A49)

Klinické aplikace - Neurologicka vySetieni:

(B4)

Rutinni morfologicka vySetieni oblasti hlavy, patefe a michy.

ANO

Dedikovany software umoznujici automatické polohovani vyseteni hlavy zpisobem
kontrolovanym skenerem (AutoAlign, Head LS, ReadyBrain, AIRx nebo podle
nomenklatury vyrobce) fungujici bez ohledu na v€k pacienta, polohu hlavy nebo
mozné patologické zmeény.

ANO — AIR X™ Brain (A37)

Vazené zobrazeni (SWI) - Susceptibility Weighted Imaging, SWAN nebo podle

nomenklatury vyrobce. ANO — SWAN
Neurologicka vySetfeni hlavy s vysokym rozliSenim umoziujici vySetfeni tenkou

vrstvou bez mezer mezi po sob¢ nasledujicimi vrstvami (tzv. volumetricka, izotropni ANO

3D vySetteni) a bez motorickych artefaktdi, minimalné ve dvou kontrastech.

Sekvence pro zobrazovani pomalych toki likvoru s moznosti nasledné analyzy. ANO
Klinické aplikace - Difuzni zobrazeni (DWI): (B4)
DWI zalozené na single-shot EPI, DWI s vysokym rozlisenim. ANO

Maximalni hodnota b-faktoru v DWI minimalné 10 000 s/fmm2.

ANO (A30, A49)

Difuzni vySetfeni s vysokym rozliSenim zalozené na sekvencich EPI v omezeném FoV
(zorné pole), napt. 20 cm x 10 cm, bez artefaktd typu folding, ziskané selektivni

stimulaci 2D fragmentu zobrazené vrstvy nebo objemu (Zoom Diffusion, FOCUS, ANO —FOCUS
ZOOMit nebo podle nomenklatury vyrobce).
Celotélové DWI (whole body DWI) véetné sady civek, pokud jsou nutné k ANO

implementaci této funkce.

Specialni aplikace, ktera umoziuje vypocet zavislych obrazi DWI s hodnotou b-
faktoru v rozsahu nejmén¢ 100 - 2 000 s/mm?2 na zakladé akvizice DWI, aplikace
spusténa po akvizici (cDWI, MAGIC DWI, Computed b-values nebo ekvivalent podle
nomenklatury vyrobce), integrovana do konzole operatora (uzivatelské rozhrani).

ANO — MAGIC DWI (C2)

DWTI technika s vysokym rozlisenim s redukci susceptibility artefaktti na rozhrani tkan
vzduch na zaklad¢é segmentovaného odectu (multi-shot EPI) s moznosti jeji pouziti v

kombinaci s navigaci podle pohybu (RESOLVE, MUSE, FASE DWI nebo podle ANO - MUSE
nomenklatury vyrobce).

Klinické aplikace - Perfuzni zobrazeni (PWI): (B4)
PWI na zéklad¢ jednorazového EPI. ANO
Automatické generovani map MTT, CBV a CBF na primarni konzole pro vyseteni ANO

PWI.

Bezkontrastni 3D perfuze mozku (Arterial Spin Labeling) zalozena na technikach
postavenych na sekvenci typu FSE, TSE, umoznujici vypocet CBF (Celebral Blood

Flow) a jeho numerické zobrazeni.

ANO - 3D ASL - Arterial Spin
Labeling (C10)




Klinické aplikace - Difuzni tenzor (DTI): (B4)
DTI na zéklad¢ Single Shot EPL. ANO
Meéteni DTI riznymi sméry - minimaln€ 256 sméru. ANO - az do 300 sméru. (A26)
Diftizni tenzorova traktografie. ANO
Klinické aplikace - Angiografie (MRA): (B4)
Bezkontrastni MRA. technikou Time-of-Flight MRA. (ToF) 2D a 3D. ANO
Bezkontrastni MRA. technikou Phase Contrast MRA. (PC) 2D a 3D. ANO
Kontrastni MRA. (ceMRA). ANO
Kontrastni MRA. dynamické 3D s vysokou temporalni rozliSovaci schopnosti ANO - TRICKS
(TRICKS, TWIST, 4D TRAK, DRKS nebo podle nomenklatury vyrobce).
Klinické aplikace - Kardiologické vySetieni: (B4)
Vysetieni morfologie (T1, T2, PD a Black BLOD) i s moznosti volného dychani
pacienta, moznost nasnimani celého objemu srdce 3D Cine, moznost vySetfeni funkce ANO
a charakteristiky srde¢ni tkan€ s moznosti zobrazeni zeleza v srdecnim svalu, 3D Fast
GRE/SPGR pro vysetieni morfologie srdce s vysokym rozlisenim.
Technika automatické korekce pohybovych a dechovych artefakti pro T1 pfi ANO
vyhodnocovani perfuze myokardu.
Sekvence pro vySetieni relaxac¢nich ¢ast T1 a T2 s moznosti kvantitativniho méteni a ANO
zobrazeni relaxac¢nich map.
Moznost zobrazeni pozdniho syceni kontrastni latkou (Myocardial Late
ANO
Enhancement).
Klinické aplikace - VySetieni v oblasti bFicha a celotélova: (B4)
Balic¢ek pro dyn'amlcke jaterni testy - LAVA, VIBE, THRIVE, TIGRE nebo podle ANO - LAVA
nomenklatury vyrobce.
Moznost vySetfeni jater se stanovenim relativni koncentrace tuku a zeleza se
. . * ANO
zobrazenim map relativni koncentrace a map R2*.
MR cholangiografie. ANO

Technika 3D umoznujici kontrastni dynamicka vySetfeni jater s moznosti kombinace
s technikou 3D compressed sensingu (GRASP VIBE, Hybersense LAVA nebo podle
nomenklatury vyrobce) a techniky DIXON pro vySetfovani v duting bfisni.

ANO — Hypersense LAVA

Urografie a MR enterografie, 3D sekvence pro rychly radialni nabér dat k-prostoru
pro dynamicka vysetfeni organt bficha (jater, prostaty) v jediné sekvenci, bez potieby

B . ; - L ! ANO - DISCO*
zadrzeni dechu pacienta, bez potieby gatingu a trigeringu (DISCO Star, FREEZEit,
4D Free Breathing, Quick Star nebo podle nomenklatury vyrobce).
Klinické aplikace - VySetieni kloubi: (B4)
Zakladni protokoly a méfici sekvence pro vySetfeni ramene, zapésti, kolenniho ANO

kloubu, kotniku, velkych a malych kloubti.

Technika pracujici na principu ultrakratkych ¢ast TE necitliva na pohyb, pro doplnéni
informace o mékkych tkanich zobrazenim kostnich struktur formou "CT like"
zobrazovani.

ANO - 0ZTEo (B9)

Vypocet parametrickych map pro vlastnosti T2 zobrazované tkané
(Parametric Map, Cartigram, Maplt nebo podle nomenklatury vyrobce) spolu s
protokoly pro plné¢ automatické mapovani.

ANO - CartiGram

Sekvence, ktera umoziuje ziskat ¢tyfi snimky béhem jedné akvizice: in-phase, out-

of-phase, water-only, fat-only (IDEAL, DIXON nebo ekvivalent podle vyrobce) ANO - IDEAL
pouzivana mimo jiné pro vysetfeni krku, pohybového aparatu (napfi. kolena).

Izotropni 3D sekvence umoznujici v 3D postprocesingu ziskat rekonstrukci jakékoli

roviny bez ztraty kvality (SPACE, BRAVO, CUBE, FASE 3D nebo ekvivalentni ANO - 3D CUBE

typy).




Klinické aplikace - Paralelni zobrazovani:

(B4)

Paralelni zobrazovani zaloZené na algoritmech zalozenych na rekonstrukci obrazu
(SENSE, ASSET, IPAT, SPEEDER podle nomenklatury vyrobce).

ANO - ASSET

Klinické aplikace - Metody zrychleni zobrazovani:

(B7)

Akceleracni technika, ktera umoziuje volumetrické (3D) zobrazovani s vysokym|
rozliSenim na zaklad¢ ziskavani omezeného poctu dat (vzorkd) a vhodného vypoctu
dat nezbytnych k vytvofeni obrazu (HyperSense, Compressed Sensing,
CompressedSENSE, Compressed SPEEDER nebo podle nomenklatury vyrobce) pro
vySetieni mozku, MsSK, 3D MRCP, 3D TOF, angio.

ANO - HyperSense

Akcelera¢ni technika, ktera umoziuje provadét rychlé objemové (3D) vySetieni v
omezeném FoV (zorné pole) bez artefaktl typu folding, ziskanych pomoci akvizice
fragmentu zobrazovaného objemu (HyperCube, ZOOMit SPACE, MultiBand
SENSE, Multiband SPEEDER nebo podle nomenklatury vyrobce).

ANO — HyperCube

Akceleracni technika umoziujici soucasnou excitaci vice ezl a vicerych lokaci v
kombinaci s jinymi paralelnimi technikami - dosahovani vysSich akceleracnich
faktorti napt. pii DTL

ANO - HyperBand

Metoda rekonstrukce obrazu zalozena na umélé inteligenci (Al) zvySujici kvality
ziskaného obrazu (vys$si SNR a vys$si prostorové rozliSeni), pracujici na zaklade
nezpracovanych dat shromazdénych od pacienta béhem vySetfeni, mozna pouzit
alespoii pii vrstvenych (2D) vySetfenich, integrovana do konzole operatora
(uzivatelské rozhrani), (Deep Resolve Sharp plus Deep Resolve Gain plus Deep
Resolve Boost, AIR Recon, AICE nebo podle nomenklatury vyrobce).

ANO — AIR RECON DL (A7)

Pokrocila metoda rekonstrukce obrazu zalozena na umélé inteligenci (Al), vyuzivajici
Fadné naucenou inteligentni - neuronovou sit” a tzv. hluboké uceni (Deep Learning)
integrovand do konzole operatora (uzivatelské rozhrani) pracujici na zakladé
nezpracovanych RAW dat a umoziujici:

« soucasné zvySeni SNR a prostorového rozliseni,

+ odstranéni Gibbsovych artefaktq, tzv. zkracenych artefakt,

« algoritmus funguje bez kalibra¢niho skenovani,

ANO - AIR RECON DL

« volitelna uroven zesileni SNR - z klinické urovn¢ jsou k dispozici nejméné (A7, A38, C2)
tf1 nastaveni,
+ pro sekvence SE, FSE, SSFSE, DWI, GRE, kompatibilni s paralelnim
zobrazovanim (ASSET, ARC, SENSE, iPAT nebo podle nomenklatury
vyrobce),
+ algoritmus funguje bez vlivu velikosti FOV tedy stejné ucinné pro
libovolnou velikost FOV.
Klinické aplikace - Techniky redukce artefakti: (B4, B10)
Technika redukce pohybovych artefaktd podporujici vazené zobrazeni T1, T2, ANO

FLAIR.

Technika prospektivni redukce pohybovych artefaktii pfi vySetfeni hlavy.

ANO - 3D PROMO

Technika redukce pohybovych artefaktt v hlave, krku a koncetinach vyskytujicich se

v riznych smérech na zakladé sekvenci T1 FLAIR, T2, T2 FLAIR, PD, umoziujici ANO (C2)
akvizice s matici 512 x 512.
Technika redukce artefaktt susceptibility na rozhrani mezi mékkou tkani a vzduchem
« ANO

ve vySetfenich DWL
Techniky redukce artefaktii z blizkosti kovovych implantatli i za pouziti akceleracnich ANO
technik.
Prevzorkovani ve fdzovém a frekvenénim sméru. ANO
Kompenzace pritoku krve. ANO
Kompenzace dychacich a funkénich pohybui (napf. peristaltické pohyby, pohyby| ANO
srdce).

Respiracni gating (také retrospektivni). ANO




Klinické aplikace - Techniky spektralni saturace:

(B4)

Frekvencné selektivni saturace tukem. ANO
Frekvencné selektivni saturace vodou. ANO
Spektroskopie Single voxel. ANO
Obrazové sekvence: (A27)
Spin Echo (SE). ANO
Inversion Recovery (IR). ANO
Gradient Echo (GRE). ANO
2D a 3D SPGR, FLASH, T1-FFE nebo odpovidajici podle nomenklatury vyrobce. ANO
2D a 3D GRASS, FISP, FFE nebo odpovidajici podle nomenklatury vyrobce. ANO
2D a 3D Fast GRE s pfipravnymi impulsy. ANO
Rychlé 3D GRE s quick Fat satyration (tj'. pouze jeden pul§ saturage tukem na cyklus 3D ANO
kodovani) pro 3D zobrazeni bfisni oblasti ve vysokém rozliSeni pfi zadrzeni dechu.

2D a 3D GRE s full transverse rephasing. ANO
2D a 3D GRE s full transverse rephasing v kombinaci se spektralni nasycenim tukem. ANO
2D a 3D GRE s RF-rephasing. ANO
Turbo Spin Echo, Fast Spin Echo (TSE, FSE). ANO
Multi-Shot. ANO
Single-Shot. ANO
Turbo IR. ANO
Izot.ropni 3D sekvence; umoznujici v 3D postprocesingu ziskat rekonstrukei jakékoli ANO
roviny bez ztraty kvality.

Softwarovy bali¢ek, ktery umoznuje ziskavat snimky ,,in-phase, out-of-phase, water- ANO
only, fat-only* béhem jedné akvizice.

Sekvence Steady State 3D pro studium jemnych struktur CNS. ANO
EPI: maximalni koeficient ETL minimalné 255. ANO

Parametry zobrazeni - Field of View:

Max. FoV v pii¢né roviné x/y minimaln¢ 50 cm.

ANO — 50x50x50 cm (A5)

Max. FoV v podélné ose z (staticky) minimaln€ 50 cm.

ANO (A5)

Max. FoV v podélné ose z (rozsah skenovani s posunem stolu pacienta) minimalné
180 cm.

ANO - 181 cm (A40)

Min. FoV maximalné 1,0 cm.

ANO — 0,5 cm (A49)

Parametry zobrazeni - Parametry akvizice:

Maximaln¢ nastavitelna akvizi¢ni matice minimalné 1024 x 1024, bez interpolace.

ANO - 1024x1024 (A49)

Minimalni tloustka vrstvy pro 2D skenovani maximalné 0,5 mm.

ANO - 0,1 mm (A49)

Minimalni tloustka vrstvy pro 3D skenovani maximalné 0,1 mm.

ANO - 0,1 mm (A49)

Akvizi¢ni konzole:

Ridici pocitac (procesor, operacni systém).

ANO

Archivace snimkut na disky CD-R a DVD.

ANO

Maximalné nastavitelna rekonstrukéni matice minimalné 1024 x 1024.

ANO (C2)




Rychlost rekonstrukce snimkll v matici 256 x 256 pii 100% FOV (2D FFT/s)
minimalné 40 000 snimki/s.

ANO - 63 000 2D FFT/sec.
(A7)

Simultanni skenovani a rekonstrukce.

ANO (C2)

Monitor min. 21",

ANO — 24" (A34)

DICOM 3.0: Send/Receive, Query/Retrieve, DICOM Print, MPPS, Storage
Commitment, Modality Worklist.

ANO (A36, A49)

Klinicky software: (C3)
Grafy ¢asové intenzity pro vySetieni s kontrastem. ANO
Rekonstrukce MPR. ANO
Rekonstrukce MIP. ANO
Rekonstrukce 3D SSD. ANO
Software pro kombinovani jednotlivych obrazl z vySetieni rozsahlych oblasti (napft.
celé patefe) do jednoho obrazu celé vySetiované oblasti, ktery funguje plné ANO
automaticky.
Software pro postprocesing spektroskopickych vysetieni SVS a také 2D a 3D CSI. ANO
Portalovy diagnosticky server - Funk¢ni poZadavky: (C3)
Aplikacni server (s vlastni databazi pacientl). ANO
Limit soucasné zpracovavanych vrstev, minimalné 40 000. ANO
Pocet soucasnych uzivatel: min. 3. ANO
Upgrade stavajiciho diagnostického serveru ve vlastnictvi zadavatele nebo dodavka
nového. HW musi spliovat kvalitativni naroky na plynulou soubé&znou praci vSech
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uzivateli. HW musi spliovat bezpecnostni naroky a pozadavky pro ptipojeni do
datové sit¢ zadavatele.
Portalovy diagnosticky server - Klinicky software: (C3)
Nastroje pro MR vySetfeni: subtrakce MR snimkad, filtr MR snimki, zakladni operace
s daty, moznost vytvafet MPR, prace s 3D objemové zobrazovani, pro min. 3 ANO
soucasné pracujici uZivatele.
Balik Body SW pro vyhodnocovani a analyzu nasnimanych dat, procedury pro
zobrazovani a zpracovani MR vysetteni: koleno, patet, kycCle, jatra, prostata, hlava, ANO (B4)
angio, min. 1 licence.
Balik Neuro SW pro vyhodnocovani a analyzu nasnimanych dat, software pro
kvantitativni analyzu pro neuro perfuzni vySetfeni, zejména vypocet a barevné
znazornéni indikatort TTP, MTT, CBV a CBF, se schopnosti vypocitat oblast ANO (B4)
nesouladu perfuze a difiize, grafy ¢asové intenzity pro MR studie s kontrastem, min.
1 licence.
Software pro fuzi obrazu pro pocitaovou tomografii, magnetickou rezonanci,
nuklearni medicinu, PET a morfologické MR obrazy s difiznimi MR obrazy, min. 1 ANO
licence.
Bezkontrastni analyza perfuze ASL, min. 1 licence. ANO
Pracovni stanice s diagnostickym monitorem:
Diagnosticka pracovni stanice - 2 ks
Vykonné PC s min. parametry - Windows 10, CPU min. Intel i7, RAM min. 16 GB,
SSD min. 512 GB, Sitova karta integrovana, min. 100/1000 Mbit/s, RJ45, Grafickd ANO (D)

karta pro diagnostické monitory, Opticka mechanika s podporu zapisu na CD- R/RW,
DVD+R/DL/RW, Monitor pro NIS 24" - §irokouhly, Klavesnice CZ s numerickou

Casti a mys, zalozni zdroj - UPS.




Diagnosticky monitor I

Certifikovany zdravotnicky prostiedek, Barevny diagnosticky monitor, Typ panelu:
technologie IPS, Uhloptitka min. 30", Pomér stran 16:10, Rozlideni 6 MP (3280 ANO (E7)
2048 pixelt), Jas: kalibrovany 500 cd/m2, typicky 1000 cd/m2, Kontrastni pomér:
min. 1500:1, Pozorovaci thel min. 176°

Diagnosticky monitor II

Certifikovany zdravotnicky prostiedek, Dvojice barevnych diagnostickych monitort,
Typ panelu: technologie IPS, Uhlopii¢ka min. 21", Pomér stran 3:4, Rozliseni 3 MP ANO (F8)
(1536 x 2048 pixelit), Jas: kalibrovany 500 cd/m2, typicky 1000 cd/m2, Kontrastni
pomér: min. 1500:1, Pozorovaci thel min. 176°

PrisluSenstvi:

Kompletné vybavena RF kabina, v¢etn¢ obkladt, podhledu, podlahové krytiny, police
na civky, osvétleni LED - stmivatelné. Akusticka izolace RF kabiny. Dvefe $itky cca ANO
120 cm (rozmér bude upiesnény v provadécim projektu).

Okno z ovladovny do vySetfovny, velikost Sitka cca 160 cm x vyska cca 100 cm

(rozmér bude upfesnény v provadécim projektu). ANO
Kamera pro sledovani pacienta s monitorem v ovladovné. ANO
Chladici zatizeni pro technologii MR systému, nouzové chlazeni vodou. ANO
Potrubi nouzového odvétrani helia. ANO
Technologicky rozvadéc pro napajeni MR technologie. ANO
Pracovni stil do ovladovny pro umisténi prvkt ovladaci konzole. ANO
Pomiicky a pfisluSenstvi, jejichz specifikace je dana konkrétnim zafizenim a
predpisem vyrobce, které jsou nutné pro provadéni kvalitativnich testd a oveérovani
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technickych parametrii zatizeni pfedepsanych vyrobcem a provadénych odbornou
obsluhou.
Aplika¢ni Skoleni v sidle objednatele - min. 15 pracovnich dnti po 8 hodinach - kK ANO
vyuziti postupné po predani MR, viz zadani VZ.
Soucasti nabidkové dokumentace budou kompletni originalni produktova data ANO

minimalné v anglickém jazyce.

Ve vyse uvedenych technicky specifikacich, ucastnik vyplni vSechny radky hodnocenych parametrii zpiisobem
uvedeni ANO /| NE, dle toho jestli parametr plni nebo ne, u technickych specifikaci, které ze své podstaty
vzaduji odpovéd’ Ciselnym parametrem, pripoji ciselnou hodnotu daného parametru. Ucastnik ddile uvede
presné nazvy nabizenych technologii a jejich komercni/technické oznaceni, u nichz uvede presné strany v jim
dodanych technickych podkladech a datasheetech, na kterych se nachazi podrobna specifikace jim nabizenych
technickych reseni.

Hodnocené parametry - HP

Vybér hodnocenych parametrt z technického zadani. Maximalni pocet 100 bodt = 30 % celkové vahy, dalSich
70 % vahy ve VZ ptipadéa na nabizenou cenu pfistroje a cenu servisni smlouvy za 6 let.

Ucastnik vyplni vSechny radky hodnocenych parametrii ve sloupci ,,Odpovéd hodnoceni” s nabizenou
hodnotou, u Cciselnych udaju uvedenim hodnoty nabizeného parametru - vSechny tyto parametry jsou
hodnoceny dvoustupiiové. U ostatnich parametrii oznacenych hodnoticim zpiisobem ANO / NE ucastnik uvede,
zda parametr plni nebo ne, a pripadne doplni vysi nabizeného parametru. Pouze 14)HP je hodnoceny
zpiisobem ANO | NE, ktery je rozdéleny do dvou casti, jez jsou hodnoceny zviast. VSechny hodnocené
parametry, které jsou upresnény ve sloupecku ,, Hodnoceny parametr* pozadovanou hodnotou, jsou ve svém
zdkladnim zneéni ve sloupecku ,,Zadani - Hodnoceného parametru‘ povazZovany za zakladni povinné
naplnitelny pozadavek zadavatele, jenom 13)HP, 17)HP, 18)HP, a 19)HP jsou pouze hodnocenymi parametry
bez zakladniho povinné naplnitelného zadani.



¢. HP Zadani - Hodnoceného parametru Hodnoceny Hodnotici Odpoved’,
parametr body hodnoceni
Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota meé- max. 3 b
1)HP fend metodou Volume-root-mean-square, pro min. 24 mé- <0,01 ppm-3b. T 0,02 ppm (Ad)
Ficich rovin pro kouli o priméru 10 cm (DSV - pramér sfé- <0,02 ppm-1b. 1 b. '
rického objemu) maximalné 0,04 ppm. '
Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota me- max. 3 b
2)HP fend metodou Volume-root-mean-square, pro min. 24 mé- <0,06 ppm -3 b. T 0,06 ppm (Ad)
Ficich rovin pro kouli o priméru 20 cm (DSV - pramér sfé- <0,10 ppm -1 b. 1 b. ’
rického objemu) maximalné 0,15 ppm. '
Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota meé- max. 3 b
3)HP fend metodou Volume-root-mean-square, pro min. 24 mé- <0,2 ppm -3 b. T 0,15 ppm (Ad)
Ficich rovin pro kouli o priméru 30 cm (DSV - pramér sfé-| <0,3 ppm-1b. 1 b. ’
rického objemu) maximalné 0,4 ppm. '
Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota meé- max. 3 b
A)HP fend metodou Volume-root-mean-square, pro min. 24 mé- <0,6 ppm -3 b. T 0,43 ppm (Ad)
Ficich rovin pro kouli o priméru 40 cm (DSV - pramér sfé-| < 0,8 ppm -1 b. 1 b. ’
rického objemu) maximalné 1,0 ppm. '
Homogenita magnetického pole, garantovana hodnota meé- max. 3 b
5)HP fena metodou Volume-root-mean-square, pro min. 24 mé- <2,5ppm-3Db. T 3.3 ppm (Ad)
Ficich rovin pro kouli o priméru 50 cm (DSV - pramér sfé-| < 3,5ppm-1Dh. 1 b. ’
rického objemu) maximalné 4,5 ppm. '
- <4,0ms=3Dh. max. 3b.
6)HP EPI: TR pro matici 256 x 256 maximalné 10,0 ms. - 7’0 ms=1b 3b. 5,0 ms (A49)
- ' 1b.
max. 3 b.
7)HP  [EPI: TE pro matici 256 x 256 maximalng 2,7 ms. > ;g ms =3 b. 3b. 1,6 ms (A49)
<23ms=1h. 1b
max. 3 b.
8)HP EPI: Echo Spacing pro matici 256 x 256 maximalné 0,7 ms. E g’gg ms _ 3b. 3b. 0,572 ms (A49)
<0,65ms=1Dh. 1b
9)HP Turbo Spin Echo / Fast Spin Echo (TSE/ FSE): TR pro matici <4,5ms=3Dh. %ﬁb' 4,0 ms (A49)
256 X 256 maximalné 5,5 ms. <50ms=1h. 1 b. '
Turbo Spin Echo / Fast Spin Echo (TSE/FSE): TE promatici <19ms=3bh. max. 3 b.
10)HP 256 X 256 maximalné 2,1 ms. <20ms=1h. i E 2,016 ms (A49)
Balancované gradientni echo TrueFISP (TrueFISP /Balanced  _ 12ms=3b max. 3 b.
11)HP FFE / FIESTA / Balanced SARRGE): TR pro matici 256 X P 2’0 ms = 1 b. 3b. 1,9 ms (A49)
256 maximalné 2,8 ms. - ' 1b.
Balancovane gradientni echo TrueFISP (TrueFISP /Balanced  _ 06ms=3b max. 3 b.
12)HP FFE / FIESTA / Balanced SARRGE): TE pro matici 256 x} ~ _ 1’0 ms = 1 b. 3b. 0,48 ms (A49)
256 maximalné 1,4 ms. - ' 1b.




ANO — kombinace

civek HNA NV
Kombinace civek umoznujici dosahovat minimalné 48 (21 elementtt) +
elementii v jednom FOV pro vySetieni hlavy a krku. Prokazte max. 8 b. TDIPA (8
13)HP vizualizaci rozmisténi civek v jednom FOV na konkrétnim ANOJ/NE element ze 32) +
vySetfenim - uved’te kombinaci a umisténi civek. Civky musi 8 b. AIRMPL (21
byt soucasti nabidky. elementtr), celkem
az 50 elementt
(C1)
ANO - 16
ANO/NE max. 6b. elementt
Vicekanalova civka uréena pro vysetieni zapésti s minimalné| ’
14)HP 6 nezavislymi zobrazovacimi element systém T/R = 3b. > 3b
Y Y. y o= - ANO - T/R system
14 elementt = 3b. 3b.
(A12)
ANO/NE
Vicekanalova civka nebo sada civek urCend k vySetfeni v Vysoce flexibilni
oblasti trupu (napf. hrudniku véetné srdce nebo biisni dutiny| , y . max. 8 b.
. . (et e, . civka nebo sada civek ANO - 16
nebo panve), s min. 16 nezavislymi snimajicimi elementy a s tloustkou max. 1.5 elementové civka
15)HP umoznujici paralelni akvizice typu ASSET, iPAT, SENSE, om s moinos‘;i ' 16ch AIR™ AA
SPEEDER nebo v souladu s nomenklaturou vyrobce, fehnuti o 180° a (A8)
umoziujici vySetfeni v rozsahu minimalné 50 cm x 60 cm v fé'emného Fekryti 8h.
bez nutnosti posunu civek. “/ J, , P S
Casti civky bez ztraty
signalu.
ANO - vysoce
Sada skotepinovych civek pro vysetfeni chodidla, kotniku, ﬂe%lblln} czvka 5
RS . < 1x . P moznosti pfehnuti
ramene, paze/predlokti, kazda s min. 16 nezavislymi o
PR max. 6 b. 0 180° s max.
snimajicimi elementy. ANO/NE ” .
e . (e e tloustkou civky
INebo vysoce flexibilni civka s min. 16 nezavislymi sni- Lo,
o , N ;o ; 1,5 cm a moznosti
16)HP majicimi elementy, civka s moZnosti pirehnuti o 180° s vzdiemného
max. tloust’kou civky 1,5 cm a moZnosti vzijemného| Dodani civek o min. felglyti casti
pirekryti ¢asti civky bez ztraty signalu (obaleni vySetiované|21 elementech kazdé. 6b . 113/ Iy bez 2trat
oblasti), vhodna i pro vySetfeni velkych kloubd, otoki ' s r}llélu ode ty
kloubu, v obvazu. ghatt,
elementt — 21 -
AIR MP L (B12)
Moznost rychle naprogramovat stfed oblasti skenovani max. 5 b. ANO — systém
17)HP (landmarking) pomoci aktivniho touchpadu umisténého ANO/NE IntelliTouch
podél desky stolu. 5b. landmarking (A42)
Technika pracujici na principu ultrakratkych ¢asti TE necit- max. 6 b. ANO — 07TEo
18)HP liva na pohyb, pro doplnéni informace o mékkych tkanich ANO/NE (A39)
zobrazenim kostnich struktur formou "CT like" zobrazovani. 6 b.




Pokrocila metoda rekonstrukce obrazu zalozend na umélé
inteligenci (Al), vyuzivajici fadné naucenou inteligentni -
neuronovou sit a tzv. hluboké uceni (Deep Learning)
integrovana do konzole operatora (uzivatelské rozhrani)
pracujici na zaklad¢ nezpracovanych RAW dat a umoziujici:

) max. 20b.
« soucasné zvySeni SNR a prostorového rozliseni,
+ odstranéni Gibbsovych artefaktd, tzv. zkracenych
artefaktu, ANO — AIR™
19)HP + algoritmus funguje bez kalibra¢niho skenovani, ANO/NE RECAC;)glg\I glz_) (A7,
« volitelna troven zesileni SNR - z klinické Grovn¢| '
jsou k dispozici nejmén¢ tfi nastaventi,
« pro sekvence SE, FSE, SSFSE, DWI, GRE,
kompatibilni s paralelnim zobrazovanim (ASSET, 20b.
ARC, SENSE, iPAT nebo podle nomenklatury|
vyrobce),
algoritmus funguje bez vlivu velikosti FOV tedy stejné¢
ucinné pro libovolnou velikost FOV.
soyp  [Rychlost rekonstrukee snimki v matici 256 x 256 pii 100% > 60 000 snimkivs % ANO — 63 000 2D
FOV (2D FFT/s) minimalné 40 000 snimkii/s. > 50 000 snimkii/s 2 b. FFT/sec. (A7)
SUMA 100 b.

*V zavorkach je uveden odkaz na dokument a piislusnou stranku, na které jsou tyto udaje uvedené.
A — Datasheet
B — Long Descriptions

C — Prohlaseni vyrobce

D — Technicky list Diagnosticka pracovni stanice

E — Technicky list Diagnosticky monitor EIZO RadiForce RX 660
F — Technicky list Diagnosticky monitor EIZO RadiForce RX 370




