Priloha ¢. 8
Specifikace energetického managementu vozidla

Specifikace systému energetického managementu vozidla

- systém pro vzdalené sledovani, fizeni, planovani a vyhodnocovani provozu z energetického
hlediska (stav baterii, pribéh nabijecich cykll, kontrola dodrZeni potfebného dojezdu atd.) —
systém bude obsahovat mimo jiné soupis vozidel vcetné identifikace typem vozidla, 4-mistnym
evidencnim Cislem vozidla, linkou a poradim, pfifazenym nabijecim planem

- prehledné zobrazeni aktudlniho stavu baterii, ujetych km, nastaveni vybranych ovladacl (napfr.
rezim nabijeni, zapnuti topeni, klimatizace) a prabézna kontrola souladu s pfifazenym nabijecim
planem, v€asné upozornéni na riziko nedodrzeni nabijeciho planu — pro fidi¢e na vozidle, vzdaleny
pfistup a notifikace pro dispecink (operativni fizeni provozu béhem dne), garazmistry (kontrola
prabéhu noc¢niho nabijeni)

- automatickd regulace nabijecich vykonl dle souladu s nabijecim planem (moznost sniZeni
nabijecich vykon( pro zvyseni Zivotnosti baterii, automaticka regulace nabijecich vykonU na garazi
dle poZadovaného casu nasledujiciho vyjezdu a energetického omezovani napajeci ménirnou
apod.)

- statistické vystupy pro vyhodnoceni provozu (spotieby, doby nabijeni, apod.) a pro pfipravu a
aktualizace nabijeciho planu, export dat do MS Excel — moZnost denni, mési¢ni, ro¢ni (den, linka,
poradi, Cislo vozu, Cislo ID karty ridice (OIS), pocatecni cas, koncovy cas, pocatec¢ni stav km,
koncovy stav km, spotfeba kWh — trakce, spotfeba kWh — topeni, spotfeba kWh — klimatizace,
spotifeba kWh — pomocné pohony, pocatecni SOC, koncovy SOC, primérna venkovni teplota,
ujeté km, pridmérna spotreba kWh/km, celkem nabijeni (¢as, kWh, misto nabijeni (dle nazvu
lokality), zpusob nabijeni — PTG, plug-in, Vykon nabijeni — AUTO dle fizeni EM / pomalé nocni /
rychlé maximalni, Méd nabijeni — normalni (1 cyklus) / pribéiné (trvale pfipojeno k nabijeni));
Denni, mésicni, rocni soucty za vozidlo, linku a celkem za vozovy park (km a energie za nabijeci
mista, primérna spotfeba kWh/km).

- automatické vytvoreni nabijeciho planu z databaze JR (obé&hy vozi, asy, planované spotteby a
doby nabijeni v nejlepsi a nejhorsi varianté spotreby, nasazeni voz( na jednotlivé obéhy, véetné
kontroly spravnosti planu z hlediska bilance stavu nabiti baterii)

- moznost operativniho vstupu — dispecink, garazmistfi (zmény nasazeni vozl, operativni zmény
jizdniho fadu a dob nabijeni, véetné prepoctu vlivu zmény na zajiSténi planovaného vykonu a

udrZeni pozadované bilance stavu baterii)

- specifikace rozhrani a komunikacnich protokoll dodaného systému IT podpory pro moznost
pfipojeni dalSich vozidel
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