e Je v provozu (zapnuta jakakoliv vystraha)

o Po case - nastaveni max. 60 vterin,

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.
e Neniv provozu (klidovy rezim)

o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200 m,

o Pozméné azimutu doporucené nastaveni 10°.

Pro sbér dat musi byt splnén alespori jeden z uvedenych parametrd.

3.3 Predavani dat do systému RSD CR

3.3.1 Frekvence
Predavani dat do systému RSD CR musi byt realizovano okamzit& s maximalnim zpoZdénim 60 sekund
od vzniku dat (plati pfi dostupnosti signalu GSM, jinak v co nejkratsim case po ziskani signalu).

3.3.2 Mechanismus
Data budou predavana na rozhrani RSD CR, které se bude nachazet na rozhranich popsanych v kapitole
3.4 v niZe popsaném datovém formatu a to vidy v poradi od nejstarsich zaznam(l po nejnovéjsi.

3.3.3 Obsah preddvanych dat
Data budou odpovidat datlim, ktera vznikaji na GPS.

3.4 Technickd rozhrani pro pfijem dat v prostiedi RSD
RSD nabizi moZnost predavat data na jedno nebo vice ze tfi nabizenych technickych rozhrani, lisicich
se podporovanym protokolem komunikace. Rozhrani jsou oznacena jako:

3.4.1 E-rozhrani pro SOAP komunikaci

Adresa produkéni sluzby: https://e-wso2-prod.rsd.cz/transform-gps

Adresa testovaci sluzby: https://e-wso2-test.rsd.cz/transform-gps

Za Ucelem volani této sluzby neni nutna autentizace.

Predpokladame, ze:

e maximalni pocet pozadavk( (request) zaslanych na tuto sluzbu za 1 sekundu je 10. Jedna se o
soucet za vSechny uzivatele této sluzby. V pripadé vyssiho vyuziti mize dochdzet k chybé pfi
zpracovani. V tomto pfipadé, by klientska aplikace obdrzela chybovy HTTP status kéd (napf.
500 nebo 503).

e velikost jedné XML zpravy (request body) bude max. 10 kB (cca 18 zaznamU cinnosti GPS
jednotek, tj. elementl CARINFO)

Poznamka: V pfipadé odeslani vétsiho objemu GPS dat (napf. zaslani sady sdruzenych dat za
uplynulé fakturacni obdobi) na sluzbu Transform GPS je vhodné data rozloZit jednotlivé
pozadavky (request) v ¢ase tak, aby zatizeni sbérnicové sluzby bylo pokud moZno rovnomérné.
Je tieba mit na paméti, Ze takovy zplsob pouziti rozhrani je mimorfadny a musi byt vzdy pfedem
projednan s provozovatelem viz. body 3.3.1 a 8.2 tohoto dokumentu.


https://e-wso2-prod.rsd.cz/transform-gps
https://e-wso2-test._rsd.cz/transform_-gps

3.4.1.1 Vstupni data E- rozhrani

Sbérnice umoZnuje zpracovat GPS data ve 2 formatech:

3.4.1.1.1 GPS data bez SOAP obalky

e format: XML, kédovani UTF-8

e obsah zpravy: kofenovy element DOC, tento mUize obsahovat sadu GPS dat (tj. nékolik
elementt CARINFO)

e Priklad zpravy (za Ucelem prehlednosti byly ze zpravy vynechany nékteré elementy)

<?xml version="1.0" encoding="utf-8"?>
<DOC clientid="1234">
<GENTIME>2022-08-12T15:25:00+01:00</GENTIME>
<CARINFO mvrp="1AS2345" type="2" driver="Novotny Frantisek">
<SCANTIME>2022-08-12T14:00:00+01:00</SCANTIME>

</CARINFO>
</DOC>

3.4.1.1.2 GPS data v SOAP obalce

e podobné jako predchozi bod, s tim rozdilem, Ze element DOC je uvedeny v SOAP obalce.
e Pfiklad zpravy

<?xml version='l.0"' encoding='utf-8'?>
<soap:Envelope xmlns:soap="http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/"
xmlns:xsd="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema"
xmlng:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-instance">
<soap:Body>
<Read¥ml xmlns="http://tempuri.org/">
<sourceXml>
<![CDATA[<?xm]l version="1.0" encoding="utf-16"2>
<DOC clientid="1234567">
</DOC>
11>
</sourceXml>
</ReadXml>
</soap:Body>
</soap:Envelope>

3.4.1.2 Zpracovani zpravy na E-rozhrani

1. Pfichozi XML zprava je auditovana
Z GPS data jsou extrahovana z XML zpravy (v pfipadé zZe GPS data jsou v SOAP obélce).
3 GPS data jsou transformovana pomoci XSLT 3ablony.

a. Timto se provadi pfevod ze starého formatu GPS dat do nového XML formatu.
b. Hodnoty nékterych atributd jsou mapovany z Ciselniku pro stary format do
atributu v novém formatu.
¢. Kdyz pfichozi zprava obsahovala nékolik element CARINFO, vystupni zprava
zaslana na GPS server obsahuje nékolik elementll GPSDATA.
4, V pfipadé, zZe data byla pfijata v o¢ekavaném formatu a byla korektné transformovana, je
XML zprava v novém formatu zaslana na GPS server pres REST sluzbu k dalSimu zpracovani.
.. 4 Sbérnice vraci odpovéd klientské aplikaci.


http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/
http://www.w3.org/2001/XMLSchema
http://www.w3.org/2001/XMLSchema-instance
http://tempuri.org/

3.4.1.3 Odpovéd'sbérnice na E-rozhrani

1. V pfipadé, Ze GPS data byla Uspésné pfijata a transformovana do nového formatu, vraci se
odpovéd's HTTP statusem 200 (OK). Sbérnice vraci HTTP status 200 i v pfipadé, Ze GPS data
sice byla uspésné transformovana, ale doslo k chybé pfi jejich pfedani pfes REST sluzbu na
GPS server, v takovém pfipadé se jedna o interni chybu zpracovani, kterd je osetiena,
auditovana a zprava je zapsana do diskové mezipaméti, kde ¢eka na nové predani sluzbé
REST. Pro klientskou aplikaci je povazovana za Uspésné dorucenou.

2. 'V pfipadé ze doslo k chybé (napf. kdyZ GPS data nejsou ve spravném formatu), sbérnice vraci
status 5XX (Internal Server Error). Klientské aplikace tedy mohou rozpoznat, Ze doslo k chybé
pfi transformaci tak, Ze HTTP status kéd ma hodnotu 5XX. Kde X pfedstavuje libovolnou dislici
9,

Odpovéd se lisi dle typu pfichozi zpravy.

3.4.1.3.1 Odpovéd sbérnice na E-rozhrani v ptipadé, Ze se nezpracovava SOAP request
V pfipadé Ze pfevod do nového formatu probehl uspésné

e HTTP status koéd: 200 (OK)
o format odpovédi: zprava je prazdna

V pfipadé, Ze doslo k néjaké chybé (napf. kdyz v pfichozi zpravé chybi ukoncujici znacka)

e HTTP status koéd: 5XX (Internal Server Error)
e format odpovédi: JSON
e obsah zpravy:

{

"Error": true

}

3.4.1.3.2 Odpovéd sbérnice na E-rozhrani na SOAP request

format zpravy: XML

content-type: text/xml

HTTP status kod:

probéhla-li transformace Uspésné: 200 (OK)
v pfipadé chyby: 5XX (Internal Server Error)

Obsah zpravy je stejny v pfipadé Uspésné transformace zpravy i v pfipadé chybného formatu
pfichozi zpravy:

<soapenv:Envelope
xmlns:soapenv="http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/">
<soapenv:Body>
<soap:Envelope xmlns:xsi="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema-
instance" xmlns:xsd="http://www.w3.0rg/2001/XMLSchema"
xmlns:soap="http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/">
<soap:Body>
<ReadXmlResponse xmlns="http://tempuri.org/" />
</soap:Body>
</soap:Envelope>


http://schemas.xmlsoap.org/soap/envelope/
http://www.w3.org/2
http://www.w3.org/2001/XMLSchema
http://s
http://tempuri.org/

</soapenv:Body>

</socapenv:Envelope>

3.4.2

S —rozhrani pasivniho TCP Socketu

Adresa produkéni sluzby: gps.rsd.cz

Adresa testovaci sluzby: gps-test.rsd.cz

Za Ucelem volani této sluzby neni nutna autentizace.

Predpokladame, ze:

Klientska aplikace bude pfijimat odpovéd a data povazovat za odeslana az v pfipadé
potvrzeni zpravou ,0K” jako data(reply) a dodrzovat komunikacni schéma uvedené v bodu
3.4.2.1. tohoto dokumentu — ¢ast TCP Client

Klientska aplikace bude kromé chyb komunika¢niho protokolu TCP/IP reagovat na
odpovédi specifikujici chyby dat které jsou zasilany jako odpovéd na komunikaci a popsany,
véetné pozadované reakce klienta v bodu 3.4.2.3 tohoto dokumentu

Klientska aplikace nebude zbyteéné resetovat nebo uzavirat spojeni v prlibéhu odesilani
zprav — v rdmci jednoho navazaného spojeni je mozné odesilat dalsi zpravy témér bez
omezeni — jak vyplyva z komunikaéniho diagramu v bodu 3.4.2.1. tohoto dokumenty, a to
opakovanim cinnosti data(request) a ¢ekanim na data(reply), vyhodnoceni data(reply) a
dalsi aktivitou data(request) dle v bodu 3.4.2.3 tohoto dokumentu

Klientska aplikace omezi velikost jedné odesilané zpravy data(request) na maximalné 512
KB, nebo na velikost, nevyZadujici pfi nizké kvalité linky a pomalé konektivité a pfenos delsi
nez 3 sekundy

Klientska aplikace nebude z jednoho klienta (nikoliv IP adresy) navazovat vice neZ 3 spojeni
za sekundu (nejedna se o bloky zprav, ale opravdu o spojeni)

Klientska aplikace bude respektovat limit max. 10 konkurentnich spojeni a umét reagovat
na odmitnuti spojeni — v pfipadé potfeby dojde k navyseni kapacity skalovanim do Sifky a
load balancerem na strané poskytovatele na vyzadani od provozovatele, pfi doloZeni
mimoradnych okolnosti.

Poznamka: Redeni bylo navrZeno na rovhomérnou komunikaci s jednotlivymi GPS jednotkami,
koncentrace a davkové zasilani mize znamenat pfetizeni. V pfipadé odeslani vétsiho objemu GPS
dat (napf. zaslani sady sdruzenych dat za uplynulé faktura¢ni obdobi) je vhodné data rozlozit
jednotlivé pozadavky data(request) v Case tak, aby zatiZeni TCP Socket kanalu bylo pokud mozno
rovhomeérné. Je tfeba mit na paméti, Ze takovy zplsob pouziti rozhrani je mimofadny a musi byt
vzdy pfedem projednan s provozovatelem viz. body 3.3.1 a 8.2 tohoto dokumentu.



3.4.2.1 Blokové komunikacni schéma pro S-rozhrani

TCP Server

socket()

!

bind()

.

listen()

%

TCP Client accepl()
socket() blocks until
- connection
from client
]
connect() -——— TCP connection establishment ——»=
Y
— write() data (reguest)
do something
write()
h, dara (reply)
re:adl)
b4
close() EOF notification ——— rear()
— l -
ciosel)
!1




3.4.2.2 Datarequest

e format: XML, kodovani UTF-8

e obsah zpravy: kofenovy element DOC, tento mliZe obsahovat sadu GPS dat (tj. nékolik

elementl GPSDATA)

e Priklad zpravy (za ucelem prehlednosti byly ze zpravy vynechany nékteré elementy)

<?xml version="1.0" encoding="utf-8"?>
<DOC .&
<GPSDATA ..>

</GPSDATA>
<GPSDATA ..>
</GPSDATA>

</DOC>

3.4.2.3 Data reply

OK
Doruceno korektné

433 Socket — neplatny obsah zpravy, nelplna zprava
neobsahujici konec</DOC>

Jakykoli

v jiny

text

libovolné

délky Selhani podfizeného TCP severu

3.4.3 R-rozhrani pro REST komunikaci protokolem http 2.0

Odeslani dalsi zpravy
Odstranéni zpravy z odesilani,
odeslani dalsi zpravy v poradi

Opakovani odesilané zpravy s
prodlevou >300ms

Probiha implementace rozhrani pro poutZiti - jeho specifikace, jakozZ i podminky

provozu budou upresnény dodatkem pfi jeho zprovoznéni.

4 POPIS DAT A FORMAT

Data budou predavana v obecném a standardizovaném formatu XML (Extensible Markup Language).

Kompletni popis dat pro vSechna vozidla vyplyva z niZe uvedené tabulky, kde jsou také uvedeny popisy,

hodnoty, kterych nabyvaji, jednotky a informace v jakych pripadech jsou dané parametry povinné.

V pfipadé, 7e je néjaka odlinost mezi vozidly RSD CR a dodavatel( tidriby, je toto uvedeno v poslednim

sloupci. PouZiti je pak dano uvedenymi priklady.



Atribut Format Rozsah hodnot Jednotky Povinny
xml | Zahlavni XML dokumentu | | | | ANO
Priklad: <?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>
GPSDATA | | | | | ANO
P¥iklad: <GPSDATA>
CREATED Cas vygenerovani YYYY-MM- ANO
DDTHH:MM:SS
+HH:MM
Priklad: <CREATED>2014-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>
GPSRECORD gpstime Realny ¢as, kdy byl zéznam pofizen v YYYY-MM- ANO
GPS jednotce v SEC (SELC) DDTHH:MM:SS
+HH:MM
gsmsignal Kvalita signalu GSM (0-5, O=bez signélu, | Cislo 0-5 ANO
5=silny signal)
satellitecount | Pocet satelitd Cislo Kladné celé cislo ANO
gpsunitid Jednoznaény identifikator GPS jednotky | Cislo Kladné celé &islo ANO
Priklad: <GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5" satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441">




Atribut Rozsah hodnot Jednotky Povinny
VEHICLEINFO Rz Registracni znacka vozidla Text ANO
Type Druh vozidla Cislo dle 1 = Osobnivozidlo ANO
rozsahu
2 = Dodavkové vozidlo
3 = Nakladni vozidlo
4 = Traktor / stroj
5 = Privésny vozik
6 = Osoba
Driverid ID fidice Cislo Kladné celé cislo dle ANO,
databaze zadavatele NE dodavatelé udrzby
Driver Jméno a pfijmeni fidice Text NE,
ANO dodavatelé udrzby
Company Nazev dodavatele Text NE,
ANO dodavatelé udrzby
idvehicleorig Identifikator vozidla Cislo Kladné celé Cislo ANO
technology Nesena nastavba Cislo dle 1 =sypac ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 2,3,4
rozsahu 2 = sekacka
3 = samosbér
4 = kropice
5 = valnik
6 = nosic¢ kontejner(
7 = ostatni
Priklad: <VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver="Jan Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />




Atribut

Rozsah hodnot

Jednotky

Povinny

POSITIONINFO Ignition Zapnuté zapalovani (klicek) bit false/true ANO, pouze u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

Longitude Zemépisna délka ve formatu WGS84 dd.dddddd Kladné realné cislo ANO

Latitude Zemépisna Sirka ve formatu WGS84 dd.dddddd Kladné realné cislo ANO

Speedgps Aktualni rychlost z GPS Cislo Kladné realné cislo, | km/h ANO
1 desetinné misto

speedtach Aktualni rychlost z tachografu Cislo Kladné realné cislo, | km/h ANO, pokud vozidlo umoZnuje, plati pouze
1 desetinné misto u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

Speedcan Aktualni rychlost z CAN sbérnice Cislo Kladné redlné ¢islo, | km/h ANO, pokud vozidlo umoznuje, plati pouze
1 desetinné misto u VEHICLEINFO/type =1,2,3,4

Tachogps Aktualni stav tachometru Cislo Kladné realné Cislo, | km ANO, plati pouze u VEHICLEINFO/type =
3 desetinna mista 1,2,3,4,5
(2568.125 km)

tachotach Aktualni stav tachometru z tachografu Cislo Kladné realné Cislo, | km ANO, pokud vozidlo umoznuje, plati pouze
3 desetinna mista u VEHICLEINFO/type = 2,3,4
(2568.125 km)

Tachocan Aktualni stav tachometru z CAN sbérnice | Cislo Kladné realné Cislo, | km ANO, pokud vozidlo umoznuje, plati pouze
3 desetinna mista u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4
(2568.125 km)

modedrive ReZim jizdy Cislo dle 1 = zimni Udrzba ANO

rozsahu 2 = bé#na udriba
3 = kontrolni jizda
4 = inspekéni jizda
5 =jizda BESIP
6 = sluzebni jizda
7 =DIO
Priklad: <POSITIONINFO ignition="true" longitude="14.578964" |atitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8" speedcan="22.3" tachogps="2568.125"

tachotach="2568.125" tachocan="2568.125" modedrive="2" />




Atribut

Rozsah hodnot

Jednotky

Povinny

SPREADINGINFO

spreadingmode | ReZim posypu Cislo dle 1 =vozidlo neni ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
rozsahu vybaveno sypacem VEHICLEINFO/technology = 1
2 = nesype
3 = chemicky posyp
4 = chemicky posyp
se zkrapénim
5 =inertni posyp
6 = inertni posyp se
zkrapénim
7 = zkrapéni
Plow Stav pluZeni bit false/true ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1
Gram Aktualni gramaz posypu (g/m2) Cislo g/m?2 ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2
Widthleft Aktualni nastavené Sire posypu doleva Cislo Kladné redlné cislo, | m ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
(m) 1 desetinné misto VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2
widthright Aktudlni nastavené $ife posypu doprava | Cislo Kladné redlné cislo, | m ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
(m) 1 desetinné misto VEHICLEINFO/technology = 1 a pokud je
SPREADINGINFO/spreadingmode > 2
Sumsalt Spotreba chemického materialu od Cislo Kladné redlné ¢islo, |t ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
predchoziho zaznamu (t) 3 desetinné misto VEHICLEINFO/technology = 1
Suminert Spotreba inertniho materialu od Cislo Kladné realné Cislo, |t ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a
predchoziho zaznamu (t) 3 desetinné misto VEHICLEINFO/technology = 1
Sumbrine Spotreba solanky od predchoziho Cislo Kladné celé Cislo | ANO, pokud VEHICLEINFO/type =2,3,4 a

zaznamu (l)

VEHICLEINFO/technology = 1

Priklad:

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60" widthleft="2.5" widthright="1.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132" sumbrine="33" />




Atribut

Rozsah hodnot

Jednotky

Povinny

CUTSINFO cutsl Sledovani ¢innosti cepaku hlavni kosy bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 2
cuts2 Sledovani ¢innosti cepaku druhé kosy bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 2
cuts3 Sledovani Cinnosti treti kosy bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 2
Priklad: <CUTSINFO cutsl="true" cuts2="false" cuts3="false" />
SWEEPSINFO centralboroom | Sledovani Cinnosti valcového kostéte bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
Leftbroom Sledovani ¢innosti levého kostéte bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
rightbroom Sledovani ¢innosti pravého kostéte bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
Turbine Sledovani turbiny bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
runningshaft Sledovani spusténi sachty bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 3
Priklad: <SWEEPSINFO centralbroom="true" leftbroom="true" rightbroom="true" turbine="true" runningshaft="true" />
SPRINKLERSINFO | leftflushing Sledovani ¢innosti levého splachu bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
rightflushing Sledovani ¢innosti pravého splachu bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
centralflushing | Sledovani ¢innosti stfedniho splachu bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
Misting Sledovani ¢innosti mlZeni (0zénu) bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
Pump Sledovani ¢innosti Cerpadla bit false/true ANO, pokud je
VEHICLEINFO/technology = 4
Priklad: <SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true" centralflushing="true" misting="true" pump="true" />




Atribut Format Rozsah hodnot Jednotky Povinny

LIGHTTRAILER Lighton Svételna sipka zapnuta bit false/true ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
modearrow ReZim zapnuté Sipky Cislo dle O=neni zapnuta ANO, pokud VEHICLEINFO/type=>5
rozsahu 1= Sipka doleva
2= Sipka doprava
3=sipka doll
akuvoltage Napéti akumulatord vystrazného Cislo Kladné realné cislo, |V ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
zafizeni (V) jedno desetinné
misto (nap¥. 12.4 V)
Rampup Sledovani zvednuté svételné rampy bit false/true ANO, pokud VEHICLEINFO/type=5
Crash Podezfeni na stret s cizim vozidlem bit false/true NE
Pfiklad: <LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6" rampup="true" crash ="false" />
TEMPERATURE Tempair Teplota vzduchu °C Cislo Realné cislo, 1 C NE
desetinné misto
Temproad Teplota vozovky °C Cislo Realné cislo, 1 C NE
desetinné misto
Pfiklad: <TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" />




Atribut

Format

Rozsah hodnot

Jednotky

Povinny

WORKINFO carrier Sledovani ¢innosti nastavby (myti bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
znadek, myti smérovych sloupkt, myti s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
nastavcll na svodidla, myti baliset, myti soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
svodidel, ¢isténi propustkq, cisténi soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
vpusti, pfikopova fréza, sefezdvani
krajnic, hloubeni pfikopl, opravy
silni¢nich svah)
crane Sledovani ¢innosti nastavby jefabu bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
platform Sledovani ¢innosti plosiny bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
loading Sledovani ¢innosti nakladace (otacky bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
motoru > 0) s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
roadmarking Sledovani ¢innosti samojizdného bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
znackovaciho stroje pro VDZ s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
removalmarking | Sledovani cinnosti samojizdny stroj pro | bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
nedestruktivni odstrafovani VDZ s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2
roller Sledovani ¢innosti valce (otacky motoru | bit false/true ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby

>0)

s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2




paverfinisher

Sledovani ¢innosti finiseru

bit

false/true

ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2

distributionAB

Sledovani ¢innosti distributoru

bit

false/true

ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a
soucasné POSITIONINFO/modedrive =2

milligcut

Sledovani ¢innosti frézy

bit

false/true

ANO, pokud se jedna o vozidla/nastavby
s povinnosti sledovat tyto ¢innosti a
soucasné pro VEHICLEINFO/type=3, 4 a

soucasné POSITIONINFO/modedrive =2

Priklad:

<WORKINFO roller ="true"/>

Atribut

Format

Rozsah hodnot

Jednotky

Povinny

EXTENDEDINFO | Revs Pocet otacek hlavniho motoru podvozku | Cislo Kladné redlné Cislo ot ANO, pokud VEHICLEINFO/type = 3,4
od pfedchoziho zaznamu nebo VEHICLEINFO/type = 2 {vozidlo
umoziuje)
NE dodavatelé udrzby
revsextension | Pocet otacek nastavbového motoru od | Cislo Kladné redlné cislo ot NE
predchoziho zaznamu
Fuel Spotieba PHM od piedchoziho zaznamu | Cislo Kladné realné cislo litr ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4
(5 desetinnych mist) a vozidlo umoznuje
dodavatelé udrzby NE
Levelphm Hladina PHM v nadrzi v procentech Cislo Kladné celé cislo % ANO, pokud je VEHICLEINFO/type = 2,3,4
objemu nadrze 0-100 % a vozidlo umoinuje
dodavatelé udrzby NE
powervoltage | Palubni napéti (V) Cislo Kladné redlné cislo, |V ANO, pokud je VEHICLEINFO/type =

jedno desetinné
misto (napf. 13.6 V)

1,2,3,4,5
dodavatelé udrzby NE




lighthouse Sledovani zapnuti majaka bit false/true ANO, pokud je vozidlo vybaveno, pouze

u VEHICLEINFO/type = 1,2,3,4

Priklad:

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.00223" levelphm="48" powervoltage="13.6" lighthouse="true" />




4.1 Ptiklad XML zaznamu
Pro ilustraci prikladame priklad kompletniho XML zaznamu. Tento pfiklad je pouze ilustracni a ma
ukazat vyuZiti vSech atributi a v praxi nemuzZe nastat.

<?xml version="1.0" encoding="utf-8" ?>
<GPSDATA>
<CREATED>2018-05-27T14:18:31+01:00</CREATED>

<GPSRECORD gpstime="2018-05-27T14:18:01+01:00" gsmsignal="5"
satellitecount="9" gpsunitid="56598545875441" >

<VEHICLEINFO rz="2AH5487" type="2" driverid="215487" driver="Jan
Novak" company="Firmaxyz" idvehicleorig="5658478" technology="5" />

<POSITIONINFO ignition="true" longitude ="14.578964"
latitude="51.100894" speedgps="22.3" speedtach="23.8"

speedcan="22.3" tachogps="2568.125" tachotach="2568.125"
tachocan="2568.125" modedrive="2" />

<SPREADINGINFO spreadingmode="3" plow="true" gram="60"

widthleft="145.2" widthright="125.5" sumsalt="0.123" suminert="0.132"
sumbrine="1" />

<CUTSINFO cutsl="true" cuts2="false" cuts3="false" />

<SWEEPSINFO centralbroom="true" leftbroom="true" rightbroom="true"
turbine="true" runningshaft="true" />

<SPRINKLERSINFO leftflushing="true" rightflushing="true"
centralflushing="true" misting="true" pump="true" />

<LIGHTTRAILER lighton="true" modearrow="1" akuvoltage="25.6"
rampup="true" crash="false" />

<TEMPERATURE tempair="22.3" temproad="20.2" />

<EXTENDEDINFO revs="22" revsextension="" fuel="0.223" levelPHM="48"
powervoltage="25.6" lighthouse="true" />
</GPSRECORD >

</GPSDATA>

5 POZADAVKY NA DODAVATELE UDRZBY

Dodavatelé udrzby jsou povinni poskytovat dat do systému ISUDaS. Jejich vymezeni je dano nize
uvedenou kapitolou.

5.1 Typy vozidel a pozadovana data
Popis vozidel provadéjicich urcité Cinnosti, které zasilaji popsana data v poZzadovaném rozsahu. Kdy
a jaka data jsou poskytovana, je dano kapitolou 4 a doplnéno timto popisem.



Sl AL

Voziky

vSechny pouZivané voziky,
poskytuji povinné sledované parametry u vsech vozidel a stroji a data specificka pro voziky.

Komundlni vozidla

provadéjici svoz odpadu,

poskytuji povinné sledované parametry u vsech vozidel a stroju.
Vozidla s nastavbami pro seCeni travy

vozidla provadéjici seceni travy,
poskytuji povinné sledované parametry u vsech vozidel a stroji a data specificka pro
sekacky.

Odtahove sluzby

vSechny odtahové sluzby, které jsou k odtahu privolany RSD CR,
poskytuji povinné sledované parametry u vsech vozidel a stroju.

Vozidla provadéjici pravidelny servis

dodavatelé provadéjici pravidelny servis zafizeni (hapf. meteostanice, SOS hlasky, ZPI, PDZ,
mytny systém, apod.) na dalnicich minimalné ve lhGté jednoho roku.
poskytuji povinné sledované parametry u vsech vozidel a stroju.

5.2 Pozadavky na pfedavani dat
Data budou predavana vidy pfi poskytovani tdrzby pro RSD CR.



6 VYBAVENI VvOziKUO TELEMATICKOU JEDNOTKOU A POVINNOST
PREDAVANI DAT DO C-ITS SYSTEMU

Telematickd jednotka bude vyuZita pro kooperativni a fleetové systémy, které Zadavatel v soucasné
dobé buduje a které poZaduji monitorovani funkénich, dopravnich a provoznich informaci a jejich
sbér, zpracovani a distribuci dal$im uZivatelGdm. Telematické jednotky budou instalovany na vsechny
typy vozikll pouZivanych pfi Gdrzbé dalnic:

- vystrazny vozik (dle PPK VOZ)

- predzvéstny vozik (dle PPK VOZ)
- informacni voziky v uzavirkach

Obecné budou, pro ucely tohoto dokumenty, tyto voziky nazyvdny ,varovné a informacni voziky*.

Zakladni schéma datové vymény kooperativniho a fleetového systému je zndzornéno na obrazku
nize.

Centralni back office systémy |  ________________ e
Mobilni informaéni voziky
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TELEMATICKE JEDNOTKY INSTALOVANE VE VAROVNYCH A INFORMACNICH VOziCiCH BUDOU U:

- kooperativnich a fleetovych systém( vysilat data na C-ITS Back office pomoci GSM (LTE)
v jednotném formatu (XML) dle poZadavk( uvedenych v textu niZe,

- kooperativnich systéma vysilat ITS zpravy k ucastnikim tretich stran pomoci standardu ITS-
G5 (v misté umisténi voziku),

- kooperativnich systémd pfijimat ITS zpravy z C-ITS back office pomoci GSM (LTE)
v jednotném formatu (MQTT) dle poZadavk(i uvedenych nize.

KOOPERATIVNI SYSTEMY (C-ITS)

Varovné a informacni voziky budou pfi udrzbé dalnic pouZivany vc. telematické C-ITS jednotky (RVU
— Road Vehicle Unit) zajistujici poskytovani sluzeb tzv. kooperativnich inteligentnich dopravnich
systémi( (C-ITS). Tyto systémy jsou zaloZeny na vzajemné komunikaci V2X, tzn. mezi vozidlem a
infrastrukturou, popr. mezi vozidly navzajem. V ramci této komunikace dochazi k obousmeérné
vyméné dat mezi jednotkami umisténymi ve vozidlech (OBU), jednotkami na infrastrukture (RSU) a
jednotkami umisténymi ve vozidlech udrzby a varovnych a informacnich vozicich (RVU), pficem? je
vyuZivano specifické DSRC technologie operujici na frekvenci 5,9 GHz. Toto frekvencni pasmo bylo
celosvétove vyhrazeno pro bezpecnostni aplikace v dopravé. V ramci této komunikace je vyuZivano
IEEE standardu 802.11p, ktery byl v Evropé dale rozpracovan do podoby standardu ITS-G5. Nad
ramec ITS-G5 je pro prenos dat v C-ITS vyuZivano také stavajicich datovych siti mobilnich operatord.

Smyslem kooperativnich systém( v soucasné dobé je prinaset fidic¢i cilené, vcasné a kvalitni
informace o déni kolem néj a zaroven poskytovat spravci komunikace aktualni informace o provozu.
V dlouhodobém horizontu predstavuji kooperativni systémy vyvojovy mezistupen pro technologii
automatizovaného fizeni vozidel. Obecné kooperativni systémy zvysuji bezpecnost a plynulost

dopravy a snizuji jeji negativni vlivy na Zivotni prostredi.

Komunikace mezi vozidlovymi jednotkami a jednotkami na infrastrukture, popfr. mezi dvéma
vozidlovymi jednotkami navzajem, byla na mezinarodni trovni standardizovana. Prislusny standard
v Evropé je oznacovan jako ITS-G5, vychazi ze standardu IEEE 802.11p a je definovan v normach
ETSI. Konkrétné jsou to:

e FTSI ES 202 663 — European profile standard for the physical and medium access control
layer of Intelligent Transport Systems operating in the 5 GHz frequency band

e ETSIEN 302 663 — Access layer specification for Intelligent Transport Systems operating in
the 5 GHz frequency band

e FTSITS 102 637 — Vehicular Communications; Basic Set of Applications

V téchto predpisech jsou definovany i zakladni typy zprav, které jsou v ramci standardu ITS-G5

generovany a posilany. Jsou to:

¢ Cooperative Awareness Message (CAM)



Zpravy CAM jsou generovany a odesilany periodicky aZ 10x za sekundu dle okolnich
podminek. Poskytuji zakladni informace o zafizeni, které je vygenerovalo (OBU jednotka).
Obsahuji hlaseni o pritomnosti, poloze a provoznim stavu pfislusného zafrizeni.

Specifikace zpravy CAM je detailné popsana v predpisu ETS/ TS 102 637-2 Specification of
Cooperative Awareness Basic Service. Jednotlivé atributy zpravy CAM jsou popsany ve
standardu ETS/ TS 102 894-2 Applications and facilities layer common data dictionary.

¢ Decentralized Environmental Notification Message (DENM)

Zpravy DENM jsou generovany pouze v pripadé vyskytu néjaké udalosti, jejich odeslani tedy
musi prechazet néjaky spoustéc. Pomoci DENM zprav se tedy prenaseji informace o
mimoradnych udalostech, jako je prace na silnici, dopravni nehoda, kluzka vozovka, jizda
v protismeéru ¢i jiny typ prekazky. Zpravy DENM jsou vysilany periodicky, dokud je prislusna
udalost platna. K preruseni vysilani dojde bud'v pripadé, Ze vyprsi jeji prednastavena doba
platnosti, nebo prislusna C-ITS jednotka vysle specialni DENM zpravu, ktera zrusi platnost
dotycné udalosti.

Specifikace zpravy DENM je detailné popsana v predpisu ETSI TS 102 637-3 Specification of
Decentralized Environmental Notification Basic Service. Jednotlivé atributy zpravy DENM
jsou popsany ve standardu ETS/ TS 102 894-2 Applications and facilities layer common data
dictionary.

e In-Vehicle Information (IVI)

Zpravy VI obecné slouZi primarné pro prenos informaci o statickych a dynamickych
dopravnich symbolech, nap¥. dopravni symboly na portalech liniového fizeni dopravy (LRD),
informacnich portalech (ZPI/PDZ) a zafizenich pro provozni informace (ZP1) do vozidla. IVI
zprava neslouZi pouze pro prenos zobrazovanych dopravnich symbolll, ale také
doplrikovych textd (informacdni portaly ZPI/PDZ). Zprava IVl je periodicky vysilana aZ do
vyprseni doby jeji prednastavené platnosti, nebo do doby, nez prislusna RSU jednotka vysle
specialni IVl zpravu, ktera zrusi platnost danych vysilanych dopravnich informaci.

Specifikace IVI zpravy je detailné popsana v normé /SI/TS 19321:2015 Intelligent transport
systems — Cooperative ITS — Dictionary of in-vehicle information (IVI) data structure. Pro
kédovani jednotlivych dopravnich symboli je pouZivana knihovna definovana v normé
ISO/TS 14823:2008 Traffic and travel information - Messages via media independent
stationary dissemination systems - Graphic data dictionary for pre-trip and in-trip
information dissemination systems. Tento katalog zahrnuje béZné dopravni symboly, jejich
¢iselny kéd a doplnujici informace.

ITS sluZzba Road Works Warning
Primarnim cilem vybavovani varovnych a informacnich voziki C-ITS jednotkami je poskytovani
sluzby Road Works Warning (RWW), tj. varovani fidicu pred pracemi na dalnici. Smyslem této sluzby
je vCasné upozornit ridiCe na prace na dalnici, které probihaji pred nim na predpokladané trase.



Ridi¢i je prezentovana informace o rozsahu praci a s nimi spojenych dopravnich omezenich (napf.
uzavreni jizdnich pruh, rychlostni omezeni) jesté pred tim, nez je schopen prace fyzicky zpozorovat
a uzpUsobit tomu svou jizdu. Jedna se o doplrikovou sluzbu k ji7 existujicim informacim o pracich na
silnici distribuovanych jinymi kanaly (rozhlasové dopravni zpravodajstvi, RDS-TMC, atd.), ktera je
zamérena na lokalizované konkrétni informace v blizkém okoli prislusnych praci. Vyrazné se tim
redukuje riziko vzniku nehody na zacatku pracovnich mist (napf. naraz do mobilniho vystrazného
voziku) a tim se vyrazné zvysi i bezpecnost pracovnik(l Gdrzby pohybujicich se v misté praci.

Sluzba miZe byt poskytovana ve 2 zakladnich reZimech:

LokdIni rezim

V ramci tohoto reseni je informace o pracich na silnici generovana a vysilana jednotkou C-ITS éisté
na zakladé dat z voziku (poloha, stav zobrazovanych symbolil). Scénar probiha zcela autonomné bez
komunikace s externimi prvky.

Sitovy reZim

V tomto rezimu dochazi ke spojeni s centralnim prvkem C-ITS systému — tzv. C-ITS back office, ktery
C-ITS jednotku na voziku poveluje ke generovani a vysilani konkrétni informace. Spojeni's C-ITS back
office je realizovano prostrednictvim siti mobilnich operatori.

Funkéni specifikace sluzby RWW
Varovani pred pracemi na silnici vramci sluzby RWW bude fidicdm prenaseno pomoci
standardizované zpravy DENM. Jednotlivé parametry DENM zpravy a jejich poufZiti v ramci sluzby
RWW jsou popsany v dokumentech ,Harmonised C-ITS Specifications for Europe” platformy C-
ROADS dostupnych na webovych strankach www.c-roads.eu.

Funk¢ni scénar sluzby RWW je nasledujici:

1. Vysilani DENM zprav je spusténo zvednutim rampy voziku

2. V pripadé lokalniho rezimu jsou jednotlivé atributy DENM vyplnény na zakladé informaci
z voziku

3. V pripadé sitového reZimu jsou jednotlivé atributy DENM vyplnény na zakladé informaci
z C-ITS back office

4. Atributy vysilané DENM zpravy jsou upraveny v okamziku zmény polohy voziku nebo zmény
vstupniho parametru (zména zobrazovaného symbolu, povel z C-ITS back office)

5. Vysilani DENM zpravy je ukonceno sklopenim rampy voziku nebo pokynem z C-ITS back
office

Specifikace telematickych C-ITS jednotek (RVU)
PoZaduje se, aby byl vozik vybaven RVU jednotkou zajistujici:

e Provoz lokalniho rezimu sluzby RWW v plném rozsahu

e Podporu sitového reZimu sluzby RWW, tj. moZnost tvorby a upravy zprav na zakladé
informaci z C-ITS back office RSD. Komunikaci s C-ITS back office bude zaloZena na ASN.1
serializaci UPER standardnich C-ITS zprav dle ETSI, v¢. poZadavki(l na bezpecnost dle ETSI TS


http://www.c-roads.eu

103 097 (SecuredMessage). Na transportni vrstvé bude vyuZito vhodného protokolu (napf.
UDP nebo MQTT).
Fleetové sluzby

Funkéni poZzadavky

RVU jednotka musi komunikovat s okolnimi C-ITS jednotkami pomoci ITS-G5 komunikace
definované v predpisu ETSI EN 302 663.

RVU jednotka musi byt schopna zasifrovat/desifrovat ITS-G5 zpravy pomoci protokolu Geo
Network (GN) definovaného v predpisech ETSI EN 302 636 1, 2, 3, 4, 6.

RVU jednotka musi byt schopna zaSifrovat/desifrovat ITS-G5 zpravy pomoci protokolu Basic
Transport Protocol (BTP) definovaného v predpisu ETSI EN 302 636 5.

RVU jednotka musi byt schopna Sifrovat/desifrovat a pfijimat/odesilat CAM pakety z/do
okolnich C-ITS jednotek.

RVU jednotka musi byt schopna Sifrovat/desifrovat a odesilat/pfijimat DENM pakety
pomoci protokolu Geo Broadcast Mode z/do okolnich C-ITS jednotek definovaném v
predpisu ETSI 103301.

RVU jednotka musi byt schopna generovat DENM zpravy na zakladé dat z ridicich systémii
voziku.

RVU jednotka musi byt schopna poslat vygenerované zpravy DENM do C-ITS back office (v
sitovém reZzimu).

RVU jednotka musi byt schopna prijimat povely z C-ITS back office a na zakladé nich
generovat DENM zpravy (v sitovém reZimu).

RVU jednotka musi byt schopna na zakladé specialni CAM zpravy z RSU aktivovat
koexistencni méd v ochrannych zénach mytnych bran (viz dokumenty Harmonised C-ITS
Specifications for Europe, kapitola ,Koexistence” ). Zaroven musi byt moZnost uloZit do
paméti jednotky aZz 16 poloh mytnych bran.

RVU jednotka musi byt schopna vytvaret atribut , Traces” zpravy DENM na zakladé internich
k dispozici vdokumentech ,,Harmonised C-ITS Specifications for Europe".

RVU jednotka musi byt vzdalené konfigurovatelna vcetné updatu firmwaru.

RVU jednotka musi byt schopna pfipojeni na externi PKI infrastrukturu pro zajisténi
autorizace a autentizace prijimanych a vysilanych C-ITS zprav, v¢. aktualizace certifikatl a

verejnych klica.

V RVU jednotce museji byt z ostatnich systémi varovnych a informacnich vozikd k dispozici

nasledujici udaje:

Stav odklopeni rampy (odklopeno / sklopeno), stav vystraznych ,Zlutych” svétel (zapnuto /
vyphuto) — u vsech voziki

Stav odklopeni rampy (odklopeno / sklopeno), stav vystrainych svétel / svételné Sipky
(vlevo / vpravo / kfiz / vypnuto), stav plechové Sipky (stav dopravni znacky vlevo, vpravo,
dolll) — u vystraznych voziki



Stav odklopeni rampy (odklopeno / sklopeno), zobrazeny symbol / text — u prfedzvéstnych

(v€etné LED) vozikd

Technické pozadavky

RVU jednotka musi obsahovat / splfiovat nasledujici technické pozadavky:

modul pro radiovou komunikaci ITS-G5 (5855 MHz a7 5925 MHz) umozZniujici soubéZnou
komunikaci na dvou kanalech (,,Dual concurrent channel operation®)
vSesmérovy Ci smérovy anténni systém pracujici v pasmu 5,9 GHz (ITS-G5) o minimalnim
zisku pro jeden vysilaci kanal 5dBi splriujici standard ETSI 302 571. Anténni systém bude
umistén tak, aby bylo zajisténo volné vysilani smérem ,za vozikem”, tj. proti sméru jizdy.
Anténni systém musi byt umistén minimalné ve vySce 2m.
CPU s dostatecnym vykonem pro bezproblémové zajisténi sluzby RWW. CPU musi byt jeden
z nasledujicich:

o x86 (32bit)

o x86-64 (64bit)

o ARMVv6, v7,v8s MMU

o MIPS (32bit a 64bit)
Operacni systém — jeden z nasledujicich:

Android 5.0+
o i0S6.0+
o Linux
o Apple Mac OS X
o Windows 8.1+
o FreeBSD

o popf. jiny podporujici PKI reseni zadavatele
komunikacni LTE modul vCetné antény
GNSS prijimac pro urceni presné polohy a ¢asu v¢. antény
rozhrani Ethernet (IPv4 nebo IPv6)
rozhrani RS232 nebo USB
provozni teplota min. v rozsahu -30°C aZ +65°C
vhodné datové uloZisté, min 4GB (vhodné pro poufZiti u voziki)
Hardware Security Module (HSM) - kompatibilni s TPM 1.2 nebo PKCS #11, Common
Criteria Certificate EAL4+. Podpora nasledujicich sifrovacich protokol(:
o ECDSA_nistP256_with_SHA256
o ECDSA_brainpoolP256r]_with SHA256
o ECDSA_ brainpoolP384rl _with SHA384
Casové neomezena nevyhradni licence softwarového feseni (bez aktualizaci) pro RVU
jednotky zahrnujici:
o ITS software stack pro provoz C-ITS aplikaci v¢. pfenosu C-ITS zprav
o SW aplikace umoZznujici nasazeni logiky zpracovani C-ITS zprav



- integrované akceleraéni/deceleracni ¢idlo,
- vnitfni pamét pro zaznamy o kapacité minimalné 20.000 zaznamd,
- moZnost ukladat do zdznamd servisni informace:
o palubni napijeni,
o pocet satelitd,
o kvalita GSM signalu.
- nedostupnost GSM sité — v pripadé vypadku nebo nedostupnosti mobilni sité musi byt
data
ukladana v jednotce GPS a po pripojeni do domovské sité okamzité odeslana,
- RVU jednotka musi odesilat uloZena data od nejstarsich zaznamu po nejnovéjsi.

FLEETOVE SYSTEMY

Kromé C-ITS funkcionalit budou RVU jednotky schopny také poskytovat data z vozik( pro ucely
jinych systémd napf. ISUDaS atd. To znamena, Ze RVU jednotky musi byt schopny vycitat kromé
stavovych informaci i provozni informace, které budou predavany v jednotném formatu pomoci
GSM (LTE) komunikace na C-ITS back office, ze kterého budou dale zasilany na Back office ISUDa$S
(popfr. dalsich systém) pro dalsi zpracovani.

Vsechna niZe uvedena data budou periodicky v min. 1 minutovém kroku odesilana RVU jednotkami
do C-ITS back office, kde budou zpracovana, uloZena a poskytnuta jinym systémam Zadavatele (nyni
ISUDaS). Komunikace s C-ITS back office bude pro tato data zaloZzena na XML.

RVU Jednotka bude instalovana a integrovana (datové a napajenim) v kaZzdém voziku a bude

schopna monitorovat nasledujici data v zavislosti na vybaveni voziku:

- ID jednotky

- Typ vozidla — nastaven vozik (pokud moZno jaky typ)
- Datum a ¢as vzniku zaznamu

- Geograficka poloha

- Pocet GPS satelitl

- Kvalita GSM signalu

- Aktualni rychlost z GPS

- Napéti akumulatoru

- Registrac¢ni znacka voziku

- Stav odklopeni rampy

- Stav vystrainych ,Zlutych” svétel
- Stav svételné Sipky

- Stav plechové Sipky

- Zobrazeny symbol / text

RVU jednotka musi byt schopna zaznamenavat data na zakladé téchto parametru:
- Vozik je v pohybu (neni zapnut4 vystraha / informace)
o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200m,
o Po zméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.



- Vozik je v provozu (zapnuta jakakoliv vystraha / informace)
o Po case - nastaveni max. 60 vterin,
o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200m,
o Po zméné azimutu - doporucené nastaveni 10°.

- Vozik neni v provozu (klidovy rezim)
o Po ujeté vzdalenosti - nastaveni 200m,
o Pozméné azimutu doporucené nastaveni 10°.

Pro sbér dat musi byt splnén alespori jeden z uvedenych parametrd.
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Prehled komunikaci



Orientaéni specifikace komunikaci Usteckého kraje

Okres Komunikace | ZAtAtelsilnice | Konec silnice Délka tahi Délka vétvi Délka useki | DEIka delenych
staniCeni staniCeni ¢tyrpruhu
Most 13 62.651 71,328 8677 3.123 11.800 8677
13 72,739 83.302 10,563 4279 14,842 10,563
131 71,328 72,739 1411 0,000 1411 0,000
13 A2 71.553 72,739 1,186 0,000 1,186 0,000
13H 0,000 2,054 2,054 0,000 2,054 0,000
13L 0,000 0,401 0,401 0,000 0,401 0,000
15 0,000 8.302 8.302 0413 8715 0,000
27 13372 40,580 27208 2,300 29.508 0,000
27B 26218 27364 1,146 0,000 1,146 0,000
271 19312 19712 0,400 0,000 0,400 0,000
27 A2 19.336 19,712 0376 0,000 0376 0,000
28 8.833 14,531 5.698 0,000 5.698 0,000
celkem okr. 67.422 10,115 77,537 19,240}
Teplice 3 9311 22.350 13.039 1.160 12.208 0,000
8 22,350 24772 2.422 2301 4723 2.422
3 24772 38.055 13.283 0381 13.664 0,000
13 83.302 84,613 1311 0,000 1311 9.946
13 84,613 87.846 3.233 0,160 3393 0,000
13 87.846 96,319 8473 2,140 10,613 8473
13 96,319 104,448 8.129 0231 8.360 0,000
27 0,000 13372 13372 0,000 13372 0,000
63 0,000 4788 4788 0,668 5.456 4788
celkem okr. 68,050 7,050 75,100 25,629)
CELKEM kraj 135,472 17,165 152,637 44,869I

Poznamka: Délky a staniceni jsou v km.
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Mapové podklady



Orientaéni specifikace komunikaci Usteckého kraje

Okres Komunikace | ZAtAtelsilnice | Konec silnice Délka tahi Délka vétvi Délka useki | DEIka delenych
staniCeni staniCeni ¢tyrpruhu

Litomerice |3 1.902 9311 7319 0,000 7319 0,000
15 16.567 60,199 43,632 0,686 44318 0,000
30 0,000 9.960 9.960 0.193 10.153 0,000
celkem okr. 60,911 0,879 61,790 0,000]

Decin 9 92,338 107.457 15.119 1.057 16.176 0,000
13 119.871 131,073 11,202 0.405 11,607 0,000
13 131,073 132,694 1.621 1,600 3221 1.621
13 132,694 151,648 18.954 0,000 18.954 2,084
13 B2 130,729 130,919 0,190 0,000 0,190 0,000
137 0,000 0352 0352 0.117 0,469 0,000
13K 0,000 0123 0123 0,000 0123 0,000
62 13,104 37.309 24205 0,192 24397 0,000
62 H 0,000 1.428 1.428 0,000 1.428 0,000
celkem okr. 73,194 3371 76,565 3,703]

Usti . Labem |13 104,443 119.871 15.423 0.256 15.679 0,000
30 9.960 20973 11,013 0,000 11,013 1.627
30 20973 21,703 0,730 0,000 0,730 0,730
30 21,703 24.639 2.936 0,000 2.936 0,000
30 24,622 26266 1.644 0,000 1.644 1.644
30 26.266 32,737 6.471 0431 6.902 0,000
62 0,000 0,168 0,168 0,000 0,168 0,000
62 0,168 0,508 0,340 0,000 0,340 0,340
62 0,000 13.104 13.104 0,549 13.653 0,000
63 4788 7.055 2267 0,000 2267 2267
celkem okr. 54,096 1,236 55,332 6,608]
CELKEM kraj 188,201 5,486 193,687 10,313|

Poznamka: Délky a staniceni jsou v km.
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Zpresnéni nékterych formulaci.

Doplnéni doporudeni, které mohou vyresit nékteré problémy s emailovymi klienty.

Verze 1.21 ze dne 12.09.2006

Zména v kontrole unikatnosti predavaného souboru. Unikatni musi byt kombinace rok, mésic a poradi
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Verze 1.2 ze dne 21.10.2005
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platci DPH.
Verze 1.1 ze dne 10.10.2005
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Tato zména DR jiz byla pfedbézné projednana s dodavatelem SW, firmou Soft-PC Rychnov nad
Knéznou.

Verze 1.0 ze dne 19.9.2005
Zakladni verze dokumentu

Dokument: 20180724, verze: 1.26, ze dne: 24.07.2018 2



Stalé datové rozhrani HELIOS - Vykaz dodavatele silnice l.tridy

1. Uvod

Reditelstvi silnic a dalnic CR (RSD) piisludi ve smyslu zfizovaci listiny hospodaiit s dalnicemi
a silnicemi 1. tfidy ve vlastnictvi CR. Z tohoto titulu provadi jejich majetkovou spravu, véetné
zimni a bézné udrzby.

Dodavatel predava soupis vykonanych praci na dalnicich a silnicich |. tfidy prostrednictvim
stalého datového rozhrani. Tento dokument obsahuje popis datového rozhrani.

1.1 Proces na strané dodavatele

Dodavatel vytvoii pozadovany datovy soubor zptsobem, ktery je zavisly na jeho intemich
podminkach, a dohodnutym zplsobem (e-mail) jej pfeda RSD. Po nahrani dat do IS RSD
obdrzi rovnéz formou e-mailu informaci o vysledku zpracovani.

Pripadné opravy chyb se provadéji opakovanym predanim celého souboru. Opravny soubor
musi mit stejnou identifikaci (expozitura, IC dodavatele, rok, mésic, pofadové &islo souboru)
jako soubor opravovany. Opravy jednoho souboru lze provadét i vicekrat — po dohodé
s pfislu$nou Spravou/Zavodem RSD.

Soubory bude dodavatel zasilat na adresu dr.si@rsd.cz
V pfedmétu emailové zpravy musi byt uvedeno VykazPrace

K mailu musi byt pfilozen jediny XML soubor v pozadované struktufe. Zpravy z této adresy
zpracovava automat; na informace, poznamky, vysvétleni &i upfesnéni uvedena v textu zpravy
nebude bran zfetel. Zprava o vysledku zpracovani souboru bude odeslana na mailovou
adresu, ze které byl soubor odeslan.

1.2 Proces na strané RSD

Pfedana data jsou automaticky nahrana data do IS RSD. V prlibéhu nahravani dat se
provadeéiji kontroly — dle specifikace v kapitole 2. Jakakoli chyba (formalni &i logickd) ma za
disledek vyrazeni celého souboru ze zpracovani.

V pfipadé, Ze jsou v pribéhu nahravani zjistény chyby, informuje dodavatele a vyZada si
opakované predani celého souboru. Uspésné zpracované soubory jsou presunuty do archivu.

1.3 Soubory datového rozhrani

Soubor (soupis odvedenych praci) se vyhotovuje jednou pro kazdou fakturu. Jeden soubor
nesmi obsahovat data za vice kalendarnich obdobi (mésict).

1.3.1 Pojmenovani souboru
ZpUsob oznadeni souborG: VP_EE_NNNNNNNN_RRRR_MM_SS.XML
Priklad: VP_10_00123456_2015_11_01.XML

Prvni 2 znaky = zkratka VP (vykaz prace), dale EE (Cislo expozitury odpovidajici
Spravé/Zavodu RSD; dodavateli jej sdéli pfislusné pracovisté RSD), NNNNNNNN (8-mistné
IC dodavatele — tj. v&etn& vedoucich nul), rok, mésic a poradové &islo predavaného souboru
v ramci mésice.

1.3.2 Struktura souboru

Soubor datového rozhrani bude ve formatu XML. DTD definice i pfiklad jsou pfilohou tohoto
dokumentu.

1.3.3Doporuceni pro odesilani

Na zéakladé dosavadnich zkuSenosti s procesem zpracovani XML soubort v pfilohdch mailu
doporudujeme:
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Outlook Express

NedoporuCujeme pouzivat emailového klienta Outlook Express. Ten ma tu nepfijemnou

vlastnost, ze ,komoli“ obsah XML pfiloh. Vysledkem muZe byt chyba typu:

Soubor: VP 08 11111111 2008 04 0l.xml od xxx@xxx.cz

Datum ¢ 27.05.2008

Cas : 08:00:04

Zpracovanl probéhlo s nédsledujicimi chybami:Chybnd struktura XML.
System.Xml.XmlException: The '3' character, hexadecimal wvalue 0x33,
cannot begin with a name. Line 1, position 15

Vami zadany soupis VP _08 111111 2008 04 0l.xml byl odmitnut.

V pfipadé vyskytu této chyby zkuste pouzit jiného mailového klienta, nebo webové rozhrani
emailu (je-li k dispozici).

Rozdélovani fadkt v souboru

Prestoze dle XML specifikace by odfadkovani uvnitf elementu nemélo vadit, doporu€ujeme
datové elementy uvnitf XML souboru nerozdélovat na vice fadkd.

Digitalni podpis
NedoporuGujeme opatfovat odchozi mail digitalnim podpisem, Sifrovat mail &i pouzivat dalsi
bezpe&nostni mody.

1.3.4Validace XML souboru

Pred prvnim odeslanim vytvofeného souboru doporuéujeme provést si validaci XML souboru
pomoci né&jakého online validatoru — napr. hitp://www.w3schools.com/dom/dom validate.asp
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2. Detailni popis XML elementu

Nize uvedené tabulky obsahuji kromé bliz§i specifikace jednotlivych atributll i informaci o
logickych kontrolach, které budou pfi vstupu do IS HELIOS Green provadény. Kromé téchto
logickych kontrol se budou provadét i kontroly formalni (rozsah udajt, datovy typ apod.).

2.1 Hlavickové udaje

Hlavika je v XML dokumentu reprezentovana elementem VykazPrace.

Vyznam jednotlivych atributd:

Atribut Typ | Pov. | Poznamka
Verze CHAR A Cislo verze XML struktury.
Ma-li XML soubor jinou verzi nez je oéekavana, je vyfazen ze
Zpracovani.
Aktuélné platné verze je 1.2
ExpozituraRSD | CHAR A Cislo expozitury (Spravy/Zavodu RSD). Napt. 04, 09, 15.
Identifikuje kraj, kde byly prace vykonany.
Cislo expozitury musi byt v €iselniku expozitur
IC INT A | IC dodavatele.
Provédi se kontrola, zda dany dodavatel v IS HELIOS Green existuje.
PlatceDPH CHAR A Pfiznak A / N uréujici, zda dodavatel je &i neni platcem DPH
A = dodavatel je platcem DPH; N = dodavatel neni platcem DPH; jiné
hodnoty nejsou pfipustné
CisloFaktury INT A Cislo faktury, kterym dodavatel narokuje Ghradu praci. Toto &islo musi
byt unikatni pro kazdy datovy soubor
DatumVytvoreni INT A Datum vytvofeni souboru ve tvaru RRRRMMDD
Obdobi INT A Obdobi, za které se prace vykazuji ve tvaru RRRRMM
Poradi INT A Poradové €islo souboru v ramci mésice
Castka INT A Celkova fakturované ¢astka. Max. 4 desetinnd mista jsou oddélena

tecCkou.

Musi odpovidat souctu ¢astek z poloZzek souboru (suma atributdl Castka
+ Valorizace)

2.2 Polozkové udaje

Polozka je v XML struktufe reprezentovana elementem Prace.

Atribut Typ | Pov. | Poznamka
Silnice INT N Cislo dalnice nebo silnice I. tfidy.
Cislo musi odpovidat &iselniku dalnic a silnic | .tfidy (je-li zadano)
Akce CHAR | A | Cislo akce.
Musi odpovidat Ciselniku akci.
Cinnost INT A Kdéd ginnosti.
Musi existovat v Ciselniku €innosti.
MJ CHAR | A Kod mérné jednotky.
Musi odpovidat MJ uvedené v giselniku &innosti u vykazované ginnosti
PocetMJ INT A Pocet vykazovanych mérnych jednotek. Max. 4 desetinna mista jsou
oddélena te¢kou.
Castka INT A | Castka za aktualni polozku. Max. 4 desetinna mista jsou oddé&lena teckou.
Dodavatelé, ktefi jsou platci DPH, zde uvedou &astku bez DPH
Dodavatelé, ktefi nejsou platci DPH, zde uvedou ¢astku véetné DPH
Valorizace | INT N | Valorizace (korekéni polozka ovliviiujici vysoutéZzenou cenu) za
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aktualni polozku. Max. 4 desetinna mista jsou oddélena teckou.
Dodavatelé, ktefi jsou platci DPH, zde uvedou &astku bez DPH
Dodavatelé, ktefi nejsou platci DPH, zde uvedou ¢astku véetné DPH
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1. Ugel vydani
Hlavnim Uéelem této smérnice je zavedeni jednotného zpusobu pfi evidenci kratkodobych pracovnich
mist na dalnicich a vybranych silnic I. tfidy.

2. Zakladni pojmy

(1) JSDI je jednotny systém dopravnich informaci, ktery slouzi pro informovani ohledné problematiky
uzavirek a dopravnich omezeni.

(2) IS dalnice je informacni systém pro planovani a evidenci zejména kratkodobych pracovnich mist,
ktery je soudasti aplikace jednotného systému dopravnich informaci pro CR. Systém IS Dalnice je
propojeny se systémem CEU. Propojeni systému je pres databazi.

(3) Pracovni misto je prostor pro pracovni ¢i stavebni vozidla, stroje, material, pracovniky atd. a pro
provadéni vlastni stavebni, udrzbové ¢i spravni €innosti. Viastni pracovisté muze zabirat jen malou
¢ast pracovniho mista. U neplanovaného pracovniho mista se jedna o prostor, vnémz jsou
nepojizdna &i havarovana vozidla nebo jina prekazka provozu, zasahujici slozky Integrovaného
zachranného systému atd.

(4) Neplanované pracovni misto je misto na dalnici vzniklé neoéekavané pfi dopravni nehodé nebo
jiné mimoradné udalosti, které ma vliv na provoz na dalnici a které je tak tfeba oznacit prechodnym
znacenim.

(5) Kratkodobé pracovni misto je pracovni misto zfizované zpravidla po dobu jedné pracovni smény
nebo jednoho kalendarniho dne, vyjimeéné az po dobu 48 hodin. Muze byt pohyblivé (plynule se
pohybujici nebo s kratkymi zastavkami do cca 20 minut) nebo stabiini. Vyznaéuje se mensim poétem
dopravnich znacek a vysokym podilem mobilnich prvku prechodného dopravniho znaceni (vystrazné
a predzvéstné voziky).

(6) Dlouhodobé pracovni misto je stabilni pracovni misto zfizované nepfetrzité na dobu delsi, nez je
uréena pro kratkodobé pracovni misto, tj. zpravidla na dobu del$i neZ jeden den.

(7) Vybranou silnici l. tfidy se pro ucéely této smérnice rozumi usek silnice |. tfidy, kde udrzbu provadi
nebo zajistuje provozni usek GR RSD.

(8) Vedouci udrzby je odpovédny pracovnik slozky spravy a udrby, jimZ je vedouci mistné pfi-
slusného Strediska spravy a udrzby dalinice (SSUD) nebo v Usecich bez SSUD vedouci provozniho
useku Spravy nebo Zavodu. Vedouci udrzby muze pienést vykon vybranych Einnosti dle této
smeérnice i na jiné osoby (napfiklad na pracovniky spole€nosti smluvné zaijistujicich adrzbu nékterych
dalnic nebo vybranych silnic. |. tridy.

(9) Uzavirkovy inspektor je pracovnik Samostatného oddéleni dopravniho inzenyrstvi PU GR RSD
zabezpedujici vybrané €innosti tykajici se spravy a kontroly uzavirek. Uzavirkovy inspektor muze byt
hlavni anebo regionalni, a to pro region Cechy a pro region Morava. Hlavni inspektor zajistuje
kazdodenni svodnou a ohlaSovaci ¢innost ve véci uzavirek na dalnicich.

(10) Silniéni spravni urad je pro Ucely této smérnice Gfad pfislusny k vydani rozhodnuti o uzavirce
podle § 24 zakona €. 13/1997 Sb., o pozemnich komunikacich. Silnicnim spravni Gradem je v pfipadé
dalnic Ministerstvo dopravy (MD), v pfipadé silnic |. tfidy véetné silnic pro motorova vozidla prislusny
odbor krajského Uradu (zpravidla odbor dopravy a silniéniho hospodarstvi).

(11) CEU je centralni evidence uzavirek, ktera je soucasti centralni evidence pozemnich komunikaci.
Obsahuje udaje o dlouhodobych a kratkodobych pracovnich mistech.

(12) NDIC je narodni dopravni informaéni centrum, které prubézné a nepretrZité zpracovava
a publikuje aktualni dopravni informace véetné aktualnich informaci o kratkodobych a dlouhodobych
pracovnich mistech. Tyto informace zverejfiuje prostfednictvim infoportalu a poloportald, sluzby RDS-
TMC a na internetovych strankach (zejména www.dopravniinfo.cz) a poskytuje prostfednictvim
datového distribuéniho rozhrani vSem smluvnim odbératelum.


http://www.dopravniinfo.cz

3. Systém JSDI a IS Dalnice

(1) Pristup do systému JSDI| je mozny pro kazdého opravnéného uzZivatele na zakladé
administratorem aplikace pridéleného uzZivatelského jména a hesla.

(2) Soucast JSDI tvofi zakladni nabidka, moznost zadani servisniho pozadavku, centralni evidence
uzavirek (dale jen ,CEU®), dopravni zpravodaj o aktualnich dopravnich omezenich a uzavirkach
silniéniho provozu (www.dopravniinfo.cz), aplikace 'gro dopravni inzenyry, ktera poskytuje informace
o dopravnich intenzitach, IS Dalnice a geoportal RSD. Systém IS Dalnice je dostupny z odkazu
http://isu.jsdi.cz.

(3) Systém IS Dalnice umoznuje evidenci poZzadavki na prace oprav a udrzby a dale poskytuje
informace o kratkodobych a dlouhodobych planovanych omezenich a uzavirkach. Aplikace IS Dalnice
rovnéz obsahuje vSechny dostupné aktualni dopravni informace v konkrétnim Useku dalnic
a vybranych silnic |. tfidy.

(4) 1S Dalnice musi obsahovat vzdy aktualni prfehled o v8ech zfizenych kratkodobych pracovnich
mistech na dalnicich a vybranych silnicich 1. tridy.

4. Planovani a evidence kratkodobych pracovnich mist

(1) Planovani pracovnich mist obecné upravuje Provozni smérnice 11/17 Planovani a provadéni
pracovnich mist na dalnicich.

(2) Veskeré pozadavky, které vyzaduji zfizeni kratkodobych pracovnich mist vyzadujicich
prechodnou Upravu provozu se, zapisuji do IS Dalnice bezodkladné poté, kdy konkrétni pozadavek
vznikne. Do IS Dalnice se uvadi i pracovni mista, ktera nezpusobuji zuZeni &i sniZzeni poctu jizdnich
pruhl (napf. prace na zpevnéné krajnici). Samostatné vozidlo vybavené pouze tzv. majakem se do
systému nemusi zapisovat.

(3) VIS Dalnice se pro zfizovani kratkodobych pracovnich mist pfednostné zadavaji konkrétni divody
dle stanoveného ¢iselniku. Teprve v prfipadé, 2e stanoveny d&iselnik neobsahuje Zadnou
z planovanych pracovni ¢innosti, je mozné zadat jiny duvod, ktery je nutné vzdy specifikovat a fadné
popsat.

(4) Za zapis a aktualizaci pozadavku dle odst. 2 a 3 je zodpovédny pfislusny vedouci tdrzby.

5. Ramcovy denni plan a zadavani kratkodobych pracovnich mist

(1) Planovana kratkodoba pracovni mista dle ¢&l. 4 jsou zfizovana dle ramcového denniho planu
pracovnich €innosti, ktery je souéasti IS Dalnice.

(2) Vedouci udrzby je povinen zanést akci s predstihem nejméné 16 hodin (zajistuje-li akci sam) nebo
40 hodin (v pfipadé akce zajistované jinou osobou) do IS Dalnice.

6. Kolizni stavy pfi zfizovani kratkodobych pracovnich mist

(1) Vedouci udrzby je zodpovédny za vzniklé kolize a odesilané informace do systému NDIC pfi
planovani kratkodobych pracovnich mist v jemu svérené ¢asti Useku dalnice nebo vybrané silnice
. tfidy. Vznik tohoto druhu kolize nema vliv na pfenos dat ze systému IS dalnice pro potfeby
NDIC, . tyto informace jsou ihned viditelné prostrednictvim systému NDIC uzivatelim dopravniho
portalu RSD CR. Uzavirkovy inspektor v8ak obdrzi zpravu o vzniklé kolizi do své emailové adresy.
Uzavirkovy inspektor muze rozhodnout o zruseni, pfip. o upravé kratkodobého pracovniho mista.


http://www.dopravniinfo.czL
http://isu.isdi.cz

(2) Vzniklé kolize mezi vedoucimi Udrzby musi vyresit ten vedouci Udrzby, ktery pracovni misto
zadava jako druhy v poradi. Tento vedouci tdrzby obdrzi pfed uloZzenim a odeslanim zadavaného
pracovnino mista do NDIC upozornéni na kolizi s jiz zadanym a v IS Dalnice evidovanym
pracovnim mistem. V pfipadé, Ze nedba tohoto upozornéni a pracovni misto piesto uloZi a odesle,
tak dojde k prenosu dat do systému NDIC, pricemz tento vedouci udrzby ma odpovédnost za
vzniklou kolizi a odesilané informace. Uzavirkovy inspektor obdrzi zpravu o vzniklé kolizi do své
emailové adresy. Uzavirkovy inspektor mize rozhodnout o zruseni, pfip. o Gpravé kratkodobého
pracovniho mista.

(3) Za zépis a aktualizaci informaci dle odst. 1 a 2 je zodpovédny prislusny vedouci Gdrzby.

7. Evidence dlouhodobych pracovnich mist

Dlouhodoba pracovni mista se do systému IS Dalnice nezadavaji. Povinnost zadavat dlouhodoba
pracovni mista do CEU maji ve smyslu § 29a zakona ¢.13/1997 Sb., o pozemnich komunikacich,
pfislusné silniéni spravni Grady.

8. Evidence neplanovaného pracovniho mista

Zadavani neplanovanych pracovnich mist provadi operatofi NDIC do Redaké&niho systému NDIC.

9. Predavani informaci o sjizdnosti komunikaci v zimnim obdobi

Informace o omezeni sjizdnosti komunikaci jsou predavany dispeéery zimni Udrzby jednotlivych
sloZek spravy a udrzby komunikaci do NDIC v souladu s ustanovenim § 2 odst. 5 vyhlasky ¢. 3/2007
Sb., o celostatnim dopravnim a informaénim systému v platném znéni a Pokynu ministerstva dopravy
MD CR ,K organizaci zimni zpravodajské sluzby na tzemi CR* v platném znéni.

10. Pfechodna a zavére¢na ustanoveni

Rusi se smérnice GR &. 8/2009, ktera je touto smérnici v pIném rozsahu nahrazena.

11. U&innost
Tato smémice nabyva uginnosti dne:  (J7. 77. 204 7

V Praze dne: 29.08. T01#




