Pokyny pro vyplnéni:

Priloha €. 2: Technicka specifikace predmétu pInéni

Ucastnik vyplni prazdna zelena pole nésledujicim zptisobem:

Vsechna prazdna zelena pole musi byt vyplnéna.

V burice D12 a D14 uvedte nazev a typové oznaceni nabizeného zafizeni, ve sloupci D "Nabizené parametry" uvedte u kazdé polozky nabizené parametry a u polozek, kde neni
potieba vyplfiovat parametry, uvedte ANO, Ze vyrobek danou nebo dané funkcionalitu/y spliiuje.

Nesplnéni minimdalnich parametrd nebo neobsazeni dané funkcionality je nesplnénim zadavacich podminek.

Nize uvedené technické podminky zafizeni jsou minimalni pozadavky, které musi zafizeni splfiovat.

Servomotory

Specifikace/minimalni pozadavky uZivatele/pozadavky na

Poradi

Parametry /funkcionality

funkcionalitu

Nabizené parametry

Nazev a typ:

Stfedné silny maly servomotor s pfislusenstvim - 32 kusu

Inteligentni servomotor kompatibilni s komunikacnim protokolem
RS485, rozméry mensi nez 3 x 5 x 4 cm, hmotnosti mensi nez 90 g,
mezni moment nejméné 4 Nm pfi jmenovitém vykonu, vstupni
napéti v rozsahu 10 ~ 14 V, Fizeni polohy a zpétna vazba polohy,
méfeni proudu. Servomotor umoziuje plynuly rozsah s minimalnim
rozlisenim 4096 tik( na otacku. Servomotor umozriuje kromé
proudového a rychlostniho rezimu také fizeni polohy s omezenim
proudu (sila/moment). Z divodu kompatibility se pouzivanymi
metodami fizeni lokomoce musi byt servomotory kompatibilni s
komunikaénim protokolem Dynamixel 1.0 a 2.0.

Pozadovany pocet servomotord je 32, pficemz kazdy ma montazni
prisluenstvi - pfirubové lozZisko zvysujici mozné zatizeni osy
servomotoru a pfirubu pro opacnou stranu servomotoru pro
upevnéni motoru v drzaku.

XM430-W350-R Dynamixel pohon
1101 Set pfiruba na pohony
BR101 piiruba na pohony na opacnou stranu

HN12-
EPX-430-

Nazev a typ:

Silny maly servomotor s pfislu$enstvim - 36 kus(

Inteligentni servomotor kompatibilni s komunikacnim protokolem
RS485, rozméry mensi nez 4 x 6 x 5 cm, hmotnost mensinez 180 g,
mezni moment nejméné 10 Nm pfi jmenovitém vykonu, vstupni
napéti v rozsahu 10 ~ 14 V, fizeni polohy a zpétna vazba polohy,
méreni proudu. Servomotor umoziuje plynuly rozsah s minimalnim
rozlisenim 4096 tik( na otacku. Servomotor umozriuje kromé
proudového a rychlostniho rezimu také fizeni polohy s omezenim
proudu (sila/moment). Z divodu kompatibility se pouzivanymi
metodami fizeni lokomoce musi byt servomotory kompatibilni s
komunikacnim protokolem Dynamixel 1.0 a 2.0.

Pozadovany pocet servomotord je 36, pficemz kazdy ma montazni
pFisluSenstvi - pfirubové loZisko zvysujici mozné (axialni) zatizeni osy
servomotoru a pfirubu pro opacnou stranu servomotoru pro
upevnéni motoru v drzaku.

XM540-W270-R Dynamixel pohon
1101 Set pfiruba na pohony
BR101 priruba na pohony na opaénou stranu

HN13-
EPX-540-

Propojovaci kabely - délka 180 mm

120 kust kabel( o délce 180 mm pro zapojeni servo motord do
Fetézce.

Robot Cable-X4P 180mm

Propojovaci kabely - délka 240 mm

120 kust kabel( o délce 240 mm pro zapojeni servo motord do
Fetézce.

Robot Cable-X4P 240 mm




