Priloha €. 1 Kupni smlouvy

TABULKA S TECHNICKYMI PARAMETRY

Parametr Pozadovana min.hodnota 1a hodl Poznamka
Systém pro spinalni chirurgii 1 ks
CIRQ ARM SYSTEM
Pozadavky na jednotlivé ¢asti systému
Obecné pozadavky
Kloubové rameno s minimalné sedmi stupni volnosti ANO ANO
Maximalni hmotnost robotické ruky 15 kg pro snadnou manipulaci ANO ANO
Uchyceni ruky k boéni li§té operacniho stolu z divodu malych rozmérd salu ANO ANO
Skladovani a pfenaseni robotické ruky v kufru ANO ANO
Multisegmentova LED signalizace stavu ruky ANO ANO
Univerzalni koncovka ruky pro napojeni riznych funk&nich moduld, min. pro
s o ANO ANO
kranialni a spinalni modul
Ovladani diléich segmentu ruky zvlast pomoci stal€itelnych ploch na ANO ANO
segmentech
Délka ruky od spojeni se stolem max. 1,5 m ANO ANO
Prdmér ruky max. 20 cm ANO ANO
Roboticka koncovka pro zarovani trajektorie ANO ANO
Stupné volnosti robotické koncovky - min. 4 ANO ANO
Pfesnost zarovani motort robotické koncovky, max. odchylka 0,1 mm ANO ANO
Kompatibilita s planovaci stanici ¢i alternativa za ni
ANO nebo dodani planovaci
Kompatibilita s planovaci stanici Brainlab nainstalovanou na pracovisti stanice s min. stejnymi SW moduly ANO
uvedeny v fadku 23 - 27
Planovaci stanice s min. témito moduly:
Traktografie ANO ANO
Prohlizeni DICOM dat ANO ANO
Volumetrie ANO ANO
Fuze obrazovych dat z riznych modalit ANO ANO
Planovani trajektorii ANO ANO
Kompatibilita ruky s navigacni stanici ¢i alternativa za ni
ANO nebo dodani navigaéni
Kompatiblita ruky s navigaéni stanici Curve stanice s min. stejnymi SW moduly ANO
uvedeny v fadku 31 - 33
Navigaéni stanice s min. témito moduly:
Kranialni navigace ANO ANO
Spinalni navigace ANO ANO
Kompaltjblllta s intraopera¢nim cone beam CT Loop-X nainstalovanym na ANO ANO
pracovisti
Prenos trajektorie
Preposvtrgjektqne z planovaci stanice do navigac¢ni stanice Curve ¢i vlastni ANOG ANO
navigacni stanice
Dal$i pozadavky
Opticka lokalizace ruky pomoci reflexnich kulicek ANO ANO
Manualni pfedbézné nastaveni ruky do blizkosti trajektorie ANO ANO
Automatické robotické prfesné zarovnani v pripadé blizkosti k trajektorii ANO ANO
Neustala kontrola pozice zarovnani robotické ruky na navigaci ANO ANO
Pasivni odul pro drzeni pozice navigovaného nastroje bez robotického
P P ANO ANO
zarovnani minimalné pro cili€ vrtak
Aktivni modul robotické ruky umoznujici spinalni aplikace ANO ANO




SW modul na navigaci pro zarovnani robotické ruky pro spinaini aplikace ANO ANO
Pfidavna stabilizaéni podpéra instalovana pod stolem pro zajisténi stability u ANO ANO
vykonu s pfitlakem na ruku

Instrumentarium umoznujici pasivni drzeni navigovaného cili¢e vrtaku pro ANO ANO
spinalni operace

Instrumentarium umozniujici aktivni zarovnani navigovaného ciliCe vrtaku pro ANO ANO
spinalni operace

Cili¢ vrtaku s ostrymi hroty (zuby) pro zataZzeni do kosti pacienta ANO ANO
Neustala kontrola pozice zarovnani robotické ruky na navigaci pro aktivni i ANO ANO
pasivni modul

Neustala kontrola pozice zarovnani cili€e vrtaku ruky na navigaci ANO ANO

Cili¢ vrtaku s kontrolu hloubky vrtani ANO ANO
Tvorba trajektorii Sroubu na planovaci stanici nebo intraoperaéné na navigaci ANO ANO
Prepnuti aktivni trajektorie Sroubu pomoci tlacitka na robotickém modulu ruky ANO ANO

Set sterilnich rousek a dalSiho potfebného spotfebniho materialu nutného k ANO ANO
uvedeni do provozu

Zaruka min. 2 roky ANO ANO

POZNAMKA: Uvedené technické pozadavky jsou minimalni. Dodavatel miZe nabidnout zafizeni i s lep$imi parametry.

'I_'-‘okyny pro vyplnéni:

1. Ugastnik zadavaciho Fizeni je povinen vyplnit véechna pole ve sloupci "Nabizena hodnota"

2. Ugastnik zadavaciho fizeni do predloZeného formulare u Gdajd, kde je minimalni hodnota stanovena na ANO, doplni ANO-NE, podle vlastnosti a funkci nabizeného pFistroje (hodnota NE znamena nesplnéni pozadované
vlastnosti pfistroje a znamena nesplnéni zadavacich podminek)

3. Pokud ma Ucastnik zadavaciho fizeni k jim nabizené hodnoté jakoukoliv poznamku ¢i informaci, kterou by chtél zadavateli sdélit Ci je dle néj pro zadavatele podstatna, uvede ji do sloupce "Poznamka".
4. Vyplnény formular u€astnik zadavaciho fizeni predloZi v rdmci své nabidky (jako pfilohu navrhu kupni smlouvy)




