Priloha €. 1 Kupni smlouvy

TABULKA S TECHNICKYMI PARAMETRY

Parametr Pozadovana min.hodnota 1a hodnota Poznamka
Robotické rameno pro optiku - systém - 1 ks
Soloassist Il
Pozadavky na jednotlivé ¢asti systému
Obecné pozadavky
Inteligentni asistenéni systém pro miniinvazivni operace ANO ano
Roboticky asistent endoskopické kamery, jehoz hlavnim ucelem je
stabilizace obrazového vystupu pfi pohybech endoskopické optiky pfi ANO ano
laparoskopickych operacich
Propracovany systém mechanizovanych a volnych kloubd zaruéujici
e ANO ano
maximalni flexibilitu
Systém zajistujici stabilni zorné pole ANO ano
PIné mobilni systém s moznosti vyuZiti na jakémkoli operaénim sale ANO ano
Kompatibilita se vSemi bézné pouzivanymi endoskopickymi optikami s
L ANO ano
priméry 5 mm a 10 mm
Stabilni systém zajiStujici dostate¢nou presnost ANO ano
. . R . R 3 aktivni a 3 pasivni
Systém s min. 3 aktivnimi a min. 3 pasivnimi klouby ANO ano Klouby
Rozsah pohybu endoskopické kamery pomoci ramene 360° ANO ano
Rozsah pohybu ramene v prostoru opera¢niho pole min. 270° ANO ano rozsah pohybu 270°
Kompatibilita se v§emi béZnymi typy operacénich stolt ANO ano
Ovladani celého systému dostupné pfimo z laparoskopického nastroje
T ANO ano
(joystick)
Kompatibilita joysticku se vdemi béZné pouzivanymi nastroji riznych vyrobcl ANO ano
Moznost pfipevnéni joysticku na levy i pravy nastroj (dle pozadavku
: ANO ano
operatéra)
Moznost ovladani pomoci samotného joysticku sekundarnim Iékafem i ANO ano
sestrou instrumentarkou
Moznost ovladani hlasem (modul pro hlasové ovladani musi byt soucasti
. ANO ano
dodavky)
Odblokovani véech kloubu jednim tlagitkem ANO ano
Tlagitko pro urgentni zastaveni celého systému (emergency stop) ANO ano
Svételna signalizace dosazeni krajniho bodu v manipulaénim poli ANO ano
Svételna signalizace chybovych stava ANO ano
Hmotnost ramene max. 12kg ANO ano hmotnost 11,5 kg
MozZnost ovladani hlasem i joystickem zaroven ANO ano
Napajeni ze sité 50Hz 230V ANO ano
Jednoduché uchyceni na operacni stil pomoci jednoho areta¢niho Sroubu ANO ano
Pevna a masivni konstrukce odolna vici otfestim a naklonim operaéniho
. N ANO ano
stolu ve v8ech smérech
Moznost sterilizace veSkerého pfisluSenstvi, které se nachazi v blizkosti
. ANO ano
operacéniho pole
PrisluSenstvi
Transportni vozik pro pfevoz pfistroje mezi saly ANO ano
Joystick pro levou ruku (2ks) ANO ano
Steriliza¢ni sito (2ks) ANO ano
Adaptér pro uchyceni joysticku na operacni nastroj (4ks) ANO ano
Drzak endoskopu (2ks) ANO ano
Napajeci adaptér typu ,medical grade*” ANO ano
Nutny spotfebni material nutny pro pfedvedeni, zaskoleni a ukazku funkce ANO ano




Sterilni jednorazové navleky pro samotné rameno

ANO

ano

POZNAMKA: Uvedené technické pozadavky jsou minimalni. Dodavatel mize nabidnout zafizeni i s lep$imi parametry.
okyny pro vyplnéni:

B
1

. Ugastnik zadavaciho fizeni je povinen vyplinit vechna pole ve sloupci "Nabizena hodnota"

2. Ugastnik zadavaciho fizeni do predloZeného formulare u tdaj, kde je minimalni hodnota stanovena na ANO, doplni ANO-NE, podle vlastnosti a funkci nabizeného pFistroje (hodnota NE znamena nesplnéni pozadované
vlastnosti pfistroje a znamena nesplnéni zadavacich podminek)

3. Pokud ma ucastnik zadavaciho fizeni k jim nabizené hodnoté jakoukoliv poznamku ¢&i informaci, kterou by chtél zadavateli sdélit ¢i je dle néj pro zadavatele podstatna, uvede ji do sloupce "Poznamka".
4. Vyplnény formulaF Gcastnik zadavaciho fizeni pfedloZi v ramci své nabidky (jako pFilohu navrhu kupni smlouvy)




