Soloassist Il technicka specifikace

Inteligentni asistencni systém pro miniinvazivni operace

Roboticky asistent endoskopické kamery, jehoz hlavnim uUcelem je stabilizace
obrazového vystupu pfi pohybech endoskopické optiky pti laparoskopickych
operacich

Propracovany systém mechanizovanych a volnych kloub( zarucujici maximalni
flexibilitu

Systém zajistujici stabilni zorné pole

PIné mobilni systém s mozZnosti vyuZiti na jakémkoli operacnim sale
Kompatibilita se vSemi béZné pouzivanymi endoskopickymi optikami s prdméry 5 mm
al0 mm

Stabilni systém zajistujici dostate¢nou presnost

Systém se 3 aktivnimi a 3 pasivnimi klouby

Rozsah pohybu endoskopické kamery pomoci ramene 360°

Rozsah pohybu ramene v prostoru operacniho pole 270°

Kompatibilita se vSemi béznymi typy operacnich stolt

Ovladani celého systému dostupné primo z laparoskopického nastroje (joystick)
Kompatibilita joysticku se vSemi béZzné pouzivanymi ndstroji riznych vyrobct
MozZnost pfipevnéni joysticku na levy i pravy nastroj (dle poZadavku operatéra)
Moznost ovladani pomoci samotného joysticku sekundarnim Iékafem ¢i sestrou
instrumentarkou

MozZnost ovladani hlasem

Odblokovani vsech kloub( jednim tlacitkem

Tlacitko pro urgentni zastaveni celého systému (emergency stop)

Svételna signalizace dosazZeni krajniho bodu v manipulacnim poli

Svételna signalizace chybovych stavli

Hmotnost ramene 11,5 kg

MozZnost ovladani hlasem i joystickem zaroven

Napajeni se sité 50Hz 230V

Jednoduché uchyceni na operacni stlil pomoci jednoho areta¢niho sSroubu
Pevna a masivni konstrukce odolna vici otfestim a naklonim operacniho stolu ve
vSech smérech

Moznost sterilizace vesSkerého prislusenstvi, které se nachazi v blizkosti operac¢niho
pole

Veskeré prislusenstvi nutné k provozu:

Transportni vozik pro prfevoz pfistroje mezi saly

Modul pro hlasové ovladani

Joystick pro levou ruku (2 ks)

Sterilizacni sito (2 ks)

Adaptér pro uchyceni joysticku na operacni nastroj (4 ks)
Drzak endoskopu (2 ks)

Napajeci adaptér typu ,,medical grade”

Sterilni navleky



