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Pocet
PC Datum vyucovacich Od - do probirana témata
hodin

Bezpecnost pfi praci s robotem; Aktualizace pocitadel otaceni - prakticky nacvik na robotu; Pracovni rezimy robotu - automaticky, ruéni, ruéni 100%; Protokol udalosti
1 03.10.2022 8 7:30 - 16:00 |- vysvétleni druhd hlaseni (Informativni, Varovani a Chyba); Popis robotického systému — z jakého hardware a software se roboticky system sklada; Ovladaci panel
FlexPendant - navigace a funkce ovladaciho panelu; Ruéni ovladani robotu — osovy, linearni a reorientace; Prakticka cvi¢eni

Souradné systémy - zakladna, svét, nastroj, WorkObject; Definice a tvorba nastroje (TCP) - vysvétleni zakladnich pojmu a nastaveni; Zalohovani a obnova —
2 04.10.2022 8 7:30 - 16:00 |zalohovani/obnova systému a programu; Restarty — vysvétleni pouziti jednotlivych druhd restartt; Prakticka cvic¢eni

Uvod do programovani - vysvétleni zakladnich pojm(i (Gloha, program, modul, rutina, instrukce) a orientace v programu; Datové typy - instrukce a vysvétleni
3 05.10.2022 8 7:30 - 16:00 |(Tooldata, Wobjdata, Zonedata, Speeddata); Instrukce pro praci s operatorskym oknem - vysvétleni instrukci pro praci s oknem operatora (TPErase, TPWrite,
TPReadNum); Prakticka cvi¢eni

Pohybové instrukce - vysvétleni pouziti pohybovych instrukci (Moved, Movel, MoveC, MoveAbsJ); Funkce — vysvétleni a pouziti funkci pro parametrizaci trajektorii
4 06.10.2022 8 7:30-16:00 |(Offset, RelTool); Rozhodovani - vysvétleni instrukci pro rozhodovani (fizeni toku dat) a jejich vhodné pouziti (IF, TEST); Prakticka cvic¢eni

Signaly - pouzivani vstupné/vystupnich signalu pro ovladani externich zafizeni, instrukce pro praci se signaly; Pfedstaveni RobotStudia (dle ¢asovych moznosti);
5 | 07.10.2022 8 7:30 - 16:00 |Prakticka cviceni

Bezpecnost prace na robotizovanych pracovistich; Pracovni objekty (WorkObjects) — pouziti v programu; Funkce — tvorba novych (vlastnich) funkci, definice
6 31.10.2022 8 7:30 - 16:00 |argumenttl a vyhody pouzivani; Rizeni toku programu — cykly — tvorba cyklt pro opakovani uréitych (s nastavenym poétem zopakovani) &asti programu; Slozené
datové Typy — prace se slozenymi datovymi typy (napf. RobTarget, JointTarget), programova zména jen nékterych polozek slozeného datového typu; Prakticka

Zasady programovani - jak metodicky postupovat pfi strukturovaném programovani; Jmenny rejstfik, vysvétlivky - vysvétleni zakladnich pojmu a orientace v
7 01.11.2022 8 7:30 - 16:00 |manualech; Struktura programu - zopakovani zakladni struktury programu a jeji prohloubeni (program, moduly, rutiny, instrukce) se zaméfenim na pochopeni
syntaxe; Prakticka cvi¢eni

Rutiny - popis a vytvareni rutin (procedury, funkce) se vstupnimi parametry i bez nich; World zény - omezeni pracovniho prostoru manipulatoru; Pferuseni (Interrupts)
8 02.11.2022 8 7:30 - 16:00 |- pferudeni vykonavani programu a dal$i navazani, obsluha asynchronnich sporadickych udalosti; Prakticka cvi¢eni

Datové Typy - vysvétleni datovych typQ, vhodného pouziti a jejich reprezentace v paméti fidiciho PC; Obsluha chyb (Error handling) - vysvétleni postup( pro oSetfeni
9 03.11.2022 8 7:30-16:00 |neocekavanych chyb v programech a jejich oSetfeni, popsané postupy zvysuji robustnost programu; Vyhledavaci instrukce - popis a vysvétleni instrukci pro zjisténi
neznamé polohy predmétu; Prakticka cvi¢eni
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04.11.2022

7:30 - 16:00

Programova zména trajektorie (Program displacement) - popis a vysvétleni instrukce, ktera hromadné méni naprogramované trajektorie;

Individualni rozbor programu - G¢astnici si mohou pfinést svij vlastni program, ktery s nimi instruktor projde a vysvétli jim mista, u kterych maji nejasnosti;
RobotStudio Online - tvorba robotického systému ze zalohy, Upravy na existujicim robotickém systému, GUprava programu a parametrd kontroleru;
Prakticka cvi¢eni; Zavérena zkouska
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Vyplrite pouze bila pole

Datum:

jméno, pfijmeni, funkce a podpis opravnéné osoby

Vyfizuje:

Cislo telefonu:

Email:

(razitko)
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