Priloha ¢.1 - Technicka specifikace

Roboticky stereotakticky pristroj

Roboticky, automaticky rizena vrtacka a injekce bez nutnosti manualniho
nastavovani koordinat

Jedno rameno se tremi motorizovanymi osami - moznost pripojeni vrtacky a
injekce zarovern

(neni tfeba ménit nastroje béhem experimentu), vSe ovladatelné pocitacem
Injekce - jednoducha aplikace, moZnost definovat interval vstrikovani, Spicka

injekce vizualizovana v softwaroveé integrovaném atlase, specifikace mista vstriku
bud’ zadani koordinatli nebo vyznacenim mista v atlase PC mysi

Propojeni pohybovych os ramene s kontrolni jednotkou + propojeni kontrolni do
PC

MoZnost korekce automatického naklonu celého ramu pro vrtani pod thlem

Moznost ,skull thining“ - vyvrtani plochy lebky do tenké vrstvy prithledné kosti
pomoci vrtacky
Presné vrtani - ostry okraj vyrezu, precizni odstranéni ¢asti lebky
Smart Bregma Finder - pripojeni kamer pro jednoduché nalezeni a zapamatovani
bodu Bregma
Presna kontrola hloubky - vrtacka se pohybuje s presnosti az 1 pm
Ram pouZitelny pro malé hlodavce
Software ,Motorized Stereotactic”
o nahrani vlastniho digitalizovaného atlasu
o plné integrovany atlas mozku pro mysi a pro potkany, pies ktery lze
ovladat cely systém vrtani a mikroinjekce
o kompletni ovladani stereotaktického ptistroje pomoci rozhrani v softwaru
o intuitivni Fizeni pohybu pomoci PC mySi/touchpadu
o nulovani v Lambda/Bregma

o automatické zkalkulovani souradnic vzhledem k Bregma a s ohledem na
integrovany atlas

Vlastnosti a soucasti systému:

Propojeny automaticky vrtaci modul

Motorizovany stereotaxicky systém

Motorizovany vrtaci modul

PIné ovladani softwarem Motorized Stereotaxic (soucasti baleni)
PIné integrovany stereotaxicky atlas

Nulovani v Lambda / Bregma

Oprava chyby naklonu

Individualni pomérovani s atlasem



e Intuitivni rizeni pohybu

e Vysoce presné umisténi sondy s ovladanim hloubky

e Ostry okraj vyrezu lebky, precizni odstranéni kosti

e PouZiti souradnic vzhledem k Bregma bodu

¢ Jednoducha aplikace injekce

e UZivatelsky definovany interval vstrikovani

e Real-time vizualizace Spicky injek¢ni stfikaCky a mista injekce zaloZena na
koordinaci s atlasem

e Prizplisobeni vétSiné komerc¢né dostupnych stiikacek

¢ Kompatibilni s opera¢nim systémem Microsoft Windows
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