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KUPNÍ SMLOUVA 

kterou ve smyslu§ 2079 a násl. zákona č. 89/2012 Sb., občanského zákoníku 

(dále jen „občanský zákoník") uzavřely níže uvedeného dne, měsíce a roku a 
za následujících podmínek tyto smluvní strany 

KUPUJÍCÍ 

Název: Vysoké učení technické v Brně 
Součást: Fakulta stavební 
Sídlo: Veveří 331/95, 602 00 Brno 
Zástupce: prof. Ing. Rostlslav Drochytka, CSc., MBA, dr.h.c., děkan 
lc'.:: 00216305 

DIČ: CZ 00216305 
Kontaktnl osoba Kupujlclho: 

 
a 

PRODÁVAJÍCÍ 

Název: LABTECH s.r.o. 
Sldlo: Polní 340/23, 639 00 Brno 
Zápis v obchodním rejstríku: Obchodní rejstřlk, Krajský soud v Brně. C 3188 
Zástupce: Ing. Petr Povolný, jednatel 
IČ: 44014643 
DIČ: CZ44014643 
Bankovnl spojeni:  

Kontaktní osoba Prodávajícího: 
 

(dále též jako „smluvní strany") 

I. PitEDMtT KOUPt

1) Pfedm�tem koupě je dodávka SW pro obrazové zpracování naměřených dat na Fakultě stavební pro
projekt SPACE, za podmlnek sjednaných v této smlouvě.

2) Předmět koupě je blíže specifikován v technickém popisu, který Je nedllnou součásti této Smlouvy
jako její pfíloha č. 1.

3) Prodávající se touto Smlouvou zavazuje:

a) odevzdat Kupujlclmu Předmět koupě dle odst. 1 a umožnit mu nabýt vlastnické právo k tomuto
Predmětu koupě,

- EVROPSKÁ UNIE 
Evropskt!t strukturélnl a lnvestlOnl fondy 
Opera0nl program V�kum, $oj a vzdělévénl '11 •�� �Jj l 4"11�\) I. V' 
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b) splnit dalšl povinnosti uvedené v této Smlouvě,

a Kupující se zavazuje Předmět koupě převzlt a zaplatit kupnl cenu. 

4) Prodávajld a Kupujlcí dále ujednávají, že součásti závazku Prodávajícího odevzdat pfedmět koupě je
rovněž:

1) 

a) doprava PFedmětu koupě do místa plněni a provedeni jeho Instalace, včetně seznámeni uživatelů
seSW,

b) předáni soupisů jednotlivých položek Předmětu koupě a zpracování předávacího protokolu.

li. KUPNÍ CENA

Kupující se zavazuje ProdávaJfcímu zaplatit kupní cenu ve výši: 

Kupní cena bez DPH 

Výše DPH celkem 

Kupní cena celkem vč. DPH 

589 600,- Kč 

123 816,- Kč 

713416,- Kč 

2) Prodávající bere na vědomí, že Předmět koupě je hrazen z dotačních prostredkO poskytnutých na
realizaci projektu OP VVV, název projektu: Study practical with adaptive contemporary equipment
(SPACE), registrační člslo: CZ.02.2.67/0.0/0.0/18_057/0013326, člslo položky 1.1.1.4.22

Ill. MÍSTO A ČAS PLNĚNÍ 

1) Prodávající se zavazuje odevzdat Kupujícfmu shora uvedený Předmět koupě nejpozději do

3 měsíců od podpisu kupní smlouvy 

Prodávající splnl svou povinnost odevzdat shora uvedený Předmět koupě tlm, že tento bude převzat 
Jako bezvadný Kupujícím. 

2) Prodávajlcí se současně zavazuje, že s ohledem na povahu Předmětu koupě Kupujldho s dostatečným
časovým předstihem (minimálně S pracovních dnů) prokazatelně uvědom! o tom, že má v úmyslu
Předmět koupě odevzdat, jinak Kupující není povinen Předmět koupě převzít. V případě, že
Prodávajlcí včas uvědomí Kupujícího dle předchozí věty, zavazuje se Kupujíc! umožnit Prodávajícfmu
přistup do místa plněni.

3) Prodávajld se zavazuje Předmět koupě odevzdat v níže uvedeném mlstě:

Fakulta stavební VUT v Brně, Veveří 9S, 602 00 Brno

4) Kupující prohlašuje, že je jeho jménem oprávněn převzít Předmět koupě a podepsat předávací
protokol kontaktní osoba uvedená v záhlaví této smlouvy.

S) Prodávajlci bere na vědomi, že Kupujlcl výslovně požaduje dodání veškeré nezbytné dokumentace
Predmětu koupě v souladu s čl. IV odst. 3 Všeobecných nákupních podmínek VUT.

IV, UJEDNÁNÍ O NEMOŽNOSTI PLNĚNÍ 

1) Smluvní strany berou na vědomi, že smlouvu uzavírají v době omezeni vyplývajfcich z výskytu
koronaviru (označovaného jako SARS CoV-2). Prodávajíc! sl není ke dni uzavřeni smlouvy vědom
Jakýchkoliv překážek, které by mu v důsledku šířeni koronaviru znemožňovaly řádně splnit závazky
vyplývajlci ze Smlouvy. V případě, že po nabyti účinnosti smlouvy takové překážky nastanou, bude
tato situace řešena podle příslušných ustanoveni Smlouvy za přiměřeného použiti ustanovení o vyšší
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moci s tlm, že oprávněni Kupujlclho odstoupit od Smlouvy dle čl. X odst. 5) Všeobecných nákupních 
podmínek VUT vznikne až po uplynut( 15 dni trvá ni okolnosti vyššl moci. 

2) V pNpadě odstoupení Kupujíclho dle pfedchozího odstavce je Kupující oprávněn nahradit
Prodávajíc/ho dodavatelem, jehož nabidka se umfstlla Jako dalšf v pofadf (dále Jen „náhradní
dodavatel"). Smlouva uzavi'ená s náhradnlm dodavatelem bude obsahovat Technickou specifikaci a
kupní cenu, která bude odpovídat jeho nabídce za pfedpokladu, že budou splněny všechny podmlnky
této výzvy. V případě, že by dodavatel dle pfedchozího odstavce odmltl vstoupit do práv a povinností
t této Smlouvy, Je Kupujlcf oprávněn nahradit Prodávajlclho za podm Inek uvedených v tomto odstavci
dodavatelem, Jehož nabídka se umlstlla jako další v poradí.

V. POJIŠT�NÍ

Prodávajíc! se zavazuje, že po celou dobu trvání Jeho povinnosti ze Smlouvy (tj. do konce běhu záruční 
doby na kteroukoliv část Pfedmětu koupě včetně splněni jeho povinnosti plynoucích z pflpadně 
uplatněných vad Kupujícím v rámci záruky) bude m(t sjednánu pojistnou smlouvu, Jejímž předmětem bude 
pojištění odpovědnosti Prodávajíclho za škodu, která vznikne Kupu)lcfmu nebo třetím osobám na jejich 
majetku v souvislost! s plněnlm Smlouvy v důsledku činnosti Prodávajícího pro přlpad způsobeni škody, a 
to s ilmltem pojistného plněn! alespoň ve výši 500.000,- (slovy: pětsettlslc) Kč. Pojištěni odpovědnosti 
bude zahrnovat róvněž povinnost nahradit škodu čl újmu způsobenou vadným výrobkem nebo vadně 
vykonanou pracl. Tuto pojistnou smlouvu se Prodávajíc( zavazuje kdykoliv na požádáni předložit kontaktní 
osobě Kupujlclho k nahlédnut!, Nesplnění závazků dle tohoto ustanovení Je podstatným porušenlm 
Smlouvy. 

VI. ZÁVĚREČNÁ USTANOVEN(

1) Nedílnou součásti Smlouvy Jsou níže uvedené přílohy:

a) P,lloha č. 1- Technický popis Předmětu koupě.

Smluvní strany sjednávají, že v případě nesrovnalosti čl kontradikci majl ustanoveni čl. I. až VI. 
Smlouvy přednost před ustanovenlml všech přlloh Smlouvy. 

2) Součásti této Smlouvy Jsou rovněž Všeobecné nákupní podmínky VUT ve zněnl účinném ke dni
zahájeni výběrového řízeni, nc1 jehož základě je uzavírána tato Smlouva (dále v textu pouze jako
„VNP"). VNP mají povahu obchod nich podmínek ve smyslu ustanoveni§ 1751 občanského zákoníku
a upravují práva a povinnosti Prodávajlclho a Kupujícího v přlpadě, že tyto nejsou specifikovány v této
Smlouvě. V té souvislosti rovněž smluvnl strany k zamezeni jakýchkoli spekulaci prohlašuj! a uzavírají
dohodu v tom smyslu, že ve VNP se Smlouvou mysli tato Smlouva. Obě smluvní strany současně
ujednávajl, že v případě odllšnostl ustanovení Smlouvy a VNP plat I vždy Ustanoveni Smlouvy. VNP jsou
dostupné na http://vyt.cz/vnp, přičemž Prodávajlcl svým níže uvedeným podpisem stvrzuje,
že se s textem VNP detailně seznámil a že jsou mu tudíž známy.

3) Prodávajlcl je oprávněn přenést svoje práva a povinnosti z této Smlouvy na třetí osobu pouze
s předchozlm písemným souhlasem Kupujlclho. Ustanoveni § 1879 občanského zákoníku se
nepoužije.

4) Prodávající se zavazuje poskytnout Informace a doklady týkajlc( se dodavatelských činnosti
souvlse)lclch s realizaci projektu uvedeného v čl. li odst. 2 kontrolnlm orgánům.

S) Prodávajfd se zavazuje strpět uveřejněni této Smlouvy včetně případných dodatků Kupujlclm podle§
219 zákona č. 134/2016 Sb., o zadáváni veřejných zakázek.

Strana 3 (celkem 4) 



Kupní smlouva 

,,SW pro obrazové zpracování naměřených dat na Fakultě stavební pro projekt SPACE" 

6) Smluvní strany podpisem na této Smlouvě potvrzují, že jsou si vědomy, že se na tuto Smlouvu vztahuje
povinnost jejího uveřejnění dle zákona č. 340/2015 Sb., o registru smluv, v platném znění. Uveřejnění
Smlouvy zajišťuje Kupující.

7) Pokud se stane některé ustanovení Smlouvy neplatné nebo neúčinné, nedotýká se to ostatních
ustanovení této Smlouvy, která zůstávají platná a účinná. Smluvní strany se v takovém případě
zavazují nahradit dohodou ustanovení neplatné nebo neúčinné ustanovením platným a účinným,
které nejlépe odpovídá původně zamýšlenému účelu ustanovení neplatného nebo neúčinného.

8) Tato Smlouva obsahuje úplné ujednání o předmětu Smlouvy a všech náležitostech, které smluvní
strany měly a chtěly ve smlouvě ujednat, a které považují za důležité pro závaznost této Smlouvy.
Žádný projev smluvních stran učiněný při jednání o této Smlouvě ani projev učiněný po uzavření této
Smlouvy nesmí být vykládán v rozporu s výslovnými ustanoveními této Smlouvy a nezakládá žádný
závazek žádné ze smluvních stran.

9) Tato Smlouva je vyhotovena ve dvou stejnopisech, z nichž každý má platnost originálu. Každá smluvní
strana obdrží po jednom z nich.

10) Smluvní strany potvrzují, že si tuto Smlouvu před jejím podpisem přečetly a že s jejím obsahem
souhlasí. Na důkaz toho připojují své podpisy.

V Brně dne 

p 

děkan 

za Kupujícího 

11 -07- 2022 V Brně dne 28. 6. 2022 

Ing. 

jednatel 

za Prodávajícího 

12 
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Dodavatel: 
LABTECH s.r.o, 
Polnl 340/23 
639 00 Brno 
česká republlka 

IČO: 44014643 DIČ: CZ44014643 

Dodavatel Je registrován pod spisovou značkou 
oddíl C, violka 3188 ze dne 29.10.1991 u 
Krajsk6ho soudu v Brně 

Nabídka vydaná NV-545/2022 

Datum vystavenf nabídky: 16.6.2022 
Platnost do: 31.8.2022 

Odblratel: Zákaznické čfslo: 04882 

Vysok, uěanr technlck, v Brni 

Antonínská 548/1 

602 00 Brno•stfed 
česká republika 

IČO: 00216305 DIČ:CZ00216305 

! Vystavll: 

Software lstra 4D lks 589 600,- Kč bez DPH 

• Software ISTRA 4D se používá pro záznam a vyhodnoceni dat pro DIC (dlgltal Image correlatlon).
Software se používá ve spojenf s dvojici kamer pro snfmánf ve 30 prostoru. Software Je rozšlflteln�
af na 8 kamer (pro mEfenl 30 deformaci v okruhu 360') a je schopen pracovat s modelem
globiilnlch soufadnlc současně pro všechny kamery, se současnou kallbracf všech kamer (kamery
nejsou součásti této nabídky).



Technlckj popis softwaru: 

OSM 32000 lstra4D Software Platform 

The lstra4D software platform provldes the underlylng, 
operatlonal functlonallty for Digital Image Correlatlon (DIC) and 
Laser Shearosraphy (LS) measurements ln one common, unlfled, 
user Interface (Ul). Thls lnnovatlve software concept 1s the only 
one of lts klnd that allows users the posslbllltv to utillze DIC or LS 
technolosy for optlcal measurements. 

The platform allows users the ablllty to; adjust settings & vlewing 
propertles and to manage user llcenses. The lstra4D software 
platform can be bullt-upon, expanded and upgraded wlth the 
addltional purchase of optlonal istra4D modules, allowing users to 
further operate hardware, control measurement trlggerlng and 
evaluatlon (post-processlng) & visuallzatlon of measurement 
results. 

Technlcal descrlptlon: 

• Operatlng System {OS)
o Wlndowsl0 

• Reposltory Explorer
oAdvancrd data managrment 

handllng system 
o Acqulsltlon & evaluatlon 

parameters 
o Callbratlon data 
o Recorded lmages 
o Eva/uated data 

•• 
•• 

ED 

• Raw data export (DIC)
o •,T/FF

o •ASCII (,tJct) 
o"AVI 

• Data copy
o •alpboard
o •ASCII (.txt)

• Llcense Explorer
o Llcense key
o USB-dong/e 

• Lack/unlock 
• Possword 

DSM32� 
tstra4D Software 
Platform 
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• Open HDFS data format
� 

o Meta-data managrment • Vlsuallzatlon of raw
• Data descr/pt/on 
• Data proprrtles 

measurement data

• Vlsuallzatlon settlngs
o Palette 

• Grey 
• GreyM/nMCII( LÍ 

• Settlngs & help
o Unlts & dlmenslons, 
o Shortcut keys 
o User Interface (Ul) 

• lstra 
• Ralnbow 

o V/sual/zatlon propertles 

o Zoom ln/Out 
o Display w/ndows 

• Fullscreen 
• Horizantal I vertkal 
• M,ssor,111 



OSM 32021 lstra4D Camera Acqulsltlon Module 

The lstra40 camera acqulsltlon Modl!le allows varlous cameras 
Interface technolosles, such as: USB 3, GISE, lOGlsE and 
CoaXPress to be operated. lt allcws one to three cameras to: 
actlvate, conflgure (t.e. acqulsltlon speed, brlghtness, Reglon-of­
lnterest), (manually) trigger and record data. The camera 
acqulsltton module also allows users to perform a callbratlon of 
the DIC projected volume and also utlllze the real-tlme 
functlonallty, the speckle pattern quallty evaluator. 

OSM320l•: ij
� lstro�D Comcra 

Acqulsltio11 Module 

EiJ 

a� 

Technlcal descrlptlon: 

• Camera hardware actlvatlon

°11 
• USB 3 vlslon cameras usa· 

o 2D (1 Camera} 'f I , t � lf 

o 3D (2 or 3 camera1} 
• GlgE vlslon cameras GíGE o Hardware con/lguratlon 

V I S I U tf 

manager 

• Export I Import • 10GlgE vlslon cameras ml���� 
• Create I dup/lcote I edlt

• CoaXPress cameras CXP 

o Swltchable measurement 

o 
• Pattern quallty evaluator

P!] conflguratlon 1ettlngs pro/1/e oR•al-tlme 
• Acqu/1/tlon clack o Facet/subset dependency 
• Brlghtn,ss setup o Min/max standard ,mor 
• Interno/ cloclc 

o Transpartncy 
• lmaot Jormat 
• Reg/on•of•lnter,1t 

• Callbratlcn (proJectlon)

• 
• Brlghtness setup 

ao Automatlc cal/bratlon procedure o Common 1/lumlnatlon control 
• Status lndlcotor o Optima/ shutter-tlme Jinder
• Display madu o lndepend. ///um/not/on control 
• Adapttve lnformatlon display 

( ) 
• Comera galn 

o Residuum (accuracy} 
• Posltlonlng asslstance

� 
o Callbratlon con/{guratlon oRea/-t/me settlngs profite 

o Sharpness abso/ute/relatlve 
• A cqulsltlan c/ack 
• Brlghtnas setup 

• Status bar• Callbratlon settlngs 
• Callbrat/an taroet

,1 
o Camera temperature state Cl 

• QR-code torget recogn/tlon o Frame rate & resalutlon 

0 

o Camera ca/lbratlon modes 

q
• Step serles acqulsltlon

� 
• Extrlnslc & lntrlmlc (alf/ o Image snapshot lnvers/on I 

'

• E11tr/11slc & lntrfnslc (each) 
o Callbratlon parameters 

• Windows/a o Manuol acqu/sltlon recordlng 

•• Comer optlmlzat/on 
• Start/stop recordlng

• Welght functlon 
• Takunapshot 

• Dlstortlon co"ectlon 
• Contlnue recordlng 

• Requlred detectable marker, 
o Ring buffer recordlng 

• Ma11 ca/lbratlon tromes 

•• Acqulslt/on de/ay • Buffer frame 
• Prt/polt trigger frame 
• Manua/ tlgger/ng 
• User-deflnab/e RAM storage 



OSM 32050 

o Callbratlon targets o Video play mode 
• Create target ID de/lnltlans • Display /lrst/last Image 
• Pr/nt targets wlth QR-codes 
• /mporr/eKpart target definltrons 

• Forward/revrrsr mQv/11 
• Se/ect lmage number 
• P/ay videa /oop 

• Ad)ust videa frame rate 

�> ,q] 

'!) 
• Image format• Reglon-of-lnterest

o Rol posltlon 
oRolslzt 

o Measurem•nt blt•depth 
• B•blt 
• l6-blt {10 or lZ slgnl/lcant bltsl 

lstra4D Advanced DAQ Trlggering Module 

The lstra4D advanced DAQ trlggerlng module allows external & 
Interna! trlggerlng and synchronization of varlous cameras 
Interface technologies, such as: USB 3, GlgE, lOGlgE and 
CoaXPress vla the acqulsltlon clock. lt allows the lnput/output and 
trlggerlng channels of the data acqulsitlon & tlmlng (DAQ) 
controller. 

Technlcal descrlption: 

• Step serles acqulsltlon • Analogue (Aol) lnputs
o Image snapshot lnverslon o 8 selectable channels 

'DSM 32050: 

lstra4D Advanced 
OAQ r, lg\j�I lny 

1M<11h1I, 

11;) 

o Autamatlc: recardlng pro,edure o Min/max vo/tage range 
• Event sequen,e block 
• Frome loop block 

U1 

• Br,ak trigger elements to IKlt 
loop 

o Llnear functlan sr:allng 

" Acqulsltlon clock 
o DAQ wlth Interna/ clack fU1 

o Numb•r of fram,sitrram•d 
o NIJll!ber o/ fra,,,., 1tar•d 
o Anologu.valuu/gnal 
o Ano10Q11, limit drftnltlon 
o PhoH chang1 
o Log/cal /ORi /unci/on 

• Item trigger elements to genrrate 
on act/an 
<> Imag, lndrM 
o Tlmrstrps 
o Chongr, o/analogu, valu.i 
o NumtHlr of/rameutreatNd 
o NumtHlr o/fram,sstortd 
o Analogu, valu, slgnal 
o Analague 1/m/t deflnltlan 
o Phase change 
o Log/cal /OR) /unctlon 

o NOTE � Thr outamatlc recordlng 
procedure /s not appllcoble wlth 
Speedsense cameras, 

• Acqulsltlon spr,d (lrame rot,) 
• Acqulsltlon llm,out /actor 
• Max lntrrva/ lndlcator (FCMXI 

o DAQ wlth 1xt,rnal c/or:k 
• Sync-/n slgnol d1tectlon 
• Minimum pulse wldth 
• Frequency dawnscalln11 
• Tlmlng 



DSM32010 lstra4D 3D & 2D Correlatlon Evaluatlon Module 

The lstra4D 30 & 20 correlation evaluatlon module allows acqulred 
raw measurement data serles to be correlated & evaluated uslng 
the Dlgltal Image Correlatlon (DIC) technlque for the determlnatlon 
of contours, dlsplacements and stralns. Measurement data from 
one (2D), two (3D) and/or up to three (3D) camera setups can be 
correlated and evaluated together. 

l)/ll•1 'l�t:11l: 'f1. 
IMr/1411 �I) F, ;'I ) 

(""f"lť ...... ;,llr1nn Í'w1řtl1JA� l'':rl C) 
�,1:-,rhllt-

The correlatlon evaluatlon lncludes; selectlon of correlatlon type, 
settlngs transfer, selectlon of callbratlon projectlon, mask, start­
polnts, gauge obJects & coordlnate systems. 

Technlcal descrlptlon: 

• Universal correlatlon

ro: 
• Fast & accurate least-squares

evaluatlon correlatlon kernel 
o 3D (2 or 3 cameras) 
o 2D (1 camera) 

• Smart re-evaluatlon • Data selectlon & control
o When a change /s mode to a o Data step, 

settlng paramet,r, on/y the • Add (lmport}ta mlts 
affected correlated elements • Remove from ser/es 
are re-,valuated, • Set os a reference step 

• Settlngs transfer
:� 

• Set os a runo (sub-r11J} step 

o One-cllck evaluatlon . ··P o Step selectlon 

o Project/on porameters • log/cal operatlan Togglt/lnv11rs/on 

o Correlatlon parameters • Pattem extractlon 

oMask 
• Display anologue values 

o Start-polnts 
o Pro/ect/on ca/lbrat/on 

• Add (Import} multfp/e to ser/es 
o Vlsuallzatlon settlngs 

• Togg/11 collbrotlan per step 
• 0/splays 

• vtew projeeted setup 
• Gauge obj11cts 
• Coordlnotr svstems 

• Evaluatlon settlngs

�J 
• Mask settlnss

o Correlutlon parameters o Polygon 
• Facet (subset} se/ectfan o Start-polnts 
• Corrtlotlon fYPI! 
• Standard settlngs 
• Image levels • Start point settlngs
• Outl/er tolerances (Robu st 

o Automatlc startpolnt searcher Estlmatfon Functlon} 
• Ma11/mum permls.f/ble settlngs o Qual/ty lndlcat/on 

o Porameter/zatlon settlngs o Ep/po/ar v/sua//zatlon 

• Grld spaclng se/ectlon o S/gnlf/cance toggle select/on 

• Camera allgnmtnt • Stortpolnts 

• Vlsual/zat/on param11tr/cs • Stllps

o Imag, pre-processlng • Cameras 

• Gauss/on /liter • Rlgld Body & Callbratlon
o Start-po/nt search Target MU Method

• S11arclt rad/us crlter/a o Systematlc & random error 
• Stop cr/t11r/on quant/flcatlon o/ lndustrlal DIC 
• Rotatlon e11t11nslon toggle measurements 

o Processlng concurrency 
• Mult/processor andAVX • Vlsuallzatlon settlngs

functlonollty for computatlon o Refer to OSM 32060: lstra4D 
speed optlmlzotlon, Graph/cal V/sua//zatlon Module 

-
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OSM 32060 lstra4D Graphlcal Vlsuallzatlon Module 

The lstra4D graphlcal vlsuallzatlon software module allows users 
to plcture evaluated measurement results as 2D- overlayered or 
3D-lmages. lt enables the; graphlcal plottlng & smoothlng of 
measurement results, creatlon of gauge obJects, establlshing 
coordlnate systems, stencllllng data polnts and executlng 
appllcatlon modules. The graphlcal vlsuallzatlon module glves 
users the posslblllty to plot gauged spatlal, spectral (FFT) and 
temporal measurement results with respect to input slgnals. 
Users also have the posslbillty of exportlng acqulred results in a 
variety of raw data and movle formats. 

ll�M ,1J•,:•!-,: f 
l"rad U un ph cal 

Technlcal descrlptlon: 

• Graphlcal 2D-overlay & 3D-visuallzatlon
o 3D-vlsua/lzatlon 

• Tllt/pon/zoom cursor 
• Orthor,raph/c projectlons 

o Front, Bock, Left, Rlr,h� Top Ill 
sottom 

• System set11p 
o Automatlc scallng 
o Min/max values 
o Ronge llmlts 
o Transparency adJustment 
o Dec/matlon 
o Dlsplacements 

• Toto/ 
o Colourplot/:tRBM/1) 
o Grld (:I: RBMR) 
o Qu/v,r /:t RBMR) 

• X, Y & Z (:t RBMR} & stand, devlatlon 
Thll:kness ,hange & stand, dev/at/on 

• Export
o V/suallzatlon data 

• •,STL 
• •,ASCII 
• •.HDFS 

o V/sual/zat/on graphlcs 
• •,PNG 
• •,JPEG 
• •,BMP 

oGaugedata 
• •.ASCII 

oMovles 
• •,AV/ 

• Import
o Extemal data lnter,ratlon 

• •,ASCII trace fl/e (•.tra} 
• •,tstra Channels Set FIie (",l1'ss) 

o Tlme offset 

• Coordlnate system
oLoad&save 
o System deflnltlon: 

• ObJect /nit/al or camera 
• Statlc or dynamlc 
• Norma/ at orlr,ln, best-plane ar 3-

matkers 

-4, -
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o Mu/tl,amera 2D-overlay display 
oContour 

• Distance to Best-Flt Plane & Sphere 
• Approxlmated Error Rod/us 
• Contour thlckness & Standatd Dev. 

oStraln 
• Lar1ranr1e & stand. devlatlon 

o Tongtntla/ X. Y Ill z 
o Shrar Y� Xl Ill XY 
o Princip/, l & 2 
o Eff•ctlv• /von M/sts) 

• Englneerlng & stand, dev/atlon 
o Tano,ntlal li, Y Ill z
o Shear V� Kl Ill XY 
o Principie J Ill 2 
o Effectw• (von Mts,s/ 

• True & .stand, devlatlon 
o Tangont/o/ X. Y Ill Z 
o Shear YZ, Xl Ill XY 
o Princ/pit l & 2 
o Ef/rctlwt (von Mim) 

• Measurement anlmatlon
o Graph/ca/ 11/sua/izat/on 
oReports 
oP/ats 

• Gauge element creatlon
o Point (Planar & Blplanar) 
o Line 
o Polygon 
oC/rc/e 

• Vlsualizatlon settlngs
o Appearance I Gaur,e Style / Plot 

Style I Ve,to r Data Style 

• Smoothlng (fllterlng)
oSpline 
o Laca/ regresslon

• Stencli
o Data (exc/uslon) masktng 

• Copy to clipboard
o Data 
oGraph/c 
o Plot 
o Graphlc & plot 



• Data plottlng

o Reporting 
I L 

o Spatlal plot I I 

o Temporal plot 
b. �o Spectrol plot 

T • 

o Point gouges 
• Contour 

o X, Y li Z-coord/natu 
o O/stan,• to plane & spher, 
o Tllt,kn,ss 

• Dlsplacements 
o Total/HBM/1) 
o X, Y ll (UBMR) 
o Tll/,knru chonoe 

• Srra/ns (Lagrange, englneer/ng & true} 
o Tano,nt/a/ X. Y , z
o Shrar yz, XZ I XV 
o Princ/pit J & Z 

o Polygon gauges 
• Contour 

o X. Y & z (min, mean, maH & 1td, div, ovcr surfac, or 
bardu/ 

o 0/Jtanc, to plane ar spher, (min, m,on, max & std. 
d••· """' sulfan or bonlor/ 

o Thlckness (min, meon, mox & std, div, ovcr surfac, 
orbord,r/ 

• Dlsplacements 
o Toto/ (i R8MR) (min, mean, max & 1/d, dev, over

1ur/ace or barderJ 
o X. Y .I Z (t RBMRJ /min, mtan, max I std. dttV, over 

surjoc, or bard,r)
o Thldness cl!onge /t /IBM/I) (min, m,an, max li std,

dev, alll!r surfac, ar bordfr) 
• Stralns {Line, Lagrange, englneering & tru11) 

o Tangtn/lOI X, Y I z /min, mran, max & std, d••· ov.r 
surfact or barde,/ 

o Sh,or Vt XZ & XY /min, mean, maK & std, dev, over 

•utfact or bardarJ 
o Prlnc/ple 1 & Z /min, mean, max & ,td. dev, over 

•urf•c• ar barda,/ 

o V/sua//zatlon 
o lnput anologue channels 
oAcqulsltlon tlme (clock) 
o Extemal channel sets 
o Spectral doto sampllng 
o Line gauges 

• conrour 

o length /Eudrdean} 
o X, Y li z (min, mean, max & std, dev.)
o Distanc, to plane ar sphert (min, ml!On, mox & std,

dev.J
o Tlltcknoss (min, m,on, mox & std. dttV,/

• Dlsplacements 
o Lmgth cflong• /luclld,an/ 
o Tatai (t RBMR) /min, m1an, moK & lid, dfV,/ 
o X, Y li Z (t RBMII/ (min,. maon, moK & std, dev,/ 
o Th�knm chongt /t RBMR) (min, mto11, max li std, 

div,} 
• Stralns (Line, Lagrange, enolneerlng & trueJ 

o Tono1nt10/ X, Y & Z (min, maan, max & std. dty,J 
o S Mar Yl, XZ & XY (min, m•on, ma11 li I Id, �,v.) 
o Pr/ne/pit 1 a 2 (min, m,on, moK & std, dev,/

o C/rc/e gauges
• Contour

o )<: Y & Z /min, mean, max & lld. dtv. ov,r ,urJac• ar
bordt,t

o Dlstonc, to plane or sphere (min, m,an, max & std. 
dev, avtr JUrfoc• ar borderJ 

o Thlcknes, (min, m,an, max & std. dev. ovar surfac, 
ar barde,/ 

• D/splacements
o Toto/ (t /IBM/I/ (min, meon, max & std. div, OVl/r 

surfoce ar bardar/ 
o X. Y & Z (t RBMR) (min, m,on, max & 1td, dev, ovtr 

surfoi:e ar bordtr/ 
o Thlckn,ss change (t /IBM/I/ /min, mfiln, max & std, 

dev, 011tr sur/oce ar barde,) 
• Stralns (Line, lagronge, enr,lneerlng & tru1t) 

o Tongentlal X, Y & Z (min, maan, max & sld, dev, ov,r 
1urfoce ar bardtr/ 

o Shtar YZ, XZ lo XY (min, mean, max & std, dev, over 
,urfact ar bardar/ 

o Principie l & 1 (min, mean, moK & std, dtv, aver 
su,toce ar bord•rt 



OSM 32015 lstra4D Real-Tlme Correlatlon Evaluatlon Module 

The lstra4D real-tlme correlatlon evaluatlon module allows 
acqulred raw measurement data serles to be correlated & 
evaluated (ln real-tlme up to S Hz) uslng the Digital Image 
Correlatlon (DICI technlque for the determlnatlon of contours, 
dlsplacements and stralns. 

NOTE ➔ Thls feauture 1s NOT appllcable for SpeedSense cameras 

Technlcal descrlptlon: 

• Real-tlme correlatlon
evaluatlon
o Sel11ct 11Valuat/an

• Posltlonlng asslstance
o Correlatlon w/ndow

• Wldth & helght (pK)

lm��D Íl�OI• 
OSM 32015: �-

ll111e Correlaclon ' 
Cvaluotlon 
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o Step selectlan o Start-point re-calculat/on

• Graphlcs
oContour

• Distance ta Best-Flt Plane &
Spher, 

• ApproKlmated Error Radlu1
• Contour thlckness & Standard

Dev,
o Dlsplacements

• Tatai
o Ca/aur plat (� RBMR)
o Grtd (� RBMR)
o Qulwr{:tRBMRJ 

• X, Y & Z {t RBMR) & stand,
devlatlon

• Thlckness change & stand,
devlotlon

oStraln 
• Lagrange & stond. devlatlon

o Tangtntlal li, Y & Z
o Sh1ar YZ, >CZ & XY
o Pr/nelpi• J & 2
o EJl1etlve (von Mim)

• Englneerlno & stand. devlatlon
o Tong1ntlal li, Y li Z
o Shear \'Z XZ & XY
o Principie l & 2
o Elfoctl•• (van M/ses)

• rrue & stand. devlatlon
o Tangent/al li, Y & z
o Shrar Yl, KZ & XY
o Prlnclpt. l & 2
o Eff,cl/v, (von Mim)

o Tolerance extenslon
• Delay 

• Crlterlon

• Smoothlng (fllterlng)
oSpllne
o Loca/ rearesslon

• Analogue output
o Scalar convers/on o/ real-tlme

data to voltage as analague
s/gnal
• Maximum 011tp11t: +/· JO v

o TWo ana/ogue channels
o Llnear scal/ng functlon



DSM96010 

OSM 96020 

lstra4D App. Module - Vlbratlon Analysls Package 

The lstra4D module -vlbratlon analysls appllcatlon package 1s a 
scrlptlng functlonallty that allows users to lnltlate custom, 
numerlcal computatlons of appllcatlon data serles vla lntegratlon 
of Dantec Dynamlcs's DIC software, lstra4D, and the free and 
open-source software for numerlcal computatlon, Scllab through 
the Dantec Open Appllcatlon Module Interface (DOAMI), 

NOTE ➔ Thls module ls lnstalled upon purchase of lstra4D 4.7 and 
1s also avallable onllne vla Dantec Dynamlcs' elearnlng platform ln 
the lstra4D DIC App. Modules Llbrary. 

Technlcal descrlptlon: 

• Operatlonal modal analysls (OMA)
o Performs a fast-four/er

transformat/on {FFT} ofthe
evoluated, HOF S, X-, V- & Z­

dlsp/acements from a
measurement.

o Plots the slnr,ular curve wlth
respect to PSD (dB} and
frequency (hz)

o Selectlofl o/ resonont (noturol}
frequency ond mode shopej

• Experlmental modal analysls (EMA)
o User can /oad three sets o/ HDF

S load flles each w/th Farce vs.
Tlme ond Magnltude (dB} VS,
Frequency

o Plots slngular curve wlth resp11ct
to the frequency response
functlon {FRF) 

o Selectlon of resonant (natural)
/requency and mode shopes

• Operatlonal deflectlon & shapes (ODS) analysls
o Al/ows users to select one point o Plot dlagrams of the z-

or muftlp/e polnts o/ lnterest ■ dlsp/acement slgnol (ln the tlme
and perform o FFT anaylsls of domaln), Amplltude (dB) vs.

the se/ected palnts. Frequeuncy (ln the frequency
domanln), modal shapes at
specl/lc frequencles and saves
Data ser/es (.csv)

lstra4D App. Module -Thermal Chip Analysls Package 

The lstra4D module - thermal chlp analysls appllcatlon package 1s 
a scrlptlng functlonallty that allows users to lnltlate custom, 
numerlcal computatlons of applicatlon data serles vla lntegratlon 
of Dantec Dynamlcs's DIC software, lstra4D, and the free and 
open-source software for numerlcal computatlon, Scllab through 
the Dantec Open Appllcatlon Module Interface (DOAMI). 

NOTE ➔ Thls module 1s lnstalled upon purchase orlstra4D 4.7 and 
1s also avallable online vla Dantec Dynamlcs' eLearnlng platform ln 
the lstra4D DIC App. Modules Ubrary, 

Technlcal descrlptlon: 

• C:oefflclent Thermal Expanslon (CTE) • Warpage

•

• 



DSM96040 

o Creates a GUI Interface to allow
users to determ/ne the CTE 
based on two or mu/1/ple 
dl/ferent stable tempera ture 
stages wlth an automatlc 
temperature stage Jinder, 

o Plot dlagrams of the:
, Temperatur, (State} vs. Tlme o/ 

entire mesaurement ser/es, 
• f,mperature (State} vs. Straln o/

entlre mesaurement ser/es, and 
• Temperature (Stare} vs. Straln o/

selected stages wlth CTE calc, 
o Saves data serles (,csv} and

(.png} Image, 

o Calculates the Warpage (Z- � -i 
Contour & Z-Dlsp/acement) of a � � 
chlp at dlffer,nt temperature 
stages uslng 4 lnput gauge fines. \. ./ 

o Plots a diagram o/ Z-contour &
Z-dlsplacement at varlous
temperature stages and Saves
Data Ser/es (.csv} • I

lstra4D App. Module - Materials Testlng Analysls Package 

The lstra4D module - materlals testlng analysls appllcatlon 
package 1s a scrlptlng functlonallty that allows users to lnltlate 
custom, numerlcal computatlons of appllcatlon data serles vla 
lntegratlon of Dantec Dynamlcs's DIC software, lstra4D, and the 
free and open-source software for numerlcal computatlon, Scllab 
through the Dantec Open Appllcatlon Module Interface (DOAMI), 

NOTE ➔ This module 1s lnstalled upon purchase of lstra4D 4.7 and 
1s also available onllne vla Dantec Dynamlcs' elearnlng platforn, ln 
the lstra4D DIC App, Modules Llbrary. 

Technlcal descrlptlon: 

• Stress vs. straln / Voungs modulu s 
o Thls /s on advanced GUI that 

allows users to plot a diagram 
of Stress vs. Straln and also the 
Youngs Modulus and Saves Data 
Ser/es (,csv} uslng one line 
gauge. 

o Calcu/ates the Youngs Modu/us
{E) and flnds the Yleld Stress (& 
Straln), 0.2% Offset Yleld Stress 
(& Straln}, Ultlmate Tenslle 
Stress (UTS} (& straln} and 
Unlform (Proportlanal} 
Elongatlon (Ag). 

• Straln rate
o Calcu/ates the Stra/n Rate

(Straln vs. Tlme} uslng one /lne
gauge,

o Plots a diagram Straln vs, Tlme 
and Straln Rate vs, T/me and 
Saves Data Ser/es (,csv} 

• Poisson ratio 
o Calculates the Poisson Ratlon

us/ng one polygon gauge. 
o Plots dlagroms of Poisson Rot/o

vs, Longltudlnal Straln,
Transversa/ vs. Long/tud/nal
Stra/n and Straln vs. Tlme and
saves Data Ser/es (.csv)

• Plastlc straln ratlo 
o Ca/culates the plastlc straln

rot/o wlth one line gauge „ 
element 

o Plots a 3D diagram o/ R-values
calcu/ated alang the line gauge, 

r plots a 2D diagram o/ selected 
data polnts and Saves Data 
Serles (,csv} 



OSM 96040 

DSM96060 

lstra4D App. Module - Point Tracking Analysls Package 

The lstra4D module - point tracking anatysls al)pllcatlon packase 
1s a scrlptlng functlonallty that allows users to lnltlate custom, 
numerlcat computatlons of appllcatlon data serles vla lntegratlon 
of Oantec Oynamlcs's DIC software, lstra4D, and the free and 
open-source software for numerlcal computatlon, Scllab throush 
the Dantec Open Appllcatlon Module Interface (DOAMI). 

NOTE ➔ Thls module ls lnstalled upon purchase of lstra4D 4. 7 and 
1s also avallable online vla Dantec Dynamlcs' elearnlng platform ln 
the lstra4D DIC App. Modules Llbrary. 

Technlcal descrlptlon: 

• Distance chanse between two polnts
o Calculate of the distance change

I
between two polnts over tlme.

o Plot a diagram o/ Tlme vs. 

Distanc, Change and Saves
Data Ser/es (,csvJ

' 

• Dlsplacement, veloclty & acceleratlon of
one point

• Angle between two polnts
o Calc11lates the angle between

two polnts, based on dlfferent
rr!/erence planes ln a coordlnate
system over tfme.

o Plot a diagram of Tlme vs. Angle
betwun two polnts based on 
XOY•, XOZ ·, and YOZ plane and 
Saves Data Serles (.av)

• Relatlve dlsplacement, veloclty &
acceleratlon between two polnts

o Calcu/ates the dlsplacement,
ve/oc/ty and acce/eratlon of one
point element.

o Colcu/otes the r elatlve ;· �· ,. ~· 0' 

li. -1 .::u; dlsp/acement, velot:lty and 1 _ = 

acce/eratlon between two point
o Plot dlagrams of Dlsp/acement

vs. Tfme, Velocfty vs. Tlme and
Acceleratfon vs. Tlme and Saves
Data Ser/es (,csv)

elements.
o Plat dlagrams of Relatlve

D/splacement vs. Tlme, Relotlve
Veloclty vs. Tlme and Rt!lat/ve
Acce/eratlon vs. Tlme and Saves
Data Ser/es (,csv)

lstra4D App, Module - FLC (ISO 12004-Z) Analysls Package 

The lstra4D module -formlna llmlt curve (FLC) (ISO 12004�2) 
analysls applh;atlon package 1s a scrlptlng functlonallty that allows 
users to lnltlate custom, numerlcal computatlons of appllcatlon 
data sertes vla lntegratlon of Dantec Dynamlcs's DIC software, 
lstra4D, and the free and open-source software for numerlcal 
computatlon, SclLab throush the Dantec Open Appllcatlon 
Module Interface (DOAMI). 

NOTE ➔ Thls module ls lnstalled upon purchase of lstra4D 4.7 and 
1s also avallable online vla Oantec Dynamlcs' eLearnlng platform ln 
the lstra4D DIC App. Modules Llbrary. 

_j 



OSM 96090 

Technical description: 

Plot FLC Curve & Major/Minor True Stralns 

o Plot a diagram of Formlng Limit
Curve (FLC) diagram and
calculate major ( GJ.) and minor
tru, strolns ( d} accordlng to
1S0!20042, 

■ 

lstra4D App. Module - IR Camera Analysls Package 

The lstra4D module - IR Camera analysls applicatlon package 1s a 

scrlptlng functlonallty that allows users to lnltlate custom, 
numerical computatlons of appllcatlon data serles vla lntegratlon 
of Dantec Dynamlcs's DIC software, lstra4D, and the free and 
open-source software for numerlcal computatlon, SclLab through 

the Dantec Open Appllcatlon Module Interface (DOAMI). 

NOTE ➔ This module 1s lnstalied upon purchase of lstra4D 4.8 and 
1s also available online vla Dantec Dynamlcs' elearnlng platform ln 
the lstra4D DIC App. Modules Ubrary, 

Technlcal descrlptlon: 

Dlsplays step results of IR camera temperature and DIC measurement 

o User-deflnable step plot range
of IR and OIC m,asu�m,nt wlth
synchronlzatlon of /Rand DIC
coordlnate systems and
deflnlnltlon of selected polnts
far evaluat/on,



DSM96100 

DSM96070 

lstra4D App, Module - Fracture Mechanlcs Analysls Package 

The lstra4D module- Fracture mechanlcs analysls appllcatlon 
package ls a scrlptlng functlonallty that allows users to lnltlate 
custom, numerlcal computatlons of appllcatlon data serles vla 
lntegratlon of Dantec 0ynamlcs's DIC software, lstra4D, and the 
free and open-source software for numerlcal computatlon, Scllab 
through the Dantec Open Appllcatlon Module Interface (DOAMI). 

NOTE ➔ Thls module 1s lnstalled upon purchase of lstra4D 4.8 and 
1s also avallable onllne vla Dantec Dynamlcs' elearnlng platform ln 
the lstra40 DIC App. Modules Llbrary. 

Technlcal descrlptlon: 

=rn((ll� l.lc:t-r,n :! 
ilpp ico�o,-,: 
tJr•r����. 

j; 
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Creates a GUI Interface to allow users to track the propagatlon of a crack. 

o Dlsp/ays tht stra/n 1-moJor of 
the crack tip loc:atfon and 
measum the progr1ss/on of the 
ofthe crock length, w/dth and 
ve/oc:lty owr tlme. 

ANSYS Workbench Plugin 

I 

-

The ANSYS workbench plugin 1s a tool that allows users the 
posslblllty to Import measurement data from a Digital Image 
Correlatlon (DIC) system for valldatlon agalnst FEA results. Users 
must have ANSYS lnstalled and operat1ona1 on a PC and can 
download the workbench plugln vla the Dantec Dynamlcs' 
eLearnlng platform ln the lstra4D DIC App. Modules Llbrary. 

Technlcal descrlptlon: 

• New project
o Creates a work template 

• Eng/neerlnr, data 
• sewp 

• Geometry

• Model 
• Solutlon 
• Results 

• User help manual

,;�--· 
� •• � "r" .. 

• Import data
o Reads and converts HDFS data 

lntoAnsys 
o Automatlc transfarmatlon 
• Based on reftrenct polnts 

• Least squares method 

o Vlsual/zatlon of measured data 
• Mappcd on the Fl!A ggometry 
• Locatlon, amount, dlrtctlon 



DSM96010 Matlab App. Module - Vlbratlon Analysls 

The Matlab™ module -vlbratlon analysls 1s a scrlptlng 
functlonallty that allows users to lnltlate a numerical computatlon 
of appllcatlon data serles vla Matlab™. 

NOTE ➔ Thls module 1s avallable online vla Dante<: Dynamlcs' 
elearnlng platform ln the lstra4D DIC App. Modules Llbrary. 

Technlcal descrlptlon: 

• Vlbratlon analysls (mode shapes)
o Performs a fast-/ourler

transformat/on (FFT) o/ the 
evaluated, HDF s, z. 
dlsp/acements from a 
mrasurement. 

o Allows users to select one point 
or mult/p/e polnts o/ lnterest 
and perform a FFT onaylsls oj 
the se/ected polnts. 

o Plot dlagrams o/ the z.
dlsp/acement slr,nal (ln the tlme 

, i,� .... , ,1 domaln), Amplitud, (dB) vs, 
Frequeuncy {ln the fr,qu,ncy 
domanln), modal shapes at 
spec/flcfrequencles ond saves ♦ 
Data Ser/es (,csv) 

o Creotes anlmatlons of the
amplltude (dB) at a speclflc 
freuquency o/ th, eva/uated 
data, 

V pffpadě Jakýchkoliv dotazQ k naší nabldce nás neváhejte kontaktovat. 
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