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Minimalni technické pozadavky

Vyrobce: Hrosi stavby Morava, a.s.
Typ, oznaceni: MPC, PoKoS, SVC-Tram
Rok vyroby: 2018, 2021, 2021

Dodavatel uvede k jednotlivym bodim pisemné vyjddreni slovy ANO/NE, Ze dany bod splni/nespini nebo nabidne lepsi technické
feseni u parametri. Takto doplnénd technickad specifikace technologie bude tvofit samostatnou pfilohu smlouvy. V pfipadé Ze
dodavatelem predloZend technickd specifikace technologie k predmétu pinéni nebude obsahovat poZadovand patficnd
vyjddreni, nebo nesplini poZadovanou technickou specifikaci technologie, bude nabidka posouzena jako nesplhiujici zaddvaci
podminky.(viz. bod x.x. zaddvaci dokumentace). Uvedeni ,NE“ bez doplnéni srovnatelného nebo lepsiho technického
feseni/hodnot bude povaZovdno za nesplnéni podminek zadavatele.

Je-li v zaddvaci dokumentaci definovan konkrétni vyrobek (nebo technologie), ma se za to, Ze je tim definovdn minimdlini
poZadovany standard a v nabidce muZe byt nahrazen jinym vyrobkem nebo technologii srovnatelnych, nebo lepsich viastnosti.
Pokud je v Technické specifikaci technologie uZit pojem ,,moZnost”, je tim rozuména vlastnost, funkce &i schopnost technologie,



nikoliv pouze jeho pfipravenost k vyuZiti této moZnosti (tzn., Ze zadavatel poZaduje, aby mohl tyto ,mozZnosti” vyuZivat bez

dalsich financnich investic do riznych rozsifeni, upgradd, apod., nejsou-li tyto vyslovné zminény).

Vyraz ,,Odolnost vuci vlivu“ oznacuje, Ze jmenovany jev nebude pricinou poruchy a nestandartniho chovdni systému stavéni

vlakové cesty

Technologie detekce kolejovych vozidel-typ a oznaceni:

Podkolejnicovy snimac (PoKoS) Ano/Ne | Hodnota

Odolnost v¢i otiesm dle prislu$nych CSN, predevsim u prvk( umistovanych v kolejisti Ano

Odolnost vici elektromagnetickému zareni asynchronnich motor( kolejovych vozidel Ano

Odolnost vici zpétnym bludnym proudim vlivem Ubytku napéti na kolejnici Ano

Odolnost vi¢i teplotdm dle prislusnych CSN, u venkovnich prvka musi byt minimalné v rozsahu -20°C a? A
no

+50°C

Odolnost vici vlihkosti venkovniho prostiedi véetné kondenzatu tvoficiho se v uzavienych schranich A

. , o no

vlivem teplotnich rozdil{

Odolnost detekénich prvka vici nezadoucimu ovlivnéni jinymi nez kolejovymi vozidly Ano

Odolnost vlci zhorSenému izolacnimu stavu kolejisté (necistoty, zaplaveni zadlazdéného kolejisté pri A

. L (SLs no

intenzivnich srazkach apod.)

Odolnost vici dlouhodobému stani kolejovych vozidel. Vozidla mohou byt na koleji odstavena i nékolik A
no

desitek hodin. Nesmi dojit ke ztraté detekce vozidla




Operacni systém stavéni vlakové cesty

A Ano/Ne | Hodnota
-typ a oznaceni: Windows, SVC-Tram /
MozZnost detailniho rozboru udalosti na ¢asové ose s pfijatymi signaly (povel stavéni vyhybky, Cidla
. - . L . Cx Ano
polohy jazykd vyhybky, detekovand poloha kolejového vozidla, navéstni znaky)
MozZnost dalkového dohledu nad Cinnosti systému a moznost vzdaleného rozboru udalosti Ano
Ztizeni dvou ovladacich stanovist a dvou dohledovych, nastaveni opravnéni (nadfazené, podfizené A
e . no
ovladaci stanovisté)
Prihlaseni a obsluha systému pod konkrétnim uZivatelem (Zddné obecné bezejmenné ucty). Ano
Identifikace tramvaje do systému (Cislo vozu) pomoci radiového vysilace. V pfipadé sprazené soupravy i
vCetné automatického nacteni ev.¢. druhého vozu z databaze systému Helios. V opaéném pripadé také |Ano
odhlaseni ze systému pfi vyjezdu z vozovny hlavni branou/havarijnim vyjezdem.
Systém stavéni vlakové cesty odpovida zabezpeceni dle tabulky , Tolerovatelna ¢etnost rizik pro provoz A
., . N Y . Y wrw no
kolejovych vozidel ve vozovné“ vyjimaje soucasné stavéci skiiné vyhybek
MozZnost analyzy chybovosti (vyskytu chybného chovani systému k poctu cykld) Ano
Technologie prestavnikovych sk¥ini stavitelnych vyhybek Ano/Ne | Hodnota
Kompatibilita systému se stavajici elektromagnetickou prestavnikovou skfini Ano




Kompatibilita systému s elektrohydraulickou stavéci skrini DT7V. Ano
Technologie fizeni ohfevu vyhybek
_ . e - Ano/Ne | Hodnota
-typ a oznaceni: Systém EQV fizeny moduly MPC-mini-EQV
MozZnost (hromadného/po skupinach) ovladani vyhtivani jazyk(l pfestavniki ze stanovisté vypravéiho na A
Y . no
vozovné Moravské Ostrava
MozZnost dalkového ovladani vyhfivani jazyk( pfestavnikll z centralniho dispecerského stanovisté. Ano
MozZnost dalkového ovladani vyhfivani jazyk( prestavnik( systémem
Ano
AISYS
Ovladani stavéni vlakové cesty a provozni specifikace
. } . y . Ano/Ne | Hodnota
-typ a oznaceni: Systém stavéni tramvajové viakové cesty (SVC-Tram)
Provedeni navéstidel dle prilohy Provozniho pfedpisu D1 pro provoz drdznich kolejovych vozidel Ano
Zamezeni okamZité zmény postavené vlakové cesty kvili podhozeni vlaku jiz v pohybu Ano
Rezistence systému v(ici stavéni koliznich vlakovych cest vlivem soubézného zadani vlakovych cest z A
, e vy no
vicera ovladacich stanovist
Mistni ovladani a deaktivace prestavovani vyhybek pracovniky pro ucely adriby Ano
MoZnost napojeni a spoluprace se systémem Vehicle-to-everything (V2X) Ano
Indikace pfifazené cilové koleje pomoci jednotky V2X pfimo na palubé vozidla. Ano
MozZnost ovladani vlakové cesty a komunikace s ni pomoci smart zafizeni. Ano




Evidence polohy vozidel v celém aredlu vozovny a pfesné poradi na sefad'ovacich kolejich Ano
Velkoplosna obrazovka o uhlopfi¢ce min. 65" a kryti IP53 v sefazovaci hale zobrazujici polohy vozidel na
sefadovacich kolejich. Jednoduchd numericka klavesnice pro zadani vyhledani konkrétniho Cisla Ano
tramvaje.

Konektivita velkoplo$né obrazovky s Bluetooth a 2x USB port Ano
Pohybovy senzor pro zobrazovani velkoploSné obrazovky Ano
Komunikace/hlasky. Ano
MozZnost oznaceni vozidel provozniho stavu (vadné, zalozni, apod.) Ano
Informacni panely na ovladacich stanovistich Ano
Intuitivni zadavani stavéni vliakové cesty z bodu A do bodu B s moZnosti zadani prijezdnych bodu. Ano
Napojeni na informacni systémy objednatele (SPRINTER - dodavatel Ing. Ivo Herman
(https://www.herman.cz/cs/firma/) a ERP systém Helios Green - dodavatel ASSECO, Ano
a.s.(https://www.assecosolutions.com/cz))

Detekce a sledovani pohybu tramvajovych vozidel mezi Useky ve vsech smérech Ano
MozZnost rozdéleni, nebo slouceni souprav. Ano
MozZnost rucni vyluky vybraného useku (vylouceni z automatického stavéni) Ano
Aktivni upozornéni dispecera na nedovolenou jizdu nebo pohyb vozidla. Ano
MoZnost povoleni posunll na obsazenou kolej. Ano




Automatickd obsluha brany vyjezdu na vnéjsi kusou kolej véetné vazby na povoleni jizdni cesty. Ano
Vyhledavani, filtrovani a zobrazeni pohybu vozidel za zvolené obdobi Ano
Nabidka prednastaveni cilové koleje (sefazovaci, servisni hala) pfi pfijezdu tramvaje do vozovny podle A
P . . v oo . . . ) , no
planu organizace jizd, nebo nahlasené zavady, nebo poZzadované pravidelné prohlidky)
Veskeré ¢dsti systému stavéni vlakové cesty pripousténi maximalni ¢etnost vyskytu chyby dle nize A
no

priloZzené tabulky “ Tolerovatelna cetnost rizik pro provoz kolejovych vozidel ve vozovné“

Tabulka:

Tolerovatelna Cetnost rizik pro provoz kolejovych vozidel ve vozovné

N | Vlastnosti Nézev rizika Disledek THR pozn.
0. systemu
1 | Signalizace
1.1 Rizeni Nezobrazeni spravného Vypadek
néavéstidel signalu systému -
Z.obr’azenl nespravného Srazka}’ 10< THR <10 Mala rycl.lrlorst,
signalu tramvaji bez cestujicich
Spatné zobrazeni polohy Srazka 6 5 | Mala rychlost,
vyhybky na navéstidle tramvaji 10°=THR <10 bez cestujicich
2 | Detekce
2.1 Detekce .
- s e, Srazka 6 5 ,
obsazenosti | Zpozdény signal detekce ., | 10°<THR <10~ | Mala rychlost,
., . . tramvaji s
koleji obsazenosti koleje bez cestujicich
Chybna detekce
obsazenosti koleje — Srazka & 5
<
ukazuje neobsazeny, kdyz tramvaji 107=THR <10 Mala rychlost,




je obsazeny

bez cestujicich

Chybna detekce polohy

Mala rychlost,

‘i -6 -5
tramvaje Vykolejeni | 107< THR <10 bez cestujicich
Ukazuje obsazeny, kdyz je V}'fpa}dek 106 < THR <105
neobsazeny systemu B
Vyhybky
3.1. . Mala rychlost,
Vytapéni Nefunkéni vytapéni Vykolejeni ) bez cestujicich
Nefunkéni
Prekroceni vytapéni, )
patnactiminutového finan¢ni
maxima dopad
3L2' ’ Prehozg:lnl vyhybky pod Sraqu’ 10< THR <10 Mala rycl‘lrlorst,
Pfehozeni tramvaji tramvaji bez cestujicich
3.3. Poloha | Nespravna poloha . 6 5 | Mala rychlost,
<
vhybek | vyhybky Vykolejeni | 10°<THR <107 |\ " Sviicich
Veleni
4.1. Stavéni ,
vlakové Nepfijeti pozadavku na VypZ}dek -
p . systemu
cesty postaveni vlakové cesty
Postaveni nespravné Vypadek )
vlakové cesty systému

Ptijeti nechténého

v o1 1 4

Vypadek







