Pfiloha ¢.3 polozkovy rozpocet

Dodani mobilniho robotického zafizeni v ramci projektu IKAP I
VysSi odborna Skola, Stiredni primyslova Skola a Jazykova Skola s pravem statni jazykové zkousky

Nazev Cena iednotk Pocet Castka celkem bez | Mérna
polozka y v jednotek DPH jednotka
1.1.1.1.2 mobilni robotické zafizeni 382 830 1 382 830,00]ks

Pevna konstrukce z uslechtilé oceli se tfemi nezdvisle pohdnénymi univerzalnimi koly umoznuje zafizeni pohybovat se ve
vsech smérech v rychlosti do 10 km/h nebo se otdéet na misté.

Diky 9 infradervenym snimacdm vzdalenosti chranénych postranni gumou po celém obvodu zafizeni,

1 analogovému indukénimu senzoru a 2 optickym snimaclim je zafizeni schopno rozeznavat a bezpecné nasledovat
preddefinovanou trasu a snimat obraz kamerou,

ktera sestava z nékolika kamerovych moduld.

Kamera RGBD Intel Realsense D435 poskytuje nejen Zivy obraz diky kterému muZe byt zafizeni navigovano, ale zaroven
detekuje prekazky a objekty na trase.

Kromé toho ma infracerveny projektor a 2 infracervené kamery, které zaznamendvaji hodnoty hloubky pro kazdy pixel v
obraze. Zachycené 3D hodnoty se promitaji do vodorovné 2D roviny, aby se urcila vzdalenost k prekazkam stejné jako je
tomu pfi 2D laserovém skenovani. Konfigurace rozliseni a dalSich parametrd kamery je umoznéna

v SW Robotino View nebo pomoci parametr( rozhrani pouZitého programovaciho jazyka.

Napajeni je zajiSténo min. jednou max. az ¢tyfmi 18 V lithium-iontovymi dobijecimi bateriemi z nichZ kazdd umoznuje
provozni dobu 2,5 hodiny. Systém , Hot-Swap“ dovoluje vyménu baterii béhem probihajiciho provozu. Pokud je stav nabiti
pfilis nizky, systém se v¢as vypne. Dobijeci baterie |ze po odpojeni nabit za méné nez hodinu, tzn, Ze si Robotino udrzuje
svoji mobilitu po celou dobu experimentu a nemusi byt restartovano.

Kontrolér, robustni zabudovany pocitac podle specifikace COM Express, ktery je srdcem Robotina a diky kterému se
dosahuje skalovatelnosti vypocetniho vykonu. Robotino pouZiva vykonny ¢tyfjadrovy procesor s technologii hyper-
threading. Operacni systém a vSechna uZivatelskd data jsou uloZzena na vyménitelném disku (SSD) s kapacitou 64 GB.
VsSechna data jsou volné pfistupna a nezasifrovana. Pfenos dat a prikazl je moZny pohodiné prostiednictvim pfipojeného
pfistupového bodu v pasmech 2,4 a 5 GHz. Pfepinac lze pouzit k nastaveni vlastni sité nebo k pfipojeni k siti stavajici. Za
fizeni motoru je zodpovédny 32bitovy mikrokontrolér, ktery pfimo generuje signaly PWM pro ovladani az Ctyr elektrickych
stejnosmérnych motorda.

Rozsifitelnost je dalsi vyznamna vlastnost zatizeni. K fidici jednotce robota lze pfipojit dalsi komponenty pomoci
standardnich rozhrani, jako je USB (4x USB 3, 2x USB 2) a Ethernet. Pro nasledné rozsifeni poskytuje kontrolér také
analogové a digitalni vstupy/ vystupy a reléové vystupy pro dalsi technologii akénich €lend. Aby byla podporena rozhrani
jako RS422, EIA-485 a IEEE 1394, ktera nejsou k dispozici ve standardnich verzich, existuji dva sloty PCI Express pro sitové
karty. Lze pripojit napfiklad dalsi elektrické osy a chapadla k dalSimu vystupu motoru a vstupu enkodéru a ovladat je
pomoci modulace Sitky impulzu.

Celkem bez DPH 382 830,00 K¢
Celkem vcetné 21% DPH 463 224,30 K¢
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