





Dale se Poradee zavazuje k vypracovani navrhu architektonického feseni celého konceptu, véemné
defimice vykonovyceh a kapacitich pozadavko na TTW a specifikace systémovyceh licenci na strané

Klienia.

Soudasti plnéni je 1 konfigurace Klientemm poskythwtého svstérmu centralni spravy roboti (dale jen

s

sysiem”}Hak, aby umoznoval coniralni spravu awlomalizaci, fizeni praci mezi jednotlivimi roboty,
release management, scheduling a centralni log management, poskytujici centralni prehled o stavu
a béhu jednotlivych rabotu a osetren vyjimek napr. pri preruseni prace robota  opakovani procesa,

hlaseni takovychto prerusen, bude-li toho Klientern porizena verze predinétného 5SW oschopna.

Soucasti pnéni je 1 nasledna provozm podpora provozu systému v rozsahu uvedeném v cenove

kalkulaci nize.
Blizsi specifikace rozsahu sluzeb je téz uvedena v cenové kalkulaci nize,

Pro vyse definovang pIncni je na strané Klienia nezhytng, aby byly zajistény a Poradci poskytnuly
veskeré numé licence, a to zejmena:

- 2x Jicence vyvojovéhe prostiedi RTA,

- Ix Unattended Robot a

- 1x Centralni 5})1‘:’1\-'a_

Dale je nezbytne, aby byly zajistény uzivatelske a konfiguradni pristupy k vvse uvedimym SWoa
zajistin vypocetm vykon dle specifikace vzesle z architektonického navrhu vypracovaného

Poradeem.

Mtedpoklady pre dodavku Rabota &, 1:
. Nainstalovan)'-‘ GINIS Enderprise — modul USU na robotovd stanicr, nastavena oprm-'nénf pro
praci s dokumenty v cizim vlastnicivi.
»  Moznost na robotové stanici ruéné vykonat proces presné podle oéckavand funkdnosti

robota. SW na robotové stanici musi byt napojen na testovact prostiedi aplikact,

Ptedpoklady pro dodavku Robota & 2:
*  Nainstalovany GINIS Enterprise . modul RAK na robotovd stanici.
* Moznost na robutové stanici rmaéné vykonat proces presné podle odekavand funkdénosti

robota, SW na robotove stanici musi byt napojen na testovaa prostredi aplikac,
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