Pfiloha ke Kupni smlouvé - Technicka specifikace k VZ "Dodavka pfistroji a zafizeni pro UAV (CRREAT)"
Cislo objednavky UJF: 21200020, UR, OPVVV CRREAT

I:ltakto podbarvena pole ucastnik povinné vyplni

POZADOVANE PAMAMETRY KONKRETNi PARAMETRY NABIZENEHO |Nabidkové cena| Nabidkova cena
POZADOVANA HODNOTA / PREDPOKLADANA KUsY ZARIZENI za kus v K& bez | celkem v K& bez
C. NAZEV PARAMETR HODNOTA ZA KUS V K€ BEZ DPH DPH DPH
Predpokladana hodnota za ks 55 400,00 K¢ 2 55 400,00 K¢ 110 800,00 K¢
Uréeni TF-G2 TF-G2
Typ zamku bocni osy bocni osy
Odpojovaci Spinaci prvek elektromagneticky zamek lelektromeign?tickv.zlémek i
izolace otfesii mezi jedoucim autem a
1 | platforma pro L , . .. . }
startz auta Tlumeni vibraci izolace otfest mezi jedoucim autem a UAV UAV
Napajeci napéti 11-14V 11-14V
Kompatibilita s ovladacim rozhr. MAVLINK/ROS2 MAVLINK/ROS2
Pocet Fizenych prvka 3 3
Predpokladana hodnota za ks 68 350,00 K¢ 1 68 350,00 K¢ 68 350,00 K¢
Uréeni TF-G1 TF-G1
Typ zamku feromagnetické plochy feromagnetické plochy
Odpojovaci Spinaci prvek elektromagneticky zamek lelektromeign?tickv.zlémek i
izolace otfesti mezi jedoucim autem a
2 | platforma pro L , . .. . }
startz auta Tlumeni vibraci izolace otfest mezi jedoucim autem a UAV UAV
Napajeci napéti 11-14V 11-14V
Kompatibilita s ovladacim rozhr. MAVLINK/ROS2 MAVLINK/ROS2
Pocet Fizenych prvka 7 7
Predpokladana hodnota za ks 51 350,00 K¢ 1 51 350,00 K¢ 51 350,00 K¢
Robustni konstrukce na méreni vztlakové a odporové sily do
na méfeni vztlakové a odporové sily do 400N 400N
Open- source navrh HW a SW HW a SW
Skélovatelnost ano ano
Méfeni polary rotor UAV ano (pomér vztlaku a odporu) ano (pomér vztlaku a odporu)
Kompatibilita s modely UAV TF s modely UAV TF
PrISVtIOJ !:m') Méreni deusne a pozemni 0-50m/s
3 ovéfovani  [rychlosti 0-50m/s
parametrQ Méfeni RPM 0-2000RPM 0-2000RPM
rotori "
Pouziti . [ . e
na stfe$e auta nebo ve vétrném tunelu na stfese auta nebo ve vétrném tunelu
Osy vztlak, odpor vztlak, odpor
Konstrukce hlinikové profily, plastové spojky hlinikové profily, plastové spojky
Rozhrani+ napédjeni USB USB
Max. hmotnost Skg Skg
Max. rozméry 600x560x600mm 600x560x600mm
Odolnost P40 IP40
Predpokladana hodnota za ks 53 400,00 K¢ 1 53 400,00 K¢ 53 400,00 K¢
Robustni lavice na méfeni tahu a momentu pohonnych jednotek na méreni tahu a momentu pohonnych
UAV jednotek UAV
Open- source navrh HW a SW HW a SW
Skalovatelnost ano ano
Méreni polary rotort UAV ano (pomér vztlaku a odporu) ano (pomér vztlaku a odporu)
Pistroj pro  |Kompatibilita s modely UAV TF s modely UAV TF
ovéfovani  |Mé&Feni vzdu$né a pozemni
4 parametri  |rychlosti ano ano
pohonnych  |Mé&feni RPM ano ano
jednotek -
Pouziti . [ . o3
na stfe$e auta nebo ve vétrném tunelu na stfeSe auta nebo ve vétrném tunelu
Osy vztlak, odpor vztlak, odpor
Konstrukce hlinikové profily, plastové spojky hlinikové profily, plastové spojky
Rozhrani+ napéjeni USB USB
Max. hmotnost 4kg 4kg
Odolnost 1P40 1P40
Predpokladana hodnota za ks 1 940,00 K¢ 4 1940,00 K¢ 7 760,00 K¢
Kompatibilita TFATMON TFATMON
Rozsah méteni vlhkosti 0-100%RH 0-100%RH
Min. rozsah méfeni teploty 0-65°C 0-65°C
5 Senzor vlhkosti [PFesnost méFeni vlhkosti +2% +2%
a teploty PFesnost méfeni teploty +0,2°C +0,2°C
Provozni podminky -20°C az +40°C .-20°C az +40°C
Napajeci napéti 3,6-5,5V 3,6-5,5V
Signalizace 2x LED (napajeni, alarm) 2x LED (napajeni, alarm)
Max. hmotnost 2g 2g
Predpokladana hodnota za ks 19 800,00 K¢ 4 19 800,00 K¢ 79 200,00 K¢
Kompatibilita protokol MAVLink, mikrofadi¢ Si1060, autopilot protokol MAVLink, mikrofadi¢ Si1060,
PX4, firmware Sik autopilot PX4, firmware Sik
Rozhrani dronecode UART dronecode UART
Konektor komp. s JST-GH 6pin komp. s JST-GH 6pin
Napajeni pres UART 5,4V pres UART 5,4V
MIMO 2x2 2x2
RF konektory MCX MCX




Telemetricky

VF mikrotadic¢

jadro 8051, RAM 4kb, dat. sbér. 8bit, prog. pamét
64kb Flash, AD prevodnik 1 kandl 10bit, provozni
napajeci napéti 2,4V, 4x asovac

jadro 8051, RAM 4kb, dat. sbér. 8bit,
prog. pamét 64kb Flash, AD prevodnik 1
kanal 10bit, provozni napéjeci napéti

6 modem do UAV 2,4V, 4x Casovac
Frekvence 433MHz 433MHz
Indikace 2x LED (fix, data) 2x LED (fix, data)
Filtry low- pass, SAW low- pass, SAW
Predzesilovac LNA LNA
Protokol pro posilani telemetrie, pfikazd a parametri R posﬂa:n telemetrie, pfikazii a
parametrd
komp. s OS NuttX a ROS,s
Autopilot komp. s OS NuttX a ROS,s QGroundControl a QGroundControl a protokolem MAVLink,
protokolem MAVLink, obsahuje 2D/3D mapy, drag- obsahuje 2D/3D mapy, drag-and-drop
and-drop body, body,
Firmware kompatibilni kompatibilni
Predpokladana hodnota za ks 780,00 K¢ 780,00 K¢ 3 120,00 K¢
Firmware aktualizovatelny, OTA aktualizovatelny, OTA
Porty S.port/ F.port S.port/ F.port
Vlastnosti redundance, Ain2, VFR redundance, Ain2, VFR
Pocet kanal( 6PWM, 16/24SBUS 6PWM, 16/24SBUS
7 RC pfijima¢ do [Max. rozméry 35x15x10mm 35x15x10mm
UAV Max. hmotnost 4g 4g
Max. spotfeba 55mA, 5V 55mA, 5V
Antény+ konektory prutové, 150mm, LPEX4 prutové, 150mm, LPEX4
Min. dosah plny, 2km plny, 2km
Médy pro serva 20ms (FS — Normal), 7 ms(HS — High) 20ms (FS — Normal), 7 ms(HS — High)
Protokol ACCESS ACCESS
Predpokladana hodnota za ks 390,00 K¢ 390,00 K¢ 1 560,00 K¢
Firmware aktualizovatelny, OTA aktualizovatelny, OTA
Porty S.port/ F.port, invertovany S.port S.port/ F.port, invertovany S.port
Napéti 3,5-10V 3,5-10V
S Pocet kanall 16/24SBUS 16/24SBUS
RC prijimac do —
8 UAV Max. rozméry 20x12x15mm 20x12x15mm
Max. hmotnost 1g 1g
Max. spotfeba 16mA, 5V 16mA, 5V
Antény+ konektory prutové, 100mm, LPEX4 prutové, 100mm, LPEX4
Min. dosah 1,2km 1,2km
Protokol ACCESS ACCESS
Predpokladana hodnota za ks 4 950,00 K¢ 4 950,00 K¢ 9 900,00 K¢
Typ pakova, multiprotokolova pakova, multiprotokolova
Protokol 2,4GHz 2,4GHz
Pocet kanald 16 16
Podpora telemetrie ano ano
Max. rozméry 185x215x70mm 185x215x70mm
Max. hmotnost 750g 750g
Napdjeci napéti 7,0-8,4V 7,0-8,4V
Doporucené Tx akumulatory Li-lon 18650, 2S LiPo Li-lon 18650, 2S LiPo
Rozméry prostoru pro Tx 25x52x97mm
akumulator 25x52x97mm
9 RC vysilacka |Firmware OpecSource OpecSource
Funkce mag. snimani polohy kFiz. ovladacq, hlasové fce, mag. snimani polohy kFiz. ovladacd,
vibracni upozornéni hlasové fce, vibracni upozornéni
Displej barevny, vysoce kontrastni, min.
barevny, vysoce kontrastni, min. uhlopficka 4,3" uhlopfticka 4,3"
Pocitac jednodipovy jednocipovy
Tlacitka pro 6 letovych rezim( pro 6 letovych rezim
VFmodul multiprotokolovy, s podporou TBS CRSF multiprotokolovy, s podporou TBS CRSF
Bocni gripy protiskuzové protiskuzové
Vysilaci vykon max. 22dBm max. 22dBm
Dosah signalu min. 2km min. 2km
Predpokladana hodnota za ks 5 690,00 K¢ 5 690,00 K¢ 11 380,00 K&
Maod rédia nastavitelny nastavitelny
Kanaly 16 realné vysilanych 16 realné vysilanych
Gimbaly frézované, celé, s Hallovymi senzory frézované, celé, s Hallovymi senzory
Digitalni senzory ano ano
Zména médu a nastaveni bez nutnosti otevirani radia bez nutnosti otevirani radia
vysokorychlostni (int. 450k, ext. 420k), celk. latence vysokorychlostni (int. 450k, ext. 420k),
Komunikace s ext. a int. modulem [max. 20ms celk. latence max. 20ms
Firmware OpenSource, komp. S OpenTX OpenSource, komp. S OpenTX
10 | RCvysilacka Funkee vibracni odezva, hlasova odezva, spektralni vibraéni odezva, hlasové odezva,
analyzator, méfic¢ vykonu spektralni analyzator, méri¢ vykonu
Anténa interni+ konektor externi antény interni+ konektor externi antény
Displej s podsvicenim, min. 125x60mm s podsvicenim, min. 125x60mm
. . S.Port, MicroUSB, jack konektor, slot SD
Konektory S.Port, MicroUSB, jack konektor, slot SD karty —
Rezimy ucitel/zak p¥es jack konektor nebo
ucitel/zak pFes jack konektor nebo bezdratové bezdratové
Nabijeni baterii v radiu pfes USB port baterii v radiu pfes USB port
Gyro integrované, Sestiosé integrované, Sestiosé
Predpokladana hodnota za ks 14 500,00 K¢ 14 500,00 K& 58 000,00 K¢

Podporované UAV

TF-G2

TF-G2




Typ trubice

Venturiho

Rozsah méreni

rychlost pratoku vzduchu 0-25m/s

Rozsah méreni

gyroskop +2000dps

Rozsah méreni

akcelerometr +16g

Venturiho

rychlost pritoku vzduchu 0-25m/s

gyroskop +2000dps

akcelerometr +16g

Rychlostni —— — —
11 letecky senzor Rozsah méreni magnetické pole 3x £4900uT magnetické pole 3x +4900uT
rychlost pratoku vzduchu, 3D orientace v prostoru, rychlost pritoku vzduchu, 3D orientace v
Mérené veliCiny teplota prostoru, teplota
Komunikacni rozhrani komp. s SPl a 12C komp. s SPl a 12C
Napajeci napéti 5V 5V
Podporovany autopilot PX4 PX4
Konektor komp. s JST-GH komp. s JST-GH
Predpokladana hodnota za ks 12 150,00 K¢ 7 12 150,00 K& 85 050,00 K¢
Chipset komp. s Ublox NEO-9 komp. s Ublox NEO-9
Podporovany autopilot Pixhawk Pixhawk
Komunikacni protokol NMEA, UBX NMEA, UBX
Y, ) . . komp. s JST-GH- pinout podle standard.
Konektor pro pfipojeni k autopilotu [komp. s JST-GH- pinout podle standard. Pixhawk pixhawk
12 | GNSS pfijima¢ |12C vystup prichozi, komp. s JST-GH prichozi, komp. s JST-GH
Vystup pro safety tlacitko komp. s JST-GH komp. s JST-GH
paralelni datovy tok k autopilotu, PPS signal, paralelni datovy tok k autopilotu, PPS
Vystup pro payload INTerupt signal signal, INTerupt signal
Kontrolky napajeni, ARM, 3D fix, GEOfence napajeni, ARM, 3D fix, GEOfence
Debugovaci a konfiguracni port USB-C USB-C
Napéjeci napéti 5V 5V
Predpokladana hodnota za ks 5 400,00 K¢ 4 5 400,00 K¢ 21 600,00 K¢
Podpora autopilota PX4 PX4
Rozsah méreni 0-20kHz 0-20kHz

. Konektory 2x komp. s JST-GH 4-pin 12C Dronecode, 3-pin 2x komp. s JST-GH 4-pin 12C Dronecode, 3
Letecky L o
13 cy " htebinek pro sondu pin hfebinek pro sondu
Ot

Sonda komp. s TFPROBE, opticka komp. s TFPROBE, optickd
12C adresa 0x50 0x50
Hmotnost max. 15g max. 15g
Rozméry max. 25x45x15mm max. 25x45x15mm
Napajeci napéti 3,6-5,4V 3,6-5,4V

14 Zaruka Plovzadovana %arukav pro viechny min. 12 mésict Y .
vySe uvedené polozky 12 mésich

Predpokladana hodnota cell v K¢ bez DPH 561 470,00 K¢ Nabidkova cena celkem v K¢ bez DPH 561 470,00 Kg¢|

Nabidkova cena celkem v K¢ s DPH

679 378,70 K¢

podpis opravnéné osoby za dodavatele




